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1. Instalacao e ligacao

™l

| Desmontar caixa de terminais e 2 Realizar as ligacOes eléctricas

instalar adaptador entre o variador e 0 motor

Adaptador optimizado para Atencao: ligacdo A 3x230V
electrobomba E-Tech EH

~




2. Display
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PARZ: Parametros do sistema
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PUMP: Alarma electrobomba

Cores do Visor

Em funcionamento Stop Alarme

Instalacdo recomendada
1 1 Variador

2 Electrobomba

3 Valvula anti-retorno
4 Sensor de pressdo
5 Dep0sito hidropneumatico

6, 7, 8 Valvulas de corte
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3. Ajustes

IN|

1. Ligacdo do sensor de pressao e configuracao automatica

1 Ligar sensor 2 Pressionar STOP durante 3 segundos
Verificar - e - para configurar operagdo automatica

2. Ajuste pressao

Pressionar @ ou @ 2 2 Pressionar (A) ou @ 3 Pressionar @ para

segundos para definir a pressao confirmar pressao
nominal




4. Especificacoes

Intensidade méxima de saida

de saida
Tempos de aceleragdo . M -
acelerag 0,1-60 segundos, valores independentes para as rampas de aceleracéo e desaceleragéo

N

5. Alarmes

LKD-4500L 0,75kW LKD-4500L 1,1kW

IP55
0,75kW / 1 CV 11kW /15 CV
Monofasica 230V(+15%) 50/60Hz
Trifasica 230V
5A 7A
PWM

0~120 Hz
Control V/f

150% da intensidade nominal durante 1 minuto

Sensor de pressdo 4~20mA

Sobreintensidade, sobretens&o, subtensédo, sobreaguecimenento,
Subpressdo, sobrepresédo, funcionamento em seco

Control PID, auto rearme, alarmes
Dissipador de calor
-10°C a 40°C

1,5 kg

Categoria C1

Pressionar g’% % a0 mesmo tempo

Sobreintensidade

Sub-tensédo

Sobre tensao

Sobrecarga

Erro no sensor

Sub intensidade

Baixa pressao

)

=
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Sobreintensidade no variador.
Funcionamento anémalo da
electrobomba.

Baixa tenséo na alimentacéo do
variador.

Sobre-tensdo na alimentacdo
do variador.

Sobrecarga no motor.
Funcionamento anémalo da
electrobomba.

Falha do sensor ou na sua ligagdo

Funcionamento em seco.

Baixa pressdo no sistema.

Alarma Causa Solucion

Verificar variador e electrobomba.

Verificar tensdo da rede.

Verificar tensédo da rede.

Verificar electrobomba e
parametros P11 e P12.

Verificar ligacbes do sensor e
conferir a polaridade.

Verificar aspiracédo da bomba.
Purgar o ar do sistema. Conferir
parametros BO6 e BO7.

Verificar instalagdo. Conferir
parametros B04 e BOS.
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6. Configuracao de parametros

PARL Parametros do variador (a ﬁ

Com o variador em STOP, pressionar ®) e () a0 mesmo tempo

Descricao Unidades|  Variacdo Config Observagdes
fabrica

Frequéncia méxima 5~70 Definido por frequéncia méxima do motor
P01 Frequéncia na tensdo maxima Hz 50~70 50 Relagdo com P02
P02 Tensdo maxima \Y 50~240 230 Definido por tensédo maxima do motor
P03 Frequéncia no ponto médio Hz 5~70 25 Relagdo entre P03 e P04, define caracteristica V/f
P04 Tensdo no ponto médio v 3~220 70 Relagdo entre P03 e P04, define caracteristica V/f
P05 Frequéncia minima Hz 0,1~20 15 Relagdo com P06
P06 Tens&o minima \Y 3~100 15 Para arranque
PO7 Tempo de aceleracéo seg 3~999 3 Rampa em segundos de P05 a frequéncia maxima

Rampa em segundos desde frequéncia

Tempo de desaceleragdo se 3~99,9 3 )
Po8 P ¢ 9 maxima até parar

0: Desaceleragdo 0

P09 Modo de paragem i i
- . 0: 0,75kw / 1ICV
P10 Poténcia nominal motor L L1kW /1 50V 1
P1I R e— % 50-200 150 Define alarme de sobrecarga

(protegdo do motor)

P12 Tempo de sobrecarga seg 2~99,9 5 Relagdo com P11
Define alarme de sobretenséo

P13 Taxa de sobretensdo % 100~200 10 (protecao do variador)

P14 Taxa de Subtenséo % 50~90 70 Define alarme de Subtenso
(protecéo do variador)

P15  Frequéncia de comutagdo PWM kHz 3~15 8

P16 Ajuste de fabrica 426: reset fabrica 0 Introduzindo 426 redefine os valores de fabrica

P17 Versdo do software 115



PAR2 Parametros do sistema
Com o variador em STOP, pressionar &) e (©)ao mesmo tempo Ca g

Conﬁ
.

B0O
BO1
B02
B03

B04

BO5

B06

BO7

B08

B09

B10

B

B12

B13

B17

Pressdo nominal
Variag&o para arranque
Tipo de sensor
Ajuste do sensor

Baixa pressao

Tempo de baixa pressao

Baixa intensidade

Tempo de baixa intensidade
para paragem

Sentido rotagdo motor
P
I

D

Auto rearme

Estado de inicio

Versdo do software

bar
bar
bar

bar

seg

seg

Parametro de
control PID

Parémetro de
control PID

Parametro de
control PID

n° de rearmes

PAR2

0,3~10

-3~-02
1~16

-99~99

02~2

0: desactivado
1~999

0,5~5,0
0: desactivado
1~999
0 horario
1: anti-horario
1~200
1~200

1~200

0~20

0: Stop
1:Run
2 Ultimo estado

-03
10
0

03

2,5

10

25

40

40

123

Define alarme de baixa pressao. Se se
modificar a pressdo nominal, € alterada
automaticamente 20% de BOO
pode voltar-se a modificar.

Relagdo com BO4

Define alarme de baixa intensidade. Com o
variador em funcionamento é recalculado
autométicamente.

Relagdo com BO6

Aplicavel s6 para alarmes de sobreintensidade
sub-tensdo, sobre.tensdo e sobre-carga.
Tempo de rearme T minuto. Apés o n®
de rearmes definidos deve-se intervir
manualmente.

Depois de um corte de alimentagéo
eléctrica.
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