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Sobre este manual

Este manual é copyright da Vacon® Plc, Todos os direitos reservados.

Este manual descreve as caracteristicas e o uso do Vacon® 100 FLOW. O manual foi compilado
de acordo com a estrutura de menus do conversor (Capitulos 1 e 3-7):

0 Capitulo 1, Guia de Inicializacao Rapida, fornece informacoes sobre
- Como comecar a operar com o teclado
- Como selecionar a configuracao da aplicacao
- Como configurar rapidamente a aplicacao selecionada
- As aplicacoes, com exemplos

0 Capitulo 2, Interfaces do usuario, fornece informacoes sobre
- 0 teclado em detalhes, as exibicoes, tipos de teclado, etc.
- Vacon Live
- A funcionalidade fieldbus integrada

0 Capitulo 3, Menu Monitoramento, fornece informacoes detalhadas sobre os valores
de monitoramento.

0 Capitulo 4, Menu de parametros, lista todos os parametros do conversor

0 Capitulo 5 apresenta o menu Diagndstico

0 Capitulo 6 apresenta o menu E/S e hardware

0 Capitulo 7 apresenta as Configuracoes e favoritos do usuario e menus de nivel de usuario

0 Capitulo 8, Descricoes dos parametros, fornece informacoes adicionais sobre
- Parametros e seus usos
- Programacao de entradas digitais e analdgicas
- Funcodes especificas das aplicacoes

0 Capitulo 9, Rastreamento de falhas, fornece informacdes sobre
- As falhas e suas causas
- Reset de falhas

0 Capitulo 10, Apéndice fornece informacdes sobre os diferentes valores padrao das aplicacoes

OBSERVACAO! Este manual inclui uma grande quantidade de tabelas de parametros. Abaixo vocé
encontrard o nome das colunas e suas explicacoes:

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com

Indicagdo de locali- Nome do Valor minimo

zagao no teclado; parametro do parametro

Mostra ao operador

o numero do parametro Valor maximo Numero de ID
/ /do parametro do parametro
indice Parametro Min. Max. | Unidade Padr59 IIIJ Descricao

0 / /

Valor da unidade Valor predefinido Breve descrigao

Mais informacoes do parametro; em fabrica dos valores dos

sobre esse parametro Fornecido caso parametros e/ou

disponiveis posterior- disponivel suas fungdes

mente no manual. 9434 pt
Figura 1.
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Funcoes especificas do conversor de frequéncia Vacon® 100 FLOW

Caracteristicas

Assistentes abrangentes para inicializacao. Padrao, HVAC, controle de PID, Multibomba
(Conversor Unico e Multiconversor) e Modo de incéndio usados para facilitar o comissionamento
Botdao FUNCT para troca rapida entre os locais de controle Local (teclado) e Remoto. O local
de controle remoto é selecionavel por parametro (E/S ou Fieldbus)

8 frequéncias predefinidas

Funcoes de potenciometro motorizado

Funcao de descarga

2 tempos de rampa programaveis, 2 supervisoes e 3 faixas de frequéncias proibidas
Parada rapida

Pagina de controle para operacdo simples e monitoramento dos valores mais essenciais
Mapeamento de dados do Fieldbus

Reset automatico

Diferentes modos de preaquecimento usados para evitar problemas de condensacao
Frequéncia maxima de saida de 320Hz

Funcoes de reldgio em tempo real e temporizador disponiveis (bateria opcional
necessaria). E possivel programar 3 canais de tempo para obter diferentes funcdes

no conversor (por exemplo. Partida/Parada e frequéncias predefinidas)

Controlador PID externo disponivel. Pode ser usado para controlar, por exemplo,

uma valvula, por meio da E/S do conversor de frequéncia

Funcao de modo de suspensao, que ativa e desativa automaticamente o funcionamento
do conversor com niveis definidos pelo usuario para economia de energia

Controlador PID de 2 zonas (2 sinais de realimentacao diferentes; controle minimo e maximo)
Duas origens de ponto de definicao para o controle de PID. Selecionavel por entrada digital
Funcao de impulso para ponto de definicao de PID

Funcao de pré-alimentacao para melhorar a resposta as mudancas do processo
Supervisao de valores do processo

Controle Multibomba para sistemas de Conversor Unico e Multiconversor

Modos Multimestre e Multisseguidor no sistema Multiconversor

Alternancia de multibomba baseada em reldgio em tempo real

Contador de manutencao

Funcoes de controle de bomba: Troca automatica. Controle de bomba priming. Controle
de bomba jockey. Limpeza automatica do impulsor da bomba. Antibloqueio, Supervisao
de pressao de entrada da bomba e Protecao contra congelamento
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1. vacon®100 FLOW — GUIA DE INICIALIZAGAO RAPIDA

1.1 TECLADO DO Vnc0N®1oo FLOW

O teclado de controle é a interface entre o conversor de frequéncia Vacon® 100 e o usuario.
Com o teclado de controle é possivel controlar a velocidade de um motor, supervisionar o estado
do equipamento e definir os parametros do conversor de frequéncia.

Ha dois tipos de teclado que vocé pode escolher para interface de usuario: Teclado com
exibigdo gréafica e Teclado de texto.

Veja uma descricao detalhada sobre a operacao do teclado no Capitulo 2.

1.1.1 BOTOES DO TECLADO

A secao de botoes do teclado ¢é idéntica para ambos os tipos de teclado:

Retroceder no menu Deslocar o menu para cima Mudar local d l
Sair do modo de edicao Aumentar o valor udar tocat de ?0_ntr0 0
Reset de falhas premindo Acesso a pagina

de controlo
Mudar direccao

Consulte o cap.
2.4.1.3 para obter
mais informacdes

demoradamente

Mover o cursor para
a direita
Entrar no modo
de edicao
Ignorar pagina
de propriedades

Mover o cursor
para a esquerda

Botdo de Deslocar o menu para baixo Botao de Iniciar
Parar Diminuir valor
9086.emf
Entrar no nivel/item activo
Confirmar seleccao
Figura 2.
1.1.2 VISOR

A exibicao do teclado indica o status do motor e do conversor, e quaisquer irregularidades nas
funcoes do motor e do conversor. No visor, o usuario vé informacodes sobre o conversor e a localizacao
presente na estrutura de menus e o item exibido.

Exibicao grafica:
Campo de estado  Campo de estado
pARﬁR/MARCHA PRONTO/NAQ PRONTO/FALHA  ocal de controlo:

) - PC/ES/TECLADO/
\_ Direccao / ALARME __ BUS DE CAMPO
d READY ‘ / ‘ 10 =] Campo da localizacdo
: (nimero de ID
Main Menu do pardmetro
e localizacao
actual no menu)

Y-

STOP

Quick Setup

Grupo/item activado:

17 -
( \) premir OK para entrar
Monitor
(5)
—_. Parameters \ Nidmero de itens
(12) no grupo
9159.emf
Figura 3.
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Se o texto na linha de texto for longo demais para caber no visor, ele serd rolado da esquerda para
a direita, revelando toda a cadeia de texto:

Visor de texto:

Indicadores: Indicadores:
Status Alarme, Falha
READY RUN 5TOP ALARM/ FAULT
A A N ;
— ome do grupo
Firiyr L/ L ’-- T [ ou paré\mgtrop
KIERENNK In_ i l_l
’\ /, , Localizacao do menu
M 1 E
<
3
o
. 4
FW v IVo KEYPAD BU
Indicadores: Indicadores:
Direcao Local de controle

Figura 4.
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1.2 PRIMEIRA INICIALIZAGAO
Apos o conversor ter sido energizado, o Assistente de inicializacdo sera iniciado.

No Assistente de inicializacdo vocé sera consultado quanto as informacoes essenciais necessarias
para que o conversor comece a controlar seu processo.

1 Selecdo de idioma (P6.1) Depende do pacote de idioma
Russia

2 Horario de verao” (P5.5.5) EEA
DESATIVADO

3 Tempo* (P5.5.2) hh:mm:ss

4 Ano* (P5.5.4) aaaa

B  |Data* (P5.5.3) dd.mm.

* Essas perguntas surgem se a bateria estiver instalada

6 Executar Assistente Sim
de inicializacao? Nao

Selecione “Sim” e pressione OK. Se vocé selecionar “Nao”, o conversor saira do assistente.

OBSERVACAO! Se vocé selecionar “N&o” e pressionar OK, vocé precisara definir todos os valores
de parametros manualmente.

Padrao
Selecione a configuracao HVAC
7 de aplicacao predefinida PID Control
(P1.2 Aplicac3o (ID 212)) Multibomba (Conversor Gnico)
Multibomba (Multiconversor)

OBSERVACAO! Se vocé alterar o valor de P1.2 Aplicacdo (ID 212) mais tarde no teclado grafico,
o0 assistente o guiara desde a etapa 8 até a etapa 17, e entao pulara para o assistente da aplicacao
selecionada.

Selecione P3.1.2.2 Tipo de motor
8 (de acordo com a placa
de identificacdo)
Defina o valor para P3.1.1.1
9 Tensao nominal do motor
(de acordo com a placa
de identificacdo)
Defina o valor para P3.1.1.2
1 0 Frequéncia nominal do motor
(de acordo com a placa
de identificacao)
Defina o valor para P3.1.1.3
1 1 Velocidade nominal do motor
(de acordo com a placa
de identificac3o)
12 Defina o valor para P3.1.1.4
Corrente nominal do motor

Motor PM
Motor de inducao

Faixa: Varia

Faixa: 8,00-320,00 Hz

Faixa: 24-19200

Faixa: Varia
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Defina o valor paraP3.1.1.5
Cos Phi do motor

Faixa: 0,30-1,00

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205
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Se “Motor de indugdo” tiver sido selecionado na etapa 8, as etapas 9-13 serao exibidas. Se “Motor
PM" tiver sido selecionado, as etapas 9-12 serao exibidas e o assistente pulara para a etapa 14
depois disso.

14 Defina o valor para P3.3.1.1

A N Faixa: 0,00-P3.3.1.2 Hz
Referéncia de frequéncia minima

1 5 Defina o valor para P3.3.1.2 Faixa: P3.3.1.1-320,00 Hz
Referéncia de frequéncia maxima

1 6 Defina o valor para P3.4.1.2 Faixa: 0,1-3000,0 s
Tempo de aceleracao 1

1 7 Defina o valor para P3.4.1.3 Faixa: 0,1-3000,0 s

Tempo de desaceleracao 1

1 8 Executar Assistente da aplicacao?||Sim
Nao

Se vocé selecionar “Sim” e pressionar o botdo OK, vocé sera levado ao assistente da aplicacao,
de acordo com a selecao feita na etapa 7.

Se vocé selecionar “Nao” e pressionar OK, o assistente sera interrompido e vocé precisara definir
todos os valores de parametros manualmente.

Agora o Assistente de inicializacao esta concluido.

O Assistente de inicializacao pode ser reiniciado com a ativacao do parametro P6.5.1 Restauragdo de
padrbes de fabrica OU com a escolha de Ativar para o parametro B1.1.2 Assistente de inicializacao.

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com
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1.3 ASSISTENTE DO MODO DE INCﬁNDIO
NOTA! A GARANTIA SERA ANULADA SE A FUNCAO DO MODO DE INCENDIO FOR ATIVADA.

O modo Teste pode ser usado para testar a funcao do Modo de incéndio sem a anulacao da garantia.
Leia informacoes importantes sobre a senha e questdes de garantia no Capitulo 8.13, antes de
prosseguir.

0 Assistente do Modo de incéndio serve para o facil comissionamento da funcao do Modo de incéndio.
0 Assistente do Modo de incéndio pode ser iniciado com a selecao de Ativar para o parametro 1.1.2
no menu Configuracao rapida.

Frequéncia do Modo de incéndio
Frequéncias predefinidas
Referéncia do teclado
Selecione aorigem de frequéncia | Fieldbus

1 do Modo de incéndio (P3.17.2).  |Entrada analdgica 1

Entrada analdgica 2
Entrada analdgica 1 + Entrada analdgica 2
Referéncia do PID 1
Referéncia do potencidmetro motorizado
Saida Bloco 1-10

Se a “Frequéncia do Modo de incéndio” ndo for selecionada para origem de frequéncia do Modo
de incéndio, va para a etapa 3.

2 Defina o valor para (P3.17.3)

Frequéncia do Modo de incéndio. Faixa: Varia

Contato fechado

3 Selecione o sinal de ativacao. Contato aberto

Se “Contato aberto” for selecionado, va para a etapa 5. Se “Contato fechado” for selecionado,
va para a etapa 4 e pule a etapa 5.

Selecione a origem de Fechar
4 ativacao do Modo de incéndio Faixa: Varia
(P3.17.5).

Selecione a origem de Abrir
5 ativacao do Modo de incéndio Faixa: Varia
(P3.17.4).

6 Selecione a origem de Reverter

Modo de incéndio (P3.17.6).

7 Defina a senha para o Modo
de incéndio (P3.17.1).

Faixa: Varia

Faixa: 0-9999

0 Assistente do Modo de incéndio esta pronto.
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1.4 ASSISTENTES DE APLICAGOES

Os assistentes de aplicacoes foram projetados para facilitar o comissionamento e a parametrizacao
do conversor de frequéncia. Eles personalizarao as configuracoes para atender aos requisitos de uso
final em termos de funcionalidade e conexdes de E/S. Os assistentes sdo bem ajustados para as
aplicacoes de campo tipicas, e vocé pode selecionar a configuracao de aplicacao que estiver mais
proxima da utilizacao pretendida do conversor de frequéncia. A configuracao da aplicacao pode ser
selecionada no Assistente de inicializacdo durante o comissionamento (veja o Capitulo 1.2, etapa 7],
ou a qualquer momento pelo pardmetro P1.2 Aplicacdo (ID 212), (Consulte o capitulo 8).

Quando a selecao for feita pelo parametro P1.2, os valores padrao do parametro serao definidos em
conformidade com a aplicacao selecionada. O menu de configuracao rapida exibe os parametros mais
essenciais especificos da aplicacdo. Esses parametros e todos os outros parametros também podem
ser editados e alterados no Menu de parametros (M3]) a qualquer momento, oferecendo ao usuéario
uma forma de fazer alteracdes, independentemente da configuracao de aplicacao selecionada.

Veja descricoes detalhadas das aplicacoes no Capitulo 1.5.

Quando uma das aplicacoes for selecionada pelo parametro P1.2 Aplicacdo (ID 212), o assistente
sempre exibe as etapas a seqguir para serem seguidas inicialmente:

Selecione P3.1.2.2 Tipo de motor
1 (de acordo com a placa
de identificac3o)
Defina o valor para P3.1.1.1
2 Tensao nominal do motor
(de acordo com a placa
de identificacdo)

Defina o valor para P3.1.1.2
3 Frequéncia nominal do motor
(de acordo com a placa

de identificac3o)

Defina o valor para P3.1.1.3

4 Velocidade nominal do motor
(de acordo com a placa

de identificacdo)

5 Defina o valor para P3.1.1.4
Corrente nominal do motor

6 Defina o valor para P3.1.1.5
Cos Phi do motor

Motor PM
Motor de inducao

Faixa: Varia

Faixa: 8,00-320,00 Hz

Faixa: 24-19200

Faixa: Varia

Faixa: 0,30-1,00

A etapa 6 sera exibida somente se “Motor de indugdo” tiver sido selecionado na etapa 1.

7 Defina o valor para P3.3.1.1
Referéncia de frequéncia minima

8 Defina o valor para P3.3.1.2 Faixa: P3.3.1.1-320,00 Hz
Referéncia de frequéncia maxima

Faixa: 0,00-P3.3.1.2 Hz

9 Defina o valor para P3.4.1.2 Faixa: 0,1-3000,0 s
Tempo de aceleracao 1
1 0 Defina o valor para P3.4.1.3 Faixa: 0,1-3000,0 s

Tempo de desaceleracao 1

Depois disso, 0 assistente se movera para etapas especificas da aplicacao, que serao apresentadas
nos capitulos a seguir:

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com
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1.4.1 ASSISTENTES DE APLICAGAO PADRAO E HVAC

Se vocé selecionar a aplicacdo Padrao ou HVAC com o parametro P1.2 Aplicacao (ID 212), as etapas
1-10 mencionadas acima serao exibidas (Capitulo 1.4).

Entretanto, se vocé tiver selecionado Aplicacao padrao ou Aplicacao HVAC na etapa 7 do Assistente
de inicializac3o (consulte Capitulo 1.2), somente esta etapa sera exibida:

Selecione o local de controle (de |Terminal de E/S

1 onde os comandos de partida/ Fieldbus
parada e referéncia de frequéncia || Teclado

do conversor sdo executados)

O Assistente de aplicacao Padrao ou HVAC agora esta concluido.

1.4.2 ASSISTENTE DE APLICAGAO DE CONTROLE DE PID

Se vocé selecionar a aplicacao Controle de PID com o parametro P1.2 Aplicacao (ID 212), as etapas
1-10 mencionadas acima serao exibidas (Capitulo 1.4).

Contudo, se vocé tiver selecionado a aplicacao Controle de PID na etapa 7 do Assistente de
inicializacao, as etapas a seguir serao exibidas logo apds a etapa 18 do Assistente de inicializacao
(consulte Capitulo 1.2):

Selecione o local de controle Terminal de E/S

1 (de onde os comandos de partida/||Fieldbus
parada e referéncia de frequéncia || Teclado

do conversor s3o executados)

2 Selecao de unidade de processa- |Varias selecoes
mento (P3.13.1.4)

Se % for selecionado como unidade de processamento, o assistente pulara diretamente para
a etapa 6. Se qualquer outra unidade diferente de % for selecionada, as etapas a seguir serao
exibidas:

Minimo da unidade de processa- |Defina o valor de acordo com

3 mento (P3.13.1.5) a faixa de sinal de realimenta-
cao PID, Por exemplo, 0-20 mA
corresponde a 0-10 Bar,

4 Maximo de unidade de processa- |0 mesmo que acima,

mento (P3.13.1.6)

5 Casas decimais da unidade de Faixa: 0-4

processamento (P3.13.1.7)

6 Selecao de origem da realimenta-||Consulte a Tabela 61 a respeito

cao 1(P3.13.3.3) das selecdes.

Se um dos sinais de entrada analdgica for selecionado na etapa 6, a etapa 7 sera exibida.
Caso contrario o assistente pulara diretamente para a etapa 8.
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8

Faixa de sinal da entrada
analdgica

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

9

Inversao de erro (P3.13.1.8)

0 = Normal
1 = Invertido

10

Selecao de fonte do ponto de defi-
nicao (P3.13.2.6)

Consulte a Tabela 60 a respeito

das selecoes.

Se um dos sinais de entrada analdgica for selecionado na etapa 9, a etapa 10 sera exibida,
e a etapa 12 depois disso. Se qualquer outra selecao que nao Al1-Al6 for feita, o assistente
pulara para a etapa 11.

Se qualquer uma das opcdes “Ponto de definigdo do teclado 17 ou “Ponto de defini¢do do teclado 2"
for escolhida na etapa 9, o assistente pulara diretamente para a etapa 12.

11

Faixa de sinal da entrada
analogica

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

12

Ponto de definicao do teclado
(P3.13.2.1 ou P3.13.2.2)

Depende da selecao na etapa 9.

13

Funcao de suspensao?

0 = Nao
1=Sim

Se a opcao “Sim” for selecionada, as etapas a sequir serao exibidas. Caso contrario o assistente
pulara diretamente para o fim.

14

Limite de frequéncia de suspen-
sao (P3.13.5.1)

Faixa: 0,00-320,00 Hz

15

Atraso de suspensao de SP1
(P3.13.5.2)

Faixa: 0-3000 s

16

Nivel de despertador (P3.13.5.3)

A faixa depende da unidade de
processamento selecionada.

O Assistente de aplicacao Controle de PID agora esta concluido.
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1.4.3 ASSISTENTE DE APLICACAO MULTIBOMBA (CONVERSOR UNICO)

Se vocé selecionar a aplicacao Multibomba (conversor Gnico) com o pardmetro P1.2 Aplicacao
(ID 212), as etapas 1-10 mencionadas acima serao exibidas (Capitulo 1.4).

Contudo, se vocé tiver selecionado a aplicacao Multibomba (conversor Unico) na etapa 7 do
Assistente de inicializacao, as etapas a seguir serao exibidas logo apos a etapa 18 do Assistente
de inicializac3o (consulte Capitulo 1.2):

Selecione o local de controle Terminal de E/S

1 (de onde os comandos de partida/||Fieldbus
parada e referéncia de frequéncia || Teclado

do conversor sio executados)

2 Selecao de unidade de processa- |Varias selecoes
mento (P3.13.1.4)

Se % for selecionado como unidade de processamento, o assistente pulara diretamente para a etapa 6.
Se qualquer outra unidade diferente de % for selecionada, as etapas a seguir serao exibidas:

Minimo da unidade de processa- |Defina o valor de acordo com
mento (P3.13.1.5) a faixa de sinal de realimenta-
3 c30 PID.

Por exemplo, 0-20 mA corres-
ponde a 0-10 Bar.

4 Maximo de unidade de processa- |0 mesmo que acima.
mento (P3.13.1.6)

5 Casas decimais da unidade Faixa: 0-4
de processamento (P3.13.1.7)

6 Selecao de origem da realimenta-||Consulte a Tabela 61 a respeito
cao 1(P3.13.3.3) das selecdes.

Se um dos sinais de entrada analdgica for selecionado na etapa 6, a etapa 7 sera exibida.
Caso contrario o assistente pulara diretamente para a etapa 8.

7 Faixa de sinal da entrada 0=0-10V/0-20 mA
analdgica 1=2-10V/4-20 mA
8 Inversao de erro (P3.13.1.8) 0 = Normal
1 =Invertido
9 Selecao de fonte do ponto Consulte a Tabela 60 a respeito
de definicdo (P3.13.2.6) das selecdes.

Se um dos sinais de entrada analdgica for selecionado na etapa 9, a etapa 10 sera exibida, e a etapa 12
depois disso. Se qualquer outra selecao que nao Al1-Alé for feita, o assistente pulara para a etapa 11.

Se qualquer uma das opcoes “Ponto de defini¢do do teclado 17 ou “Ponto de defini¢do do teclado 2"
for escolhida na etapa 9, o assistente pulara diretamente para a etapa 12.

1 0 Faixa de sinal da entrada 0=0-10V/0-20 mA
analdgica 1=2-10V/4-20 mA
1 1 ponto de definicao do teclado Depende da selecao na etapa 9.
(P3.13.2.2)
1 2 Funcao de suspensao? 0 =Nao
1=Sim
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Se a opcao “Sim” for selecionada, as etapas 13-15 serdo exibidas. Caso contrario, o assistente
pulara diretamente para a etapa 16.

13

Limite de frequéncia de suspen-
séo (P3.13.5.1)

Faixa: 0,00-320,00 Hz

14

Atraso de suspensao de SP1
(P3.13.5.2)

Faixa: 0-3000 s

15

Nivel de despertador (P3.13.5.3)

A faixa depende da unidade
de processamento selecionada.

16

NUmero de bombas (P3.15.2)

Faixa: 1-8

17

Travamento de bomba (P3.15.5)

0 = Nao usado
1 = Ativado

18

Troca automatica (P3.15.6)

0 = Desativado
1 = Ativado (intervalo]
2 = Ativado (tempo real)

Se a funcao Troca automatica for ativada, as etapas 19-24 serao exibidas. Se a Troca automatica
for desativada, o assistente pulara diretamente para a etapa 25.

19

Bombas trocadas automatica-
mente (P3.15.7)

0 = Bombas auxiliares
1 = Todas as bombas

A etapa 20 sera exibida somente se a opcao “Ativado (intervalo)” tiver sido selecionada na etapa 18.

20

Intervalo de troca automatica
(P3.15.8)

Faixa: 0-3000 s

As etapas 21-22 ser3o exibidas somente se a opcdo “Ativado (tempo real]” tiver sido selecionad

na etapa 18.

21

Dias de troca automatica
(P3.15.9)

Faixa: Segunda-Feira-Domingo

22

Hora da troca automatica
(P3.15.10])

Faixa: 00:00:00-23:59:59

23

Limite de frequéncia de troca
automatica (P3.15.11)

Faixa: P3.3.1.1-P3.3.1.2 Hz

Limite de bomba de troca

(P3.15.14)

24 | omatica (P3.15.12) Faixa: 1-8
25 |Largura de banda (P3.15.13) 0-100%
26 Atraso da largura de banda 0-3600 s

0 Assistente da aplicacdo Multibomba (conversor Unico) agora esta concluido.

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 18 VACON®100 FLOW — GUIA DE INICIALIZAGCAO RAPIDA

1.4.4 ASSISTENTE DE APLICAGAO MULTIBOMBA (MULTICONVERSOR)

Se vocé selecionar a aplicacdo Multibomba (multiconversor] com o pardmetro P1.2 Aplicacao
(ID 212), as etapas 1-10 mencionadas acima serao exibidas (Capitulo 1.4).

Contudo, se vocé tiver selecionado a aplicacao Multibomba (Multiconversor) na etapa 7 do
Assistente de inicializacao, as etapas a seguir serao exibidas logo apds a etapa 18 do Assistente
de inicializac3o (consulte Capitulo 1.2):

Selecione o local de controle Terminal de E/S

1 (de onde os comandos de partida/||Fieldbus
parada e referéncia de frequéncia || Teclado

do conversor sio executados)

2 Selecao de unidade de processa- |Varias selecoes
mento (P3.13.1.4)

Se % for selecionado como unidade de processamento, o assistente pulara diretamente para a etapa 6.
Se qualquer outra unidade diferente de % for selecionada, as etapas a seguir serao exibidas:

Minimo da unidade de Defina o valor de acordo com
processamento (P3.13.1.5) a faixa de sinal de realimenta-
3 cao PID.

Por exemplo, 0-20 mA corres-
ponde a 0-10 Bar.

4 Maximo de unidade de O mesmo que acima.
processamento (P3.13.1.6)

5 Casas decimais da unidade Faixa: 0-4
de processamento (P3.13.1.7)

6 Selecao de origem da Consulte a Tabela 61 a respeito
realimentacdo 1 (P3.13.3.3) das selecoes.

Se um dos sinais de entrada analdgica for selecionado na etapa 6, a etapa 7 sera exibida. Caso
contrario o assistente pulara diretamente para a etapa 8.

7 Faixa de sinal da entrada analé- |0=0-10V/0-20 mA

gica 1=2-10V/4-20 mA
8 Inversao de erro (P3.13.1.8) 0 = Normal
1 =Invertido
9 Selecao de fonte do ponto de defi- || Consulte a Tabela 60 a respeito
nicao (P3.13.2.6) das selecdes.

Se um dos sinais de entrada analdgica for selecionado na etapa 9, a etapa 10 sera exibida, e a etapa 12
depois disso. Se qualquer outra selecao que nao Al1-Alé for feita, o assistente pulara para a etapa 11.

Se qualquer uma das opcdes “Ponto de definig¢do do teclado 1" ou “Ponto de defini¢do do teclado 2"
for escolhida na etapa 9, o assistente pulara diretamente para a etapa 12.

1 0 Faixa de sinal da entrada 0=0-10V/0-20 mA
analdgica 1=2-10V/4-20 mA
1 1 ponto de definicao do teclado Depende da selecao na etapa 9.
(P3.13.2.2)
1 2 Funcao de suspensao? 0 =Nao
1=Sim
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Se a opcao “Sim” for selecionada, as etapas 13-15 serdo exibidas. Caso contrario o assistente
pulara diretamente para a etapa 16.

13

Limite de frequéncia de suspen-
séo (P3.13.5.1)

Faixa: 0,00-320,00 Hz

14

Atraso de suspensao de SP1
(P3.13.5.2)

Faixa: 0-3000 s

15

Nivel de despertador (P3.13.5.3)

A faixa depende da unidade de
processamento selecionada.

16

Modo multibomba (P3.15.1)

1 = Multisseguidor
2 = Multimestre

17

NUmero de ID da bomba (P3.15.3)

Faixa: 1-8

18

Partida e realimentacao (P3.15.4)

0 = Sinais nao conectados

1 =Somente o sinal de partida
conectado

2 = Sinais de partida de reali-
mentacao conectados

19

NUmero de bombas (P3.15.2)

Faixa: 1-8

20

Travamento de bomba (P3.15.5)

0 = Nao usado
1 = Ativado

21

Troca automatica (P3.15.6)

0 = Desativado
1 = Ativado (intervalo)
2 = Ativado (dias da semana)

Se a funcdo Troca automatica for ativada (intervalo), a etapa 23 serd exibida, e apds isso, o assistente
pulara para a etapa 26. Se a funcdo Troca automatica for ativada (dias da semanal, o assistente pulara
para a etapa 24. Se a Troca automatica for desativada, o assistente pulara diretamente para a etapa 26.

22

Bombas trocadas automatica-
mente (P3.15.7)

0 = Bombas auxiliares
1 = Todas as bombas

A etapa 23 sera exibida somente se a opcao “Ativado (intervalo)” tiver sido selecionada na etapa 18.

23

Intervalo de troca automatica
(P3.15.8)

Faixa: 0-3000 h

As etapas 24-25 ser3o exibidas somente se a opcdo “Ativado (dias da semana)” tiver sido
selecionada na etapa 18,

24

Dias de troca automatica
(P3.15.9)

Faixa: Segunda-Feira-Domingo

25

Hora da troca automatica
(P3.15.10])

Faixa: 00:00:00-23:59:59

26

Largura de banda (P3.15.13)

0-100%

27

Atraso da largura de banda
(P3.15.14])

0-3600 s

0 Assistente da aplicacdo Multibomba (Multiconversor) agora esté concluido.
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1.5 DESCRIGAO DAS APLICAGOES

1.5.1 APLICAGOES PADRAO E HYAC

As aplicacoes Padrao e HVAC sao tipicamente usadas em aplicacoes simples controladas a velocidade
(por exemplo, bombas e ventiladores), onde nenhum recurso especial é necessario.

0 conversor pode ser controlado a partir do teclado. Fieldbus ou terminal de E/S.

No controle pelo terminal de E/S, o sinal de referéncia de frequéncia do conversor esta conectado
a Al1 (0-10 V) ou Al2 (4-20 mA), dependendo do tipo de sinal de referéncia. Ha também trés
referéncias de frequéncia predefinidas disponiveis. As referéncias predefinidas podem ser ativadas
por DI4 e DI5. Os sinais de partida/parada do conversor sdo conectados a DI1 (Partida no sentido
horéario) e DI2 (Partida no sentido anti-horario).

Todas as saidas do conversor s3o livremente configuraveis. Uma saida analdgica (Frequéncia de saida)
e trés saidas de relé (Em funcionamento, Falha, Pronto) estdo disponiveis na placa de E/S basica.

Veja as descricoes detalhadas dos parametros especificos da aplicacao no Capitulo 8.
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1.5.1.1 Conexoes de controle padrao das aplicacoes Padrao e HVAC

‘ Placa de E/S normal ‘
k T

‘r' { : j I ‘ ‘ +10 Vref ‘ ‘ Saida de referéncia ‘ ‘ ‘
= | \
PEEIECTD ¢ B “-- 2 Al1+ Entrada analdgica 1+
referéncia 1-10 kQ |1 Referéncia de
|
I frequéncia
it 3 Al1- Entrada analdgica 1 - [predefinicdo 0-10 V)
4 Al2+ Entrada analdgica 2 + Referéncia de
frequéncia
, (predefinicao 4-20 mA)
5 Al2- Entrada analégica 2 -
Pmmoommoootooooooo 6 ‘ Saida24V @ ‘ ‘ Tensao auxiliar de ZAV‘ ‘ ‘
} [7 ][ onD ® | [E/Sdeterra | \
b e {8 ][ on | [ Entrada digital 1 | [ Marchano sentido horario |
RS . {9 ][ br | [ Entrada digital 2 | [Marcha no sentido anti-horario |
U Er e {10 ][ o3 | [Entradadigital3 ][ Fetnaexterna \
! [11 ][ cm ® | | [comumparaDI1-Dis || *)
3 [ 12 | [ saida2sv @ | [ Tensao auxiliar de 24 V| | \
} r----113 ][ oND ® | [E/Sdeterra || \
T e YA N T | [Entradadigital s | [saoris oo arerinia
\ - | Fechado| Aberto | Freq.2 predef. 1
boert s {15 | [ DI | [Entradadigital5 | | &g | Fechate | Fedprecer 4
A e p P AT | [Entradadigitalé | [ Resetdefalhas |
: ! (17 | [ o™ ® | ] [comum paraDii-DI6 | | %)
1 |
A 18 AO1+ Saida analdgica 1+
! / \ | A P
] \ Frequéncia de saida
AN mA ) | (predefinicdo: 0-20 mA)
! Sooe--b--- 4019 AO1- ® Saida analdgica 1 -
| i
1 |
! I Tensao de entrada
i | 30 Entrada de +24 V auxiliar de 24 V
i | RS485 Bus de série, negativo
| | — Modbus RTU
' I B RS485 Bus de série, positivo
h |
! ! 21 RO1/1 NC Saida dorelé 1
I
! MARCHA ‘L**** 22 RO1/2 CM j MARCHA
‘®} ””” 23 RO1/3NO —
! |
! | 24 R02/1 NC Saida do relé 2
o FALHA L[5 | [ RozizcM -/
! FALHA
L - @ ——————— 26 | | R0O2/3NO —
32 R03/2 CM " Saida do relé 3
PRONTO *%)
33 R0O3/3 NO I
9301.emf
Figura 5.

**) A Figura 5 mostra o conversor padrao. Se vocé encomendar com o cddigo de opcdo +SBF4,
a saida de relé 3 é substituida por uma entrada de termistor. Consulte o Manual de Instalagéo.
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*] As entradas digitais podem ser isoladas da terra por um interruptor DIP, veja a figura abaixo:

Entradas digitais
Flutuante
Ligadaa GND (Predefinicdo!)

9109.emf

Figura 6.
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VACON ® 23

1.5.1.2

Parametros de configuracao rapida das aplicacées Padrdo e HVAC

M1.1 Assistentes

indice Parametro Min Max. |Unidade | Padrao | ID Descricao
0 = Nao ativar
1 = Ativar
111 As.5|.ste?nte~de 0 1 0 1170 A opgao porAtf/v_a.rlr.nuafa )
inicializacao Assistente de inicializacao
(consulte o Capitulo 1.2
“Primeira inicializagdo”).
Aopcao por Ativariniciarad o
. Assistente do Modo
112 Ass'jzeirr‘]tféizi';""d" 0 1 0 | 1672 |de incéndio [consulte o
Capitulo 1.3 “Assistente
do Modo de incéndio”).
M1 Configuracao rapida:
indice Parametro Min Max. | Unidade |Padrao| ID Descricao
0 = Padrao
1=HVAC
2 = Controle de PID
1.2 Aplicacao 0 4 1 212 |3 =Multibomba
(conversor Unico)
4 = Multibomba
(Multiconversor)
13 RefAere.nmaldfe 0,00 P14 Hy 0.0 101 RelfgrenC|a de.f.requenua
frequéncia minima minima permitida.
14 Referéncia de P13 | 3200 Hz | 500/60,0| 102 |Referenciade frequéncia
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necessario
Tempo para a frequéncia de saida
1.5 P - 0,1 3000,0 s 50 103 |aumentar desde a frequéncia
de aceleracao 1 ., O
7 zero até a frequéncia
maxima.
Define o tempo necessario
16 Tempo i 0.1 30000 S 5.0 103 |Paraa frequéncia de s:ald'a
de desaceleracao 1 reduzir desde a frequéncia
maxima até a frequéncia zero.
17 Limite de corrente 1,4*0.1 Is A Varia 107 Corrente maxima na sAaldg
do motor do conversor de frequéncia.
0 = Motor de inducao
1.8 Tipo de motor 0 1 0 650 |1 =Motor de imas
permanentes
Encontre este valor U,, na
Tensao nominal plaqueta de identificacao
1.9 do motor Varia Varia V Varia 110 |do motor.
OBSERVACAO! Conexao
também usada (Delta/Star).
E . Al Encontre este valor f,, na
1.10 P T o 8,0 320,0 Hz  |50,0/60,0| 111 |plaqueta de identificacio
0 motor
do motor.
Velocidad Al Encontre este valor n, na
1.11 e OC(; ade nomina 24 19200 Rpm Varia 112 | plagueta de identificacdo
0 motor
do motor.
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indice Parametro Min. | Max. | Unidade |Padrao| ID Descricao

. Encontre este valor |, na
Corrente nominal

1.12 do motor 14*0.1 Is A Varia 113 | plagueta de identificacdo
do motor.

Encontre este valor na
1.13 Cos phi do motor 0,3 1,00 Varia 120 |plaqueta de identificacao
do motor.

O conversor busca pela cor-
rente minima do motor para
economizar energia e para
reduzir o ruido do motor. Esta
1.14 | Otimizacao de energia 0 1 0 666 |funcao pode ser usada, por
exemplo, em aplicacoes de
ventiladores e bombas.

0 = Desativado

1 = Ativado

Aidentificacao automatica
do motor calcula ou mede os
parametros do motor neces-
sarios para controle 6timo
do motor e da velocidade.

0 =Sem acao

1.15 Identificacao 0 2 0 631 |1=Em inatividade

2 = Com rotacao
OBSERVACAO! Placa

de identificacao do motor
Pardmetros precisam ser
definidos antes da execucao
da identificacao.

~ . 0 =Rampa
1.16 Funcao de partida 0 1 0 505 1 = Partida dindmica
1.17 Funcdo Parada 0 1 0 506 | U= Inércia
’ 1 =Rampa
1.18 Automatic Reset 0 1 0 731 0= Dgsatwado
1 = Ativado
0 =Sem acao
1=Alarme
1.19 Resposta da falha 0 3 2 701 |2 = Falha (parar de acordo
externa
com o modo de parada)
3 = Falha (parada por inércia)
0 =Sem acao
1=Alarme
2 = Alarme+frequéncia de falha
Resposta da falha predefinida (par. P3.9.1.13)
120 para valor de Al baixo 0 5 0 700 3 = Alarme+frequéncia anterior
4 = Falha (parar de acordo
com o modo de parada)
5 = Falha (parada por inércia)
Selecao do controle remoto
Local de controle local (partida/parada).
1.21 remoto 0 1 0 172 0 = Controle de E/S

1 = Controle do fieldbus
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indice Parametro Min. | Max. | Unidade |Padrao| ID Descricao

Selecao de origem de refe-
réncia de frequéncia quando
o local de controle é a E/S A
0=PC

1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado

3 = Fieldbus

4=Al

5=AI2

6 = AlT+AI2

7=PID

8 = Potenciometro motorizado
1 20 5 117 |11 = Saida Bloco 1

12 = Saida Bloco 2

13 = Saida Bloco 3

14 = Saida Bloco 4

15 = Saida Bloco 5

16 = Saida Bloco 6

17 = Saida Bloco 7

18 = Saida Bloco 8

19 = Saida Bloco ¢

20 = Saida Bloco 10
OBSERVACAO! O valor padrao
depende da aplicacao sele-
cionada pelo parametro 1.2

Selecdo de referéncia

1.22 de controle de E/S A

Selecao de referéncia

1.23 de controle de teclado

1 20 1 121 |Consulte P1.22.

Selecdo de referéncia

1.24 de controle de fieldbus

1 20 2 122 | Consulte P1.22.

1.25 Faixa de sinal de Al 0 1 0 379 ?z 0-10V/0-20 mA

=2-10V/4-20 mA

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

51 2 1101 | Consulte P3.5.3.2.1.
51 3 1104 | Consulte P3.5.3.2.1.
51 1 1107 | Consulte P3.5.3.2.1.
31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1.

1.26 Al2 Signal Range 0 1 1 390

1.27 RO1 Function
1.28 RO2 Function
1.29 RO3 Function
1.30 AO1 Function

ol O]l o] ©

M1.31 Padrao / M1.32 HVAC

indice Parametro Min. | Max. | Unidade |Padrao| ID Descricao

Frequéncia predefinida
1.31.1 Preset Frequency 1 P1.3 P1.4 Hz 10,0 105 |selecionada pela entrada
digital DI4.

Frequéncia predefinida
1.31.2 Preset Frequency 2 P1.3 P1.4 Hz 15,0 106 |selecionada pela entrada
digital DI5.

Frequéncia predefinida
1.31.3 Preset Frequency 3 P1.3 P1.4 Hz 20,0 126 |selecionada pelas entradas
digitais Dl4 e DI5.
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1.5.2 APLICAGAO DE CONTROLE DE PID

A aplicacao Controle de PID é normalmente usada em aplicacdoes onde a variavel do processo
(por exemplo, a pressao) é controlada a partir do controle da velocidade do motor (por exemplo,
bomba ou ventilador]. Nessa configuracao, o controlador PID interno do conversor sera configurado
para um ponto de definicao e um sinal de realimentacao. A aplicacao Controle de PID fornece um
controle suave e um pacote integrado de medicao e controle, onde nenhum componente adicional

é necessario.

Dois locais de controle individuais podem ser usados. A selecao entre os locais de controle Ae B
é feita por DI6. Quando o local de controle A estiver ativo, os comandos de partida/parada serao
dados por DI1, e a referéncia de frequéncia sera obtida do controlador PID. Quando o local de
controle B estiver ativo, os comandos de partida/parada serdo dados por Dl4, e a referéncia de
frequéncia sera obtida diretamente de Al1.

Todas as saidas do conversor sdo livremente configuraveis. Uma saida analdgica (Frequéncia de saida)
e trés saidas de relé (Em funcionamento, Falha, Pronto) estao disponiveis na placa de E/S bésica.

Veja as descricoes detalhadas dos parametros especificos da aplicacao no Capitulo 8.
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1.5.2.1 Conexoes de controle padrao da aplicacao Controle de PID

‘ Placa de E/S padrao ‘
:

L L4 1 ‘ ‘ +10 Vref ‘ ‘Safda de referéncia ‘ ‘ ‘
i@ \ \ Local A: Ponto de
PoteAncpmetro de || oo 2 All+ Entrada analdgica 1 +| | definicao do PID
referéncia 1-10 kQ ! (referéncia)
Local B: Referéncia
|
A el - de freqiiéncia
3 All- Entrada analégica 1 (padrab: 0-10 V)
Transmissor de 2 fios
Vaorreal  _—F------1 4 Al2+ Entrada analdgica 2 + Realimentacdo PID
- (valor real) ’
=== 5 Al2- Entrada analégica 2 - [padrao: 4-20 mA)
I=(004-20mA | +' |
——— I 6 24V saida @ [Tensao auxiliar de 24 V] | \
|
! L - — —
| ) {7 ][ oND @ | [TerraE/s || | \
pooel oo 1 | [ on | [Entrada digital 1 | [ g3l A lnicioparafrente ]
bo-v? emeem - { 9 ‘ ‘ DI2 ‘ ‘Entrada digital 2 ‘ ‘ Falha externa ‘
T {10 ][ D13 | [Entrada digital3 | [ Resetdefalha |
[ 11 ][ cM ® | | [Comum para DI1-DI6 | | |*)
P —— ‘ 12 ‘ ‘ 24V saida @ ‘ ‘Tenséo auxiliar de 24V ‘ \ \
|
T 113 ][ onD ® | [Terra E/S | \
| P |
Lol b [ ] [ | [Entrada digtats | [Reminmmaetiny Bkl
:r——z// ——%————«‘ 15 ‘ ‘ DI5 ‘ ‘Entrada digital 5 ‘ ‘Frequenma predefinida 1 ‘
:,,7,/ 77{77774 16 ‘ ‘ Dl6 ‘ ‘Entrada digital 6 ‘ ‘Setec}mdelocatdeconlroLeA/B‘
! l [17 ][ c™ ® | | [Comum para DI1-DI6 | | |*)
| |
|
T 18 || AOT+ Saida analégica 1 +
1 L mA b Freqliéncia de saida
AN ;o , - (padrao: 0-20 mA)
: Seoflmmm s 19 AO1-/GND [ ] Saida analégica 1 -
| |
\ \ Voltagem de entrada
| ! 30 | | +24Ventrada auxiliar de 24 V
: : RS485 Barramento serial, negativo
| | — RTU Modbus
| : ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Barramento serial, positivo
|
N | 21 | [ RO1/1NC Saida
} SRR 22 RO1/2 CM derelé 1 RUN
|
1~®~‘F 77777 23 RO1/3NO —
|
I ! 24 R0O2/1 NC Saida
I ! .
: FALHA o ____| 25 R0O2/2 CM j derelé 2 FALHA
- @ ———————— 26 R02/3 NO —
32 R03/2 CM " Saida PRONTO *%)
33 | | R03/3NO derelé3
9407_pt.emf
Figura 7.

**) A Figura 7 mostra o conversor padrao. Se vocé encomendar com o cddigo de opcdo +SBF4,
a saida de relé 3 é substituida por uma entrada de termistor. Consulte o Manual de Instalagédo.
*] As entradas digitais podem ser isoladas da terra por um interruptor DIP, veja a figura abaixo

Entradas digitais
Flutuante
Ligadaa GND (Predefinicao!)

-G

12002200002000000."

9109.emf

Figura 8.
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1.5.2.2 Parametros de configuracao rapida da aplicacao Controle de PID
M1.1 Assistentes
indice Parametro Min. | Max. |Unidade | Padrao | ID Descricao
0 = Nao ativar
1 = Ativar
111 As.5|.ste?nte~de 0 1 0 1170 A opgao porAtf/v.a.rlmuafa )
inicializacao Assistente de inicializacao
(consulte o Capitulo 1.2
“Primeira inicializagdo”).
Aopcao por Ativariniciarad o
. Assistente do Modo
112 Ass'jzeirr‘]tféizi';""d" 0 1 0 | 1672 |de incéndio [consulte
o Capitulo 1.3 “Assistente
|[do Modo de incéndio”).
M1 Configuracao rapida:
indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
0 = Padrao
1=HVAC
2 = Controle de PID
1.2 Aplicacao 0 4 2 212 |3 =Multibomba
(conversor Unico)
4 = Multibomba
(Multiconversor)
13 RefAere.nuald.e 0,00 P14 Hy 0.0 101 Rezfe_renua de.f.requenua
frequéncia minima minima permitida.
14 Referéncia de P13 | 3200 Hz | 50.0/60.0 | 102 |Referenciade frequéncia
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necessario
15 Tempo Eje 0.1 3000,0 s 5.0 103 |Paraa frequéncia de salqa .
aceleracao 1 aumentar desde a frequéncia
zero até a frequéncia maxima.
Define o tempo necessario
16 Tempo de~ 0.1 3000,0 s 5.0 104 |Paraa frequéncia de s:ald.a
desaceleracao 1 reduzir desde a frequéncia
maxima até a frequéncia zero.
17 Limite de corrente I4*0.1 Is A Varia 107 Corrente maxima na sAa|d§
do motor do conversor de frequéncia.
0 = Motor de inducao
1.8 Tipo de motor 0 1 0 650 |1 =Motor de imas
permanentes
Encontre este valor U,, na pla-
Tensao nominal . . . queta de identificacao do motor.
1.9 do motor Varia Varia \% Varia 110 OBSERVACAO! Conexao tam-
bém usada (Delta/Star).
. . inal Encontre este valor f,, na
1.10 requ(;enua nomina 8,0 320,0 Hz 50,0 111 | plaqueta de identificacdo
0 motor
do motor.
Velocidad inal Encontre este valor n, na
111 Sy o 2% 19200 Rpm Varia | 112 |plaqueta de identificacio
o0 motor
do motor.
c ¢ inal Encontre este valor [, na
1.12 orrgn ¢ nomina Iy*0.1 ls A Varia 113 | plagueta de identificacdo
o motor
do motor.
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indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao

Encontre este valor na
1.13 Cos phi do motor 0,30 1,00 Varia 120 |plaqueta de identificacao
do motor.

O conversor busca pela cor-
rente minima do motor para
economizar energia e para
reduzir o ruido do motor.

0 1 0 666 | Esta funcao pode ser usada.
por exemplo, em aplicacoes
de ventiladores e bombas.

0 = Desativado

1 = Ativado

Aidentificacdo automatica
do motor calcula ou mede
os parametros do motor
necessarios para controle
otimo do motor e da veloci-
dade.

0 =Sem acao

1 = Em inatividade

2 = Com rotacao
OBSERVACAO! Placa de
identificacdo do motor
Pardmetros precisam ser
definidos antes da execucao
da identificacao.

Otimizacao
de energia

1.15 Identificacao 0 2 0 631

0 = Rampa

1.16 Funcao de partida 0 1 0 505 1 = Partida dindmica

0 = Inércia

1.17 Funcao Parada 0 1 0 506
’ 1 =Rampa

0 = Desativado

1.18 Automatic Reset 0 1 0 731 1= Ativado

0 =Sem acao

1=Alarme

0 3 2 701 |2 = Falha (parar de acordo
com o modo de parada)

3 = Falha (parada por inércia)

Resposta da falha

1.19
externa

0 =Sem acao

1=Alarme

2 = Alarme+frequéncia de falha
Resposta da falha 0 5 0 700 predefinida (par. P3.9.1.13)

para valor de Al baixo 3 = Alarme+frequéncia anterior

4 = Falha (parar de acordo

com o modo de parada)

5 = Falha (parada por inércia)

1.20

Selecao do controle remoto
Local de controle local (partida/paradal.
1.21 remoto 0 ! 0 172 0 = Controle de E/S

1 = Controle do fieldbus
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indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
Selecao de origem de refe-
réncia de frequéncia quando
o local de controle é a E/S A
0=PC
1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado
3 = Fieldbus
4= Al
5=AI2
6 = Al1+AI2
7=PID
Selecio de referéncia 8 = Potenciometro motorizado
1.22 de controle de E/S A 1 20 6 117 |11 = Saida Bloco 1
12 = Saida Bloco 2
13 = Saida Bloco 3
14 = Saida Bloco 4
15 = Saida Bloco 5
16 = Saida Bloco 6
17 = Saida Bloco 7
18 = Saida Bloco 8
19 = Saida Bloco ¢
20 = Saida Bloco 10
NOTA! O valor padrao
depende da aplicacao sele-
cionada pelo parametro 1.2.
103 | Jelecaodereferencia ) 20 1 121 | Consulte P1.22.
de controle de teclado
Selecdo de referéncia
1.24 de controle de fieldbus 1 20 2 122 | Consulte P1.22.
. . 0=0-10V/0-20 mA
1.25 Faixa de sinal de Al1 0 1 0 379 122-10V/ 4-20 mA
. 0=0-10V/0-20 mA
1.26 Al2 Signal Range 0 1 1 390 1=2-10V/ 4-20 mA
1.27 RO1 Function 0 51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.28 RO2 Function 0 51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.29 RO3 Function 0 51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.30 AO1 Function 0 31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1.
M1.33 Controle de PID
indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao

Se o valor do parametro for
definido como 100%, uma
1.33.1 Ganho do PID 0,00 100,00 % 100,00 118 |variacao de 10% no valor do
erro faz com que a saida do
controlador varie em 10%.

Se este parametro estiver
definido como 1,00s, uma

Tempodeintegracdo | 444 | 4q0 09 s 1,00 119 | variacio de 10% no valor do

1.33.2

do PID ,
erro faz com que a saida do
controlador varie em 10,00%/s.
Se este parametro estiver
definido como 1,00 s, uma
L . 0
133.3 Tempo de derivacao 0,00 100,00 S 0,00 1132 | variacao de 10% no valor do

do PID erro durante 1,00 s faz com
que a saida do controlador

varie em 10,00%.
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indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao

Selecdo de unidade Selecione a unidade para

1.33.4 de processamento 1 44 1 1036 | as variaveis do processo.
P Consulte P3.13.1.4
O valor da unidade de proces-
Minimo da unidade . . . samento correspondente
1.33.5 Varia Varia Varia 1033 . .
de processamento a 0% do sinal de realimenta-
cao PID.
O valor da unidade de proces-
Maximo de unidade . . . samento correspondente
1.33.6 Varia Varia Varia 1034 . .
de processamento a 100% do sinal de realimen-
tacao PID.
Selecao de origemda
1.33.7 . - 0 30 2 334 | Consulte P3.13.3.3.
realimentacao 1
1.33.8 | “elecao de fonte do 0 32 1 332 |Consulte P3.13.2.6.
ponto de definicao 1
1.33.9 |Pontodedefiniciodo |y | yari Varia 0 167
teclado 1
O conversor entrara em Sleep
Mode quando a frequéncia
133.10 Limite de frequéncia 0.0 3200 Hz 0.0 1016 de saida permanecer abaixo

de suspensao 1 deste limite por um tempo
superior ao definido pelo para-

metro Atraso de suspensao.

0 intervalo de tempo minimo
no qual a frequéncia precisa
1.33.11 sfstr?aiosgj1 0 3000 s 0 1017 | permanecer abaixo do nivel
P de suspensao antes que o
conversor seja interrompido,

Define o nivel para a supervi-
Nivel d sao de despertador do valor
1.33.12 e e Varia Varia Varia Varia 1018 | de realimentacao PID. Usa
despertador 1 . ’
unidades de processamento
selecionadas.

Frequéncia predefinida
P1.3 P1.4 Hz 10,0 105 |selecionada pela entrada
digital DI5.

Frequéncia

1.33.13 predefinida 1
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1.5.3 APLICAGAO MULTIBOMBA (CONVERSOR UNICO)

A aplicacdo Multibomba (Conversor Unico) foi projetada para aplicacées onde um conversor controla um
sistema que consiste em até 8 motores em paralelo (por exemplo, bombas, ventiladores, compressores).
Por padrao, a aplicacdo Multibomba (Conversor Unico) é configurada para 3 motores em paralelo.

O conversor é conectado a um dos motores. O controlador PID interno do conversor controla

a velocidade do motor regulador e fornece sinais de controle (via saida de relés) para dar partida/
parar os motores auxiliares. Sao necessarios contatores externos para chavear os motores
auxiliares na rede elétrica.

A variavel do processo (por exemplo, pressao) é controlada a partir do controle da velocidade
de um motor e pelo nimero de motores em funcionamento.

Veja as descricoes detalhadas dos parametros especificos da aplicacao no Capitulo 8.13.

Iniciar/Parar

O
Py
3

3068.emf

Figura 9. Principio da configuracdo do Multibomba (Conversor unico) (PT=sensor de pressdo)
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A funcao Troca automatica pode ser usada para a uniformizacao do desgaste de todos os motores

no sistema. A funcdo Troca automatica monitora as horas de funcionamento de cada motor e comanda
a ordem de partida dos motores de acordo com elas. O motor com a menor quantidade de horas

de funcionamento & iniciado primeiro, e o motor com a maior quantidade de horas de funcionamento
é iniciado por ultimo. A Troca automatica (troca da ordem de partida) pode ser configurada para ocorrer
com base no intervalo de tempo de troca automatica ou com base no relégio em tempo real interno dos
conversores (caso a bateria do RTC esteja instalada no conversor).

A Troca automatica pode ser configurada para cobrir todas as bombas no sistema ou somente
as bombas auxiliares.

OBSERVACAO! Diferentes conexoes, dependendo do modo de troca automatica selecionado
(Consulte Figura 10 e Figura 11).

3~

Il

3069.emf

Figura 10. Diagrama de controle principal, quando somente os motores auxiliares sofrem
troca automatica
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K1 K1.1 K2 ‘ K2.1 K3 K3.1

3070.emf

Figura 11. Diagrama de controle principal, quando todas as bombas sofrem troca automatica.

Dois locais de controle individuais podem ser usados. A selecao entre os locais de controle Ae B
é feita por DI6. Quando o local de controle A estiver ativo, os comandos de partida/parada serao
dados por DI1, e a referéncia de frequéncia sera obtida do controlador PID. Quando o local de
controle B estiver ativo, os comandos de partida/parada serdo dados por Dl4, e a referéncia de

frequéncia serd obtida diretamente de Al1.

Todas as saidas do conversor sdo livremente configuraveis. Uma saida analdgica (Frequéncia de saida)
e trés saidas de relé (Em funcionamento, Falha, Pronto) est&o disponiveis na placa de E/S basica.
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1.5.3.1 Conexodes de controle padrao da aplicacdo Multibomba (Conversor Unico)

‘ Placa de E/S padrao ‘

. T : ]ﬂ 1 ‘ ‘ +10 Vref ‘ ‘Sal’da de referéncia ‘ ‘ ‘
~ ! \
Potenciémetro |1 o - Local A: Ndo usado
de referéncia 1-10 kQ | 2 All+ Entrada analogica 1 + Local B: Referéncia
I de frequiéncia
bemm e 3 All- Entrada analégica 1 - | | (Padréo: 0-10V)
Transmissor de 2 fios
Valorreal -~~~ 7771 4 Al2+ Entrada analégica 2 + Realimentacao PID
- (valor real) ’
=== 5 Al2- Entrada analdgica 2 - padrac: 4-20 mA)
I=(004-20mA | + !
e S Y 24V saida @ [Tensdo auxiliar de 24 V] | |
| ! ﬂ{
| t----1 7 ][ onD ® | [TerraE/s | |
roml e {8 ][ on | [Entrada digial 1| [i6r3i6 Conirotador bib)__|
IRERUEEEEEE 19 J[oe | [Entrada digital 2| [[Réitrancis e vea 535361
B { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘ Entrada digital 3 ‘ ‘Selegéo de local de controle A/B‘
[11 ][ c™m | [Comum para DI1-DI6 | | |*)
S 12 | [ 24Vsaida® | [Tensao auxiliar de 24 V] | |
l ~---{13 ][ oD ® | [Terra E/s | \
| -
‘L——/ ———}————{ 14 ‘ ‘ Dl4 ‘ ‘Entrada digital 4 ‘ ‘ Trava do motor 1 ‘
‘r,,// 777‘r7774 15 ‘ ‘ DI5 ‘ ‘Entrada digital 5 ‘ ‘ Trava do motor 2 ‘
- |
homo” 77—‘L———4 16 ‘ ‘ DI6 ‘ ‘Entrada digital 6 ‘ ‘ Trava do motor 3 ‘
|
! ! [17 ][ cm | [Comum para DI1-DI6 | | |*)
| |
| oTTso--m---1 18 || AOT+ Saida analégica 1 +
bl mA | rreguﬁncéa goe saAi?a
\ ! P o U=
1 \u/f”;———— 19 AO1-/GND ® | |Saida analégica 1 - padrao m
|
| |
! | Voltagem de entrada
| ‘ 30 *24 V entrada auxiliar de 24 V
| |
: : A RS485 Barramento serial, negativo
‘ | ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ - = RTU Modbus
I | Barramento serial, positivo
| ! ;
: : 21 RO1/1 NC j Sal,da de Controle do motor 1
| - f---- 22 RO1/2 CM relé 1 (Contator K1 de
AT A2 ltibomba)
e ISR 23 | [ RO1/3NO — meemee
|
| 7 | {
! ! 24 RO2/1 NC j Sa'fja o Controle do motor 2
! et 25 RO2/2 CM relé 2 [Contator K2 de
Al A2 multibomba)
p--nd |- - 26 | | RO2/3NO —
: L ] 32 R0O3/2 CM ~" Saida de [Controle do motor 3 **]
A1 A2 4 Contator K3 de
e — 33 | [ RO3/3NO relé3 multibombal
9431_pt
Figura 12.

**) A Figura 12 mostra o conversor padrdo. Se vocé encomendar com o cédigo de opcao +SBF4,
a saida de relé 3 é substituida por uma entrada de termistor. Consulte o Manual de Instalacéo.

*] As entradas digitais podem ser isoladas da terra por um interruptor DIP, veja a Figura 13 abaixo.

i

|

0000000000000008

nassiines

Flutuante

!

9109.emf

Figura 13.
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1.5.3.2 Parametros de configuracao rapida da aplicacdo Multibomba (Conversor Unico)

M1.1 Assistentes

indice Parametro Min. | Max. |Unidade | Padrao | ID Descricao
0 = Nao ativar
1 = Ativar
111 As.5|.ste?nte~de 0 1 0 1170 A opgao porAtf/v.a.rlmuafa )
inicializacao Assistente de inicializacao
(consulte o Capitulo 1.2
“Primeira inicializagdo”).
Aopcao por Ativariniciarad o
. Assistente do Modo de
112 | Assistente do Modo 0 1 0 | 1672 |incéndio (consulte o
Capitulo 1.3 “Assistente
do Modo de incéndio”).
M1 Configuracao rapida:
indice Parametro Min Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
0 = Padrao
1=HVAC
2 =Controle de PID
1.2 Aplicacao 0 4 3 212 |3 =Multibomba
(conversor Unico)
4 = Multibomba
(Multiconversor)
13 RefAere.nuald.e 0,00 P14 Hy 0.0 101 Rgfgrenua de.f.requenua
frequéncia minima minima permitida.
14 Referéncia de P13 | 3200 Hz | 50,0/60,0 | 102 |Referenciade frequéncia
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necessario
15 Tempo Eje 0.1 3000,0 s 5.0 103 |Paraa frequéncia de sauﬂa .
aceleracao 1 aumentar desde a frequéncia
zero até a frequéncia maxima.
Define o tempo necessario
16 Tempo de~ 0.1 3000,0 s 5.0 104 |Paraa frequéncia de sialdg
desaceleracao 1 reduzir desde a frequéncia
maxima até a frequéncia zero.
17 Limite de corrente 1,4%0.1 Is A Varia 107 Corrente maxima na sAa|d§
do motor do conversor de frequéncia.
0 = Motor de inducao
1.8 Tipo de motor 0 1 0 650 |1 =Motor de imas
permanentes
Encontre este valor U, na
Tensio nominal plaqueta de identificacao
1.9 do motor Varia Varia \% Varia 110 | do motor.
NOTA! Conexao também
usada (Delta/Star).
Frequéncia nominal Encontre este valor f,, na
1.10 q q 8,0 320,0 Hz 50,0 111 | plagueta de identificacao
o0 motor
do motor.
Velocidad il Encontre este valor n, na
1.11 e OC(; ade nomina 24 19200 Rpm Varia 112 | plaqueta de identificacdo
o0 motor
do motor.
Corrente nominal do Encontre este valor |, na
1.12 motor [4*0.1 s A Varia 113 | plaqueta de identificacdo
do motor.
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indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
Encontre este valor na
1.13 Cos phi do motor 0,30 1,00 Varia 120 |plaqueta de identificacao
do motor.

O conversor busca pela cor-
rente minima do motor para
economizar energia e para
reduzir o ruido do motor.

0 1 0 666 | Esta funcao pode ser usada,
por exemplo, em aplicacoes
de ventiladores e bombas.

0 = Desativado

1 = Ativado

Aidentificacdo automatica
do motor calcula ou mede os
parametros do motor neces-
sarios para controle 6timo
do motor e da velocidade.

0 =Sem acao

1.15 Identificacao 0 2 0 631 |1=Em inatividade

2 = Com rotacao
OBSERVACAO! Placa de
identificacao do motor
Pardmetros precisam ser
definidos antes da execucao
da identificacao.

Otimizacao
de energia

~ . 0 = Rampa
1.16 Funcao de partida 0 1 0 505 1 = Partida dindmica
1.17 Funcdo Parada 0 1 0 506 | U= Inercia
’ 1 =Rampa
1.18 Automatic Reset 0 1 0 731 0= Dgsatwado
1 = Ativado
0 =Sem acao
1 =Alarme
1.19 Resposta da falha 0 3 2 701 |2 = Falha (parar de acordo
externa
com o modo de parada)
3 = Falha (parada por inércia)
0 =Sem acao
1 =Alarme
2 = Alarme+frequéncia de falha
Resposta da falha predefinida (par. P3.9.1.13)
120 para valor de Al baixo 0 5 0 700 3 = Alarme+frequéncia anterior
4 = Falha (parar de acordo
com o modo de parada)
5 = Falha (parada por inércia)
Selecao do controle remoto
Local de controle local (partida/paradal.
1.21 remoto 0 ! 0 172 0 = Controle de E/S

1 = Controle do fieldbus
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indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao

Selecao de origem de refe-
réncia de frequéncia quando
o local de controle é a E/S A
0=PC

1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado

3 = Fieldbus

4=Al

5=AI2

6 = AlT+AI2

7=PID

8 = Potenciometro motorizado
1 20 6 117 |11 = Saida Bloco 1

12 = Saida Bloco 2

13 = Saida Bloco 3

14 = Saida Bloco 4

15 = Saida Bloco 5

16 = Saida Bloco 6

17 = Saida Bloco 7

18 = Saida Bloco 8

19 = Saida Bloco ¢

20 = Saida Bloco 10

NOTA! O valor padrao
depende da aplicacao sele-
cionada pelo parametro 1.2.

Selecao de referéncia

1.22 de controle de E/S A

Selecao de referéncia

1.23 de controle de teclado

1 20 1 121 |Consulte P1.22.

Selecdo de referéncia

1.24 de controle de fieldbus

1 20 2 122 | Consulte P1.22.

0-10V/0-20 mA
2-10V/4-20 mA
0-

10V /0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1.
51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1.
51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1.
31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1.

1.25 Faixa de sinal de Al1 0 1 0 379

0
1
0=

1.26 AlI2 Signal Range 0 1 1 390

1.27 RO1 Function
1.28 RO2 Function
1.29 RO3 Function
1.30 AO1 Function

ol o]l o] ©

M1.34 Multibomba (Conversor tnico)

indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao

Se o valor do parametro for
definido como 100%, uma
1.34.1 Ganho do PID 0,00 100,00 % 100,00 18 |variacao de 10% no valor do
erro faz com que a saida do
controlador varie em 10%.

Se este parametro estiver
definido como 1,00 s, uma

Tempodeintegracdo | 444 | 4q0 09 s 1,00 119 | variacio de 10% no valor do

1.34.2

do PID .
erro faz com que a saida do
controlador varie em 10,00%/s.
Se este parametro estiver
definido como 1,00s, uma
L . o
1343 Tempo de derivacao 0,00 100,00 S 0,00 1132 | variacao de 10% no valor do

do PID erro durante 1,00 s faz com
que a saida do controlador

varie em 10,00%.
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automaticamente

indice Parametro Min Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
~ . Selecione a unidade para
1.34.4 Sdelegao de unlda?e 1 44 1 1036 | as variaveis do processo.
€ processamento Consulte P3.13.1.4
Minimo da unidade O valor da unidade de proces-
1.34.5 Varia Varia Varia 1033 | samento correspondente a 0%
de processamento . ; ~
do sinal de realimentacao PID.
O valor da unidade de proces-
Maximo de unidade . . . samento correspondente
1.34.6 Varia Varia Varia 1034 . .
de processamento a 100% do sinal de realimen-
tacdo PID.
Selecao de origemda
1.34.7 . o 0 30 2 334 | Consulte P3.13.3.3.
realimentacao 1
134 | Selecao de fonte do 0 32 1 332 | Consulte P3.13.2.6.
ponto de definicao 1
1349 |Pontodedefinicaodo |y | o Varia 0 167
teclado 1
O conversor entrara em Sleep
Mode quando a frequéncia de
1.34.10 Limite de frquenua 0.0 3200 Hz 0.0 1016 ;a@a permanecer abaixo dgste
de suspensao 1 limite por um tempo superior
ao definido pelo pardmetro
Atraso de suspensao.
O intervalo de tempo minimo
no qual a frequéncia precisa
1.34.11 Atraso fje 0 3000 s 0 1017 | permanecer abaixo do nivel
suspensao 1 ~
de suspensao antes que o
conversor seja interrompido.
Define o nivel para a supervi-
Nivel de sao de despertador do valor
1.34.12 Varia Varia Varia Varia 1018 |de realimentacao PID. Usa
despertador 1 . v
unidades de processamento
selecionadas.
Seleciona o modo Multibomba
1.34.13 | Modo multibomba 0 2 0 17g5 |0 = Conversor dnico
1 = Multisseguidor
2 = Multimestre
Ndmero total de motores
1.34.14 | Nimero de bombas 1 8 1 1001 | (bombas/ventiladores) usa-
dos no sistema multibomba.
Ativar/desativar o uso das tra-
vas. As travas sao usadas para
1.34.15 Travamento 0 1 1 1032 informar o, sistema se um )
de bomba motor esta conectado ou nao.
0 = Desativado
1 = Ativado
Ativa/desativa a rotacao da
ordem de partida e a priori-
1.34.16 | Troca automatica 0 2 1 1027 |dade dos motores.
0 = Desativado
1 = Ativado [intervalo)
2 = Ativado (dias da semana)
134,17 Bomba trocada 0 1 1 1028 0 = Bomba auxiliar

1 = Todas as bombas
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Indice

Parametro

Min.

Unidade

Padrao

ID

Descricao

1.34.18

Intervalo de troca
automatica

0,0

3000,0

48,0

1029

Apods a expiracdo do tempo
definido por este pardmetro,
a funcao de troca automatica
ocorrera se a capacidade
usada estiver abaixo do nivel
definido pelos parametros
P3.15.11 e P3.15.12

1.34.19

Dias de troca auto-
matica

127

15904

Faixa

B0 = Domingo

B1 = Segunda-feira
B2 = Terca-feira
B3 = Quarta-feira
B4 = Quinta-feira
B5 = Sexta-feira
Bé6 = Sdbado

1.34.20

Hora do dia da troca
automatica

00:00:00

23:59:59

Tempo

15905

Faixa: 00:00:00-23:59:59

1.34.21

Troca automatica:
Limite de frequéncia

0,00

P3.3.1.2

Hz

25,00

1031

1.34.22

Troca automatica:
Limite da bomba

1030

Esses parametros definem

o nivel abaixo do qual

a capacidade usada deve
permanecer para que a troca
automatica ocorra.

1.34.23

Largura de banda

100

%

1097

Percentual do ponto de defi-
nicao. Por exemplo: ponto
de definicao = 5 bar. Largura
de banda = 10%: Enquanto
o valor da realimentacao
permanecer entre 4,5-5,5
bar, a desconexao ou remo-
cdo do motor ndo ocorrera.

1.34.24

Atraso da largura
de banda

3600

1098

Com a realimentacao fora da
largura de banda, esse tempo
precisa ser decorrido antes
que as bombas sejam adicio-
nadas ou removidas.

1.34.25

Trava da bomba 1

DigIN
SlotA.4

426

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

1.34.26

Trava da bomba 2

DigIN
SlotA.5

427

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

1.34.27

Trava da bomba 3

DigIN
SlotA.6

428

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

1.34.28

Trava da bomba 4

DigIN
Slot0.1

429

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

1.34.29

Trava da bomba 5

DigIN
Slot0.1

430

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

1.34.30

Trava da bomba 6

DigIN
Slot0.1

486

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

1.34.31

Trava da bomba 7

DigIN
Slot0.1

487

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

1.34.32

Trava da bomba 8

DigIN
Slot0.1

488

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo
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1.5.4 APLICAGAO MuLTIBOMBA (MULTICONVERSOR)

A aplicacao Multibomba (Multiconversor) foi projetada um sistema que consiste em até 8 motores
em paralelo com variacdo de velocidade (por exemplo, bombas, ventiladores, compressores).
Por padrao, a aplicacdo Multibomba (Multiconversor) é configurada para 3 motores em paralelo.

Veja as descricoes detalhadas dos parametros especificos da aplicacao no Capitulo 8.13.

A lista de verificacdo para o comissionamento de um sistema multibomba (multiconversor)
é apresentada no Capitulo 8.13.1.

Cada motor é controlado por seu préprio conversor. Os conversores do sistema comunicam entre
si por meio de comunicacao Modbus RTU.

3~

Iniciar/Parar

FB

-

3071.emf

Figura 14. Principio da configuracdo do Multibomba (Multiconversor)
(PT = sensor de pressdo, FB = barramento de comunicacdo)

A variavel do processo (por exemplo, pressao) é controlada a partir do controle da velocidade dos
motores e pelo nUmero de motores em funcionamento. O controlador PID interno do conversor

principal controla a velocidade dos motores e solicita a partida/parada dos outros motores, quando
necessario.
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A operacao do sistema depende do modo de operacao selecionado. No modo Multisseguidor,
os motores auxiliares seguem a velocidade do conversor regulador.

3072.emf

Figura 15. Regulacdo no modo Multisseguidor, A bomba 1 esta regulando, e as bombas
2 e 3 estdo seguindo a velocidade da bomba 1, conforme mostrado nas curvas A.

A figura abaixo mostra um exemplo do modo Multimestre, onde a velocidade do motor regulador
esta travada em uma velocidade constante de producao (B) quando o préximo motor é iniciado.
(A = curvas de regulacio das bombas])

—

3073.emf

Figura 16. Regulacdo no modo Multimestre.
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A funcao Troca automatica pode ser usada para a uniformizacao do desgaste de todos os motores no
sistema. A funcao Troca automatica monitora as horas de funcionamento de cada motor e comanda
a ordem de partida dos motores de acordo com elas. O motor com a menor quantidade de horas de
funcionamento € iniciado primeiro, e o motor com a maior quantidade de horas de funcionamento

é iniciado por ultimo. A Troca automatica (troca da ordem de partida) pode ser configurada para
ocorrer com base no intervalo de tempo de troca automatica ou com base no relégio em tempo real
interno dos conversores (caso a bateria do RTC esteja instalada no conversor).
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1.5.4.1 Conexdes de controle padrao da aplicacdo Multibomba (Multiconversor]
Placa de E/S padrao
Terminal Descrigao
1 +10 Vref Saida de referéncia
2 All+ Entrada analdgica 1 -
N&o usada por padréo
(padrdo: 0-10 V)
3 All- Entrada analdgica 1 -
Transmissor de 2 fios
4 A2+ Entrada analdgica 2 +| Realimentagao PID
Valor real + (valor real)
(padrdo: 4-20 mA)
5 Al2- Entrada analdgica 2 -
(0)4-20 mA | -
6 24 V saida Tens&o auxiliar de 24 V
7 GND Terra E/S
8 DI1 Entrada digital 1 Partida sentido horario
. D
9 |DbI2 Entrada digital 2 (oo s oot 4 v, o )
10 DI3 Entrada digital 3 Sglecio de ponts, e definicdo do FaP
11 CcM f Comum para DI1-DI6
12 24 V saida ¢ Tensdo auxiliar de 24 V
13 GND Terra E/S
14 D14 Entrada digital 4 Reset de falha
15 | DI5 Entrada digital 5 (o 0,02 DOMD i)
16 DI6 Entrada digital 6 Falha externa
17 CM > Comum para DI1-DI6
18 AO1+ Saida analdgica 1 + . ,
9 Frequéncia de saida
mA (padrdo: 0-20 mA)
19 AO1- Saida analdgica 1 -
Voltagem de entrada
30 +24 V entrada auxiliar de 24 V
A RS485 Barramento serial, negativo | COMunicagéo conversor
a conversor
B RS485 Barramento serial, positivo (Modbus RTU)
21 RO1/1 NC Saida
RUN 22 | RO1/2CM de relé 1 RUN
® 23 RO1/3 NO —
24 RO2/1 NC —
)  Saida
Parl;:loAtzrmml- FALHA 25 R0O2/2 CM de relé 2 FALHA
outros ® 26 RO2/3 NO
conversoresv 32 RO3/2 CM J Saida ) PRONTO
Para o terminal B 33 RO3/3 NO — s derele3
em outros
conversores 9432_pt

**) A Figura 17 mostra o conversor padrdo. Se vocé encomendar com o cédigo de opcao +SBF4,
a saida de relé 3 é substituida por uma entrada de termistor. Consulte o Manual de Instalagéo.

&

|-

WX XoLoLo) (o LakoXaXaXakokoXuko)

T

Figura 17.

9109.emf

Flutuante

Entradas digitais

Ligadaa GND (Predefinicao!)
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Diagramas de fiacao elétrica do sistema Multibomba (Multiconversor)
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VACON®100 FLOW — GUIA DE INICIALIZAGCAO RAPIDA

1.5.4.3

Parametros de configuracao rapida da aplicacdo Multibomba (Multiconversor)

M1.1 Assistentes

indice Parametro Min. Max. |(Unidade| Padrao ID Descricao
0 = Nao ativar
1 = Ativar
111 Afs.5|.ste.nte~ 0 1 0 1170 Aopgao porAt?Iv.a.r|r1|C|a~ra )
de inicializacao Assistente de inicializacao
(consulte o Capitulo 1.2
“Primeira inicializacdo”).
Aopcao por Ativariniciara o
. Assistente do Modo
1.1.2 A55|§Zeir;t:éi3il:)/lodo 0 1 0 1672 |de incéndio (consulte
o Capitulo 1.3 "Assistente
do Modo de incéndio”).
M1 Configuracao rapida:
indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
0 = Padrao
1=HVAC
2 =Controle de PID
1.2 Aplicacao 0 4 4 212 |3 =Multibomba
(conversor Unico)
4 = Multibomba
(Multiconversor)
13 Refhere.nuald'e 0,00 P14 Hy 0.0 101 Re{fe.ren(na de.f.requenua
frequéncia minima minima permitida.
14 Retergnuaﬁg P13 3200 Hy 50.0/60,0 | 102 Re,fe.renua de.fr.'equenua
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necesséario
15 Tempo Eje 0.1 3000,0 S 5.0 103 |Paraa frequéncia de sachia _
aceleracao 1 aumentar desde a frequéncia
zero até a frequéncia maxima.
Define o tempo necesséario
16 Tempo de~ 0.1 3000,0 S 5.0 104 |Paraa frequéncia de 5Aa|d§
desaceleracao 1 reduzir desde a frequéncia
maxima até a frequéncia zero.
17 Limite de corrente 1%0.1 Is A Varia 107 Corrente maxima na sia|d§
do motor do conversor de frequéncia.
0 = Motor de inducao
1.8 Tipo de motor 0 1 0 650 |1 =Motor de imas
permanentes
Encontre este valor U, na
Tensdo nominal plaqueta de identificacao
1.9 do motor Varia Varia \% Varia 110 | do motor.
NOTA! Conexao também
usada (Delta/Star).
Erequéncia nominal Encontre este valor f, na
1.10 q q 8,0 320,0 Hz 50,0/60,0 | 111 |plaqueta de identificacdo
0 motor
do motor.
Velocidade nominal Encontre este valor n, na
1.1 q 24 19200 Rpm Varia 112 | plagueta de identificacdo
o0 motor
do motor.
Corrente nominal Encontre este valor |, na
1.12 do motor [4*0.1 s A Varia 113 | plaqueta de identificacdo
do motor.
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indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
Encontre este valor na
1.13 Cos phi do motor 0,30 1,00 Varia 120 |plaqueta de identificacao
do motor.

O conversor busca pela cor-
rente minima do motor para
economizar energia e para
reduzir o ruido do motor.

0 1 0 666 | Esta funcao pode ser usada,
por exemplo, em aplicacoes
de ventiladores e bombas.

0 = Desativado

1 = Ativado

Aidentificacdo automatica
do motor calcula ou mede os
parametros do motor neces-
sarios para controle 6timo do
motor e da velocidade.

0 =Sem acao

1.15 Identificacao 0 2 0 631 |1=Em inatividade

2 = Com rotacao
OBSERVACAO! Placa de
identificacao do motor
Pardmetros precisam ser
definidos antes da execucao
da identificacao.

Otimizacao
de energia

~ . 0 = Rampa
1.16 Funcao de partida 0 1 0 505 1 = Partida dindmica
1.17 Funcdo Parada 0 1 0 506 | U= Inercia
’ 1 =Rampa
1.18 Automatic Reset 0 1 0 731 0= Dgsatwado
1 = Ativado
0 =Sem acao
1 =Alarme
1.19 Resposta da falha 0 3 2 701 |2 = Falha (parar de acordo
externa
com o modo de parada)
3 = Falha (parada por inércia)
0 =Sem acao
1 =Alarme
2 = Alarme+frequéncia de falha
Resposta da falha predefinida (par. P3.9.1.13)
120 para valor de Al baixo 0 5 0 700 3 = Alarme+frequéncia anterior
4 = Falha (parar de acordo
com o modo de parada)
5 = Falha (parada por inércia)
Selecao do controle remoto
Local de controle local (partida/paradal.
1.21 remoto 0 ! 0 172 0 = Controle de E/S

1 = Controle do fieldbus
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indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao

Selecao de origem de refe-
réncia de frequéncia quando
o local de controle é a E/S A.
0=PC

1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado

3 = Fieldbus

4=Al

5=AI2

6 = AlT+AI2

7=PID

8 = Potenciometro motorizado
1 20 6 117 |11 = Saida Bloco 1

12 = Saida Bloco 2

13 = Saida Bloco 3

14 = Saida Bloco 4

15 = Saida Bloco 5

16 = Saida Bloco 6

17 = Saida Bloco 7

18 = Saida Bloco 8

19 = Saida Bloco ¢

20 = Saida Bloco 10

NOTA! O valor padrao
depende da aplicacao sele-
cionada pelo parametro 1.2.

Selecao de referéncia

1.22 de controle de E/S A

Selecao de referéncia

1.23 de controle de teclado

1 20 1 121 |Consulte P1.22.

Selecdo de referéncia

1.24 de controle de fieldbus

1 20 2 122 | Consulte P1.22.

0-10V/0-20 mA
2-10V/4-20 mA
0-

10V /0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1.
51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1.
51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1.
31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1.

1.25 Faixa de sinal de Al1 0 1 0 379

0
1
0=

1.26 AlI2 Signal Range 0 1 1 390

1.27 RO1 Function
1.28 RO2 Function
1.29 RO3 Function
1.30 AO1 Function

ol o]l o] ©

M1.35 Multibomba (Multiconversor)

indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao

Se o valor do parametro for
definido como 100%, uma
1.35.1 Ganho do PID 0,00 100,00 % 100,00 18 |variacao de 10% no valor do
erro faz com que a saida do
controlador varie em 10%.

Se este parametro estiver
definido como 1,00 s, uma

Tempodeintegracdo | 444 | 4q0 09 s 1,00 119 | variacio de 10% no valor do

1.35.2

do PID .
erro faz com que a saida do
controlador varie em 10,00%/s.
Se este parametro estiver
definido como 1,00 s, uma
L . 0
135.3 Tempo de derivacao 0,00 100,00 S 0,00 1132 | variacao de 10% no valor do

do PID erro durante 1,00 s faz com
que a saida do controlador

varie em 10,00%.
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indice Parametro Min Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
~ . Selecione a unidade para
1.35.4 Sdelegao de unlda?e 1 44 1 1036 | as variaveis do processo,
€ processamento Consulte P3.13.1.4.
Minimo da unidade O valor da unidade de proces-
1.35.5 Varia Varia Varia 1033 | samento correspondente a 0%
de processamento . ; ~
do sinal de realimentacao PID.
Maximo de unidade 0O valor da unidade de processa-
1.35.6 Varia Varia Varia 1034 | mento correspondente a 100%
de processamento . . -
do sinal de realimentacao PID.
1357 | >elecaodeorigem 0 30 2 334 | Consulte P3.13.3.3,
da realimentacao 1
1358 | Selecao de fonte do 0 32 1 332 |Consulte P3.13.2.6.
ponto de definicao 1
1.35.9 | Pontodedefinicao |y | Varia Varia 0 167
do teclado 1
O conversor entrard em Sleep
Mode quando a frequéncia
1.35.10 Limite de frquenua 0.0 3200 Hy 0.0 1016 de sald_a permanecer abaixo
de suspensao 1 deste limite por um tempo
superior ao definido pelo para-
metro Atraso de suspensao.
O intervalo de tempo minimo
no qual a frequéncia precisa
1.35.11 Atraso ~de 0 3000 s 0 1017 | permanecer abaixo do nivel
suspensao 1 ~
de suspensao antes que o
conversor seja interrompido.
Define o nivel para a supervi-
Nivel de sao de despertador do valor
1.35.12 Varia Varia Varia Varia 1018 | de realimentacao PID. Usa
despertador 1 . ’
unidades de processamento
selecionadas.
Seleciona 0 modo Multibomba.
1.35.13 | Modo multibomba 0 2 0 17g5 |0 = Conversor unico
1 = Multisseguidor
2 = Multimestre
Ndmero total de motores
1.35.14 | Numero de bombas 1 6 1 1001 | (bombas/ventiladores) usa-
dos no sistema multibomba.
NUmero de ordem do conver-
sor no sistema de bombas.
’ AO! Ame-
1.35.15 Numero de ID 1 8 1 1500 OBSIERVA(}AO. Este parame
da bomba tro € usado somente nos
modos Multisseguidor ou
Multimestre
0 sinal de partida e/ou o sinal
de realimentacao PID estao
Sinais de Partida conectados ao conversor?
1.35.16 nais. . 0 2 0 1782 | 0 = Nao conectado
e realimentacao : .
’ 1 =Sinal de partida somente
conectado
2 = Ambos os sinais conectados
Ativar/desativar o uso das tra-
vas. As travas sao usadas para
13517 Travamento 0 1 1 1032 informar ° sistema se um i
de bomba motor esta conectado ou nao.

0 = Desativado
1 = Ativado
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Indice

Parametro

Unidade

Padrao

ID

Descricao

1.35.18

Troca automatica

1027

Ativa/desativa a rotacdo da
ordem de partida e a priori-
dade dos motores.

0 = Desativado

1 = Ativado

1.35.19

Bomba trocada
automaticamente

1028

0 = Bomba auxiliar
1 = Todas as bombas

1.35.20

Intervalo de troca
automatica

0,0

3000,0

48,0

1029

Apods a expiracdo do tempo
definido por este parametro,
a funcao de troca automatica
ocorrera se a capacidade
usada estiver abaixo do nivel
definido pelos parametros
P3.15.11 e P3.15.12.

1.35.21

Dias de troca auto-
matica

127

1786

Faixa: Segunda-Feira-
Domingo

1.35.22

Hora do dia da troca
automatica

Tempo

1787

Faixa: 00:00:00-23:59:59

1.35.23

Troca automatica:
Limite de frequéncia

0,00

P3.3.1.2

Hz

25,00

1031

1.35.24

Troca automatica:
Limite da bomba

1030

Esses parametros definem

o nivel abaixo do qual a capa-
cidade usada deve permane-
cer para que a troca
automatica ocorra.

1.35.25

Largura de banda

100

%

1097

Percentual do ponto de defi-
nicao. Por exemplo: ponto de
definicao = 5 bar. Largura de
banda = 10%: Enquanto o valor
da realimentacao permane-
cer entre 4,5-5,5 bar, a des-
conexao ou remocao do motor
nao ocorrera.

1.35.26

Atraso da largura
de banda

3600

1098

Com a realimentacao fora da
largura de banda, esse tempo
precisa ser decorrido antes
que as bombas sejam adicio-
nadas ou removidas.

1.35.27

Velocidade de
producao constante

100

%

100

1513

Define a velocidade cons-
tante na qual a bomba sera
travada apds a frequéncia
maxima ser atingida e a pro-
xima bomba comecar a regu-
lar no modo Multimestre

1.35.28

Trava da bomba 1

DigIN
Slot0.1

426

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

1.35.29

Referéncia
de descarga

-Max. ref.

Max. ref.

Hz

50,00

1239

Define a referéncia de
frequéncia quando a funcao
Descarga for ativada.
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, ®
2, INTERFACES DO USUARIO NO VACON 100 FLOW
Este capitulo apresenta as diferentes interfaces do usuario no Vacon® 100 FLOW:
e Teclado
e Vacon Live
e Fieldbus
2.1 Nnvmngﬁo PELO TECLADO

Veja o botao do teclado e a descricao do visor no Capitulo 1.1.

Os dados no teclado de controle sao dispostos em menus e submenus. Use as setas Para cima
e Para baixo para se mover entre os menus. Entre no grupo/item pressionando o botdo OK e retorne
ao nivel anterior pressionando o botao Voltar/Reset.

O campo Localizagao indica sua localizacao local. O campo Status fornece informacoes sobre
o status atual do conversor. Consulte Figura 24.

A estrutura basica dos menus esta indicada em Figura 23.

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com




INTERFACES DO USUARIO NO VAcON®100 FLOW

VACON ® 55

FWS°8L0E

ossaoe 061po) Z'8IN

Jopeznin1sAIN | '8

Jopeziin SIsAIN 8W

equioq ep 01013U0) |LZ'EN

SojlloAed LN

‘pPlun Jopezneuosdad ¢

JojoW op
ojuawidanbe-aud 81 '€

Speplun ep SWoN L'9d

soJjaweded
ap oedesedwo) 99|

weded ‘bas e1do) g9

oJedsip ap opo L1 EW

JNUBW SJPIU0) 9|EN

equioqinin GL'EN

ewolp! ap s803dQ |'9d

Jopeznin op ‘joq 9N

X3 ald M YL'ENW

PUIBYIT 6'GIN

G8%-Sd 8GN

e1duajod ap apepiun
ep sa031uaq 9'GIN

1884 dwy 016019y GG

3'0°J sednyuey 7'SNTZGIN

Qld 0pe1oauo) g e

[ z1uodwiay s805uUNn4 71N

oededlde
ep sa051uyaq L 'EN

odljewoine 18say Ol €W

$80329)04d 4'EW

sagsialadng g e

epiqioud g'baud /'€

g4 sopep oyusweadely 9°'C

S/3 ap oedeunbiyuog G e

S90ABJ] 9 mm&rcmm 7'EW

sepuglajey £ €N

sealseq /3 L' SIEMPAEH @ 5/3 SW
91BM}0S
ap oedewloju| 97|y
oJedsip ap Ju0) G
soonsoubeiq vy

S1B)0} S8I0PRIU0Y ¥ |N

Jed/ v 1A TENW

odwed
9p snq op sopeq g1z

‘JnuewW salopeyuoy || 'ZiN

BQUIOGMNA 0L ¢

3 Qld J0pelouog 47

dld Jopejodiuo) 'z

‘zidodwia) s803un4 £z

opedueAy/senx3 9z

S/AY7TN

ediseq £'ZI

SEIJU9PUd)} 3P BAINYD Z°ZIN

og5eZLIONUOWIINA | ZIN

oe3eziI0juol ZW

Jojow sa0diuiaq |'EN

snuawgng

1edpulad nuspyy

soJjaweled €W

SajuL)sIssy |'LIN

epidey oesiulaq LW

snuawqng

1ediduiid nuspy

snuawqng

1edpulad nuspy

Figura 23. Quadro de navegacao do teclado
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2.2 TECLADO GRAFICO DO VACON

Campo de estado  Campo de estado
pARXR/MARCHA PRONTO/NAO PRONTO/FALHA  Local de controlo:

PC/ES/TECLADO/
; = ALARME
‘ D|!recga0 ,/ / o BUS DE CAMPO
stop (5| REeADY ‘ / ‘ 10 | Campo da localizacio
- (ndmero de ID
c) Main Menu do parametro
D! M1 e localizacao
. actual no menu)
Quick Setup . .
17 Grupo/item activado:
( \) premir OK para entrar
Monitor
(5)
—.  Parameters \ Numero de itens
(12 ) no grupo
9159.emf
Figura 24. Menu principal
2.2.1 Uso DO TECLADO GRI&FICO
2.2.1.1 Edicao de valores

Os valores selecionaveis podem ser acessados e editados de duas formas diferentes no teclado grafico.
Parametros com um valor valido

Normalmente, para cada parametro é definido um valor. O valor é selecionado a partir de uma lista
de valores (veja 0o exemplo abaixo), ou 0 pardmetro recebe um valor numérico de uma faixa definida
(por exemplo 0,00-50,00 Hz).

Altere o valor de um parametro seguindo o procedimento abaixo:
1. Localize o parametro.
Entre no modo Edigdo.

3. Defina o novo valor com os botdes de seta Para cima/Para baixo. Vocé também pode se mover
de digito em digito com os botdes de seta Para a esquerda/Para a direita, se o valor for
numeérico, e, em seguida, alterar o valor com os botdes de seta Para cima/Para baixo.

4. Confirme a alteracdo com o botao OK ou ignore a alteracao retornando ao nivel anterior com
o botao Voltar/Reset.

STOP‘G READY | ‘ /0 STOP‘G] READY ‘ ‘ /0 STOP|G READY ‘ | /0

Iil Start/Stop Setup Rem Control Place Rem Control Place
ID:172 M3.2.1 ﬂ ID: M3.2.1 m M3.2.1 @

Rem Control Place
I/0 Control FieldbusCTRL BACK
KeypadStopButton R EEET

[}
ef Yes 1/0 Control
0, Start Function A
R: ing @ Add to favorites
sTOP ‘( 7| READY ‘ ‘ 170 sTOP |( 7| READY ‘ | 1/0
El Start/Stop Setup Rem Control Place
:172 M3.2.1 m M3.2.1
Rem Control Place
I/0 Control
OU: /0 Contro FieldbusCTRL
3? KeypadStopButton A
s} Yes I/0 Control
Y s
[6) Start Function g
- w
<] Ramping b3

Figura 25. Edicao tipica de valores no teclado grafico (valor de texto)
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stor (0| RERDY 140 stoR (| READY ] s1oF (0| REsTY ]
a
MinFreqRefer - o N
; > v —00.00Hz —
NaxFreqReFerence -~ = < >
50.00 Hz Mire 0.00Hz Mire 0L00HZ
PosFregRefLimit Mae: 50.00Hz Mar: 50.00Hz
320,00 Hz
9257.emf
stor (0| RERDY 140

~ - [
v — 11.00Hz —
—~ | =~

Min: 0.00HzZ
Mar: BOO0HzZ

Figura 26. Edicao tipica de valores no teclado grafico (valor numérico)

Parametros com marcacao de caixa de selecao

Alguns parametros permitem a selecao de varios valores. Faca uma marcacao na caixa de selecao
em cada valor que vocé deseja ativar, conforme indicado abaixo.

sTor || READY ] sTor |0 READY /0

N\
ON Time A Sunday
= Q00000 amm I:‘ Honday D Honiday
0OFF Time D Tuesday > D Tuesday
i Q0:00:00 I:‘ Wednesday D bednesday
I:‘ Thur-sday I:‘ Thursday
I:‘ Friday |:| Friday

9256.emf

Simbolo para seleccdo de caixa de verificacdo

Figura 27. Envio da selecdo de valores das caixas de selecdo no teclado grafico

2.2.1.2 Reset de falhas

Instrucdoes sobre como resetar uma falha se encontram no Capitulo 9.1 Surgimento da falha.

2.2.1.3 Botao de funcao
O botao FUNCT é usado para quatro funcdes:

. para acessar rapidamente a pagina de controle.

. para alternar rapidamente entre os locais de controle Local (teclado) e Remoto.
. para alterar a direcao de rotacao, e

. para editar rapidamente um valor de parametro.

NN -

Locais de controle

O local de controle é a origem do controle, onde o conversor pode ser iniciado e parado. Cada local
de controle possui seu proprio parametro para selecao da fonte de referéncia de frequéncia. O local
de controle Local sempre € o teclado. O /local de controle Remoto é determinado pelo parametro

P3.2.1 (E/S ou Fieldbus). O local de controle selecionado pode ser visto na barra de status do teclado.
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P3.5.1.7 Forga de controle P | P3.2.2 Local/Remoto

de E/SB

E/S| P3.5.1.9 Forga de
controle de fieldbus

SEL

(E/S

G
ENTRADA 0

V | FIELDBUS )—l ENTRADA 1

p |P3.2.1. Local de controle MUX
remoto TECLADO
ENTRADAD
V | FIELDBUS ENTRADA 1
Controle de PC ativo SEL
SEL G LOCAL DE
P3.5.1.10 i V |CONTROLE
E/S SEL (FB ‘ CW.bit8 Forga para Controle do FB G ENTRADA 0
. Forga de controle G ENTRADA 0 c pC ENTRADA Y] \[FINAL
ENTRADA 0 v | FIELDBUS ENTRADA 1
V | TECLADO ENTRADA 1

9336.emf

Figura 28. Local de controle

Local de controle remoto

AE/S A, E/S B e o Fieldbus podem ser usados como locais de controle remoto. A E/S A e o Fieldbus
tém as prioridades mais baixas e podem ser escolhidas pelo pardmetro P3.2.1 (Local de controle
remoto). AE/S B, novamente, pode contornar o local de controle remoto selecionado pelo parametro
P3.2.1 usando uma entrada digital. A entrada digital é selecionada pelo parametro P3.5.1.7 (Forga
de controle de E/S B).

Controle local

O teclado é sempre usado como o local de controle quando em controle local. O controle local tem
prioridade maior que o controle remoto. Assim, caso, por exemplo, seja contornado pelo parametro
P3.5.1.7 por meio de entrada digital em Remoto, o local de controle ainda sera alternado para

o teclado se Local estiver selecionado. A alternacao entre o controle Local e 0 Remoto é feita
pressionando-se o botdo FUNCT no teclado, ou por meio do parametro “Local/Remoto” (ID211).

Troca de locais de controle
Troca de local de controle de Remoto para Local (teclado).

1. Em qualquer lugar na estrutura de menus, pressione o botao FUNCT.

2. Pressione o botao de Seta para cima ou Seta para baixo para selecionar Local/Remoto

e confirme com o botao OK.

Na proxima tela, selecione Local ou Remoto e confirme novamente com o botao OK.

4. O visor retornara ao mesmo local onde estava quando o botdo FUNCT foi pressionado. Entretanto,
se o local de controle Remoto foi trocado para Local (teclado), vocé serd instruido para a Referéncia
do teclado.

w

sTop |C| READY ‘ ‘ Keypad sToP |(j Ready ‘ ‘ Keypad sToP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad
Main Menu Choose action 9 Local/Remote
=% L @ 1D:1805 /\ " 1D:211
Monitor
(12 ) FUNCT Change direction \./
Parameters Control page Local
(21) Local/Remote A A
/ v Remote O
= Diagnostics
2N Brars
STOP|1 , READY ‘ ‘ /0
Main Menu
ID: M1
Monitor
(12)
Parameters
B (o)

9161.emf

Diagnostics
s (6)

Figura 29. Troca de locais de controle
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Acesso a pagina de controle
A Pagina de controle serve para operacao simples e monitoramento dos valores mais essenciais.

1. Em qualquer lugar na estrutura de menus, pressione o botao FUNCT.
2. Pressione o botao de Seta para cima ou Seta para baixo para selecionar Pdgina de controle
e confirme com o botao OK.

3. A pagina de controle sera exibida
Se o local de controle do teclado e a Referéncia do teclado estiverem selecionados para uso,

vocé podera definir a Referéncia do teclado apos ter pressionado o botao OK. Se outros locais
de controle ou valores de referéncia forem usados, o visor exibird a Referéncia de frequéncia,
que nao é editavel. Os outros valores da pagina sao valores de Multimonitoramento. Vocé pode
escolher que valores sao exibidos aqui para monitoramento (para tal, consulte 2.4.2 Monitor).

STOP ‘d READY ‘ | 1/0 STOP ‘(:; Ready | ‘ Keypad STOP ‘(:; READY | | Keypad
Main Menu S Choose action Keypad Reference
/\ H‘
ID: M1 ID:1805 ID:184
Monit
oz(u.l;r) - Change direction \/ @

— Parameters M Output Frequency Motor Torque

-EI A

(21 ) Local/Remote v 0.00HzZ 0.00%

— Diagnostics Motor Current Motor Power
-m (6) 0.00A 0.00%
STOP ‘(j READY ‘ | Keypad

i‘ Keypad Reference

ID:168
A N [ v /\
-0.00 Hz-
A b 1 N v
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%

9162.emf

Figura 30. Acesso a Pagina de controle
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Troca de direcao

A direcao de rotacao do motor pode ser rapidamente alterada por meio do botao FUNCT.

NOTA! O comando Troca de diregdo nao é visivel no menu, a menos que o local de controle

selecionado seja o Local.

1. Em qualquer lugar na estrutura de menus, pressione o botao FUNCT.
2. Pressione o botao de Seta para cima ou Seta para baixo para selecionar Troca de direcao,
e confirme com o botao OK.
3. Em seguida selecione a direcao na qual vocé deseja que o motor gire. A direcao real da rotacao
esta piscando. Confirme com o botao OK.
4. Adirecao da rotacao é trocada imediatamente, e a indicacao por seta no campo de status é alterada.

| 1/0

RUN |G| Ready ‘

‘ Keypad

Main Menu

srop‘(j READY |

ID: M1

0 Choose action
5
o

ID:1805

Monitor
7))

Parameters

(15)

Diagnostics
- (6)

srop(‘:)‘ ) READY |

| 1/0

Main Menu

ID: M1

Monitor
(7))

Parameters
(15)

Diagnostics
- (6)

Edicao rapida

FUNCT

9163.ai

Change direction A
Control page Y

Local/Remote

Figura 31.

e
A4

RUN ‘( , Ready |

| Keypad

O,
@

ID:1805

Choose action

Reverse A
Forward Y

e
A4

Por meio da funcionalidade Edigdo rapida vocé pode acessar rapidamente o parametro desejado
inserindo o numero de ID do parametro.

1. Em qualquer lugar na estrutura de menus, pressione o botao FUNCT.
2. Pressione o botao de Seta para cima ou Seta para baixo para selecionar a Edicao rapida
e confirme com o botao OK.
3. Em seguida, insira o nimero de ID do pardmetro ou valor de monitoramento que vocé deseja
acessar. Pressione o botao OK para confirmar.
4. 0 parametro/valor de monitoramento solicitado serd exibido no visor (no modo edicao/

monitoramento).

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 61 INTERFACES DO USUARIO NO VAcON®100 FLOW

2.2.1.4 Copia de parametros

NOTA! Este recurso esta disponivel somente para o teclado grafico.
A funcao de cdpia de parametro pode ser usada para copiar parametros de um conversor para outro.

Os parametros sao salvos primeiro no teclado, e, em seguida, o teclado é destacado e conectado
a um outro conversor. Finalmente, os parametros sao baixados para o novo conversor, sendo
restaurados do teclado.

Antes que qualquer parametro possa ser copiado com éxito do teclado para o conversor,
o conversor precisara estar parado para que os parametros sejam transferidos.

e VA para o menu Configuragbes do usudrio e localize o submenu Backup de pardmetros.
No submenu Backup de pardmetros, ha trés funcoes possiveis de serem selecionadas:

* Restaurar padroes de fabrica restabelecera as definicoes de parametros feitas
originalmente na fabrica.

e Com a selecao de Salvar para teclado vocé podera copiar todos os parametros para o teclado.

e Restaurar do teclado copiara todos os parametros do teclado para um conversor.

STOP ‘G] READY | | Keypad STOP |( , READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘(j READY | | Keypad
= i, User settings Iil Parameter backup
ID

M6.5.1

o Main Menu 5
©) ID: M6 ) ID: M6.5

o I H ; : ;
of /<() :n;i ardware @ Application selection @ %‘i’ Restore factory defaults

i Parameter backu; 5
UsTrAls)ett:.ngs [j AR P 3f] save to keypad

Favourites 8i. Drive name ) Restore from keypad
(0) o Drive o

9164.emf

Figura 32. Cépia de parametros

NOTA! Se o teclado for trocado entre conversores de tamanhos diferentes, os valores copiados
destes parametros nao serao usados:

Corrente nominal do motor (P3.1.1.4)

Tensao nominal do motor (P3.1.1.1)

Velocidade nominal do motor (P3.1.1.3)
Poténcia nominal do motor (P3.1.1.6)
Frequéncia nominal do motor (P3.1.1.2)

Cos phii do motor (P3.1.1.5)

Frequéncia de comutacao (P3.1.2.3)

Limite de corrente do motor (P3.1.3.1)

Limite de corrente de estolagem (P3.9.3.2)
Frequéncia maxima (P3.3.1.2)

Frequéncia do ponto de enfraquecimento do campo (P3.1.4.2)
Frequéncia do ponto médio de U/f (P3.1.4.4)
Tensao de frequéncia zero (P3.1.4.6)

Corrente de magnetizacao de partida (P3.4.3.1)
Corrente de freio CC (P3.4.4.1)

Corrente de frenagem de fluxo (P3.4.5.2)
Constante de tempo térmica do motor (P3.9.2.4)
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2.2.1.5 Comparacao de parametros
Com esta funcao, o usuario pode comparar o conjunto de parametros ativos com um destes quatro
conjuntos:

Conjunto 1 (B6.5.4: Salvo no Conjunto 1. consulte o Capitulo 7.1.1)
Conjunto 2 (B6.5.6: Salvo no Conjunto 2. consulte o Capitulo 7.1.1)
Padrdes (padrées de fabrica, consulte o Capitulo 7.1.1)

Conjunto de teclado (B6.5.2: Salvo no teclado. consulte o Capitulo 7.1.1)

Veja a figura abaixo.

OBSERVACAO! Se o conjunto de parametros a serem comparados nao tiver sido salvo, o visor
exibira: “Falha na comparacao”.

stor || READY 1/0 sTop ||  READY 140 stop || READV 1/0

Application Selection
- General Purpose

'O Active set-Set 1

D Parameter Backup
(7)

M Pa??l'!:Eter Compare Ji] Aotiveset-Tiefaults (¥ Add to Favorites

'O Active set-Set 2

® Help

(2 XQ

9305.emf

MeacrHem Cuernt, Valor do parametro actual
Motor Cos Phi ‘ ‘ Valor do conjunto comparado
068
0.74 I

Figura 33. Comparacao de pardmetros
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2.2.1.6 Textos de ajuda

O teclado grafico oferece ajuda instantanea e telas de informacao para varios itens. Todos os
parametros oferecem uma tela de ajuda instantanea. Selecione Ajuda e pressione o botdo OK.

As informacoes de texto também estdo disponiveis para falhas, alarmes e para o assistente

de inicializacao.

STOP ‘( . READY | | /0

Ij Digital Inputs
ID:403

M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

Ctrl Signal 2 A
e}

Ctrl Signal 1 B

0@O
w—(}

STOP‘( . READY | ‘ 1/0

STOP |( . READY ‘ ‘ 1/0

- Ctrl signal 1 A

@ Ctrl signal 1 A

ID:403

M3.5.1.1
jof :
Edlt

[<]
Add to favorites

M3.5.1.1
Start Signal 1 for control Place
I/O A. Start Signal 1
functionality chosen with I/0 A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

@

9165.emf

Figura 34. Exemplo de texto de ajuda

NOTA! Os textos de ajuda sao sempre em inglés.
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2.3 TECLADO DE TEXTO DO VACON

Vocé também pode escolher um Teclado de texto para interface de usuario. Ele possui,
aproximadamente, as mesmas funcionalidades que o teclado grafico, embora algumas delas sejam
um pouco limitadas.

2.3.1 EXIBIGAO DO TECLADO

A exibicao do teclado indica o status do motor e do conversor, e quaisquer irregularidades nas
funcoes do motor e do conversor. No visor, o usuario vé informacoes sobre o conversor e a localizacao
presente na estrutura de menus e o item exibido. Se o texto na linha de texto for longo demais para
caber no visor, ele sera rolado da esquerda para a direita, revelando toda a cadeia de texto.

Indicadores: Indicadores:
Status Alarme. Falha
READY RUN 5TOP ALARM FAULT
A A
L DT e omedogrupooy
,-v,-’ I , ,s "’,'-‘ l ’-’ parametr‘o
l\ /I l Localizacao do
M | E
g
S
a
FWi ] /o KEYPAD BY
Indicadores: Indicadores:
Direcao Local de controle

Figura 35.
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2.3.2 Uso DO TECLADO DE TEXTO

2.3.2.1
Altere o valor de um parametro seguindo o procedimento abaixo:

1.

Edicao de valores

Localize o parametro.

Entre no modo de Edicao pressionando OK.

3. Defina o novo valor com os botdes de seta Para cima/Para baixo. Vocé também pode se
mover de digito em digito com os botdes de seta Para a esquerda/Para a direita, se o valor
for numérico, e, em seguida, alterar o valor com os botdes de seta Para cima/Para baixo.

4. Confirme a alteracdo com o botao OK ou ignore a alteracao retornando ao nivel anterior com
o botao Voltar/Reset.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
a - a - a B
N
CTOOoOT /- Tro DM O TEmn -1 /0 FOOTE0 -
STHKT S TOH Hel LOHTHU JoU Ly iy oV
M T D O (oK
H_. L U
BACK
RESET
4 i 4 B 4
FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
9168.emf
Figura 36. Edicdo de valores
2.3.2.2 Reset de falhas

Instrucoes sobre como resetar uma falha se encontram no Capitulo 9.1 Surgimento da falha.

2.3.2.3

O botao FUNCT é usado para quatro funcoes:

Botao de funcao

Locais de controle

O local de controle ¢é a origem do controle, onde o conversor pode ser iniciado e parado. Cada local
de controle possui seu proprio parametro para selecao da fonte de referéncia de frequéncia. O local
de controle Local sempre é o teclado. O /local de controle Remoto é determinado pelo parametro

P3.2.1 (E/S ou Fieldbus). O local de controle selecionado pode ser visto na barra de status do teclado.

Local de controle remoto

AE/SA, E/SBeoFieldbus podem ser usados como locais de controle remoto. AE/S Ae o Fieldbus
tém as prioridades mais baixas e podem ser escolhidas pelo parametro P3.2.1 (Local de controle
remoto). A E/S B, novamente, pode contornar o local de controle remoto selecionado pelo
parametro P3.2.1 usando uma entrada digital. A entrada digital é selecionada pelo parametro
P3.5.1.7 (Forca de controle de E/S B).

Controle local

O teclado é sempre usado como o local de controle quando em controle local. O controle local tem
prioridade maior que o controle remoto. Assim, caso, por exemplo, seja contornado pelo parametro
P3.5.1.7 por meio de entrada digital em Remoto, o local de controle ainda sera alternado para

o teclado se Local estiver selecionado. A alternacao entre o controle Local e o Remoto é feita
pressionando-se o botdo FUNCT no teclado, ou por meio do pardmetro “Local/Remoto” (ID211).
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Troca de locais de controle

Troca de local de controle de Remoto para Local (teclado).

1. Em qualquer lugar na estrutura de menus, pressione o botao FUNCT.

2. Usando os botoes de seta, selecione Local/Remoto e confirme com o botdo OK.

3. Na proxima tela, selecione Local ou Remoto e confirme novamente com o botao OK.
4

O visor retornard ao mesmo local onde estava quando o botdo FUNCT foi pressionado.
Entretanto, se o local de controle Remoto foi trocado para Local (teclado), vocé serd instruido
para a Referéncia do teclado.

READY RUN 5ToP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN S5TOP ALARM FAULT

a a a a a a
N T CIC Iy - MO T -
HHRHINE TERY LUCHL /REMU |~ " RefU e B
M / =~ 7 ~
12 / @ W] @

 w v v v v
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYFPAD BUS FWD REV o KEYFAD BUS

9169.emf

Figura 37. Troca de locais de controle

Acesso a pagina de controle
A Pagina de controle serve para operacao simples e monitoramento dos valores mais essenciais.

1. Em qualquer lugar na estrutura de menus, pressione o botao FUNCT.

2. Pressione o botao de Seta para cima ou Seta para baixo para selecionar Pdgina de controle
e confirme com o botao OK.

3. A pagina de controle sera exibida
Se o local de controle do teclado e a Referéncia do teclado estiverem selecionados para uso,
vocé podera definir a Referéncia do teclado apos ter pressionado o botao OK. Se outros locais
de controle ou valores de referéncia forem usados, o visor exibird a Referéncia de frequéncia,
que nao é editavel.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a - a B a a
CIC M. T CI0C - T (0 - AL T LI
HHEHNME TER'S Lurii HUL rJH\ KeYHPHD HEF O
Y/ A~ @ LIC 17177
1127 C 123,00 (o]
v He
i 4 i 4 4
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV [ KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

9170.emf

Figura 38. Acesso a Pagina de controle

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 67 INTERFACES DO USUARIO NO VAcOoN®100 FLOW

Troca de direcao

A direcao de rotacao do motor pode ser rapidamente alterada por meio do botao FUNCT.

OBSERVACAO! O comando Troca de diregdo nao é visivel no menu, a menos que o local de controle
selecionado seja o Local.

1. Em qualquer lugar na estrutura de menus, pressione o botao FUNCT.

2. Pressione o botao de Seta para cima ou Seta para baixo para selecionar Troca de direcao,
e confirme com o botao OK.

3. Em seguida selecione a direcao na qual vocé deseja que o motor gire. A direcao real da rotacao
esta piscando. Confirme com o botao OK.

4. Adirecao da rotacao é trocada imediatamente, e a indicacao por seta no campo de status
é alterada.

Edicao rapida

Por meio da funcionalidade Edigdo rapida vocé pode acessar rapidamente o parametro desejado
inserindo o numero de ID do parametro.

1. Em qualquer lugar na estrutura de menus, pressione o botao FUNCT.

2. Pressione o botao de Seta para cima ou Seta para baixo para selecionar a Edicao rapida
e confirme com o botao OK.

3. Em seguida, insira o nimero de ID do pardmetro ou valor de monitoramento que vocé deseja
acessar. Pressione o botao OK para confirmar.

4. 0 parametro/valor de monitoramento solicitado sera exibido no visor (no modo edicao/
monitoramento).
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2.4 ESTRUTURA DE MENUS

Tabela 1. Menus do teclado

Configuracao |Consulte o capitulo 1.
rapida
Monitor Multimonitor*

Curva de tendéncia*

Basico
E/S
Extras/Avancado

Funcdes de temporizador
Controlador PID
Controlador PID externo
Multibomba

Contadores de manutencao
Dados do fieldbus
Parametros Consulte o capitulo 8.

Diagndstico Falhas ativas

Resetar falhas

Historico de falhas

Contadores totais

Contadores de desligamento

Informacoes de software

E/S e hardware |Configuracdes do usuario
Slot C
Slot D
Slot E

Reldgio em tempo real

Configuracoes da unidade
de poténcia

Teclado
RS-485
Ethernet

Configuracoes |Selecoes de idioma
do usuario

Backup de parametro*

Comparacao

Nome do conversor

Favoritos” Consulte o capitulo 7.2.

Niveis de usuario| Consulte o capitulo 7.3.

*. Nao disponivel no teclado de texto
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2.4.1 CONFIGURAGAO RAPIDA

O grupo de Configuracao rapida inclui os diferentes assistentes e parametros de configuracao
rapida da aplicacao Vacon® 100. Informacdes mais detalhadas sobre os parametros desse grupo
podem ser encontradas no Capitulo 1.

2.4.2 MONITOR
Multimonitor

NOTA! Este menu nao esta disponivel no teclado de texto.

Na pagina do multimonitor, vocé pode coletar de quatro a nove valores que vocé deseje monitorar.
O numero de itens monitorados pode ser selecionado pelo parametro 3.11.4.

Main Menu Monitor

STOP‘CI READY | | 1/0 STOP|G READY | ‘ 1/0

A

ID: M1 ID: M2.1

E:l Quick Setup Multimonitor
- ‘:u,'
Monitor Basic
(12 ) (7)
Parameters
(21)

Timer functions
STOP‘C‘ READY | | 1/0 STOP |(; Ready ‘ ‘ 1/0

(13)
FreqReference

i

|

.!= Multimonitor
ID25 FregReference ID:1 M2.1.1.1

JRTLITRLITIE! Output Freq | Motor Speed @ Output frequency 0.00 Hz
20.0 Hz 0.00HZ 0.0rpm @ @ FregReference 10.00 Hz @

Motor Curre | Motor Torque|Motor Voltage @ Motor Speed 0.00 rpm
0.00A 0.00% 0.0V @Motor Current 0.00 A
DC-1link volt/Unit Tempera |Motor Tempera @ Motor Torque 0.00 %

9171.emf

Figura 39. Pagina de multimonitoramento

Altere o valor monitorado ativando a célula de valor (com os botdes de seta para a esquerda/direita)
e clicando em OK. Escolha em seguida um novo item na lista de Valores de monitoramento e clique

em OK novamente.

Curva de tendéncia

O recurso da Curva de tendéncia é uma apresentacao grafica de dois valores em simultaneo.
Basico

Os valores de monitoramento basicos sao os valores atuais dos parametros e sinais selecionados,

bem com os status e as medicdes.

E/S

Status e niveis de varios valores de sinais de entrada e saida podem ser monitorados aqui. Consulte
o capitulo 3.1.4.

Entradas de temperatura
consulte o Capitulo 3.1.5
Extras/Avancado

Monitoramento de diferentes valores avancados, como, por exemplo, valores do fieldbus. Consulte
o capitulo 3.1.6.
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Funcoes de temporizador

Monitoramento das funcoes de temporizador e do Relégio em tempo real. Consulte o capitulo 3.1.7.
Controlador PID

Monitoramento dos valores do controlador PID. Consulte o capitulo 3.1.8.

Controlador PID externo

Monitoramento dos valores do controlador PID externo. Consulte o capitulo 3.1.9.

Multibomba

Monitoramento dos valores relacionados ao uso de varios conversores. Consulte o capitulo 3.1.10.
Contadores de manutencao

Monitoramento dos valores relacionados ao Contadores de manutencao. Consulte o capitulo 3.1.11.
Dados do fieldbus

Dados do fieldbus exibidos como valores monitorados para propositos de depuracao, por exemplo,
para o comissionamento do fieldbus. Consulte o capitulo 3.1.12.
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2.5 VACON LIVE

0 Vacon Live é uma ferramenta para PC de comissionamento e manutencao de conversores
da nova geracao (Vacon10, Vacon20, Vacon100). A ferramenta Vacon Live pode ser baixada
de www.vacon.com.

0 Vacon Live inclui os recursos a seguir:

e Parametrizacao, monitoramento, informacoes do conversor, coletor de dados, etc.

e Aferramenta de download de software Vacon Loader ¢ integrada.

e Suporte para RS-422 e Ethernet.

e Suporte a Windows XP, Vista 7 e 8.

e |diomas com suporte: inglés, alemao, espanhol, finlandés, francés, italiano, russo, sueco,
chinés, checo, dinamarqués, holandés, polonés, portugués, romeno, eslovaco e turco.

e A conexdo pode ser feita por meio de um cabo Vacon negro USB/RS-422 ou de um cabo
Ethernet (Vacon 100).

e Osdrivers de RS-422 serao instalados automaticamente durante a instalacao do Vacon Live.

¢ (Quando a conexao for feita, o Vacon Live encontrara o conversor conectado automaticamente.

P Vacon Live 1.0.39.0

e VACON
vE 1ICEEBL oarvin wY 0B
f Ditves | Paramster Browser X | Meatodng 1 X
il 2 R Lb LLO EE SBAC GO s« &
Filas = [ o ingex Variable Text Vihse Hin Mex | Unit|  Defa®
. :; ;::MP P11 Motcr Nom Vel 230 150 240 ¥ 0
Ll . P12 Molor Nom Freq 50,00 6,00 320,00 Hr 000
2.1, Mulimorito P13 Motor Mom Spesd 1270 4 19200 pm 3
#22 Bosic P14 Motor Nom Comt 1,90 0,26 520 A 000
#2.3 Timer Funchions P15 Moter Cos Pri 0,74 0,30 1.00 000
# 2.4 PID Contreller 1 P16 Molor Nom Power 0,37 008 1,10 KA 000
2.5 PID Controller 2 P17 Current Lime 3t 026 520 A 080
¥ 26 Muli-Punp P18 Min Frequency .00 0.00 50,00 Hz 0,00
¥ 25 Fisicbus Data P13 Max Frequency 50,00 0.00 320,00 Hz 000
= | W3 Porameters LR D A CHr Reat Alep2 1 ] Altea
= | #3.1. Mator Seftings LERT] Preset Freg 1 10,00 0.00 50,00 Hz 10,00
¥ 3.1.1. Basic Setings 112 Preset Freq 2 15,00 0,00 50,00 Hr 15,00
¥ 3.1.2. Motor Control P13 Accel Tima 1 200 0, 300,0 s 60
¥ 32 StaniSiop Setup P14 Decel Time 1 200 6.1 30,0 s 50
¥ 3.3 Reterences P115 Rem Ci. Placs 1O Control ] 1 VO Co
¥ 3.4 Ramps And Brakes P11 Automatic Reset  Disabled o 1 Disath
= W36 1O Config
¥ 351 Digital inputs M211 FreqReference 2754 MEss X000 Hr 0,00
#1352 Ansiog inputs M212 Output fraquancy 0,00 388 X000 Hz 00
S #3535 Dighal ougputs M213 Mstor Speed o 18200 19200 pen 0
#3632 St € Bosle M214 Motor Current 0.00 0.00 520 A Q00
= W 354 Arslog culpats M215 Mstor Torqus 0.0 1500 150,0 % 00
¥ 3541 Skt ABasic M218 Miotor Vokage 0.0 0.0 T00,0 v a0
¥ 3.6 Fieicbus OatoMap M217 DCdnk Voltags 330 o 1200 v o0
B 37 Prohibit Freq M218 Unit Temperoture 30,0 100 90,0 o = a8
¥ 36 Limi Supsn M219 MotorTemperaturs 0.0 0.0 10,0 % 00
¥ 35 Protections M2.1.10 PID1 Satpaint 0.00 21474835 21474635 X 000
¥ 3,10 fatomatic Reset M21.41 FIDT Feegback 20,13 21374535 NATHE35 N 000
S #3911 Timer Fumctions M21.42 PIDA Ermoc 20,13 21474835 21474835 % 0,00
#3111, Interval 1 M2.1.13 PID Qutpet 0.00 21474838 21474635 % 0,00
#3112 terval 2
#3113 Interval 3 M2 Output frequency 000 3889 X000 Mz 000
§ 3114, innrvel 4 M222 FregReference 27,85 3888 320,00 Hz 0,00
#3195 Ioerval 5 M223 Motor Speed o -19200 19200 mm o ™
#3116 Timer1 {1} *
H [CIPc cortreal <D @ J neser || o ¢ % [Rsverss
1| vo Detaiogger (@) Clockwise Oriine @y Resy @) Fun @ Feut @ Mm@ (X}

Figura 40. Vacon Live-janela principal

OBSERVACAO! Obtenha mais informacdes sobre o uso do Vacon Live na ajuda do programa.

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




MENU DE MONITORAMENTO VACON ® 72

3. MENU DE MONITORAMENTO

3.1 GRUPO DE MONITORES

O conversor de frequéncia oferece a possibilidade de monitorar os valores reais de parametros
e sinais, bem como de status e medicoes. Alguns dos valores a serem monitorados sao
personalizaveis.

3.1.1 MULTIMONITOR

Na pagina do multimonitor vocé pode coletar de quatro a nove valores que deseje monitorar.
O numero de itens monitorados pode ser selecionado pelo parametro P3.11.4. Consulte
Tabela 50 para obter mais informacoes.

Output Freguency
0.00Hz

Motor Current Motor Speed
0.00A Orpm

Motor Torgue Hotor Power

Q.04 Q. 0%

3100.emf

Figura 41.

3.1.2 CURVA DE TENDENCIA
O recurso da Curva de tendéncia é uma apresentacao grafica de dois valores em simultaneo.

A selecao de valores a monitorar inicia o registro de log desses valores. No submenu Curva de
tendéncia vocé pode exibir a curva de tendéncia, fazer as selecoes de sinal, definir as configuracoes
de maximo e minimo. Intervalo de amostragem e definir se a Escala automatica deve ou nao ser usada.

Altere os valores a monitorar seguindo o procedimento abaixo:

1. Localize o menu Curva de tendéncia no menu Monitor e pressione OK.

2. Entre no menu Exibir curva de tendéncia pressionando OK novamente.

3. As selecoes atuais para monitoramento sao Referéncia de frequéncia e Velocidade do motor,
visiveis na parte inferior do visor.

4. Somente dois valores podem ser monitorados como curva de tendéncia simultaneamente.
Selecione o valor dentre os atuais que vocé deseja alterar com os botoes de seta e pressione OK.

5. Percorra a lista de valores de monitoramento dados com os botdes de seta, selecione o que
deseja e pressione OK.

6. A curva de tendéncia do valor alterado podera ser vista no visor.
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stor (| READY /0 STOF |G| READY | | /0
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. . View trend curve A4
v ©
|=‘_—| Tr‘?nc. Curve Sampling 1nt.er1\aglm i I @

| § FregReference

Channel 1 min

=1000 W Hotor Speed
STOF |G| REAT'Y | | 0
I:‘ Output freguency [l v
FreqReference
Motor Speed @
D Hotor Torgue || Hotor Current
||:| Hotor Shaft Power W Hotor Speed Orpm 9250.emf
Figura 42.

O recurso Curva de tendéncia também permite que vocé interrompa o andamento da curva e leia
os valores individuais exatos.

1. Na exibicado Curva de tendéncia, selecione o visor com o botao da seta para cima (o quadro do
visor fica em negrito) e pressione OK no ponto desejado da curva em andamento. Uma linha fina
vertical sera exibida.

2. Ovisor sera congelado e os valores na parte inferior do visor correspondem a posicao da linha fina.

3. Use os botoes de seta para a esquerda e para a direita para mover a linha fina e ver os valores
exatos de alguma outra posicao.

RUH READY ALARM /0 RUH |a| READY ALARM /0 RUH |a| READY ALARM /0

@ O

e
!
[ ] 1 4 W Hotor Current OLO02A W Hotor Current LA
B Hotor Speed =317 pm B Hotor Speed —327rpm B Hotor Speed

RUH READY ALARM /0

i
|
|
M
|
|
] |
S
!
B Hotor Current T
B Hotor Speed @

9251.emf

Figura 43.
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Tabela 2. Pardmetros da curva de tendéncia

indice Parametro Min. Max. | Unidade | Padrio | ID Descricao
Entre neste menu para
Exibir Curva selecionar e monitorar
M2.2.1 . A
de tendéncia valores para exibicao na
forma de curva.
P2 99 Intervalo de 100 432000 me 100 2368 Defina aqui o intervalo
amostragem de amostragem.

Usado por padrao para
P2.2.3 Min. canal 1 -214748 | 1000 -1000 | 2369 |a definicao de escala. Podem
ser necessarios ajustes.

Usado por padrao para
P2.2.4 Max. canal 1 -1000 | 214748 1000 2370 | a definicao de escala. Podem
ser necessarios ajustes.

Usado por padrao para
P2.2.5 Min. canal 2 -214748 | 1000 -1000 | 2371 |a definicao de escala. Podem
ser necessarios ajustes.

Usado por padrao para
P2.2.6 Max. canal 2 -1000 | 214748 1000 2372 | a definicao de escala. Podem
ser necessarios ajustes.

0 sinal selecionado tem

a escala automaticamente
P2.2.7 Escala automatica 0 1 0 2373 | definida entre os valores min.
e max. caso este parametro
receba o valor 1.
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3.1.3 BASICO
Os valores de monitoramento basicos sao apresentados na Tabela 3 abaixo.

NOTA! Somente os status de placas de E/S padrao estdo disponiveis no menu Monitor. Os status
dos sinais de todas as placas de E/S podem ser encontrados como dados brutos no menu de
sistema E/S e hardware.

NOTA! Verifique os status da placa de E/S de expansdo quando solicitado no menu de sistema E/S
e hardware.

Tabela 3. Monitoramento de itens do menu

Valor de

. Unidade| Escala Descricao
monitoramento ’

Frequéncia de saida Frequéncia de saida para o motor

V232 dljf:eec:iré(r:]i;a Hy 0,01 25 ngrircir;iia de frequéncia para o controle
V2.3.3 Velocidade do motor rpm 1 2 Velocidade real do motor em rpm

V2.3.4 Corrente do motor A Varia

V2.3.5 Torque do motor % 0,1 4 Torque calculado do eixo

V2.3.7 Poténcia do eixo % 0,1 5 Poténcia calculada do eixo do motor em %

do motor

Poténcia do eixo Poténcia calculada do eixo do motor em
V2.3.8 kW/hp Varia 73 kW ou hp. A unidade depende do pardme-

do motor tro de selecao de unidade.
vV2.3.9 Tensao do motor \% 0,1 6 Tensao de saida para o motor
V2.3.10 Tensao dq Iurcmto N 1 7 Tensao medida no circuito intermediario
intermediario CC CC do conversor
V2.3.11 Tempe.ratura °C/F 0,1 8 Temperatura da saida de ar em °C ou °F
da unidade
o Temperatura calculada do motor em percen-
V2.3.12 | Temperatura do motor %o 0,1 9 - .
tual de temperatura de operacao nominal.
Preaquecimento Status da funcao Preaguecimento do motor
V2.3.13 d 1 1228 0 = DESLIGADA

do motor 1 = Aquecendo (alimentando corrente CC)
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3.1.4 E/S

Tabela 4. Monitoramento de sinal de E/S

indice Valor de Unidade| Escala ID Descricao

monitoramento

Exibe o status das entradas digitais 1-3

V2.4.1 SlotADIN1.2.3 1 15 no slot A [E/S padrao).
Exibe o status das entradas digitais 4-6

V2.4.2 Slot ADIN 4.5.6 1 16 no slot A [E/S padrao).

V2.4.3 SItBRO1.2.3 1 17 Exibe o status das entradas de relé 1-3
no slot B.

V2.4.4 | Entrada analégica 1 % 0.01 59 Sinal de entrada em perceptual da faixa
usada. Slot A.1 como padrao.

V2.4.5 | Entrada analdgica 2 % 0,01 60 Sinal de entrada em perceptual da faixa
usada. Slot A.2 como padrao.

V2.4.6 | Entrada analdgica 3 % 0,01 61 Sinal de entrada em perceptual da faixa
usada. Slot D.1 como padrao.

V2.4.7 | Entrada analégica 4 % 0.01 62 Sinal de entrada em perce[\tual da faixa
usada. Slot D.2 como padrao.

V2.4.8 | Entrada analégica 5 % 0,01 75 Sinal de entrada em perceptual da faixa
usada. Slot E.1 como padrao.

V2.4.9 | Entrada analdgica 6 % 0,01 7% Sinal de entrada em perceptual da faixa
usada. Slot E.2 como padrao.
Sinal de saida analdgica em percentual

0,
v2.4.10 Slot AAOT % 0.01 81 da faixa usada. Slot A (E/S padrao).
3.1.5 ENTRADAS DE TEMPERATURA

NOTA! Este grupo de parametros é visivel somente com uma placa opcional para medicao
de temperatura (OPT-BH] instalada.

Tabela 5. Valores monitorados das entradas de temperatura

indice Valor de Unidade| Escala| ID Descricio

monitoramento

Valor medido da entrada de temperatura 1.
A lista de entradas de temperatura é
formada pelas 6 primeiras entradas de
temperatura disponiveis, comecando do slot
V2.5.1 Entrada de oC/F 0.1 50 Ae prossegumdo atg 0 sl(?t E.
temperatura 1 Se a entrada estiver disponivel. mas nenhum
sensor estiver conectado. o valor maximo sera
exibido. porque a resisténcia medida sera
infinita. Por outro lado. o valor pode ser forcado
para seu minimo conectando-se a entrada.
V2.5.2 Entrada de oC/F 0.1 51 Va.lor medldo da entrada de temperatura 2.
temperatura 2 Veja acima.
V2.5.3 Entrada de oC/F 0.1 52 Vallor medldo da entrada de temperatura 3.
temperatura 3 Veja acima.
V254 Entrada de oC/F 0.1 69 Va.Lor medldo da entrada de temperatura 4.
temperatura 4 Veja acima.
V255 Entrada de oC/F 0.1 70 Va.lor medldo da entrada de temperatura 5.
temperatura 5 Veja acima.
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Tabela 5. Valores monitorados das entradas de temperatura

indice Valor de Unidade| Escala ID Descricao

monitoramento

V2.5.6 Entrada de oC/F 0.1 71 Valor medido da entrada de temperatura 6.

temperatura 6 Veja acima.
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3.1.6 EXTRAS E AVANGCADO

Tabela 6. Monitoramento de valores avancados

indice Valor de Unidade Escala ID Descricao

monitoramento

Palavra codificada em bits
B1 = Pronto

B2 = Em funcionamento

B3 = Falha

V2.6.1 Palavra de status 1 i3 B6 = Permitir fgncionamento
do conversor B7 = Alarme ativo

B10 = Corrente CC na parada

B11 = Freio CC ativo

B12 = Solicitacao de funcionamento
B13 = Regulador do motor ativo

Informacdes codificadas em bits sobre critérios
de prontidao. Uteis para a depuracdo quando

0 conversor nao estiver no status de pronto.

Os valores sao visiveis como caixas de selecao
no teclado gréfico. Caso marcado (), o valor
estara ativo.

BO: Permitir funcionamento alto

B1: Sem falha ativa

B2: Chave de carregamento fechada
B3: Tensao CC dentro dos limites

B4: Gerenciador de energia inicializado
B5: A unidade de poténcia nao esta
bloqueando a partida

Bé: O software do sistema nao esta
bloqueando a partida

V2.6.2 Status Pronto 1 78

Status da aplicacao codificado em bits.
Os valores sdo visiveis como caixas de
selecdo no teclado grafico. Caso marcado
(X1), o valor estara ativo.

BO=Trava 1

B1=Trava 2

B2 = Reservado

B3 = Rampa 2 ativa

B4 = Reservado

V2.6.3 Palavra de status 1 89 B5 = Controle A de E/S ativo

e 1 de aplicacao B6 = Controle B de E/S ativo

B7 = Controle de fieldbus ativo

B8 = Controle local ativo

B9 = Controle de PC ativo

B10 = Frequéncias predefinidas ativas
B11 = Descarga ativa

B12 = Modo de incéndio ativo

B13 = Preaquecimento do motor ativo
B14 = Parada rapida ativa

B15 = Conversor parado pelo teclado
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Tabela 6. Monitoramento de valores avancados

Valor de
monitoramento

Unidade

Escala

Descricao

V2.6.4

Palavra de status
2 de aplicacao

90

Status da aplicacao codificado em bits.
Os valores sdo visiveis como caixas de
selecdo no teclado gréfico. Caso marcado
(X1), o valor estara ativo.

B0 = Ac./Desac. proibida

B1 = Chave do motor aberta

B2 = PID ativo

B3 = Suspensao de PID ativa

B4 = Preenchimento suave de PID ativo
B5 = Limpeza automatica ativa

B6 = Bomba jockey ativa

B7 = Bomba priming ativa

B8 = Antibloqueio ativo

B9 = Supervisao de pressao de entrada
(alarme/falha)

B10 = Protecao contra congelamento
(alarme/falha)

B11 = Alarme de sobrepressao

V2.6.5

Palavra de status
1 de DIN

56

Palavra de 16 bits onde cada bit representa o
status de uma entrada digital. 6 entradas
digitais de cada slot sao lidas. A palavra 1
comeca da entrada 1 do slot A (bit0) e vai até
a entrada 4 do slot C (bit15).

V2.6.6

Palavra de status
2 de DIN

57

Palavra de 16 bits onde cada bit representa o
status de uma entrada digital. 6 entradas
digitais de cada slot sao lidas. A palavra 1
comeca da entrada 5 do slot C (bit0] e vai até
a entrada 6 do slot E (bit13]).

V2.6.7

Corrente 1 do motor
decimal

0.1

45

Valor do monitor de corrente do motor com
numero fixo de casas decimais e menos
filtragem. Pode ser usado, por exemplo,
para propositos de fieldbus, para sempre
obter o valor correto independentemente do
tamanho do quadro, ou para monitoramento,
quando for necessario menos filtragem para
a corrente do motor.

V2.6.8

Origem da referéncia
de frequéncia

1495

Exibem a fonte momentanea de referéncia
de frequéncia.

0=PC

1 = Freqgs. predefinidas

2 = Referéncia do teclado

3 =Fieldbus

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = Controlador PID

8 = Potenciometro motorizado
10 = Descarga

100 = Nao definido

101 = Alarme, Freq. predefinida
102 = Limpeza automatica

V2.6.9

Cédigo da Ultima
falha ativa

37

O cddigo de falha da ultima falha ativada
que nao foi redefinida.

V2.6.10

ID da dltima falha ativa

95

0 ID de falha da ultima falha ativada que
nao foi redefinida ainda.

V2.6.11

Cédigo do ultimo
alarme ativo

74

0 cédigo de alarme do Ultimo alarme ativado
que nao foi resetado ainda.
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Tabela 6. Monitoramento de valores avancados

indice Valor de Unidade Escala ID Descricao

monitoramento

0 ID de alarme do ultimo alarme ativado que

V2.6.12 | ID do ultimo alarme ativo 1 94 - . .
nao foi resetado ainda.

BO = Limite de corrente (motor)
B1 = Limite de corrente (gerador)
B2 = Limite de torque (motor])

Status do regulador B3 = Limite de torque (gerador)

V2.6.13 do motor ! 77 B4 = Controle de sobretensao
B5 = Controle de subtensao
Bé = Limite de poténcia (motor)
B7 = Limite de poténcia (gerador)
3.1.7 MONITORAMENTO DE FUN§5ES DE TEMPORIZADOR

Aqui vocé pode monitorar os valores das funcoes de temporizador e o Reldgio em tempo real.

Tabela 7. Monitoramento de fungbes de temporizador

Valor de

indice . Unidade | Escala ID Descricao
monitoramento ‘
E possivel monitorar os status dos
V271 T€1.7C2,7C3 1 1441 trés Canais de Hora (TC)
V2.7.2 Intervalo 1 1 1442 Status do intervalo do temporizador
V2.7.3 Intervalo 2 1 1443 Status do intervalo do temporizador
V2.7.4 Intervalo 3 1 1444 Status do intervalo do temporizador
V2.7.5 Intervalo 4 1 1445 Status do intervalo do temporizador
V2.7.6 Intervalo 5 1 1446 Status do intervalo do temporizador
V2,77 Temporizador 1 s 1 1447 Tempo .restante no temporizador.
caso ativo
V2.7.8 Temporizador 2 S 1 1448 Tempo .restante no temporizador,
caso ativo
V2.7.9 Temporizador 3 < 1 1449 Tempo .restante no temporizador,
caso ativo
V2.7.10 | Reldgio em tempo real 1450 hh:mm:ss
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3.1.8 MONITORAMENTO DO CONTROLADOR PID

Tabela 8. Monitoramento do valor do controlador PID

Valor de

indice . Unidade | Escala Descricao
monitoramento ‘
Valor do ponto de definicdo do controlador
De acordo PID em unidades de pr. ment
V2.8.1 | Ponto de definicio PID1|  Varia com 20 o unigades de processamento.
’ P313.1.7 A unidade de processamento € selecionada
T por um parametro.
Valor da realimentacao do controlador PID
De acordo m unidades de pr mento. A unidad
V2.8.2 | Realimentacdo PID1 Varia com 21 | M unidades de processamento. A unidade
’ de processamento é selecionada por um
P3.13.1.7 R
parametro.
Valor de monitoramento para o sinal de
. ~ De acordo . - ) .
Realimentacao PID . realimentacao PID a partir da origem 1 de
V2.8.3 . Varia com 15541 . - .
(origem 1) realimentacao. Apresentado em unidades
P3.13.1.7 .
de processamento selecionadas.
Valor de monitoramento para o sinal de
. ~ De acordo . - ) .
Realimentacao PID . realimentacao PID a partir da origem 2 de
V2.8.4 . Varia com 15542 . - .
(origem 2) realimentacao. Apresentado em unidades
P3.13.1.7 .
de processamento selecionadas.
Valor de erro do controlador PID Desvio
De acordo da realimentacao no ponto de definicao em
V2.8.5 Valor de erro PID1 Varia com 22 unidades de processamento. A unidade de
P3.13.1.7 processamento é selecionada por um
parametro.
Saida do PID em percentual (0-100%).
V2.8.6 Saida PID1 % 0.01 23 Esse valor pode ser allmentado;por exem-
plo, ao Controle do motor (referéncia de
frequéncia) ou a saida analdgica
0 = Parado
1 = Em funcionamento
V2.8.7 Status PID1 1 24 3 = Modo de suspensao
4 = Na banda morta
(consulte o capitulo 4.13.1)
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3.1.9 MONITORAMENTO DO CONTROLADOR PID EXTERNO

Tabela 9. Monitoramento do valor do controlador PID externo

Valor de

indice . Unidade| Escala ) Descricao
monitoramento )
Valor do ponto de definicdo do controlador
S De acordo .
Ponto de definicao . PID externo em unidades de processa-
V2.9.1 Varia com 83 :
ExtPID mento. A unidade de processamento
P3.14.1.10 . . A
€ selecionada por um parametro.
Valor da realimentacao do controlador PID
De acordo xterno em unidades de pr ment
V2.9.2 | Realimentacdo ExtPID | Varia com g4 | SXterno em unidades de processamento.
’ A unidade de processamento é selecionada
P3.14.1.10 N
por um parametro.
Valor do erro do controlador PID externo.
De acordo Desvio da realimentacao no ponto de defi-
V2.9.3 | Valor de erro ExtPID Varia com 85 nicao em unidades de processamento. A
P3.14.1.10 unidade de processamento é selecionada
por um parametro.
Saida do controlador PID externo em per-
V2.9.4 Saida ExtPID % 0,01 86 centual (0-100%). Esse valor pode ser ali-
mentado, por exemplo, a saida analdgica.
0 = Parado
1 = Em funcionamento
V2.9.5 Status ExtPID 1 87 2 = Na banda morta
(consulte o capitulo 4.13.1)

3.1.10 MONITORAMENTO DA MULTIBOMBA
OBSERVACAO! Tempo de funcionamento da bomba

"Tempo de funcionamento da bomba 2"-"Tempo de funcionamento da bomba 8" sdo usados
somente no modo Multibomba (conversor Gnico).

Se os modos Multimestre ou Multisseguidor forem usados, o contador do tempo de funcionamento
da bomba sera lido de "Tempo de funcionamento da bomba (1])". Cada tempo de funcionamento de
bomba deve ser lido individualmente de cada conversor.

Tabela 10. Monitoramento da multibomba

Valor de . -
. Unidade| Escala Descricao
monitoramento !
Motores em 0 nimero de motores em funcionamento
V2.10.1 . 1 30 ~ .
funcionamento quando a funcao multibomba for usada.
Informa ao usuario se a troca automatica
V2.10.2 Troca automatica 1 1113 |fol solicitada.
0 = Sem solicitacao
1 =Solicitada
Vv2.10.3 | Préxima troca automética|  h 0,1 1503 | O tempo restante ate a proxima troca automa-
tica. Apresentado com resolucao de 0,1 h.
O modo de operacao do conversor quando
em operacao no sistema Multibomba (
MultiConversor).
V2.10.4 Modo de operacao 1 1505 |0 = Escravo (operando como bomba auxiliar)
1 = Mestre (operando como mestre do sistema
Multibomba)
2 = Nao definido
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Tabela 10. Monitoramento da multibomba

Valor de
monitoramento

Unidade| Escala

ID

Descricao

0 =N3ao usada

10 = Parada

20 = Suspensao

30 = Antibloqueio

40 = Limpeza automatica

V2.10.5 Status da multibomba 1 1628 |50 = Descarga
60 = Preenchimento suave
70 = Regulacao
80 = Seguimento
90 = Producao constante
200 = Desconhecido
0 =N3o usada (funcao Multibomba (MultiCon-
versor) no usada)
10 = Ocorreram erros fatais de comunicacao
(ou nenhuma comunicac3o)
V2.10.6 | Status da comunicacao 1 1629 |11 =0correram erros (envio de dados])

12 = Ocorreram erros (recepcdo de dados)
20 = Comunicacao operacional, ndo ocorreu
nenhum erro

30 = Status desconhecido

Tempo de funcionamento

Modo Conversor Unico: Horas de funciona-
mento da bomba 1.

da bomba (8)

v2.10.7 da bomba (1) 0.1 1620 Modo MultiConversor: Horas de funcionamento
deste conversor (esta bomba)
Tempo de funcionamento Modo Conversor Unico: Horas de funciona-
v2.10.8 P da bomba (2) 0,1 1621 | mento da bomba 2.
Modo MultiConversor: Nao usado
Tempo de funcionamento Modo Conversor Unico: Horas de funciona-
v2.10.9 P da bomba (3) 0,1 1622 |mento da bomba 3.
Modo MultiConversor: Nao usado
Tempo de funcionamento Modo Conversor Unico: Horas de funciona-
V2.10.10 P da bomba (4) 0,1 1623 | mento da bomba 4.
Modo MultiConversor: Nao usado
Tempo de funcionamento Modo Conversor Unico: Horas de funciona-
V2.10.11 P - bo“mb'a ) 0.1 1624 | mento da bomba 5.
Modo MultiConversor: Nao usado
Termnpo de funcionament Modo Conversor Unico: Horas de funciona-
v2.10.12 | '€ podaebO“mE:[:] ento 0.1 1625 | mento da bomba é.
Modo MultiConversor: Nao usado
Tempo de funcionamento Modo Conversor Unico: Horas de funciona-
V2.10.13 P 4 bombs (7] 0,1 1626 | mento da bomba 7.
abomba Modo MultiConversor: Nao usado
Tempo de funcionamento Modo Conversor Unico: Horas de funciona-
V2.10.14 P 0,1 1627 |mento da bomba 8.

Modo MultiConversor: Nao usado
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3.1.11 CONTADORES DE MQNUTENQEO

Tabela 11. Monitoramento do contador de manutengdo

indice Valor de Unidade| Escala ID Descricao

monitoramento

Status do contador de manutencao em revolu-
V2.11.1 Contador~de h/ kRev Varia 1101 coes mult.lpllcad~as por 100~O, ou horas.
manutencao 1 Para configuracao e ativacao deste contador,
consulte o capitulo 4.16.

3.1.12 MONITORAMENTO DE DADOS DO FIELDBUS
Tabela 12. Monitoramento de dados do fieldbus

Valor de
monitoramento

Unidade| Escala ID Descricao

Palavra de controle do fieldbus usada por
V2.12.1 Palavra de 1 874 aplicacdes no modo/formato bypass. Dependendo
o controle de FB do tipo ou perfil de fieldbus, os dados podem ser

modificados antes de serem enviados a aplicacao.

Referéncia de velocidade escalada entre as
frequéncias minima e maxima no momento em

V2.12.2 Refgrenma de Varia 875 qu'e.f0| receb,ld.a pela aplicacao. As frequenlaas
velocidade de FB minima e maxima podem ser alteradas apds

a referéncia ter sido recebida sem que
a referéncia seja afetada.

v2.12.3 | Dados de EB em 1 1 876 Valgres brutos dqs dados de processo no formato
assinado de 32 bits.

V2.12.4 | Dados de FB em 2 1 877 Valgres brutos dqs dados de processo no formato
assinado de 32 bits.

V2.12.5 | Dados de FB em 3 1 878 Valgres brutos dqs dados de processo no formato
assinado de 32 bits.

V2.12.6 | Dados de FB em 4 1 879 Valgres brutos dqs dados de processo no formato
assinado de 32 bits.

V2.12.7 | Dados de FB em 5 1 880 Valgres brutos dqs dados de processo no formato
assinado de 32 bits.

V2.12.8 | Dados de FB em 6 1 881 Valgres brutos dqs dados de processo no formato
assinado de 32 bits.

V2.12.9 | Dados de FB em 7 1 882 Valgres brutos dqs dados de processo no formato
assinado de 32 bits.

V2.12.10 | Dados de FB em 8 1 883 Valgres brutos dqs dados de processo no formato
assinado de 32 bits.
Palavra de status do fieldbus enviada por aplicacoes

V2.12.11 Palavra de status 1 864 no modo/formato bypass. Dependendo do tipo ou

o de FB perfil de FB. os dados podem ser modificados antes

de serem enviados ao fieldbus.

Velocidade real em %. 0 e 100% correspondem.
Velocidade real respectivamente. as frequéncias minima
V2.12.12 0,01 865 e maxima. Isso é continuamente atualizado.

de FB dependendo das frequéncias min. e max.
momentaneas e da frequéncia de saida.
Saida de dados Valores brutos dos dados de processo no formato
V2.12.13 de FB 1 ! 866 assinado de 32 bits.
Saida de dados Valores brutos dos dados de processo no formato
v2.12.14 de FB 2 ! 867 assinado de 32 bits.
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Tabela 12. Monitoramento de dados do fieldbus

mor:g?;?';;eento Unidade| Escala ID Descricao
V2.12.15 Sal'ddaedFeBdgdos 1 868 Zzéci)r:zz:;u;osséici);dados de processo no formato
V2.12.16 Saiddaed':ededos 1 869 Zzls?r::z:;uet%szi?tsséados de processo no formato
V21217 Safddaed;Bd;dos 1 870 Zzls?rr](;z::ju;ossz dbci)tsS.dados de processo no formato
V2.12.18 Sal'ddaedFededos 1 871 Zzéci)r:zz:;u;osséici);dados de processo no formato
V2.12.19 Sal'ddaedFeBdsdos 1 872 \alzlsci)r:::;g;uet%sz c:)cthsS.dados de processo no formato
V2.12.20 Safddaed;Bdgdos 1 873 Zzls?rr](;z::ju;ossz dbci)tsS.dados de processo no formato
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A
4. MENU DE PARAMETROS
4.1 GRUPO 3.1: CONFIGURQQGES DO MOTOR
4.1.1 PI’-\RaMETROS DA PLACA DE IDENTIFICQ(}&O DO MOTOR
Tabela 13. Pardmetros da placa de identificacdo do motor
indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao 1D Descricao
Encontre este valor U, na
p3.1.1.1 |  lensdonominal Varia | Varia v Varia | 110 |Plaqueta de identificacao do
do motor motor. Observacao conexao
também usada (Delta/Star).
£ . inal Encontre este valor f,
requéncia nomina
P3.1.1.2 q do motor 8,00 320,00 Hz 50,0/60,0 111 na p[aqueta de ident]ficagéo
do motor.
Velocidad inal Encontre este valor np,
elocidade nomina .
P3.1.1.3 do motor 24 19200 rpm Varia 112 |na plaqueta de identificacao
do motor.
c ¢ ol Encontre este valor I,
orrente nomina .
P3.1.1.4 do motor p* 0,1 1x* 0.1 A Varia 113 | na plaqueta de identificacio
do motor.
Encontre este valor na
P3.1.1.5 Cos phi do motor 0,30 1,00 Varia 120 | plaqueta de identificacao
do motor
Potancia nominal Encontre este valor In na
P3.1.1.6 Varia | Varia kW Varia 116 | plaqueta de identificacao

do motor

do motor.

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 86 MENU DE PARAMETROS

4.1.2 CONFIGURAGOES DE CONTROLE DO MOTOR
Tabela 14. Configuragées de controle do motor

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao ID Descricao

0 = Motor de inducao
1 = Motor PM

0 aumento da frequéncia

de comutacao reduz a
capacidade do conversor de
frequéncia. E recomendavel
usar uma frequéncia mais
baixa quando o cabo do motor
for longo para minimizar as
correntes capacitivas no cabo.
0 ruido do motor também
pode ser minimizado com o
uso de uma frequéncia de
comutacao alta.

‘a’ P3.1.2.2 Tipo de motor 0 1 0 650

Frequéncia

P3.1.23 de comutacao

15 Varia kHz Varia 601

Aidentificacao automatica
do motor calcula ou mede
os parametros do motor
necessarios para controle
6timo do motor e da
velocidade.

0 =Sem acao

1 =Em inatividade

‘H’ P3.1.2.4 Identificacao 0 2 0 631 |2=Com rotacao
OBSERVACAO! Os
parametros da placa

de identificacdo do motor
no menu M3.1.1 Placa

de identificacdo do motor
precisam ser definidos
antes da execucao da
rodada de identificacao.

Corrente de magnetizacao do
motor (corrente sem cargal.
Os valores dos parametros
de U/f sdo identificados pela
P3.125 Corren.te d? 0.0 2%IH A 0.0 612 corren.te de magnetizacao, se
magnetizacao fornecidos antes da rodada
de identificacao. Se esse
valor for definido como zero,
a corrente de magnetizacao
sera calculada internamente.

A ativacao dessa funcao
evita que o conversor seja
acionado quando a chave do
motor for fechada e aberta,

Qj’ P3.1.2.6 Chave do motor 0 1 0 653
por exemplo, com uso de
partida dindmica.
0 = Desativado
1 = Ativado
Controle de 0 = Desativado
Qj' P3.1.2.10 sobretensao 0 1 ! 607 1 = Ativado
P3.1.2.11 | Controle de subtensdo| 0 1 1 g0 |0 = Desativado
(7] 1 = Ativado
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Tabela 14. Configuragoes de controle do motor

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

0 conversor busca pela
corrente minima do motor
para economizar energia

e para reduzir o ruido do
motor. Essa funcao pode ser
usada, por exemplo, em
P3.1.2.12 | Otimizacao de energia 0 1 0 666 |aplicacoes de ventiladores
e bombas, mas nao

é adequada para processos
répidos controlados por

PID.
0 = Desativado
1 = Ativado

Pardmetro para ajuste da

Ajuste de tensao do tensao do estator em

P3.1.2.13 50,0 150,0 % 100,0 659 R
estator motores de imas
permanentes.
4.1.3 CONFIGURngaES DE LIMITE DO MOTOR
Tabela 15. Configuracoes de limite do motor
indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao ID Descricao
P3.13.1 Limite de corrente do Iy *0,1 Is A Varia 107 Corrente maxima na sAa|d§
motor do conversor de frequéncia
P3.13.2 Limite de torque do 0.0 3000 % 300,0 1287 Limite de torque maximo do

motor lado do motor
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4.1.4

CONFIGURAGOES DE CICLO ABERTO
Tabela 16. Configuracées de ciclo aberto

Indice

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Padrao

1D

Descricao

P3.1.4.1

Razao U/f

108

Tipo de curva U/f entre

a frequéncia zero e o ponto de
enfraquecimento do campo.
0 =Linear

1 = Quadratica

2 = Programavel

P3.1.4.2

Frequéncia do ponto
de enfraquecimento
do campo

8,00

P3.3.1.2

Hz

Varia

602

0 ponto de enfraquecimento
do campo ¢é a frequéncia de
saida na qual a tensdo de
saida atinge a tensao do
ponto de enfraquecimento
do campo

P3.1.4.3

Tensao no ponto
de enfraquecimento
do campo

10,00

200,00

%

100,00

603

Tensao no ponto de
enfraquecimento do campo
em % da tensao nominal do
motor

P3.1.4.4

Frequéncia do ponto
médio de U/f

0,00

P3.1.4.2

Hz

Varia

604

Considerando que a curva
U/f programavel tenha sido
selecionada (par. P3.1.4.1),
este parametro definira

a frequéncia do ponto médio
da curva.

P3.1.4.5

Tensao do ponto
médio de U/f

0,0

100,0

%

100,0

605

Considerando que a curva
U/f programavel tenha sido
selecionada (par. P3.1.4.1),
este parametro definira

a tensao do ponto médio
da curva.

P3.1.4.6

Tensao de
frequéncia zero

0,00

40,00

%

Varia

606

Este parametro definira

a tensao de frequéncia zero
da curva U/f. O valor padrao
varia de acordo com

o tamanho da unidade.

P3.1.4.7

Opcoes de partida
dindmica

51

1590

Marcacao de caixa de selecao:
B0 = Buscar frequéncia do
eixo somente a partir da
mesma direcao que a
referéncia de frequéncia.

B1 = Desativar varredura CA
B4 = Usar referéncia de
frequéncia para estimativa
inicial

B5 = Desativar pulsos CC

P3.1.4.8

Corrente de varredura
de partida dindmica

0,0

100,0

%

45,0

1610

Definida em percentual da
corrente nominal do motor.

P3.1.4.9

Impulso de partida

1

0

109

0 = Desativado
1 = Ativado

M3.1.4.12 Partida I/f Este menu inclui trés parametros. Consulte a tabela abaixo.
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Tabela 17. Parédmetros de partida I/f

de partida I/f

indice Parametro Min. Max. Unidade| Padrao | ID Descricao
P3.1.4.12.1 Partida I/f 0 1 0 534 |0 - Desativado
1 = Ativado
Limite de frequéncia de
Frequéncia saida abaixo do qual a cor-
P3.1.4.12.2 de partida I/f 0.0 P3.1.1.2 Hz 10.0 535 rente de partida I/f definida
é fornecida ao motor.
Corrente A corrente fornecida ao
P3.1.4.12.3 0,0 100,0 % 80,0 536 | motor quando a funcao

de partida I/f for ativada.
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4.

2

GRUPO 3.2: CONFIGURAGAO DE PARTIDA/PARADA

Tabela 18. Menu Configuracdo de Partida/Parada

indice

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Padrao

1D

Descricao

P3.2.1

Local de controle
remoto

0*

172

Selecao do local de controle
remoto (partida/paradal.
Poténcia nominal do motor
trocar de volta para controle
remoto do Vacon Live, por
exemplo, em caso de um
painel quebrado.

0 = Controle de E/S

1 = Controle do fieldbus

P3.2.2

Local/Remoto

0*

211

Alterna entre os locais de
controle local e remoto

0 = Remoto

1 =Local

P3.2.3

Botao de parada
do teclado

114

0 = Botao de parada
sempre ativado (Sim)
1 = Funcao limitada do
bot3o de parada (N3o)

P3.2.4

Funcao de partida

505

0 =Rampa
1 = Partida dindmica

P3.2.5

Funcao Parada

506

0 = Inércia
1 =Rampa

P3.2.6

Ldgica de partida/
parada da E/S A

’l*

300

Logica = 0:

Sinal de controle 1 = Sentido
horario

Sinal de controle 2 = Sentido
anti-horario

Lagica=1:

Sinal de controle 1 = Sentido
horério (flanco)

Sinal de controle 2 = Parada
invertida

Sinal de controle 3 = Sentido
anti-horario (flanco)

Logica = 2:

Sinal de controle 1 = Sentido
horério (flanco)

Sinal de controle 2 = Sentido
anti-hordrio (flanco)

Légica = 3:

Sinal de controle 1 = Iniciar
Sinal de controle 2 = Reverter
Logica = 4:

Sinal de controle 1 = Iniciar
(flanco)

Sinal de controle 2 = Reverter

P3.2.7

Légica de partida/
parada da E/S B

363

Veja acima.

P3.2.8

Ldégica de partida
do fieldbus

889

0 = Borda ascendente
necessaria
1 = Estado

P3.2.9

Atraso de partida

0,00

60,00

0,00

524

0O atraso entre o comando
de partida e a partida real do
conversor pode ser definido
por este parametro.
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Tabela 18. Menu Configuracdo de Partida/Parada

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao ID Descricao

Seleciona se o Estado de
funcionamento e a Refe-
réncia devem ser copiados
ou nao na troca de controle
Funcao Remoto de Remoto para Local
0 2 2 181

para local (teclado):
0 = Manter funcionamento
1 = Manter funcionamento
e referéncia
2 =Parar

P3.2.10

* O valor padrao do pardmetro depende da aplicacdo que é selecionada com o parametro P1.2 Aplicacao.
Consulte o capitulo 10.1 10.1 Valores de parametros padrédo de acordo com a aplicacdo selecionada.

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 92 MENU DE PARAMETROS

4.3 GRUPO 3.3: REFERENCIAS

4.3.1 PARAMETROS DE REFERENCIA DE FREQUENCIA
Tabela 19. Pardmetros de referéncia de frequéncia

indice Parametro Min. Max. |[Unidade| Padrao | ID Descricao

P3.3.1.1 Referéncia de 000 | P33.12| Hz 0,00 | 101 |Referéncia de frequéncia
frequéncia minima minima permitida

P3.3.1.2 Referénciade | p334 4| 32000 | he | 200V
frequéncia maxima

102 Referéncia de frequéncia
60,00 maxima permitida

Limite positivo Limite de referéncia de
P3.3.1.3 de referéncia de -320,0 320,0 Hz 320,00 | 1285 |frequéncia final para
frequéncia a direcao positiva.

Limite de referéncia de
frequéncia final para a

Limite negativo direcao negativa.

P3.3.1.4 de referéncia de -320,0 320,0 Hz -320,00 | 1286 | OBSERVACAO! Este parametro
frequéncia pode ser usado, por exemplo,
para evitar que o motor gire

na direcao reversa.

Selecado de origem de
referéncia quando o local
de controle é a E/S A
0=PC

1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado
3 =Fieldbus

4=Al

5=AI2

6 = Al1+Al2

Selecdo de referéncia 0 20 o 117 7=PID

de controle de E/S A 8 = Potenciometro motorizado
11 = Saida Bloco 1

12 = Saida Bloco 2

13 = Saida Bloco 3

14 = Saida Bloco 4

15 = Saida Bloco b

16 = Saida Bloco 6

17 = Saida Bloco 7

18 = Saida Bloco 8

19 = Saida Bloco 9

20 = Saida Bloco 10

Selecdo de origem de
referéncia quando o local
de controle é a E/S B. Veja
Selecao de referéncia 0 20 4+ 131 acima. _

de controle de E/S B OBSERVACAQO! O local de
controle da E/S B pode ser
forcado como ativo somente

por entrada digital (P3.5.1.7).

P3.3.1.5

P3.3.1.6
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Tabela 19. Pardmetros de referéncia de frequéncia

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

Selecao de origem de
referéncia quando o local
de controle é o teclado:
0=PC

1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado
3 = Fieldbus

4= Al

5=AI2

6 = Al1+Al2

Selecao de referéncia 0 20 1+ 121 7=PID

de controle de teclado 8 = Potenciometro motorizado
11 = Saida Bloco 1

12 = Saida Bloco 2

13 = Saida Bloco 3

14 = Saida Bloco 4

15 = Saida Bloco b

16 = Saida Bloco 6

17 = Saida Bloco 7

18 = Saida Bloco 8

19 = Saida Bloco 9

20 = Saida Bloco 10

A referéncia de frequéncia
P3.3.1.8 | Referéncia do teclado 0,00 P3.3.1.2 Hz 0,00 184 | pode ser ajustada no teclado
por este parametro.

P3.3.1.7

Rotacao do motor quando
o local de controle é o teclado

P3.3.1.9 Direcao do teclado 0 1 0 123 0 = Sentido horario
1 = Reverso
Selecao de origem de
referéncia quando o local
de controle é o Fieldbus:
0=PC
1 = Frequéncia predefinida 0
2 = Referéncia do teclado
3 = Fieldbus
4=Al
5=AI2
6 = Al1+Al2

Selecao de referéncia N 7="PID
P3.3.1.10 de controle de fieldbus 0 20 2 122 8 = Potenciometro motorizado

11 = Saida Bloco 1
12 = Saida Bloco 2
13 = Saida Bloco 3
14 = Saida Bloco 4
15 = Saida Bloco 5
16 = Saida Bloco 6
17 = Saida Bloco 7
18 = Saida Bloco 8
19 = Saida Bloco 9
20 = Saida Bloco 10

* 0 valor padrao do parametro depende da aplicacdo que é selecionada com o parametro P1.2 Aplicacao.
Consulte o capitulo 10.1 10.1 Valores de parametros padrao de acordo com a aplicacao selecionada.
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4.3.2 FREQUENCIRS PREDEFINIDRAS
Tabela 20. Parémetros de frequéncias predefinidas
indice Parametro Min. Max. |[Unidade| Padrao | ID Descricao
0 = Codificado em binario
1 =NuUmero de entradas. A frequ-
Modo de frequéncia " éncia predefinida é selecionada
ﬁ. P3.3.31 predefinida 0 ! 0 182 de acordo com a quantidade de
entradas digitais de velocidade
predefinidas ativas
Frequéncia predefinida basica 0
P3.3.3.2 Frequéncia P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 500 | 1gp |9uando selecionada pelo para-
ﬁ' predefinida 0 metro de controle de referéncia
(P3.3.1.5).
Frequéncia Selecione por entrada digital:
ﬁ' P3.3.3.3 red?efinida 1 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 10,00 * | 105 |Selecdo de frequéncia predefi-
P nida 0 (P3.3.3.10)
Frequéncia Selecione por entrada digital:
ﬁ. P3.3.3.4 red?afinida ? P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 15,00 * | 106 |Selecdo de frequéncia predefinida 1
P (P3.3.3.11)
Frequéncia Selecione por entradas digitais:
ﬁ' P3.3.3.5 red?efinida 3 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 20,00 * | 126 |Selecao de frequéncia predefi-
P nidaOe 1
Frequéncia Selecione por entrada digital:
ﬁ' P3.3.3.6 redc::finida 4 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25,00 127 | Selecao de frequéncia predefinida 2
P (P3.3.3.12)
Frequéncia Selecione por entradas digitais:
ﬁ' P3.3.3.7 red(::finida 5 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 30,00 128 |Selecao de frequéncia predefi-
P nida 0 e 2
Frequéncia Selecione por entradas digitais:
ﬁ. P3.3.3.8 red?efinida 6 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 40,00 129 |Selecao de frequéncia predefi-
P nida 1 e 2
Frequéncia Selecione por entradas digitais:
ﬁ. P3.3.3.9 - dqfinid 7 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 50,00 130 |Selecdo de frequéncia predefi-
predetinida nidaOe1e?2
~ . . Seletor binario para velocidades
(7 P3.3.3.10 Silggafe‘;eeffi;eig;%”' S[f(')?'ANA 419 | predefinidas (0-7). Consulte os
P ' parametros de P3.3.3.2 a P3.3.3.9.
~ R . Seletor binario para velocidades
(7 P3.3.3.11 Seclieagafe‘zszim;‘ﬁ”' S[l]clil-\NS 420 | predefinidas (0-7). Consulte os
P ' parametros de P3.3.3.2 a P3.3.3.9.
~ . . Seletor binario para velocidades
(7 P3.3.3.12 Secl;@a:e‘;iffﬁg:ez”' S[:(')gth1 421 | predefinidas (0-7). Consulte os
P ' parametros de P3.3.3.2 a P3.3.3.9.

* 0 valor padrao do parametro depende da aplicacdo que é selecionada com o parametro P1.2 Aplicacao.
Consulte o Capitulo 10.1 10.1 Valores de parametros padrdo de acordo com a aplicacao selecionada.

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




MENU DE PARAMETROS

VACON ® 95

4.3.3 PﬂRaMETROS DO POTENCIaMETRO MOTORIZADO
Tabela 21. Pardmetros do potenciémetro motorizado
indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
FALSO = Nao ativo
Potenciometro DigIN VERDADEIRO = Ativo (a refe-
P3.3.4.1 motorizado SLO%O 1 418 |réncia de potenciometro
PARA CIMA ' motorizado AUMENTA até
que o contato seja aberto)
FALSO = Nao ativo
Potenciémetro DigIN VERDADEIRO = Ativo (a refe-
P3.3.4.2 motorizado SlogtO 1 417 | réncia de potenciometro
PARA BAIXO ’ motorizado E REDUZIDA até
que o contato seja aberto)
Taxa de variacao na referén-
Tempo de rampa cia do potenciometro motori-
P3.3.4.3 do potenciometro 0,1 500,0 Hz/s 10,0 331 |zado quando aumentado ou
motorizado reduzido pelos parametros
P3.3.4.1 ou P3.3.4.2.
Légica de reset da referéncia
de frequéncia do potencio-
P3.3.4.4 Reset do potgnuometro 0 2 1 347 metro motorizado.
motorizado 0 = Sem reset
1 = Resetar se parado
2 = Resetar se desligado
4.3.4 PﬂRaMETROS DE DESCARGA
Tabela 22. Pardmetros de descarga
indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
Conecte a entrada digital para
P3.3.6.1 Ativar referéncia DigIN 530 ativar o par. P3.3.6.2. o
de descarga Slot0.1 * NOTA! O conversor sera ini-
ciado se a entrada for ativada!
Referéncia de Define a referéncia de frequ-
P3.3.6.2 -MaxRef | MaxRef Hz 0,00 * 1239 | éncia quando a referéncia de

descarga

descarga for ativada (P3.3.6.1).

* 0 valor padrao do parametro depende da aplicacdo que é selecionada com o parametro P1.2 Aplicacao.
Consulte o Capitulo 10.1 10.1 Valores de parametros padrao de acordo com a aplicacao selecionada.
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4.4 GRUPO 3.4: CONFIGURAGAO DE RAMPAS E FREIOS

4.4.1 RAMPA 1 CONFIGURAGAO
Tabela 23. Configuracdo da rampa 1

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

O inicio e o final das
rampas de aceleracao
Qj’ P3.4.1.1 Forma da rampa 1 0,0 100,0 % 0,0 500 |e desaceleracao podem

ser suavizados com este
parametro.

Define o tempo necessario
para a frequéncia de saida
aumentar desde a frequéncia
zero até a frequéncia maxima

ﬁ. P3.4.1.2 | Tempo de aceleracao 1 0,1 3000,0 s 50 103

Define o tempo necessario
Tempo de para a frequéncia de saida

P3.4.1.3 = 0,1 3000,0 s 50 104 . .
ﬁ. desaceleracao 1 reduzir desde a frequéncia
maxima até a frequéncia zero

4.4.2 RAMPA 2 CONFIGURAGAO
Tabela 24. Configuragdo da rampa 2

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

O inicio e o final das
rampas de aceleracao
n. P3.4.2.1 Forma da rampa 2 0,0 100,0 % 0,0 501 |e desaceleracdo podem

ser suavizados com este
parametro.

Define o tempo necessario
para a frequéncia de saida
aumentar desde a frequéncia
zero até a frequéncia maxima

P3.4.2.2 | Tempo de aceleracao 2 0,1 300,0 s 10,0 502

Define o tempo necessario
para a frequéncia de saida
reduzir desde a frequéncia
maxima até a frequéncia zero

Tempo de

P3.4.23 desaceleracao 2

0,1 300,0 s 10,0 503

Usado para alternar entre as
rampas 1e 2.

FALSO = Forma da rampa 1,
DigIN 408 tempo de aceleracao 1

Slot0.1 e tempo de desaceleracao 1.
VERDADEIRO = Forma da
rampa 2, tempo de aceleracao
2 e tempo de desaceleracao 2.

P3.4.2.4 | Selecao darampa 2 Varia Varia

Define a frequéncia acima da
qual os tempos e a forma da
segunda rampa sao usados.
0 = Nao usado

O P3.4.2.5 | Limiar defrequéncia 00 | P3312| Hz 0.0 533
da rampa 2
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4.4.3 INICIAR MQGNETIZQQEO PnRaMETROS
Tabela 25. Pardmetros de magnetizacdo de partida
indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
Define a corrente CC
Corrente de fornecido ao motor na
P3.4.3.1 magnetizacao 0,00 IL A IH 517 . .
de partida partida. Desativado se
P definido como 0.
Este pardmetro define
Tempo de o tempo pelo qual a corrente
P3.4.3.2 magnetizacao 0,00 600,00 s 0,00 516 |CC é fornecida ao motor
de partida antes que se inicie
a aceleracao.
4.4.4 PARAMETROS DO FREIO CC

Tabela 26. Parémetros do freio CC

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

Define a corrente injetada no
P3.4.4.1 | Corrente do freio CC 0 IL A IH 507 | motor durante a frenagem CC.
0 = Desativado

Determina se a frenagem esta
ATIVA ou INATIVA e 0 tempo
de frenagem do freio CC
quando o motor esta parando.

Tempo de frenagem

P3.4.4.2 CC na parada

0,00 600,00 s 0,00 508

Frequéncia parainiciar
P3.4.4.3 a frenagem CC em 0,10 10,00 Hz 1,50 515
parada de rampa

A frequéncia de saida na qual
a frenagem CC é aplicada.

4.4.5 PARAMETROS DE FRENAGEM DE FLUXO
Tabela 27. Pardmetros de frenagem de fluxo

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
0 = Desativado
P3.4.5.1 Frenagem de fluxo 0 1 0 520 1 = Ativado
P3.4.5.2 Corrente de frenagem 0 I A IH 519 Define o nivel de corrente
de fluxo para a frenagem de fluxo.
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4.5 GRUPO 3.5: CONFIGURAGAO DE E/S
4.5.1 CONFIGURAGOES DAS ENTRADAS DIGITAIS
Tabela 28. Configuracées das entradas digitais
indice Parametro Padrao ID Descricao
. DigIN Sinal de controle 1 quando o local de controle
P3.5.1.1 Sinal de controle 1 A SlotA 1* 403 ¢ aE/S A (FWD)
. DigIN Sinal de controle 2 quando o local de controle
P3.5.1.2 Sinal de controle 2 A SlotA 2* 404 ¢ aE/S A (REV)
P3.5.1.3 Sinal de controle 3A | DigIN Slot0.1 | 434 |23l de controle 3 quando o local de controle
éakE/SA
P35.14 | Sinaldecontrole 1B | DigIN Slot0.1* | 423 | >3l de partida 1 quando o local de controle
éakE/SB
P35.1.5 | Sinaldecontrole 2B | DigIN Slot0.1 | 424 |23l de partida 2 quando o local de controle
éaE/SB
P35.16 | Sinaldecontrole3B | DigIN Slot0.1 | 435 | >Nl de partida 3 quando olocal de controle
éakE/SB
P3.5.1.7 F"mzedg/csogtmle DigIN Slot0.1* | 425 |FECHADO = Forca o local de controle para a E/S B
Forca de referéncia FECHADO = A referéncia de frequéncia usada
P3.5.1.8 " de E/SB DigIN Slot0.1* | 343 |sera especificada pelo pardmetro B da referén-
cia de E/S (P3.3.1.4).
P3.5.1.9 Forca d.e controle DigIN Slot0.1* | 411 |Forca de controle para fieldbus
de fieldbus
P3.5.1.10 Forca de controle DigIN Slot0.1* | 410 |Forca de controle do teclado
do teclado
DigIN ABERTO = OK
P3.5.1.11 Falha externa fechar SlotA 3* 405 FECHADO = Falha externa
. . ABERTO = Falha externa
P3.5.1.12 Falha externa abrir DigIN Slot0.2 | 406 FECHADO = OK
DigIN Reseta todas as falhas ativas quando
P3.5.1.13 Reset de falha fechar SlotA 6* 414 FECHADO
P3.5.1.14 Reset de falha abrir DigIN Slot0.1 | 213 |Reseta todas as falhas ativas quando ABERTO
P3.5.1.15 | Ativar funcionamento | DigIN Slot0.2 | 407 |D8ve estar ativo para configurar o conversor
no estado Pronto
O conversor pode estar pronto. mas o inicio
P3.5.1.16 | Trava de funcionamento 1 | DigIN Slot0.2 | 1041 | é bloqueado enquanto a trava estiver ativa
(trava de amortecedor).
P3.5.1.17 | Trava de funcionamento 2 | DigIN Slot0.2 | 1042 | Como acima.
ABERTO = Sem acao
Preaquecimento do . FECHADO = Usa o a corrente CC de preaqueci-
P3.5.1.18 motor ATIVO DigIN Slot0.1 | 1044 mento do motor no estado de parada. Usado
quando o parametro P3.18.1 esta definido como 2.
Usado para alternar entre as rampas 1 e 2.
VERDADEIRO = Forma da rampa 1, tempo de
P3.5.1.19 Selecao da rampa 2 DigIN Slot0.1 | 408 |aceleracdo 1 e tempo de desaceleracao 1.
FALSO = Forma da rampa 2, tempo de acelera-
cao 2 e tempo de desaceleracao 2.
P3.5.1.20 Ac./Desac. proibida DigIN Slot0.1 | 415 NenhtlJma aceleragao oY desaceleracdo possi-
vel até que o contato seja aberto.
p3.5.1.21 | “elecao de frequéncia DigIN 419 | Seletor binario para velocidades predefinidas (0-7)
Rl predefinida 0 SlotA.4* P P '
Selecdo de frequéncia DigIN o . . )
P3.5.1.22 oredefinida 1 SlotA 5* 420 | Seletor bindrio para velocidades predefinidas (0-7).
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Tabela 28. Configuracoes das entradas digitais

automatica

indice Parametro Padrao ID Descricao
P35.1.23 | Selecdodefrequéncia | p N gi000 1| 421 | Seletor bindrio paravelocidades predefinidas (0-7).
predefinida 2
Potencidmetro ABERTO = Nao ativo
P3.5.1.24 motorizado DigIN Slot0.1 | 41g | FECHADO = Ativo [a referéncia de potenciome-
tro motorizado AUMENTA até que o contato
PARA CIMA .
seja aberto)
Potencismetro ABERTO = Nao ativo
5125 | miorzaio | Dgsi | 4t |TECHD0ahsle s deptenctm
PARA BAIXO ; q
seja aberto)
ABERTO = Ativado.
P3.5.1.26 | Ativacdo de parada rapida | DigIN Slot0.2 | 1213 | Veja o grupo de parametros Parada rapida para
configurar estas funcoes.
Uma variacao de borda ascendente inicia
P3.5.1.27 Temporizador 1 DigIN Slot0.1 | 447 |o Temporizador 1 programado no Grupo 3.12:
funcodes de temporizador grupo de parametros
P3.5.1.28 Temporizador 2 DigIN Slot0.1 | 448 |Veja acima
P3.5.1.29 Temporizador 3 DigIN Slot0.1 | 449 |Vejaacima
Impulso do ponto . ABERTO = Sem impulso
P3.5130 1 4e definicao de pip1 | DI9INSLOt0T 11046 | ceenno — impulso
Selecao do ponto . " ABERTO = Ponto de definicao 1
P3.5.1.31 de definicao do PID1 DigIN Slot0.1% | 1047 FECHADO = Ponto de definicao 2
ABERTO = PID2 em modo de parada
Sinal d rtid FECHADO = PID2 regulando
P3.5.1.32 a. de partida DigIN Slot0.2 | 1049 | Este parametro ndo terd efeito se o controlador
do PID externo - . .
PID externo nao estiver ativado em 4.14 Grupo
3.14: controlador PID externo.
Selecao do ponto de -
SR . ABERTO = Ponto de definicao 1
P3.5.1.33 definicdo DigIN Slot0.1 | 1048 FECHADO = Ponto de definicio 2
do PID externo ’
Reset do contador .
P3.5.1.34 - DigIN Slot0.1 | 490 | FECHADO = Resetar
de manutencao 1
Ativacio de referéncia Conecte a entrada digital para ativar o par.
P3.5.1.36 ’ DigIN Slot0.1* | 530 |P3.3.6.2. NOTA! O conversor sera iniciado
de descarga )
se a entrada for ativada!
Ativa 0 Modo de incéndio se permitido pela
Ativacao do modo . senha correta.
P35138 | geincendio aBERTO | D19IN Slot0-21 1596 | )\ gEpT0'~ Modo de incandio ativo
FECHADO = Sem acao
Ativa 0 Modo de incéndio se permitido pela
Ativacao do Modo . senha correta.
P3.5139 1 4eincendio FECHADD | DI9IN ST 11819 1 )\ grpto - Sem acao
FECHADO = Modo de incéndio ativo
Comando de reversao de direcao de rotacao
durante funcionamento no Modo de incéndio.
Reversao do Modo . Esta funcao nao tem efeito em operacao
P3.5.1.40 P DigIN Slot0.1 | 1618
de incéndio normal.
ABERTO = Sentido horario
FECHADO = Em reversao
Inicia a sequéncia de Limpeza automatica
A sequéncia sera cancelada se o sinal de
P3.5.1 41 Ativacao da limpeza DigIN Slot0.1 | 1715 ativacao for removido antes que a sequéncia

esteja concluida.
NOTA! O conversor sera iniciado se a entrada
for ativada!
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Tabela 28. Configuracoes das entradas digitais

indice Parametro Padrao ID Descricao
P3.5.1.42 Trava dabomba 1 | DigIN Slot0.1* | 426 ﬁggﬁlgg L\'ifivasivo
P3.5.1.43 Trava dabomba2 | DigIN Slot0.1%| 427 ﬁggﬁg; fi‘t)iva:vo
P3.5.1.44 Trava da bomba 3 DigIN Slot0.1* | 428 AF\EESZ%S L\li(t)i\?:vo
P3.5.1.45 Trava dabomba4 | DigIN Slot0.1 | 429 ﬁggﬁ;gs L\'i‘t)if:vo
P3.5.1.46 Trava dabomba5 | DigIN Slot0.1 | 430 ﬁggﬁz\gg fi‘t’if:vo
P3.5.1.47 Trava da bomba 6 DigIN Slot0.1 | 486 é?gﬁ;g; L\li?i\?otivo
P3.5.1.48 Trava da bomba 7 DigIN Slot0.1 | 487 ﬁEEEZgS Tifif;ivo
P3.5.1.49 Trava dabomba8 | DigIN Slot0.1 | 488 ﬁggﬁz\gg Ei‘t’ifsivo
P35.1562 | . aifjﬁéffeﬁi’gfddeC’EWh DigIN Slot0.1 | 1053 | Reseta o contador de acionamentos de kWh

* O valor padrao do pardmetro depende da aplicacdo que é selecionada com o parametro P1.2 Aplicacao.
Consulte o capitulo 10.1 10.1 Valores de parametros padrado de acordo com a aplicacdo selecionada.

4.5.2 ENTRADAS ANALOGICAS

NOTA! O nimero de entradas analdgicas usaveis depende da configuracdo de sua placa (de opc3o).
A placa de E/S padrao incorpora 2 saidas analdgicas.

Entrada analégica 1
Tabela 29. Configuragdes da entrada analdgica 1

indice Parametro Min. Max. (Unidade| Padrao | ID Descricao

Conecte o sinal Al1 a entrada
AnIN analdgica de sua escolha
P3.5.2.1.1 | Selecao de sinal Al1 SlotA.1 | 377 |com este parametro,

* Programavel. Consulte

o capitulo 8.5.1.

Tempo do filtro de
sinal Al

Tempo de filtro para
a entrada analdgica.

0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/4-20mA
Configuracdo de minimo

-160,00 | 160,00 % 0,00 * | 380 |de faixa personalizada
20% = 4-20 mA/2-10V

Configuracdo de maximo
de faixa personalizada

P3.5.2.1.2 0,00 300,00 s 0,1* 378

P3.5.2.1.3 | Faixa de sinal de Al1 0 1 0* 379

Min. personalizado

P3.5.2.1.4 de Al

Max. personalizado

P3.5.2.1.5 de Al1

-160,00 | 160,00 % 100,00 | 381

0 =Normal

P3.5.2.1.6 | Inversao de sinal Al1 0 1 0* 387 . . .
1 =Sinal invertido

* 0 valor padrao do parametro depende da aplicacdo que é selecionada com o parametro P1.2 Aplicacao.
Consulte o capitulo 10.1 10.1 Valores de parametros padrao de acordo com a aplicacao selecionada.
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Entrada analdgica 2
Tabela 30. Configuragdes da entrada analdgica 2

indice Parametro Min. Max. (Unidade| Padrao | ID Descricao
AnIN
P3.5.2.2.1 | Selecao de sinal Al2 SlotA.2 | 388 |Consulte P3.5.2.1.1.
*
P3.5.2.2.2 | lempo dofiltro de 0,00 | 300,00 s 0.1* | 389 |Consulte P3.5.2.1.2.
sinal Al2
P3.5.2.2.3 | Faixa de sinal de Al2 0 1 1* 390 |Consulte P3.5.2.1.3.

Min. personalizado

P3.5.2.2.4 | (.15 160,00 | 160,00 % 0,00 * | 391 |Consulte P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 Z":Z'lgersona“zado 160,00 | 160,00 % |100,00% | 392 |Consulte P3.5.2.1.5.
P3.5.2.2.6 |Inversao de sinal Al2 0 1 0* 398 |Consulte P3.5.2.1.6.

* 0 valor padrao do parametro depende da aplicacdo que é selecionada com o parametro P1.2 Aplicacdo.
Consulte o Capitulo 10.1 10.1 Valores de parametros padrdo de acordo com a aplicacao selecionada.

Entrada analdgica 3
Tabela 31. Configuracoes da entrada analdgica 3

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
R . AniIN
P3.5.2.3.1 |Selecao de sinal Al3 141 | Consulte P3.5.2.1.1.
SlotD.1
P3.5.2.3.2 | 1empo dofiltrode 0,00 | 300,00 s 0.1 142 |Consulte P3.5.2.1.2.
sinal Al3
P3.5.2.3.3 | Faixa de sinal de AI3 0 1 0 143 | Consulte P3.5.2.1.3.
P3.5.2.3.4 (l;/lewxlgersonahzado 160,00 | 160,00 | % 0,00 | 144 |Consulte P3.5.2.1.4.
P3.5.2.3.5 Z”ea:lgers"”a“zado -160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 145 |Consulte P3.5.2.1.5.
P3.5.2.3.6 |Inversao de sinal Al3 0 1 0 151 | Consulte P3.5.2.1.6.

Entrada analdgica 4
Tabela 32. Configuragées da entrada analdgica 4

indice Parametro Min. Max. |Unidade | Padrao| ID Descricao
- . AnIN
P3.5.2.4.1 |Selecao de sinal Al4 152 | Consulte P3.5.2.1.1.
’ SlotD.2
P3.5.2.4.2 | empo dofiltrode 000 | 30000 | s 01 | 153 |Consulte P3.5.2.1.2.
sinal Al4
P3.5.2.4.3 | Faixa de sinal de Al4 0 1 0 154 | Consulte P3.5.2.1.3.
P3.5.2.4.4 Z"e”klzersona“zad(’ 160,00 | 160,00 | % 0,00 | 155 |Consulte P3.5.2.1.4.
P3.5.2.4.5 Z":Z'Ifers"”a“z""d" -160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 156 |Consulte P3.5.2.15.
P3.5.2.4.6 |Inversao de sinal Al4 0 1 0 162 | Consulte P3.5.2.1.6.
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Entrada analdgica 5
Tabela 33. Configuragdes da entrada analdgica 5

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
R . AnIN
P3.5.2.5.1 |Selecao de sinal Al5 188 |Consulte P3.5.2.1.1.
' SlotE.1
P3.5.2.5.2 | 1empo dofiltro de 0,00 | 300,00 s 0.1 189 | Consulte P3.5.2.1.2.
sinal Al5
P3.5.2.5.3 | Faixa de sinal de Al5 0 1 0 190 |Consulte P3.5.2.1.3.
P3.5.2.5.4 Z’E%gersona“zad(’ -160,00 | 160,00 | % 0,00 | 191 |Consulte P3.5.2.1.4.
P3.5.2.5.5 Z"eazlgersona“zado -160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 192 |Consulte P3.5.2.15.
P3.5.2.5.6 |Inversao de sinal Al5 0 1 0 198 |Consulte P3.5.2.1.6.

Entrada analdgica 6
Tabela 34. Configuracoes da entrada analdgica 6

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
R . AniIN
P3.5.2.6.1 |Selecao de sinal Al6 199 | Consulte P3.5.2.1.1.
SlotE.2
P3.5.2.6.2 | 1empo dofiltrode 0,00 | 300,00 s 0.1 | 200 |Consulte P3.5.2.1.2.
sinal Alé
P3.5.2.6.3 | Faixa de sinal de Al6 0 1 0 201 | Consulte P3.5.2.1.3.
P3.5.2.6.4 (l;/lewxlzersonahzado 160,00 | 160,00 | % 0,00 | 202 |Consulte P3.5.2.1.4.
P3.5.2.6.5 Z”ea:lgers"”a“zado -160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 203 |Consulte P3.5.2.1.5.
P3.5.2.6.6 |Inversao de sinal Al6 0 1 0 209 |Consulte P3.5.2.1.6.
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4.5.3 SafipAas pI1GITAIS. SLOT B (PADRAO)
Tabela 35. Configuracbes de saida digital da placa de E/S padréo
Indice Parametro Min. Max. [Unidade[ Padrao | ID Descricao
Selecao de funcdo para a RO1 basica:
0 =Nenhum
1 = Ready
2 =Run

3 = Falha geral

4 = Falha geral invertida

5 = Alarme geral

6 = Revertido

7 = Na velocidade

8 = Falha de termistor

9 = Regulador do motor ativado

10 = Sinal de partida ativo

11 = Controle do teclado ativo

12 = Controle B de E/S ativado

13 = Supervisao de limite 1

14 = Supervisao de limite 2

15 = Modo de incéndio ativo

16 = Descarga ativada

17 = Frequéncia predefinida ativa
18 = Parada rapida ativada

19 = PID em Sleep Mode

20 = Preenchimento suave de PID ativo
21 = Limites de supervisao do PID
22 = Limites de supervisao do PID ext.
23 = Alarme/falha de pressdo de entrada
24 = Alarme/falha de protecdo contra
congelamento

25 = Canal de tempo 1

26 = Canal de tempo 2

P3.5.3.2.1 Funcao RO1 basica 0 56 2* 11001 | 27 = Canal de tempo 3

28 = Palavra de controle de FB B13
29 = Palavra de controle de FB B14
30 = Palavra de controle de FB B15
31 = Dados de processo do FB 1.B0
32 = Dados de processo do FB 1.B1
33 = Dados de processo do FB 1.B2
34 = Alarme de manutencao

35 = Falha de manutencao

36 = Saida Bloco 1

37 = Saida Bloco 2

38 = Saida Bloco 3

39 = Saida Bloco 4

40 = Saida Bloco 5

41 = Saida Bloco 6

42 = Saida Bloco 7

43 = Saida Bloco 8

44 = Saida Bloco 9

45 = Saida Bloco 10

46 = Controle da bomba jockey

47 = Controle da bomba priming
48 = Limpeza automatica ativa

49 = Controle K1 da multibomba
50 = Controle K2 da multibomba

51 = Controle K3 da multibomba
52 = Controle K4 da multibomba
53 = Controle K5 da multibomba
54 = Controle Ké da multibomba
55 = Controle K7 da multibomba
56 = Controle K8 da multibomba

Atraso do RO1

M3.5.3.2.2 basica ATIVO 0,00 320,00 s 0,00 |11002|ATIVADO atraso para relé
Atraso do RO1 ,
M3.5.3.2.3 basica INATIVO 0,00 320,00 s 0,00 |11003|DESATIVADO atraso para relé
M3.5.3.2.4 | Funcdo RO2 basica 0 56 3* 11004 | Consulte P3.5.3.2.1.
M353.25| AtrasodaR02 000 | 32000 | s 0,00 |11005|Consulte M3.5.3.2.2.
basica ATIVO
M353.26| AtrasodaR02 000 | 32000 | s 0,00 |11006|Consulte M3.5.3.2.3.

basica INATIVO

Consulte P3.5.3.2.1.
M3.5.3.2.7 | Funcdo RO3 basica 0 56 1* 11007 | Nao visivel se somente 2 relés
de saida estiverem instalados

* 0 valor padrao do parametro depende da aplicacdo que é selecionada com o parametro P1.2 Aplicacao.
Consulte o Capitulo 10.1 10.1 Valores de parametros padrdo de acordo com a aplicacao selecionada.

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com



VACON ® 104 MENU DE PARAMETROS

4.5.4 sAiDAS DIGITAIS DOS SLOTS DE EXPANSAO C, D E E

Exibe somente os parametros para as saidas existentes nas placas opcionais posicionadas nos
slots C, D e E. Selecoes como na RO1 padrao (P3.5.3.2.1).

Este grupo ou estes parametros nao serao visiveis se ndao houver nenhuma saida digital nos slots
C,DouE.
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4.5.5 Safipas ANAL6GICAS, SLOT A (PADRAO)
Tabela 36. Configuragdes de saida analdégica da placa de E/S padrao

indice Parametro Min. | Max. [Unidade|Padrao| ID Descricao

0 =TESTE 0% [n30 usado)
1=TESTE 100%

2 = Freq. de saida (0 -fmax]

3 = Referéncia de freq. (0-fmax)

4 =Velocidade do motor (0 - veloci-
dade nominal do motor)

5 = Corrente de saida (0-1nMgtor)

6 = Torque do motor (0-TpMotor)
7 = Poténcia do motor (0-Ppmotor)
8 = Tensao do motor (0-UpMotor!

9 = Tensdo do circuito intermedia-
rio CC (0-1000V)
10 = Ponto de definicao do PID
(0-100%)
11 = Realimentac&o PID (0-100%)
12 = Saida do PID1 (0-100%)
13 = Saida do PID ext. (0-100%])
14 = Entrada dos dados
do processo 1 (0-100%)
15 = Entrada dos dados
do processo 2 (0-100%)
16 = Entrada dos dados
do processo 3 (0-100%)
17 = Entrada 4 dos dados
do processo (0-100%)
18 = Entrada 5 dos dados
do processo (0-100%)
19 = Entrada dos dados
do processo 6 (0-100%)
20 = Entrada dos dados
do processo 7 (0-100%)
21 = Entrada dos dados
do processo 8 (0-100%)
22 = Saida Bloco 1 (0-100%)
23 = Saida Bloco 2 (0-100%)
24 = Saida Bloco 3 (0-100%)
25 = Saida Bloco 4 (0-100%)
26 = Saida Bloco 5 (0-100%)
27 = Saida Bloco 6 (0-100%)

t

¢

t

L

P3.5.4.1.1 Funcdo AO1 0 31 2% 10050

28 = Saida Bloco 7 (0-100%)
29 = Saida Bloco 8 (0-100%)
30 = Saida Bloco 9 (0-100%)
31 = Saida Bloco 10 (0-100%)

Tempo de filtragem do sinal
da saida analdgica. Consulte
P3.5.2.1.2

0 = Sem filtragem

Tempo de filtro

P3.5.4.1.2 de AO]

0,0 300,0 s 1,0* | 10051

0=0mA/0V

1=4mA/2V

Tipo de sinal (corrente/tensao)
selecionado por interruptores dip.
P3.5.4.1.3 Minimo de AO1 0 1 0* 10052 | Observe a diferenca na escala
da saida analdgica no parame-
tro P3.5.4.1.4.

Consulte também o parametro
P3.5.2.1.3.
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Tabela 36. Configuracées de saida analdgica da placa de E/S padrdo

Escala minima Escala minima em unidades
P3.5.4.1.4 Varia | Varia | Varia 0,0 * | 10053 | de processamento (depende
de AO1 N N
da selecdo da funcao AO1).

Escala maxima Escala maxima em unidades
P3.5.4.1.5 Varia | Varia | Varia 0,0 * | 10054 | de processamento (depende
de AO1 N N
da selecdo da funcdo AO1).

* 0 valor padrao do parametro depende da aplicacdo que é selecionada com o parametro P1.2 Aplicacdo.
Consulte o Capitulo 10.1 10.1 Valores de parametros padrao de acordo com a aplicacao
selecionada.

4.5.6 SaAipAs ANALOGICAS DOS SLOTS DE EXPANSAO C, D E E

Exibe somente os parametros para as saidas existentes nas placas opcionais posicionadas
nos slots C, D e E. Selecdes como na AO1 padrao (P3.5.4.1.1).

Este grupo ou estes parametros nao serdo visiveis se ndo houver nenhuma saida analdgica
nos slots C, D ou E.

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




MENU DE PARAMETROS VACON ® 107

4.6 GRUPO 3.6: MAPEAMENTO DE DADOS DO FIELDBUS

Tabela 37. Mapeamento de dados do Fieldbus

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrio | ID Descricao
Os dados enviados para o fiel-
dbus podem ser selecionados
por parametro e nimeros
Selecio de saida de de ID de valores do monitor.
P3.6.1 ’ . 0 35000 1 852 | Os dados sao escalados no
dados 1 do fieldbus . -
formato de 16 bits sem sinal,
de acordo com o formato no
teclado. Por exemplo, 25,5
no teclado é igual a 255.
Selecao de saida de Seleciona a saida de dados do
P3.6.2 dados 2 do fieldbus 0 35000 2 853 processo com ID de parametro
Selecdo de saida de Seleciona a saida de dados do
P3.6.3 dados 3 do fieldbus 0 35000 3 854 processo com ID de parametro
Selecdo de saida de Seleciona a saida de dados do
P3.6.4 dados 4 do fieldbus 0 35000 4 855 processo com ID de parametro
Selecao de saida de Seleciona a saida de dados do
P3.6.5 dados 5 do fieldbus 0 35000 > 856 processo com ID de parametro
Selecdo de saida de Seleciona a saida de dados do
P3.6.6 dados 6 do fieldbus 0 35000 6 857 processo com ID de parametro
Selecdo de saida de Seleciona a saida de dados do
P3.6.7 dados 7 do fieldbus 0 35000 7 858 processo com ID de pardmetro
Selecdo de saida de Seleciona a saida de dados do
P3.6.8 dados 8 do fieldbus 0 35000 37 859 processo com ID de parametro

Saida de dados de processo do fieldbus

A Tabela 38 apresenta os valores padrao e a escala correspondente para a Saida de dados
do processo, caso os parametros listados na Tabela 37 ndo tenham sido alterados.

Tabela 38. Saida de dados de processo do fieldbus

DETe[] ‘ Valor ‘ Escala
Saida de dados de processo 1 | Frequéncia de saida 0,01 Hz
Saida de dados de processo 2 | Velocidade do motor 1rpm
Saida de dados de processo 3 | Corrente do motor 0,1A
Saida de dados de processo 4 | Torque do motor 0,1 %
Saida de dados de processo 5 | Poténcia do motor 0,1 %
Saida de dados de processo 6 | Tensao do motor 0,1V
Saida de dados de processo 7 | Tensdo do circuito intermediario CC IRY
Saida de dados de processo 8 | Codigo da ultima falha ativa 1

Exemplo: O valor 2500’ para Frequéncia de saida corresponde a “25,00 Hz" (o valor da escala é de 0,01).

Todos os valores de monitoramento listados no Capitulo 3.1.12 Monitoramento de dados do
fieldbus sao fornecidos no valor da escala.
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4.7 GRUPO 3.7: FREQUENCIAS PROIBIDAS
Tabela 39. Frequéncias proibidas
indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
p3.7.1 | Limiteinferiordafaia | 4 09 | 35909 | kg 0,00 | 509 |0=Nao usado
de frequéncia proibida 1
pa.7. | Limitesuperiordafaixa | 5o | 359509 | H; | 000 | 510 |0=Nao usado
de frequéncia proibida 1
p3.7.3 | Limiteinferiordafaixa |45 | 35909 | ke 0,00 | 511 [0=Nao usado
de frequéncia proibida 2
p3.74 | Limitesuperiordafaba |4y | 35909 | 4, 0,00 | 512 |0=Nao usado
de frequéncia proibida 2
pa.75 | Limiteinferiordafaba |4 5g | 35000 | Hz | 000 | 513 |0=Nao usado
de frequéncia proibida 3
p3.7.6 | Limitesuperiordafaba |5 | 35909 | h 0,00 | 514 [0=Nao usado
de frequéncia proibida 3
Multiplicador do tempo de
P3.7.7 Fator de tempo da 0.1 10,0 Tem- 10 518 |@mpa atualmgnt_e selecio-
rampa pos nado entre os limites de fre-
quéncia proibida.
4.8 GRUPO 3.8: SUPERVISOES

Escolha aqui:

RN —

Tabela 40. Configuracoes de supervisdo

Um ou dois (P3.8.1/P3.8.5) valores de sinais para supervisao.
Se os limites inferior ou superior s3o supervisionados (P3.8.2/P3.8.6).
Os valores de limite reais (P3.8.3/P3.8.7).

A histerese para os valores de limite definidos (P3.8.4/P3.8.8).

indice

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Padrao

1D

Descricao

P3.8.1

Selecao de item
de supervisao #1

17

1431

0 = Frequéncia de saida

1 = Referéncia de frequéncia
2 = Corrente do motor

3 = Torque do motor

4 = Poténcia do motor

5 =Tensao do circuito inter-
mediario CC

6 = Entrada analdgica 1

7 = Entrada analdgica 2

8 = Entrada analdgica 3

9 = Entrada analdgica 4

10 = Entrada analdgica 5

11 = Entrada analdgica 6

12 = Entrada de temperatura 1
13 = Entrada de temperatura 2
14 = Entrada de temperatura 3
15 = Entrada de temperatura 4
16 = Entrada de temperatura 5
17 = Entrada de temperatura 6

P3.8.2

Modo de supervisao #1

1432

0 = Nao usado

1 = Supervisao do limite
inferior

(saida ativa sob limite)

2 = Supervisao do limite
superior

(saida ativa além do limite)
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Tabela 40. Configuracoes de supervisdo

Limite de

Limite de supervisao para

de supervisao

P3.8.3 L. -50,00 50,00 Varia 25,00 1433 | item selecionado. A unidade
supervisao #1 PR .
¢ definida automaticamente.
Histerese do limite de super-
P3.8.4 Histerese do ll.rn~|te #1 0,00 50,00 Varia 5.00 1434 |Vis@o para [tem.sglemonado.
de supervisao A unidade é definida automa-
ticamente.
p3.g5 | “elegdode item de 0 17 1 1435 | Consulte P3.8.1.
supervisao #2
P3.8.6 |Modo de supervisao #2 0 2 0 1436 | Consulte P3.8.2.
P3.8.7 Limite de -50,00 | 50,00 | Varia | 40,00 | 1437 |Consulte P3.8.3.
supervisao #2
p3.g.g | Histeresedolimite #2 1, 4 50,00 | Varia | 500 | 1438 |Consulte P3.8.4.
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4.9 GRUPO 3.9: PROTECOES
4.9.1 CONFIGURAGOES DAS PROTEGOES GERAIS
Tabela 41. Configuracées das protecoes gerais
indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
0 =Sem acao
1=Alarme
(7] p39.12 | Respostadafalha 0 3 2 701 |2 = Falha (Parar de acordo
externa ~
com a func3o de parada)
3 =Falha (parada por inércia)
0 = suporte a 3 fases
1 =suporte a 1 fase
1
P39.13 Resposta da falha 0 1 0 730 NQTA. Se for usada uma
de fase de entrada alimentacdo de 1 fase,
o suporte a 1 fase deve ser
selecionado.
0 = Falha armazenada no
P3.9.1.4 | Falha de subtensdo 0 1 0 707 |Mistorico
1 = Falha nao armazenada no
historico
P3.9.15 | espostadafalha 0 3 2 | 702 |Consulte P3.9.1.2.
de fase de saida
0 =Sem acao
1=Alarme
Resposta da falha 2 = Alarme + frequéncia de
P3.9.1.6 de comunicacao 0 5 3 733 | falha predefinida (P3.9.1.13)
do Fieldbus 3 = Falha (parar de acordo
com a funcdo de paradal)
4 = Falha (parada por inércia)
p3.9.1.7 | Fatha de comunicacao 0 3 2 734 |Consulte P3.9.1.2.
do slot
P3.9.1.8 Falha de termistor 0 3 0 732 | Consulte P3.9.1.2.
p3.9.1.9 | Fathade preenchi- 0 3 2 748 | Consulte P3.9.1.2.
mento suave do PID
P3.9.1.10 | Resposta dafalha de 0 3 2 | 749 |Consulte P3.9.1.2.
supervisao do PID1
Resposta da falha de
P3.9.1.11 supervisao do PID 0 3 2 757 | Consulte P3.9.1.2.
externo
Consulte P3.9.1.2.
P3.9.1.12 Falha de terra 0 3 3 703 | NOTA! Esta falha pode ser
configurada nos quadros de
MR7 a MR9, somente.
Esta frequéncia sera usada
p3.9.1.13 | Trequénciadealarme | oy 5y 4| p3ggo |y, 2500 | 1g3 |duandoaResposta da falha
predefinida (em Grupo 3.9: protecées) for
Alarme+frequéncia predefinida
0 =Sem acao
1=Alarme
P3.9.1.14 Falha de STO 0 3 775 |2 = Falha (Parar de acordo
com a funcdo de paradal)
3 = Falha (parada por inércia)
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4.9.2 CONFIGURQ(}GES DAS PROTE(_;GES TERMICQS DO MOTOR
Tabela 42. Configuragbes da protegao térmica do motor
indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
0 =Sem acao
1=Alarme
2 = Falha (parar de acordo
Protecio térmica com o modo de parada)
P3.9.2.1 ” 0 3 2 704 |3 =Falha (parada por inércia)
do motor . ; .
Se disponivel, use o termis-
tor do motor para proteger
o motor. Escolha entdo o
valor 0 para este parametro.
P3.9.2.2 | Temperaturaambiente | -200 | 1000 | °C/F | 400 | 705 |l€mperaturaambiente
em °C/F
Define o fator de arrefeci-
mento em velocidade zero
P399 3 Fator de ar.refeumento 5.0 150,0 % Varia 706 | &M relacao ao poqto onde
de velocidade zero o motor esta funcionando
em velocidade nominal sem
refrigeracao externa.
A constante de tempo
Constante de tempo é o intervalo tempo dentro
P3.9.2.4 L P 1 200 min. Varia 707 |do qual o estagio térmico
térmica do motor .
calculado atinge 63% de
seu valor final.
p3.9.25 | Capacidade de carga 10 150 % 100 | 708
térmica do motor
4.9.3 CONFIGURngaES DA PROTEQEO CONTRA ESTOLAGEM DO MOTOR
Tabela 43. Configuragdes da protecdo contra estolagem do motor
indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
0 =Sem acao
1=Alarme
P393 | Fathadeestolagem 0 3 0 709 |2 = Falha (parar de acordo
do motor
com o modo de parada)
3 = Falha (parada por inércia)
Para que ocorra um estagio
P3.9.3.2 | Corrente de estolagem 0,00 1 A Varia 710 |de estolagem, a corrente
deve exceder este limite.
Limite de tempo de Esse é o tempo maximo
P3.9.3.3 P 1,00 120,00 s 15,00 711 | permitido para um estagio
estolagem
de estolagem.
Para que ocorra um estado
Limite de frequéncia de estolagem, a frequéncia
P3.9.3.4 q 1,00 P3.3.1.2 Hz 25,00 712 |de saida deve permanecer

de estolagem

abaixo deste limite por um
certo tempo.
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4.9.4 CONFIGURAGOES DE PROTEGCAO CONTRA SUBCARGA (BOMBA SECA)
Tabela 44. Configuracdes da protecdo contra subcarga do motor

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

0 =Sem acao

1 =Alarme

P3.9.4.1 Falha de subcarga 0 3 0 713 |2 = Falha [parar de acordo
com o modo de parada)

3 = Falha (parada por inércia)

Esse pardmetro da o valor
para o torque minimo permi-
10,0 150,0 % 50,0 714 |tido quando a frequéncia de
saida estd acima do ponto de
enfraquecimento do campo.

Protecao contra sub-

carga: Carga da area

de enfraquecimento
de campo

P3.9.4.2

Este parametro fornece

o valor do torque minimo per-
mitido com frequéncia zero.
Se vocé alterar o valor do
parametro P3.1.1.4. este
parametro serd automatica-
mente restaurado para seu
valor padrao.

Protecao contra
P3.9.4.3 subcarga: Carga de 50 150,0 % 10,0 715
frequéncia zero

~ Esse é o tempo maximo
Protecao contra sub- P

P3.9.4.4 L 2,00 600,00 s 20,00 716 | permitido para um estado
carga: Limite de tempo do subcarga existir.
4.9.5 CONFIGURACOES DE PARADA RAPIDA
Tabela 45. Configuragbes de parada rapida
indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

Método para parar o conver-
sor se a funcao Parada
rapida for ativada a partir
de DI ou do fieldbus

(7 P3.9.5.1 | Modo de parada rapida| 0 2 1 1276 ?z 'F[‘aer';éaa -3pida (parada
de rampa de acordo com
P3.9.5.3)

2 = Parada de acordo com

a funcéo de parada (P3.2.5)

P95 | Atvacaodeparada |\, | vy DIgIN | 1213 | FALSO = Ativado
rapida Slot0.2
P3.9.5.3 | 1empo dedesacelera- |, 4 300,0 s 30 | 1256
cdo de parada rapida
0 =Sem acao
Resposta da falha 1=Alarme
P3.9.5.4 de parada rapida 0 2 ! 744 2 = Falha (parar de acordo com

o modo de parada rapida)
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4.9.6 CONFIGURR?GES DE FALHA DE ENTRADA DE TEMPERATURA 1

NOTA! Este grupo de parametros ¢ visivel somente com uma placa opcional para medicao
de temperatura (OPTBH) instalada.

Tabela 46. Configuracoes de falha de entrada de temperatura 1

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

Selecao de sinais para uso
para alarme e acionamento
de falhas. B0 = Sinal de tem-
peratura 1

B1 =Sinal de temperatura 2
B2 = Sinal de temperatura 3
B3 = Sinal de temperatura 4
B4 = Sinal de temperatura 5
P3.9.6.1 |Sinal de temperatura 1 0 63 0 739 |B5 =Sinal de temperatura 6
0 valor maximo é obtido

a partir dos sinais escolhidos
e usado para acionamento
de alarme/falha.

NOTA! Somente as 6 primei-
ras entradas de temperatura
tém suporte (contando as
placas do slot A até o slot EJ.

Limite de temperatura para
acionamento do alarme.
P3.9.6.2 Limite de alarme 1 -50,0 200,0 °C/F 130,0 741 |NOTA! Somente as entradas
selecionadas pelo parame-
tro P3.9.6.1 sao comparadas.

Limite de temperatura para
acionamento do alarme.
P3.9.6.3 Limite de falha 1 -50,0 200,0 °C/F 155,0 742 |NOTA! Somente as entradas
selecionadas pelo pardme-
tro P3.9.6.1 sao comparadas.

0 = Sem resposta

1=Alarme

0 3 2 740 |2 = Falha (parar de acordo
com o modo de parada)

3 = Falha (parada por inércia)

Resposta ao limite

P3.9.6.4 de falha 1
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4.9.7 CONFIGURR?GES DE FALHA DE ENTRADA DE TEMPERATURA 2

NOTA! Este grupo de parametros ¢ visivel somente com uma placa opcional para medicao
de temperatura (OPTBH) instalada.

Tabela 47. ConfiguracoOes de falha de entrada de temperatura 2

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

Selecao de sinais para uso
para alarme e acionamento
de falhas. B0 = Sinal de
temperatura 1

B1 =Sinal de temperatura 2
B2 = Sinal de temperatura 3
B3 = Sinal de temperatura 4
B4 = Sinal de temperatura 5
P3.9.6.5 |Sinal de temperatura 2 0 63 0 763 | B5 =Sinal de temperatura 6
0 valor maximo é obtido

a partir dos sinais escolhidos
e usado para acionamento
de alarme/falha.

NOTA! Somente as 6 primeiras
entradas de temperatura tém
suporte (contando as placas
do slot A até o slot EJ.

Limite de temperatura para
acionamento do alarme.
P3.9.6.6 Limite de alarme 2 -30,0 200,0 °C/F 130,0 764 | NOTA! Somente as entradas
selecionadas pelo parametro
P3.9.6.5 sao comparadas.

Limite de temperatura para
acionamento do alarme.
P3.9.6.7 Limite de falha 2 -30,0 200,0 °C/F 155,0 765 |NOTA! Somente as entradas
selecionadas pelo parametro
P3.9.6.5 sao comparadas.

0 = Sem resposta

1=Alarme

0 3 2 766 |2 = Falha (parar de acordo
com o modo de parada)

3 = Falha (parada por inércia)

Resposta ao limite

P3.9.6.8 de falha 2
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4.9.8 PROTEGAO INFERIOR DE AI
Tabela 48. Configuragées de protecdo inferior de AI

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
0 = Sem protecao
1 = Protecao ativada no

P3.98 1 Protecao |nferl|0.r 0 2 2 767 estado Em~func'|onamento

de entrada analogica 2 = Protecao ativada nos

estados Em funcionamento
e Parado
0 =Sem acao
1 =Alarme
2 = Alarme + frequéncia
de falha predefinida

P39.8.2 Falha inferior de 0 5 0 700 (par. P3.9.1.13)

entrada analdgica

3 = Alarme + referéncia

de frequéncia anterior

4 = Falha (parar de acordo
com o modo de parada)

5 = Falha (parada por inércia)
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4.10 GRUPO 3.10: RESET AUTOMATICO

Tabela 49. Configuracées de reset automatico

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
v’ P3.10.1 Reset automatico 0 1 0* 731 0= Dgsatlvado
1 = Ativado

0 modo de partida para

o Reset automatico é selecio-
P3.10.2 Funcao de reinicio 0 1 1 719 |nado por este parametro:

0 = Partida dinamica

1 =De acordo com o par. P3.2.4

Tempo de espera antes
Qj’ P3.10.3 Tempo de espera 0,10 10000,00 s 0,50 717 | que o primeiro reset seja
executado.

Quando o tempo de avaliacao
(7 P3.10.4 | Tempo de avaliacio | 0,00 |10000,00| s 60,00 | 71g |tiver decorrido e afalha
ainda estiver ativa, o conver-

sor acionara a falha.

OBSERVACAO! Nimero total
de tentativas (sem considerar
o tipo de falha). Se o conversor
ﬁ. P3.10.5 | Nimero de tentativas 1 10 4 759 | nao for capaz de ser resetado
dentro do nimero de tentativas
e do tempo de avaliacao defi-
nido, uma falha sera gerada.

- Reset automati itido?
Reset automatico: eset automatico permitido

P3.10.6 - ' 0 1 1 720 |0=Nao
Subtensao .
1=Sim

e T
Reset automatico: Reset automatico permitido?

P3.10.7 - ’ 0 1 1 721 |0=Nao
Sobretensao }
1=Sim

v T
Reset automatico: Reset automatico permitido?

P3.10.8 ' 0 1 1 722 |0=Nao
Sobrecorrente :
1=Sim

Reset automatico permitido?

Reset automatico:

P3.10.9 . . ' 0 1 1 723 |0=Nao
Al inferior :

1=Sim

Reset automatico: Reset automatico permitido?
P3.10.10 | Superaquecimentoda 0 1 1 724 |0=Nao
unidade 1=Sim

Reset automatico: Reset automatico permitido?
P3.10.11 | Sobreaquecimento 0 1 1 725 |0=Nao
do motor 1=Sim

- Reset automati itido?
Reset automatico: eset automatico permitido

P3.10.12 Falha externa 0 1 0 726 |0=Nao

1=Sim
Falha d visa Reset automatico permitido?
P3.13.14 | '@ d2 SUPErVIsao 0 1 0 776 |0=Nao
do PID :
1=Sim
Falha de supervis3o Reset automatico permitido?
P3.13.15 P 0 1 0 777 |0=Nao
do PID externo 1=Sim

" TS
Reset automatico: Reset automatico permitido?

P3.10.13 Falha de subcarga 0 1 0 738 |0= N.ao
1=Sim
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* 0 valor padrao do parametro depende da aplicacdo que é selecionada com o parametro P1.2 Aplicacao.
Consulte o capitulo 10.1 10.1 Valores de parametros padrao de acordo com a aplicacdo selecionada.
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4.11 GRUPO 3.11: CONFIGURAGOES DA APLICAGAO

Tabela 50. Configuracoes da aplicacdo

indice Parametro Min. Max. |(Unidade Padrao ID Descricao

Senha do administrador

P3.11.1 Senha 0 9999 0 1806 -
Sem funcao atual

0 =Celsius

1 = Fahrenheit

Todos os parametros
P3.11.2 Selecdo de C/F 0 1 0 1197 | e valores de monitoramento
relativos a temperatura
serao apresentados na
unidade selecionada.

0=kW

1=hp

Todos os parametros
P3.11.3 Selecao de kW/hp 0 1 0 1198 | e valores de monitoramento
relativos a poténcia serao
apresentados na unidade
selecionada.

Divisao da exibicao do

teclado em secdes na
Exibicao do exibicao de Multimonitor.

multimonitor 0 2 ! 1196 0 = Secdes 2x2

1 =Secoes 3x2

2 = Secoes 3x3

P3.11.4
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4.12 GRUPO 3.12: FUNgaES DE TEMPORIZADOR

Intervalo 1
Tabela 51. Fungbes de temporizador. Intervalo 1

indice Parametro Min. Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao

P3.12.1.1 Hora ATIVO 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1464 |Hora ATIVO
P3.12.1.2 Hora INATIVO 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1465 | Hora INATIVO

Dias da semana quando ativo.
Marcacao de caixa de selecao:
B0 = Domingo

B1 = Segunda-feira
P3.12.1.3 Dias 1466 | B2 = Terca-feira

B3 = Quarta-feira

B4 = Quinta-feira

B5 = Sexta-feira

B6 = Sabado

Selecione o canal de tempo
afetado (1-3)

Marcacao de caixa de selecao:
B0 = Canal de tempo 1

B1 = Canal de tempo 2

B2 = Canal de tempo 3

P3.12.1.4| Atribuir ao canal 1468

Intervalo 2
Tabela 52. Funcbes de temporizador. Intervalo 2

indice Parametro Min. Max. Unidade | Padrao ID Descricao

P3.12.2.1 Hora ATIVO 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1469 |Consulte P3.12.1.1.
P3.12.2.2 Hora INATIVO 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1470 | Consulte P3.12.1.2.

P3.12.2.3 Dias 1471 | Consulte P3.12.1.3.
P3.12.2.4| Atribuir ao canal 1473 | Consulte P3.12.1.4.
Intervalo 3

Tabela 53. Funcbes de temporizador. Intervalo 3

indice Parametro Min. Max. Unidade | Padrao ID Descricao
P3.12.3.1 Hora ATIVO 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1474 | Consulte P3.12.1.1.
P3.12.3.2 Hora INATIVO 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1475 | Consulte P3.12.1.2.

P3.12.3.3 Dias 1476 | Consulte P3.12.1.3.
P3.12.3.4| Atribuir ao canal 1478 | Consulte P3.12.1.4.

Intervalo 4
Tabela 54. Fungbes de temporizador. Intervalo 4

indice Parametro Min. Max. Unidade | Padrao ID Descricao
P3.12.4.1 Hora ATIVO 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1479 | Consulte P3.12.1.1.
P3.12.4.2 Hora INATIVO 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1480 | Consulte P3.12.1.2.

P3.12.4.3 Dias 1481 | Consulte P3.12.1.3.
P3.12.4.4| Atribuir ao canal 1483 | Consulte P3.12.1.4.
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Intervalo 5

Tabela 55. Fungdes de temporizador. Intervalo 5

indice Parametro Min. Max. Unidade | Padrao ID Descricao
P3.12.5.1 Hora ATIVO 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1484 | Consulte P3.12.1.1.
P3.12.5.2 Hora INATIVO 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1485 | Consulte P3.12.1.2.
P3.12.5.3 Dias 1486 | Consulte P3.12.1.3.
P3.12.5.4 | Atribuir ao canal 1488 | Consulte P3.12.1.4.

Temporizador 1

Tabela 56. Funcbes de temporizador. Temporizador 1

indice

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Padrao

ID

Descricao

P3.12.6.1

Duracao

72000

1489

0 tempo no qual o temporizador
funcionara quando ativado.
(Ativado por DI}

P3.12.6.2

Temporizador 1

DigINSlot
0.1

447

Uma variacao de borda
ascendente inicia o Tempori-
zador 1 programado no Grupo
3.12: funcoes de temporiza-
dor grupo de parametros.

P3.12.6.3

Atribuir ao canal

1490

Selecione o canal de tempo
afetado (1-3)

Marcacao de caixa de selecao:
B0 = Canal de tempo 1

B1 = Canal de tempo 2

B2 = Canal de tempo 3

Temporizador 2

Tabela 57. Fungbes de temporizador. Temporizador 2

indice

Parametro Min. Max. Unidade | Padrao ID Descricao
P3.12.7.1 Duracao 0 72000 s 0 1491 | Consulte P3.12.6.1.
P3.12.7.2| Temporizador 2 Dig:)N1Sl0t 448 | Consulte P3.12.6.2.
P3.12.7.3 | Atribuir ao canal 1492 | Consulte P3.12.6.3.

Temporizador 3

Tabela 58. Fungbes de temporizador. Temporizador 3

indice

Parametro Min. Max. Unidade | Padrao ID Descricao
P3.12.8.1 Duracao 0 72000 s 0 1493 | Consulte P3.12.6.1.
P3.12.8.2| Temporizador 3 Dig'ONflOt 448 | Consulte P3.12.6.2.
P3.12.8.3 | Atribuir ao canal 1494 | Consulte P3.12.6.3.
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4.13 GRUPO 3.13: CONTROLADOR PID 1

4.13.1 CONFIGURAGOES BASICAS
Tabela 59. Configuragdes basicas do controlador PID 1

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

Se o valor do parametro for
definido como 100%, uma
P3.13.1.1 Ganho do PID 0,00 1000,00 % 100,00 118 |variacao de 10% no valor do
erro faz com que a saida do
controlador varie em 10%.

Se este parametro estiver
definido como 1,00 s, uma
0,00 600,00 s 1,00 119 |variacao de 10% no valor do
erro faz com que a saida do
controlador varie em 10,00%/s.

Tempo de integracao

P3.13.1.2 do PID

Se este parametro estiver
definido como 1,00 s. uma
variacao de 10% no valor do
erro durante 1,00 s faz com
que a saida do controlador
varie em 10,00%.

Tempo de derivacao

P3.13.1.3 do PID

0,00 100,00 s 0,00 132
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Tabela 59. Configuracgoes basicas do controlador PID 1

P3.13.1.4

Selecao de unidade
de processamento

44

1036

Selecione a unidade para
o valor real.
1=%

2 =1/min
3=rpm

4 =ppm
5=pps
6=1/s

7 = |/min
8=1L/h

9 =kg/s

10 = kg/min
11 =kg/h
12=m3/s
13 = m3/min
14 =m3/h
15=m/s

16 = mbar
17 = bar

18 = Pa

19 =kPa

20 =mVS
21 =kW
22=°C

23 =gal/s
24 = gal/min
25 =gal/h
26 =b/s
27 = lb/min
28 = lb/h
29 = ft3/s
30 = ft3/min
31 =1t3/h
32="ft/s

33 =inwg
34 = ft wg
35=PSI

36 = lb/in2
37 = psig
38=hp
39=°F

40 = ft

41 = pol

42 =mm
43 =cm
Lh=m

P3.13.1.5

Minimo da unidade
de processamento

Varia

Varia

Varia

1033

Valor em unidades de
processamento a 0% de
realimentacao ou Ponto de
definicao.

Esta escala é feita para
proposito de monitoramento,
somente. O controlador PID
ainda usa o percentual
internamente para
realimentacoes e pontos
de definicao.

P3.13.1.6

Méximo de unidade
de processamento

Varia

Varia

Varia

100

1034

Veja acima.

P3.13.1.7

Casas decimais
da unidade de
processamento

1035

NUmero de casas decimais
para o valor da unidade
de processamento
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Tabela 59. Configuracées basicas do controlador PID 1

0 = Normal (realimentac3o

< ponto de definicao ->
aumentar saida do PID)

1 = Invertido (realimentacao

< ponto de definicdo -> reduzir
saida do PID)

P3.13.1.8 Inversao de erro 0 1 0 340

A area de banda morta ao
redor do ponto de definicao,
em unidades de
processamento. A saida do
P3.13.1.9 Banda morta Varia Varia Varia 0 1056 | PID sera travada se a
realimentacao permanecer
dentro da area da banda
morta por um tempo
predefinido.

Se a realimentacao
Atraso de banda permanecer dentro da
P3.13.1.10 0,00 320,00 s 0,00 1057 |area da banda morta por
morta .
um tempo predefinido,
a saida sera travada.
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4.13.2

PONTOS DE DEFINIGAO

Tabela 60. Configuracées dos pontos de definicao

Indice

Parametro Min.

Max.

Unidade

Padrao

ID

Descricao

P3.13.2.1

Ponto de definicao

de teclado 1 Varia

Varia

Varia

167

P3.13.2.2

Ponto de definicao

de teclado 2 Varia

Varia

Varia

168

P3.13.2.3

Tempo de rampa do

ponto de definicao 0.00

300,0

0,00

1068

Define os tempos de elevacao
e decaimento para as variacoes
do ponto de definicao. (Tempo
para variar do minimo até

0 maximo)

P3.13.2.4

Ativacao de impulso
do ponto de definicao
do PID1

Varia

Varia

DigIN
Slot0.1

1046

FALSO = Sem impulso
VERDADEIRO = Impulso

P3.13.2.5

Selecao do ponto

de definico do PID1 | Yo"@

Varia

DigIN
Slot0.1*

1047

FALSO = Ponto de definicao 1
VERDADEIRO = Ponto de defi-
nicao 2

P3.13.2.6

Selecao de fonte do
ponto de definicao 1

32

3*

332

0 = Nao usado

1 = Ponto de definicao de teclado 1

2 = Ponto de definicao de teclado 2
3=Al

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7=Al5

8=Al6

9 = Entrada de dados do processo 1
10 = Entrada de dados do processo 2
11 = Entrada de dados do processo 3
12 = Entrada de dados do processo 4
13 = Entrada de dados do processo 5
14 = Entrada de dados do processo 6
15 = Entrada de dados do processo 7
16 = Entrada de dados do processo 8
17 = Entrada de temp. 1

18 = Entrada de temp. 2

19 = Entrada de temp. 3

20 = Entrada de temp. 4

21 = Entrada de temp. 5

22 = Entrada de temp. 6

23 = Saida Bloco 1

24 = Saida Bloco 2

25 = Saida Bloco 3

26 = Saida Bloco 4

27 = Saida Bloco 5

28 = Saida Bloco 6

29 = Saida Bloco 7

30 = Saida Bloco 8

31 = Saida Bloco ¢

As Als e as Entradas de dados

do processo sao trabalhadas
como percentuais (0,00-100,00%)
e possuem escalas de acordo com
os pontos de definicdo minimo

e maximo.

OBSERVACAO! Os sinais de
Entrada de dados do processo
usam 2 decimais.

P3.13.2.7

Minimo do ponto

de definico 1 Varia

Varia

%

0,00

1069

Valor minimo do sinal
analégico minimo.

P3.13.2.8

Maximo do ponto

de definico 1 Varia

Varia

%

100,00

1070

Valor maximo do sinal
analdgico maximo.
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Tabela 60. Configuracoes dos pontos de definicao

Impulso do bonto O ponto de definicao pode

P3.13.2.9 PU1S0 0o p -2,0 2,0 X 1,0 | 1071 | ser impulsionado com uma

de definicao 1 i

’ entrada digital.
p3.13.2.10 | Selecao de fonte do 0 Varia 2% 431 | Consulte o par. P3.13.2.6.
ponto de definicao 2

p3.13.2.11| Minimo do ponto Varia | Varia % 0,00 | 1073 | valor minimo dosinal

de definicao 2 analégico minimo.
P3.13.2.12 | Maximo do ponto Varia | Varia % 100,00 | 1074 | alor maximo do sinal

de definicao 2 analogico maximo.
p3.13.2.13| 'MPpulsodoponto 2,0 2,0 X 1,0 | 1078 | Consulte P3.13.2.9.

de definicao 2

* 0 valor padrdo do parametro depende da aplicacdo que é selecionada com o pardmetro P1.2 Aplicacao.
Consulte o capitulo 10.1 10.1 Valores de pardmetros padrao de acordo com a aplicacdo selecionada.
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4.13.3 CONFIGURAGOES DE REALIMENTAGAO
Tabela 61. Configuragées de realimentacéo

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

1=Somente origem 1 em uso
2 = SQRT(Origem1); (Fluxo =
Constante x SQRT (Press&o))
3=SQRT(Origem 1 - Origem 2)
4 =SQRT(Origem 1) + SQRT

1 9 1* 333 |(Origem 2]

5=0rigem 1 + Origem 2

6 =0rigem 1 - Origem 2

7 =MIN (Origem 1, Origem 2]
8 = MAX (Origem 1, Origem 2)
9 = MEAN (Origem 1, Origem 2)

Usado, por exemplo,
-1000,0 | 1000,0 % 100,0 1058 | com a selecdo 2 fungéo
Realimentagdo

Funcao de

P3.13.3.1 . -
realimentacao

Ganho da funcao

P3.13.3.2| 4o realimentacao
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Tabela 61. ConfiguracOes de realimentacdo

0 = Nao usado

1=AN
2=AI2
3=AI3
4=Ald
5=AI5
6=Al6

7 = Entrada dos dados

do processo 1

8 = Entrada dos dados

do processo 2

9 = Entrada dos dados

do processo 3

10 = Entrada 4 dos dados

do processo

11 = Entrada 5 dos dados

do processo

12 = Entrada dos dados

do processo 6

13 = Entrada dos dados

do processo 7

14 = Entrada dos dados

do processo 8

15 = Entrada de temperatura 1

16 = Entrada de temperatura 2

17 = Entrada de temperatura 3

18 = Entrada de temperatura 4

0 30 2* 334 |19 = Entrada de temperatura 5

20 = Entrada de temperatura 6

21 = Saida Bloco 1

22 = Saida Bloco 2

23 = Saida Bloco 3

24 = Saida Bloco 4

25 = Saida Bloco 5
L
L
L
(

Selecao de origem

P3.13.3.3 da realimentacao 1

26 = Saida Bloco 6

27 = Saida Bloco 7

28 = Saida Bloco 8

29 = Saida Bloco 9

30 = Saida Bloco 10

As Als e as Entradas de
dados do processo sao traba-
lhadas como percentuais
(0,00-100,00%) e possuem
escalas de acordo com a rea-
limentacao minima e maxima.
OBSERVACAO! A Entrada de
dados do processo usa duas
casas decimais.
OBSERVACAO! Caso entra-
das de temperatura sejam
selecionadas, os parametros
de escala de realimentacao
minima e maxima precisa-
rao ser definidos

-50-200C

P3.13.3.4 M|n|mo d? Varia Varia % 0.00 336 Valor’ minimo (.jO sinal
realimentacao 1 analdégico minimo.

P3.13.3.5 MaX|mo d? Varia Varia % 100,00 | 337 Valorl maximo Fjo sinal
realimentacao 1 analogico maximo.

Selecao de origem da

P3.13.3.6 realimentacdo 2

0 Varia 0 335 | Consulte P3.13.3.3
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Tabela 61. ConfiguracOes de realimentacéo

P3.13.3.7 Mlmmo d? Varia Varia % 0,00 338 Valor, minimo Qo sinal
realimentacao 2 analoégico minimo.

M3.13.3.8 Maximo de Varia Varia % 100,00 | 339 Valor maximo do sinal
realimentacao 2 analdégico maximo.

* 0 valor padrao do parametro depende da aplicacdo que é selecionada com o parametro P1.2 Aplicacdo.
Consulte o capitulo 10.1 10.1 Valores de parametros padrao de acordo com a aplicacao selecionada.

4.13.4 CONFIGURAGOES DE PRE-ALIMENTAGAO
Tabela 62. Configuragdes de pré-alimentagao

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
(7 P3.13.4.1 [Fungaode 1 9 1 1059 | Consulte P3.13.3.1.
pré-alimentacao
P3.13.42 | Ganhodafuncao -1000 1000 % 100,0 | 1060 |Consulte P3.13.3.2.
de pré-alimentacao
P3.13.4.3 | elecao de origem 0 25 0 | 1061 |Consulte P3.13.3.3.
da pré-alimentacao 1
P3.13.4.4  Minimo da_ -200,00 | 200,00 % 0,00 | 1062 |Consulte P3.13.3.4.
pre-alimentacao 1
P3.13.4.5  Maximo da -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1063 |Consulte P3.13.3.5.
pré-alimentacao 1
P3.13.4.6 | O°lecao deorigem 0 25 0 | 1064 | Consulte P3.13.3.6.
da pré-alimentacao 2
Min. da
P3.13.4.7 L . -200,00 | 200,00 | % 0,00 | 1065 | Consulte P3.13.3.7.
prée-alimentacao 2
P3.13.4.8 , Max.da -200,00 | 200,00 | % | 100,00 | 1066 |Consulte M3.13.3.8.
pré-alimentacao 2
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4.13.5 FUNGAO DE SUSPENSAO CONFIGURAGOES
Tabela 63. Configuragbes da funcdo de suspensao

indice Parametro Min. Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
O conversor entrard em
Sleep Mode quando a frequ-
Limite de frequéncia éncia de saida permanecer
P3.13.5.1 de sus enséc?de sp1 0,00 320,00 Hz 0,00 1016 | abaixo deste limite por um
P tempo superior ao definido
pelo parametro Atraso de
suspensao de SP1, P3.13.5.2.
O intervalo de tempo minimo
Atraso de suspensio no qual a frequéncia precisa
P3.13.5.2 de S;‘Ip 0 3000 s 0 1017 | permanecer abaixo de
P3.13.5.1 antes que o con-
versor seja interrompido.
Define o nivel para a supervi-
Nivel de despertador sao de despertador do valor
P3.13.5.3 de SPp1 Varia Varia Varia 0,0000 | 1018 |de realimentacao PID. Usa
unidades de processamento
selecionadas.
Seleciona a operacao do
parametro P3.13.5.3 Nivel
P3.135.4 | Modo dg:g;ﬂe”ador 0 1 0 1019 | de despertador de SP1.
0 = Nivel absoluto
1 = Ponto de definicao relativo
P3.13.5.5 'mp“lsoddee;;fpensao 9999 | 9999 |P3.13.1.4| 0 1793 | Impulso do ponto de definicio 1
Tempo maximo de Tempo limite de impulso
P3.13.5.6 | impulso de suspensao 1 300 s 30 | 1795 P A P
de SP1 de suspensao de SP1
P3.135.7 | TeAUSNCla de SUSPEN ] g00 | 320,00 | He 0,00 | 1075 | Consulte P3.13.5.1.
P3.13.5.8 | Atrase gs it 0 3000 s 0 | 1076 |Consulte P3.13.5.2.
P3.135.9 | NVel dz:gif’zertador Varia | Varia | Varia 0,0 | 1077 |Consulte P3.13.5.3.
Seleciona a operacao do
parametro P3.13.5.9 Nivel
p3.13.5.10 | Modo djedgé‘;ertador 0 1 0 1020 | de despertador de SP2.
0 = Nivel absoluto
1 = Ponto de definicao relativo
P3.13.5.11 'mp”lsod‘ie;;;pensao -9999 | 9999 |P3.13.1.4| 0 | 1794 |Consulte P3.13.5.4.
Tempo maximo de
P3.13.5.12 | impulso de suspensao 1 300 s 30 1796 | Consulte P3.13.5.5.
de SP2
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4.13.6 PARAMETROS DE SUPERVISAO DE REALIMENTAGAO
Tabela 64. Pardmetros de supervisdo de realimentagao

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
P3.13.6.1 Ativar supervisao 0 1 0 735 0= Dgsatlvado
de realimentacao 1 = Ativado

Supervisao do valor superior

P3.13.6.2 Limite superior Varia Varia Varia Varia 736 . ~
de realimentacao/processo

Supervisao do valor inferior

P3.13.6.3 Limite inferior Varia Varia Varia Varia 758 . -
de realimentacao/processo

Se o valor desejado nao for
atingido dentro desse inter-
valo de tempo. serd gerada
uma falha ou alarme.

S e e

P3.13.6.4 Atraso 0 30000 s 0 737

0 =Sem acao

Resposta da falha de 1 =Alarme
P3.13.6.5 " 3 0 3 2 749 |2 = Falha [parar de acordo
supervisao do PID1
com P3.2.5)

3 = Falha (parada por inércia)
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4.13.7 PnRaMETROS DE COMPENSQQEO DE PERDA DE PRESSAO
Tabela 65. Pardmetros de compensacdo de perda de pressao
indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
Ativa a compensacao de
Ativar compensacao perda de pressao para
P3.13.7.1 para ponto 0 1 0 1189 | o ponto de definicao 1.
de definicao 1 0 = Desativado
1 = Ativado
Valor adicionado proporcio-
=il nalmente a frequéncia.
Compensacao maxima Compensacao de ponto de
P3.13.7.2 do ponto Varia | Varia | Varia | 0,0 | 1190 | omPensas pono
de definicio 1 definicao = Compensacao
’ max. * (FreqSaida-FreqMin)/
(FreqMax-FregMin)
Ativar compensacao
P3.13.7.3 para ponto 0 1 0 1191 | Consulte P3.13.7.1.
de definicao 2
P3.13.7.4 | Compensacdomaxima | -y o | varia | varia | 00 | 1192 | Consulte P3.13.7.2.

do ponto de definicao 2
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4.13.8 CONFIGURAGOES DE PREENCHIMENTO SUAVE
Tabela 66. Configuragées de preenchimento suave

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

Funcao Preenchi- 0= Desativado
ﬁ’ P3.13.8.1 m'ento cuave 0 2 0 1094 | 1 = Ativado, nivel
2 = Ativado, tempo limite

Referéncia de frequéncia

a ser usada quando a funcao
Preenchimento suave esti-
ver ativa.

(7 p3.138.2 | Frequénciadepreen- | gy | paggo |, 20,00 | 1055
chimento suave

0 conversor funcionara na
frequéncia de preenchimento
suave (P3.13.8.2) até que a
realimentacao PID atinja este
valor. Nesse ponto, o contro-
lador PID comecard a regular.
OBSERVACAO! Este parame-
tro é usado somente se
P3.13.8.1 = 1 Ativado (nivel)
for selecionado.

Se P3.13.8.1 = 1 Ativado [nivel):
Se o nivel de preenchimento
suave desejado nao for atin-
gido dentro desse intervalo
de tempo, serd gerada uma
falha ou alarme.

0 = Sem tempo limite, sem

(7 p3.13.8.3 | Nivelde preenchi- Varia Varia | Varia | 0,0000 | 1095
mento suave

Estouro de limite de acionamento de falha
ﬁ' P3.13.8.4 | tempo de preenchi- 0 30000 s 0 1096 | Se P3.13.8.1 = 2 Ativado.
mento suave tempo limite:

0 conversor funcionara na
frequéncia de preenchimento
suave (P3.13.8.2) até que

o tempo definido por este
parametro tenha decorrido.
Apds isso, o controlador PID
comecara a regular.

0 =Sem acao

1 =Alarme

2 = Falha (parar de acordo
com o modo de parada)

3 = Falha (parada por inércia)
NOTA! Este parametro

é usado somente se
P3.13.8.1 = 1 Ativado (nivel]

Resposta de tempo
P3.13.8.5| limite de preenchi- 0 3 2 738
mento suave de PID
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4.13.9 SUPERVISAO DE PRESSAO DE ENTRADA
Tabela 67. Parédmetros de supervisdo de pressdo de entrada

indice Parametro Min. Max. | Unidade | Padrao 1D Descricao

0 = Desativado

1 = Ativado

Ativar supervisao de pressao
de entrada.

P3.13.9.1 Ativar supervisao 0 1 0 1685

A origem do sinal de medicao
de pressao de entrada:
0 = Entrada analégica 1
1 = Entrada analdgica 2
2 = Entrada analdgica 3
3 = Entrada analdgica 4
4 = Entrada analdgica 5
5 = Entrada analdgica 6
6 = Entrada dos dados
do processo 1 (0-100%)
7 = Entrada dos dados
do processo 2 (0-100%)
8 = Entrada dos dados
do processo 3 (0-100%)
9 = Entrada 4 dos dados
do processo (0-100%)
10 = Entrada 5 dos dados
do processo (0-100%])
11 = Entrada dos dados
do processo 6 (0-100%)
12 = Entrada dos dados
do processo 7 (0-100%)
13 = Entrada dos dados
do processo 8 (0-100%)
14 = Saida Bloco 1

15 = Saida Bloco 2

16 = Saida Bloco 3

17 = Saida Bloco 4

18 = Saida Bloco 5

19 = Saida Bloco 6

20 = Saida Bloco 7

21 = Saida Bloco 8

22 = Saida Bloco 9

23 = Saida Bloco 10

P3.13.9.2 Sinal de supervisao 0 23 0 1686

1=%
2 =mbar
3 =bar
~ . 4 =Pa
P3.13.9.3 SSLegaoe“r”'.ggge 1 9 Varia 3 1687 | 5 = kPa
upervi 6 = PS|
7 =mmHg
8 =Torr
9 = b/in2
P3.13.9 4 Qasas decimais <.ia~ 0 4 9 1688 Esc.olha.q.uantas casas deci-
unidade de supervisao mais exibir.
P3.13.9.5 | Valerminimoda ol vaa | p3.13.9.3| 000 | 1489 | O parametros Unidade min.
unidade de supervisao e max. sao os valores de sinal
correspondentes a, por
2 yi exemplo, 4 mA e 20 mA,
P3.13.9.6 | '/alormaximo da Varia | Varia |P3.13.9.3| 10,00 | 1690 P

respectivamente (escala

unidade de supervisao
linear entre eles).
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Tabela 67. Pardmetros de supervisdo de pressdo de entrada

indice Parametro Min. Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao

Um alarme (ID de falha 1363)
sera emitido se o sinal de
Nivel de alarme supervisao permanecer
P3.13.9.7 .. Varia Varia P3.13.9.3 0,50 1691 | abaixo do nivel de alarme por
de supervisao .

um tempo maior do que
o definido pelo parametro
P3.13.9.9.

Uma falha (ID de falha 1409)
sera emitida se o sinal de

, supervisao permanecer
P3.13.9.8 Nivel de falha Varia | Varia |P3.13.9.3| 0,0 | 1692 |abaixo do nivel de falha por

de supervisao .
um tempo maior do que

o definido pelo parametro
P3.13.9.9.

Tempo de atraso para emis-
sdo do Alarme de supervi-
sdo de pressao de entrada
P313.9.9 Atraso de f'al~ha 0.00 60,00 < 5,00 1693 | °U fa/ha, se o sinal de. super-
de supervisao visao permanecer abaixo do
nivel de alarme/falha por um
tempo maior do que o definido
por este parametro.

Define a taxa de reducao do
ponto de definicao do contro-
0.0 100,0 % 10,0 1694 | lador PID quando o Alarme
de supervisao de pressao de
entrada esta ativo.

Reducao de ponto

P3.13.9.10| o defiicao do PID

Valor de monitoramento para
o Sinal de supervisao de
V3.13.9.11 | Pressao de entrada | P3.13.9.5|P3.13.9.6 | P3.13.9.3| Varia 1695 | pressao de entrada.

Valor de escala de acordo
com P3.13.9.4.

¢ 4+-13.10 SUSPENSAO - SEM DETECGAO DE DEMANDA
Tabela 68. Suspensdo - sem pardmetros de deteccdo de demanda

indice Parametro Min. Max. Unidade | Padrao | ID Descricao
Ativa a funcao de suspen-
Suspensao sem detec- sd0 sem deteccao de
P3.13.10.1 [ 24P . 0 1 0 1649 | demanda (SNDD).
cao de demanda ativa .
’ 0 = Desativado
1 = Ativado
Banda de erro de processo
Histerese de erro simétrico de semiampli-
P3.13.10.2 de SNDD 0 99999.9 | P3.13.1.4 0,5 1658 tude para sem deteccao de
demanda (Ozhisterese)
Histerese de frequén- Histerese de frequéncia
P3.13.10.3 . q 1,00 P3.3.1.2 Hz 3,00 1663 | para sem deteccao de
ciade SNDD 7
demanda
Tempo de supervisao Tempo de supervisao para
P3.13.10.4 de SNDD 0 600 s 120 1668 sem deteccao de demanda
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Tabela 68. Suspensdo - sem pardmetros de deteccdo de demanda

Polarizacao adicionada ao
valor do ponto de definicao
P3.13.10.5 | Adicao real de SNDD 0,1 P3.13.10.2 | P3.13.1.4 0,5 1669 | do PID real para reduzir

a saida do PID e atingir

a suspensao.
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4.14 GRUPO 3.14: CONTROLADOR PID EXTERNO

4.14.1 CONFIGURAGOES BASICAS DO CONTROLADOR PID EXTERNO

Para obter informacoes mais detalhadas, consulte o Capitulo 4.13.
Tabela 69. Configuragdes basicas do controlador PID externo

indice Parametro Min. | Max. |Unidade| Padrdo | ID Descricao
P3.14.1.1 | Ativar PID externo 0 1 0 1630 | O = Desativado
1 = Ativado

FALSO=PID externo parado
VERDADEIRO=PID externo
regulando

P3.14.1.2 Sinal de partida DigIN 1049 | Este parametro ndo tera
Slot0.2 .
efeito se o controlador PID
externo nao for ativado por
P3.14.1.1.
O valor da saida do controla-
dor PID em % do valor de
P3.14.1.3 Saida em Parada 0,0 100,0 % 0,0 1100 |saida maximo enquanto ele
é parado a partir da entrada
digital
P3.14.1.4 Ganho do PID 0,00 1000,00 % 100,00 | 1631 |Consulte P3.13.1.1.
P3.14.15 | 1€MPO jg 'F[‘It[fgracao 0,00 |600,00| s 1,00 | 1432 | Consulte P3.13.1.2.
P3.14.1.6 Tempoddoe;’l%”"aga" 0,00 |10000| s 0,00 | 1633 |Consulte P3.13.1.3.
P3.14.1.7 | Selecao de unidade 0 bt 0 1635 | Consulte P3.13.1.4.
de processamento
Minimo da unidade . . .
P3.14.1.8 Varia Varia Varia 0 1664 | Consulte P3.13.1.5.

de processamento

Maximo de unidade

P3.14.1.9 Varia Varia Varia 100 1665 | Consulte P3.13.4.6.
de processamento

Casas decimais

P3.14.1.10 da unidade 0 4 2 1666

de processamento
P3.14.1.11 Inversao de erro 0 1 0 1636 | Consulte P3.13.18.
P3.14.1.12 Banda morta Varia Varia Varia 0,0 1637 | Consulte P3.13.1.9.
P3.14.1.13 | Atraso de banda morta 0,00 320,00 s 0,00 1638 | Consulte P3.13.1.10.
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4.14.2 CONTROLADOR PID EXTERNO. PONTOS DE DEFINIGAO
Tabela 70. Controlador PID externo. pontos de definigdo

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

Ponto de definicao

P3.14.2.1 do teclado 1

P3.14.1.8| P3.14.1.8 | Varia 0,00 1640

Ponto de definicao

P3.14.2.2 do teclado 2

P3.14.1.8| P3.14.1.9 | Varia 0,00 1641

Tempo de rampa

P3.14.2.3 do ponto de definicao

0,00 300,00 s 0,00 1642

FALSO = Ponto de definicao 1
1048 | VERDADEIRO = Ponto de defi-
nicao 2

Selecione o ponto DigIN

P3.14.2.4 de definicao Slot0.1

0 = Nao usado

1 = Keypad Ponto de definicao 1

2 = Keypad Ponto de definicao 2
3=Al1

4=Al12

5=AI3

6=Al4

7 = Al5

8=Al6

9 =Entrada dos dados do processo 1
10 =Entrada dos dados do processo 2
11 =Entrada dos dados do processo 3
12 =Entrada 4 dos dados do processo
13 =Entrada 5 dos dados do processo
14 =Entrada dos dados do processo 6
15 =Entrada dos dados do processo 7
16 =Entrada dos dados do processo 8
17 = Entrada de temperatura 1

18 = Entrada de temperatura 2

19 = Entrada de temperatura 3

20 = Entrada de temperatura 4

21 = Entrada de temperatura 5

22 = Entrada de temperatura 6

0 32 1 1643 |23 = Saida Bloco 1

24 = Saida Bloco 2

25 = Saida Bloco 3

26 = Saida Bloco 4

27 = Saida Bloco 5

28 = Saida Bloco 6

29 = Saida Bloco 7

30 = Saida Bloco 8

31 = Saida Bloco ¢

32 = Saida Bloco 10

As Als e as Entradas de dados do
processo sao trabalhadas como per-
centuais (0,00-100,00%) e possuem
escalas de acordo com os pontos

de definicdo minimo e maximo.
OBSERVACAO! Os sinais de
Entrada de dados do processo
usam 2 decimais.

OBSERVACAO! Caso entradas de
temperatura sejam selecionadas,
os parametros de escala de ponto
de definicao minimo e maximo pre-
cisarao ser definidos

-50-200 C

Selecao de fonte do

P3.14.2.5 ponto de definicdo 1

Minimo do ponto Valor minimo do sinal

P3.14.2.6 o Varia Varia % 0,00 1644 - .
de definicao 1 analdgico minimo.

Méximo do ponto Valor méaximo do sinal

P3.14.2.7 Lk Varia Varia % 100,00 | 1645 - _
de definicao 1 analdégico maximo.

Selecao de fonte do

P3.14.28 | to de definicao 2

0 32 0 1646 | Consulte P3.14.2.5.
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Tabela 70. Controlador PID externo. pontos de definicdo

P3.14.2.9 | Minimo do ponto Varia | Varia % 0,00 | 1647 | valor minimo dosinal
de definicao 2 analdgico minimo.

P3.14.2.10| Maximodoponto oy Ly g % | 100,00 | 1648 | /30" maximo do sinal
de definicao 2 analdégico maximo.

4.14.3 REALIMENTAGOES

Para obter informacoes mais detalhadas, consulte o Capitulo 4.13.
Tabela 71. Controlador PID externo, realimentacbes

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
P3.14.3.1 Funco de 1 9 1 1650 | Consulte P3.13.3.1.
realimentacao
P3.1432| Ganhodafuncdo I 4a404 | 40000 | % | 1000 | 1651 |Consulte P3.133.2,
de realimentacao
P3.143.3 | Selecaode origem 0 30 1 1652 | Consulte P3.13.3.3.
da realimentacao 1
P3.14.3.4 Minimo de Varia | Varia % 0,00 | 1653 |V3tor minimo dosinal
realimentacao 1 analégico minimo.
P3.14.3.5 Maximo de Varia | Varia % | 100,00 | 1654 | 8lor maximo do sinal
realimentacao 1 analdégico maximo.
P3.143.6 | Sclecaode origem 0 30 2 1655 | Consulte P3.13.3.6.
da realimentacao 2
P3.14.3.7 Minimo de Varia | Varia % 0,00 | 1656 | V3tor minimo do sinal
realimentacao 2 analégico minimo.
P3.14.3.8 Maximo de Varia | Varia % | 100,00 | 1657 | lor maximo do sinal
realimentacao 2 analdégico maximo.

4.14.4 SUPERVISAO DE REALIMENTAGAO
Para obter informacoes mais detalhadas. consulte o Capitulo 4.13.
Tabela 72. Controlador PID externo, supervisdo de processo

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
P3.14.4.1|  Ativar supervisio 0 1 0 1659 ? : Eﬁjjéi(‘)’ado
P3.14.4.2 Limite superior Varia Varia Varia Varia 1660 | Consulte P3.13.6.2.
P3.14.4.3 Limite inferior Varia Varia Varia Varia 1661 | Consulte P3.13.6.3.
Se o valor desejado nao for
P3.14.4.4 Atraso 0 30000 | s 0 | 1662 |2tingido dentro desse inter-

valo de tempo, sera ativada
uma falha ou alarme.

Resposta da falha
P3.14.4.5 | de supervisao de reali- 0 3 2 757 |Consulte P3.9.1.2.
mentacao PID externo
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GRUPO 3.15: MULTIBOMBA

PARAMETROS DE MULTIBOMBA

Tabela 73. Pardmetros de multibomba

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Padrao

ID

Descricao

Modo multibomba

0*

1785

0 = Conversor Unico
1 = Multisseguidor
2 = Multimestre

P3.15.2

NUmero de bombas

1001

Numero total de motores
(bombas/ventiladores) usados
no sistema multibomba.

P3.15.3

Numero de ID
da bomba

1500

Cada conversor no sistema
de bombas precisa ter um
numero (ID) de ordem
exclusivo, sempre
comecando do 1.

NOTA! Este parametro sera
usado somente se os modos
Multisseguidor ou Multimestre
forem selecionados por
P3.15.1.

P3.15.4

Sinais de Partida
e realimentacao

1782

0 sinal de partida e/ou o sinal
de realimentacao PID estao
conectados ao conversor?

0 =Nao conectados

1 =Somente o sinal

de partida conectado

2 = Ambos os sinais
conectados

P3.15.5

Travamento
de bomba

1032

Ativar/desativar o uso das
travas. As travas sao usadas
parainformar o sistema se um
motor esta conectado ou nao.
0 = Nao usado

1 = Ativado

P3.15.6

Modo Troca
automatica

1027

Ativa/desativa a rotacao

da ordem de partida

e a prioridade dos motores.
0 = Desativado

1 = Ativado [intervalo)

2 = Ativado (dias da semana)

P3.15.7

Bombas trocadas
automaticamente

1028

0 = Bombas auxiliares
1 =Todas as bombas

P3.15.8

Intervalo de troca
automatica

0,0

3000,0

48,0 *

1029

Apos a expiracao do tempo
definido por este parametro,
a funcao de troca automatica
ocorrera se a capacidade
usada estiver abaixo do nivel
definido pelos parametros
P3.15.11 e P3.15.12.
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Tabela 73. Pardmetros de multibomba

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

Dias da semana quando
a ordem de partida
é rearranjada (trocada
automaticamente)
NOTA! Este parametro serd
usado somente se P3.15.6 =2
Dias de troca ea bateria do RTC estiver
‘a‘ P3.15.9 aUtomatica 0 127 0 1786 |instalada.
B0 = Domingo
B1 = Segunda-feira
B2 = Terca-feira
B3 = Quarta-feira
B4 = Quinta-feira
B5 = Sexta-feira
B6 = Sabado

Hora do dia quando a ordem
de partida é rearranjada
(trocada automaticamente).

(7 ) p3.15.10 | rocaautomaticar | 460600 | 93.50.59 | Tempo | 00:00:00 | 1787 |NOTA! Este parametro serd
hora do dia
usado somente se P3.15.6=2
e a bateria do RTC estiver
instalada.
ﬁj‘ P3.15.11 Trqca automatlhca:. 0,00 P33.1.2 Hz 25,00 * | 1031 Essles para.metros definem
Limite de frequéncia o nivel abaixo do qual

a capacidade usada deve

‘a' P3.15.12 Tl_rpc§ at:jto[)nah;a: 1 8 1 * 1030 | permanecer para que
imite da bomba a troca automatica ocorra.

Percentual do ponto de
definicao, por exemplo,
Ponto de definicao =5 bar
Largura de banda = 10%.
‘a’ P3.15.13 Largura de banda 0 100 % 10 * 1097 |Enquanto o valor da reali-
mentacao permanecer entre
4,5-5,5, as bombas auxiliares
nao serao iniciadas nem
paradas.

Com a realimentacao fora
da largura de banda, o tempo
‘a' P3.15.14 | Atrasodalargurade 0 3600 s 10 * 1098 | que precisa decorrer antes
banda s
que as bombas auxiliares
sejam iniciadas ou paradas.

Velocidade de producao nomi-
nal da bomba em valor per-
centual de FregMin-

Velocidade de produ- FreqMax. Define a velocidade

P3.15.15 ~ 0,0 100,0 % 100,0 * | 1513 | constante na qual a bomba
cao constante , . o
’ sera travada apos a frequén-
cia maxima ser atingida
e a préxima bomba comecar a
regular no modo Multimestre.
0 ndmero méaximo de bom-
bas simultaneamente em
Numero maximo funcionamento no sistema
de bombas em " Multibomba.
P3.15.16 funcionamento ! P3.15.2 3 1187 NOTA! Se o parémetro P3.15.2
simultaneamente for alterado, o mesmo valor

sera copiado automaticamente
para este parametro.

M3.15.17

Sinais de travamento Consulte o Capitulo 4.15.2 abaixo.
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Tabela 73. Parémetros de multibomba

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

Supervisao de

M3.15.18 - Consulte o Capitulo 4.15.3 abaixo.
sobrepressao
M3.15.19 | TemPo de funciona- Consulte o Capitulo 4.15.4 abaixo.
mento da bomba
M3.15.22 Configuracoes Consulte o Capitulo 4.15.5 abaixo.

avancadas

* 0 valor padrao do parametro depende da aplicacdo que é selecionada com o parametro P1.2 Aplicacao.
Consulte o Capitulo 10.1 10.1 Valores de parametros padrao de acordo com a aplicacao selecionada.

4.15.2 SINAIS DE TRAVAMENTO
Tabela 74. Sinais de travamento

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
P3.15.17.1| Travadabomba (1) | Varia | Varia 5?;%’?2 426 Sékéisgggitxgvo
P3.15.17.2 Trava da bomba 2 Varia Varia SDl(i)%lfm 427 \ljélF_%%OASé\:Ii(())itiX?ivo
P3.15.17.3| Trava da bomba 3 Varia | Varia S?:)%’Tﬂ 428 Cék%i;gg%itxgvo
P3.15.17.4| Trava da bomba 4 Varia | Varia s[E(i)gtlosz 429 Cé'&%isg;%itxgvo
P3.15.17.5| Trava da bomba 5 Varia Varia Sljl(i)gtBN1 430 Cé;%i;g;%a:tixgvo
P3.15.17.6| Trava da bomba 6 Varia | Varia stfl%h.ﬂ 486 Cék%i;gg%itxgvo
P3.15.17.7| Trava da bomba 7 Varia | Varia s[E(i)gtlosz 487 Cé'&%isg;%itxgvo
P3.15.17.8| Trava da bomba 8 Varia Varia Sljl(i)gtBN1 488 Cé;%i;g;%a:tixgvo
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4.15.3 PARAMETROS DE SUPERVISAO DE SOBREPRESSAO
Tabela 75. Parédmetros de supervisdo de sobrepressdo

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
‘H’ P3.15.16.1 Ativar supervisao 0 1 0 1698 0= Dgsatwado
de sobrepressao 1 = Ativado

Esta funcao interrompe
todas as bombas auxiliares
P3.15.16.2 | Nivel de supervisao Varia Varia Varia 0.00 1699 |imediatamente quando

a realimentacao PID atinge
este nivel.

4.15.4 CONTADORES DE TEMPO DE FUNCIONAMENTO DA BOMBA
Tabela 76. Pardmetros do contador de tempo de rotacdo de motor da bomba

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao

0 =Sem acao

1 =Define o valor do contador
escolhido (P3.15.19.2) para

o contador de tempo de rota-
cao de motor da bomba sele-
cionada

Definir contador
‘U" P3.15.19.1| de tempo de rotacdo 0 1 0 1673
de motor

Valor a ser definido no conta-
dor de tempo de rotacao de
motor das bombas selecio-
nadas por P3.15.19.3

Seleciona a bomba cujo valor
de tempo de rotacio do contador de tempo de
‘a’ P3.15.19.3 P 4 0 8 1 1088 | rotacdo de motor seré defi-
de motor: Selecao . .
’ nido como o valor configu-

Definir contador
‘U" P3.15.19.2| de tempo de rotacdo 0 300 000 h 0 1087
de motor: Valor

Definir contador

de bomba rado por P3.15.19.2
Um alarme serd acionado
Limite de alarme quando o tempo de funciona-
‘H’ P3.15.19.4 | de tempo de funciona- 0 300 000 h 0 1109 | mento da bomba exceder
mento de bomba este limite.
0 =Nao usado
Uma falha sera acionada
Limite de falha quando o tempo de funciona-
‘H‘ P3.15.19.5 | de tempo de funciona- 0 300 000 h 0 1110 | mento da bomba exceder
mento de bomba este limite.

0 = Nao usado

4.15.5 CONFIGURAGOES AVANGADAS
Tabela 77. Pardmetros para configuracées avancadas

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao ID Descricao
P3.15.22.1 Staging Frequency P3.3.1.1| 320.0 Hz 320,0 15545
P3.15.22.2 Frequeéncia de 00 ||P33.1.2| Hz 0,0 15546
de-staging

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




MENU DE PARAMETROS VACON ® 143

4.16 GRUPO 3.16: CONTADORES DE MnNUTENgﬁo
‘U' Tabela 78. Pardmetros do contador de manutencao
indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao ID Descricao

0 =Nao usado
P3.16.1 | Modo do contador 1 0 2 0 1104 |1 =Horas
2 = Revolucdes*1000

Quando acionar um
P3.16.2 Limite de alarme 0 Varia | h/kRev 0 1105 alarme de manutencao
do contador 1 para o contador 1.

0 =Nao usado

Quando acionar uma
P3.16.3 Limite de falha 0 Varia | h/kRev 0 1106 falha de manutencao
do contador 1 para o contador 1.

0 =Nao usado

Ative para resetar o conta-

B3.16.4 | Reset do contador 1 0 1 0 1107 -
dor de manutencao 1.

P3.16.5 Reset da DI Varia | Varia 0 490 | VERDADEIRO = Resetar
do contador 1

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 144

MENU DE PARAMETROS

4.17

GRUPO 3.17: MODO DE INCENDIO

Tabela 79. Parémetros do Modo de incéndio

indice Parametro

Min.

Max.

Unidade

Padrao

ID

Descricao

Senha do Modo

P3.17.1 de incéndio

0

9999

0

1599

1002 = Ativado
1234 = Modo Teste

Origem de
frequéncia do Modo
de incéndio

P3.17.2

18

1617

Selecdo da fonte de referéncia
quando o0 Modo de incéndio esta
ativo. Isso ativa a selecao de, por
exemplo, Al1 ou o controlador
PID como origem de referéncia,
também durante a operacao

no Modo de incéndio.

0 = Frequéncia do Modo de
incéndio

1 =Velocidades predefinidas
2 =Teclado

3 = Fieldbus

4 =Al1

5=AI2

6=AI1+AI2

7 = PID1

8 = Potenciometro motorizado
9 = Saida Bloco 1

10 = Saida Bloco 2

11 = Saida Bloco 3

12 = Saida Bloco 4

13 = Saida Bloco 5

14 = Saida Bloco 6

15 = Saida Bloco 7

16 = Saida Bloco 8

17 = Saida Bloco 9

18 = Saida Bloco 10

Frequéncia do Modo

P3.17.3 de incéndio

0,00

P3.3.1.2

Hz

50,00

1598

Frequéncia usada quando o
Modo de incéndio for ativado.

Ativacao do Modo
de incéndio em
ABERTO

P3.17.4

DigIN Slot0.2

1596

FALSO = Modo de incéndio ativo
VERDADEIRO = Sem acao

Ativacao do Modo
de incéndio em
FECHADO

P3.17.5

DigIN Slot0.1

1619

FALSO = Sem acao
VERDADEIRO = Modo
de incéndio ativo

Reversao do Modo

P3.17.6 de incéndio

DigIN Slot0.1

1618

Comando de reversao de dire-
cao de rotacao durante funcio-
namento no Modo de incéndio.
Esta funcao nao tem efeito em
operacao normal.

DigIN Slot0.1 = Sentido horario
DigIN Slot0.2 = Em reversao

Status do Modo

V377 de incéndio

1597

Valor de monitoramento
(consulte também a Tabela 3)
0 = Desativado

1 = Ativado

2 = Ativado (ativado + DI aberta)
3 = Modo Teste

Valor de escala: 1

Contador do Modo

va.17.8 de incéndio

1679

Mostra quantas vezes o Modo
de incéndio foi ativado no
modo Ativado. Este contador
nao pode ser resetado.

Valor de escala: 1
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4.18

GRUPO 3.18: PARAMETROS DE PREAQUECIMENTO DO MOTOR
Tabela 80. Pardmetros de preaquecimento do motor

indice

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Padrao

ID

Descricao

P3.18.1

Funcao
Preaquecimento
do motor

1225

0 = Nao usado

1 =Sempre no estado

de parada

2 = Controlado por DI

3 = Limite de temperatura
4 = Limite de temperatura
(temperatura medida do
motor)

OBSERVACAO! A funcéo 4
necessita que a placa
opcional de medicao de
temperatura seja instalada.

P3.18.2

Limite de temperatura
de preaquecimento

-20

100

°C/F

1226

0 preaquecimento do motor
sera chaveado quando

a temperatura da saida

de ar ou a temperatura
medida do motor cair para
um valor abaixo deste nivel,
considerando que P3.18.1
esteja definido para as
selecoes 3 ou 4.

P3.18.3

Corrente de
preaguecimento
do motor

0.5,

Varia

1227

Corrente CC para
preaquecimento do motor
e conversor em estado
parado. Ativada de acordo
com P3.18.1.

P3.18.4

Preaquecimento
do motor ATIVO

Varia

Varia

DigIN
Slot0.1

1044

FALSO = Sem acao
VERDADEIRO =
Preaquecimento ativado

no estado de parada

Usado quando o parametro
P3.18.1 esta definido como 2.
NOTA! Os Canais de tempo
também podem ser
conectados a Preaquecimento
ATIVO, considerando que

o Controle DIN (selecdo 2
para o parametro P3.18.1)
esteja em uso.
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4.19 GRUPO 3.19: DRIVE CUSTOMIZER

O drive customizer é uma funcao mini-PLC programavel integrada dentro do conversor. O drive
customizer permite que o conversor se adapte a quase qualquer funcao que precise de E/S e ldgica
de controle. A funcao do drive customizer oferece uma ampla gama de blocos de funcao ldgicos

e numéricos que combinam e estendem as funcoes padrao do conversor, garantindo que os
requisitos especificos do usuario sejam atendidos.

O drive customizer consiste em dez blocos de funcao definidos pelo usuario. Cada bloco de funcao
possui trés entradas, uma saida e uma ampla gama de funcoes atribuiveis.

Todos os parametros ou sinais de monitoramento podem ser conectados as entradas de bloco com
numeros de ID. As saidas de bloco estdo disponiveis em cada local onde sinais digitais ou
analodgicos possam ser selecionados. Os blocos de funcao também podem ser usados para
controlar o valor de qualquer parametro.

Bloco 1
Entrada digital 1 \ 1 /ENTRADA 1 AND SAiDA\—OO
Modo: Namero de ID j -
= 4ad - \ o ID15020
ntrada digita

< Modo: Nimero de ID / ENTRADA 2

DriveStatusWord \ 1

ENTRADA
C Modo: ID e bit1  / \_ > )
9433_pt

O drive customizer nao requer nenhuma ferramenta ou treinamento especial, pois uma
configuracao grafica completa pode ser efetuada por meio da ferramenta de configuracao
Vacon Live. As configuracdes podem ser copiadas por meio do Vacon Live como parte de
uma lista de parametros normal.
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4.20

4.20.1

GRUPO 3.21: CONTROLE DE BOMBA

PARAMETROS DE LIMPEZA AUTOMATICA

Tabela 81. Parédmetros de limpeza automatica

Indice

Parametro

Min.

Max.

Uni-
dade

Padrao

1D

Descricao

P3.21.1.1

Funcao de limpeza

174

0 = Desativada

1 = Ativada (DIN)

2 = Ativada (corrente)

3 = Ativada (dias da semana)

P3.21.1.2

Ativacao da limpeza

DigIN
Slot0.1

1715

Sinal de entrada digital usado
para iniciar a sequéncia

de Limpeza automatica.

A sequéncia de limpeza
automatica serd cancelada
se o sinal de ativacao

for removido antes que

a sequéncia esteja concluida.
NOTA! O conversor sera
iniciado se a entrada for
ativada!

P3.21.1.3

Limite de corrente
de limpeza

0,0

200,0

%

120,0

1712

Se P3.12.1.1=2.asequéncia
de limpeza serd iniciada
quando a corrente do motor
exceder este limite por um
periodo de tempo maior que
P3.21.1.4.

P3.21.1.4

Atraso de corrente
de limpeza

0,0

300,0

%

60,0

1713

Se P3.12.1.1 =2. asequéncia
de limpeza serd iniciada
quando a corrente do motor
exceder este limite (3.21.1.3)
por um periodo de tempo
maior do que este atraso.

P3.21.1.5

Dias de semana
da limpeza

1723

Se P3.12.1.1 = 3. este
parametro definira os dias
da semana quando o ciclo
de limpeza sera executado.

P3.21.1.6

Hora do dia da limpeza

00:00:00

23:59:59

00:00:00

1700

Se P3.12.1.1 = 3. este
parametro definird a hora
do dia (dias selecionados
por P3.21.1.5) quando o ciclo
de limpeza serd executado.

P3.21.1.7

Ciclos de limpeza

100

1716

Ndmero de ciclos de limpeza
para a frente/em revers3o.

P3.21.1.8

Frequéncia de limpeza
a frente

0,00

P3.3.1.2

Hz

45,00

1717

Frequéncia de direcao a
frente no ciclo de Limpeza
automatica.

P3.21.1.9

Tempo de limpeza a
frente

0,00

320,00

2,00

1718

Tempo de funcionamento
da frequéncia de direcdo

a frente no ciclo de Limpeza
automatica.

P3.21.1.10

Frequéncia de limpeza
em reversao

0,00

P3.3.1.2

Hz

45,00

1719

Frequéncia de direcao
em reversao no ciclo de
Limpeza automatica.

P3.21.1.11

Tempo de limpeza em
reversao

0,00

320,00

0,00

1720

Tempo de funcionamento
da frequéncia de direcao
em reversao no ciclo de
Limpeza automatica
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Tabela 81. Pardmetros de limpeza automatica

Tempo de aceleracio Tempo de aceleracao do
‘a‘ P3.21.1.12 P . 0,1 300,0 s 0,1 1721 | motor quando a Limpeza

da limpeza automatica esta ativa
Tempo de Tempo de desaceleracao

‘a‘ P3.21.1.13 desaceleracao 0,1 300,0 s 0,1 1722 | do motor quando a Limpeza
da limpeza automatica esta ativa

4.20.2 PARAMETROS DA BOMBA JOCKEY
Tabela 82. Pardmetros da bomba jockey

indice Parametro Min. Max. | Unidade | Padrao ID Descricao

0 = Nao usado

1 =Suspensao de PID:

a bomba jockey funcionara
continuamente quando a sus-
pensao de PID estiver ativa

2 =Suspensao de PID (nivel):
A bomba jockey serd ini-
ciada em niveis predefini-
dos quando a suspensao

de PID estiver ativa

(7 ) P3.21.2.1 Funcao jockey 0 2 0 1674

A bomba jockey serd ini-
ciada quando a Suspensao
de PID estiver ativa e o sinal
de realimentacao PID cair
para um valor abaixo do
nivel definido por este
parametro.

NOTA! Este parametro sera
usado somente se P3.21.2.1 =
2 (Suspensao de PID (nivel))

P3.21.2.2 | Nivel de partida jockey | Varia Varia Varia 0,00 1675

A bomba jockey sera parada
quando a Suspensao de PID
estiver ativa e o sinal de rea-
limentacao PID exceder
Nivel Qe parada Varia Varia Varia 0.00 1676 |° nlyel definido por este

do jockey parametro, ou o controlador
PID desperta da suspensao.
NOTA! Este parametro sera
usado somente se P3.21.2.1
=2 Suspenséo de PID(nivel)

P3.21.2.3
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4.20.3 PﬂRaMETROS DA BOMBA PRIMING
Tabela 83. Pardmetros da bomba priming
indice Parametro Min. Max. ::J; Padriao | ID Descricao
~ . 0 = Desativada
P3.21.3.1 Funcao Priming 0 1 0 1677 1 = Ativado
Define o tempo para a par-
P3.21.3.2| Tempo de priming 0,0 3200 | s 30 | 167g |lidadabombaprimingantes
que a bomba principal seja
iniciada.
4.20.4 PARAMETROS DE ANTIBLOQUEIO
Tabela 84. Pardmetros de antiblogueio
indice Parametro Min. Max. ::J; Padriao | ID Descricao
Define o tempo do intervalo,
em Sleep Mode de PID, apds
Intervalo de o quala bomba serd iniciada
P3.21.4.1 . ) 0 960 h 0 1696 | para evitar que ela fique blo-
antibloqueio
queada caso permaneca em
Sleep Mode por um longo
tempo.
Define o tempo no qual
P3.21 4.2 Tempo de fu.nuona—. 0 300 S 20 1697 |2 bomba sera mantida em
mento do antibloqueio funcionamento quando a fun-
cao antibloqueio for ativada.
Define a referéncia de
P3.21 4.3 Frequéncia de P3311 | P3312| Hz 15,0 1504 frequéncia que sera usada

antibloqueio

quando a funcao antiblo-
queio for ativada.
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4.20.5

PARAMETROS DE PROTEGAO CONTRA CONGELAMENTO
Parédmetros de protegdo contra congelamento

Indice

Parametro

Min.

Max.

Uni-
dade

Padrao

Descricao

P3.21.5.1

Protecao contra
congelamento

1704

0 = Desativado
1 = Ativado

P3.21.5.2

Sinal de temperatura

29

1705

0 = Entrada de temperatura 1
(-50-200°C)

1 = Entrada de temperatura 2
(-50-200°C)

2 = Entrada de temperatura 3
(-50-200°C)

3 = Entrada de temperatura 4
(-50-200°C)

4 = Entrada de temperatura 5
(-50-200°C)

5 = Entrada de temperatura 6
(-50-200°C)

6 = Entrada analdgica 1

7 = Entrada analdgica 2

8 = Entrada analdgica 3

9 = Entrada analdgica 4

10 = Entrada analdgica 5

11 = Entrada analdgica 6

12 = Entrada dos dados

do processo 1 (0-100%])

13 = Entrada dos dados

do processo 2 (0-100%]

14 = Entrada dos dados

do processo 3 (0-100%)

15 = Entrada 4 dos dados

do processo (0-100%)

16 = Entrada 5 dos dados

do processo (0-100%)

17 = Entrada dos dados

do processo 6 (0-100%)

18 = Entrada dos dados

do processo 7 (0-100%])

19 = Entrada dos dados

do processo 8 (0-100%]

20 = Saida Bloco 1

21 = Saida Bloco 2

22 = Saida Bloco 3

23 = Saida Bloco 4

24 = Saida Bloco 5

25 = Saida Bloco 6

26 = Saida Bloco 7

27 = Saida Bloco 8

28 = Saida Bloco 9

29 = Saida Bloco 10

P3.21.5.3

Minimo do sinal
de temperatura

-50,0 (°C)

P3.21.5.4

°C/°F

-50,0 (°C)

1706

Valor de temperatura correspon-
dente ao valor minimo do sinal
de temperatura selecionado.

P3.21.5.4

Maximo do sinal
de temperatura

P3.21.5.3

200,0 (°C)

°C/°F

200,0 (°C)

1707

Valor de temperatura correspon-
dente ao valor maximo do sinal
de temperatura selecionado.

P3.21.5.5

Limite de temperatura
de protecao contra
congelamento

P3.21.5.3

P3.21.5.4

°C/°F

5,00 (°C]

1708

Limite de temperatura abaixo
do qual a funcao Protecao con-
tra congelamento serd ativada.
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Parametros de protecdo contra congelamento

Referéncia de frequéncia cons-

congelamento

Frequéncia tante que serd usada quando
P3.21.5.6 | de protecdo contra 0,0 P3.3.1.2 | Hz 10,0 |1710 q 1sadaq
’ a funcao Protecao contra con-
congelamento ’ "
gelamento for ativada.
. Valor de monitoramento para
Monitoramento o sinal de temperatura medida
V3.21.5.7 de temperatura de Varia Varia °C/°F 1711 P

na funcao Protecao contra con-
gelamento. Valor de escala: 0,1
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5. MENU DE DIAGNOSTICO
5.1 FALHAS ATIVAS
Tabela 85.
Menu Funcao Descricao

de hora da falha. na ordem de ocorréncia.
5.2 RESETAR FALHAS
Tabela 86.
Menu Funcao Descricao

5

Falhas ativas

Quando surge uma ou mais falhas,

o visor com o nome da falha comeca
a piscar. Pressione OK para retornar
ao menu Diagndsticos. O Falhas
ativas submenu exibira o nimero
de falhas. Selecione a falha e
pressione OK para ver os dados

Afalha permanecera ativa até se limpa
pelo botao Resetar (pressione por 2
sJou por um sinal de reset do terminal
de E/S ou fieldbus ou pela selecao de
Resetar falhas (veja abaixo).

A memoria de falhas ativas pode
armazenar um maximo de 10 falhas

Resetar falhas

Neste menu, vocé pode resetar as
falhas. Para instrucdes mais preci-
sas, consulte o capitulo 9.1 Surgi-
mento da falha.

A\

CUIDADO! Remova o sinal de Controle externo antes de resetar a falha
para evitar o reinicio nao intencional do conversor.

.3 HISTORICO DE FALHAS
Tabela 87.
Menu Funcao Descricao
Historico As 40 GUltimas falhas estao Entrar no Histérico de falhas e clicar
de falhas armazenadas no Historico em OK na falha selecionada causa

de falhas.

a exibicao dos dados de hora da falha
(detalhes).
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5.4 CONTADORES TOTAIS
Tabela 88. Menu Diagndstico, pardmetros de contadores totais
indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
Quantidade de energia obtida
da rede de alimentacao.
Sem reset.
OBSERVACAO PARA
0 TECLADO DE TEXTO:
V4.4 Contador de energia Varia 2291 | A maior unidade de poténcia
exibida no teclado padrao
é o MW. Se a energia
contabilizada exceder a
999,9 MW, nenhuma unidade
serd exibida no teclado.
Vh 43 Tempo de operagao 2 d hh:min 9998 Tempo de operacao da
(teclado grafico) unidade de controle.
Tempo de operacso Tempo de operacao da
V4.4.4 P perag a unidade de controle em
(teclado de texto)
total de anos.
Tempo de operacio Tempo de operacao da
V4.4.5 P perag d unidade de controle em
(teclado de texto) .
total de dias.
Tempo de operacio Tempo de operacao da
V4.4.6 P perag hh:min:ss unidade de controle em
(teclado de texto) ;
horas, minutos e segundos.
Tempo de Tempo de funcionamento
V4.4.7 funcionamento a d hh:min 2293 P
g do motor.
(teclado grafico)
Tgmpo de Tempo de funcionamento
V4.4.8 funcionamento a
do motor em total de anos.
(teclado de texto)
Tempo de .
. Tempo de funcionamento
V4.4.9 funcionamento d .
do motor em total de dias.
(teclado de texto)
Tempo de Tempo de funcionamento
V4.4.10 funcionamento hh:min:ss do motor em horas, minutos
(teclado de texto) e segundos.
Tempo ligado Quantidade de tempo na qual
V4411 poHgac a d hh:min 2294 | a unidade de poténcia esteve
(teclado grafico) : -
ligada até agora. Sem reset.
Tempo ligado .
V4.4.12 (teclado de texto) a Tempo ligado em total de anos.
Tempo ligado . .
V4.4.13 (teclado de texto) d Tempo ligado em total de dias.
V414 Tempo ligado hh-min:ss Te_mpo ligado em horas,
(teclado de texto) minutos e segundos.
0 numero de vezes em que
V4.4.15 Contador de 2295 | a unidade de poténcia foi

comando de partida

iniciada.

Consulte informacoes adicionais sobre os contadores no capitulo 8.13.6 Contadores de tempo de

funcionamento da bomba.

Consulte o capitulo 8.18 Contadores se vocé usa Fieldbus para ler os valores.
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5.5 CONTADORES DE DESLIGAMENTO
Tabela 89. Menu Diagndstico, pardmetros de ontadores de desligamento
indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
Contador de energia redefinivel.
NOTA! A maior unidade de
poténcia exibida no teclado
padrdo é o MW. Se a energia
contabilizada exceder a
999,9 MW, nenhuma unidade
sera exibida no teclado.
Contador de Para resetar o contador:
P4.5.1 desligamento de Varia 2296 L
. Teclado de texto padrao:
energia X =
Aplique uma pressao longa
(4 s) ao botao OK.
Teclado gréfico:
Pressione OK uma vez.
A pagina Resetar contador
sera exibida. Pressione OK
uma vez mais.
p453 | 1emPpodeoperacao a d hh:min 2299 | Redefinivel. Consulte P4.5.1.
(teclado grafico)
Tempo de operacao Tempo de operacao em total
P4.5.4 a
(teclado de texto) de anos.
P4 55 Tempo de operacao q Tempo de operacao em total
e (teclado de texto) de dias.
P4 5.6 Tempo de operacao hh:min:ss Te.mpo de operacao em horas,
(teclado de texto) minutos e segundos.

Consulte o capitulo 8.18 Contadores se vocé usa Fieldbus para ler os valores.

5.6 INFORMR§5ES DE SOFTWARE
Tabela 90. Menu Diagndstico, pardmetros de informagdes de software
indice Parametro Min. Max. Unidade | Padrao | ID Descricao
Pacote de software
va.6.1 (teclado grafico)
ID do pacote
V4.6.2 de software Cddigo para identificacao
(teclado de texto) do software
Versao do pacote
V4.6.3 de software
(teclado de texto)
V464 | Carga do sistema 0 100 % 2300 | barga da CPU da unidade
de controle.
V4.6.5 Nome da aplllc‘agao Nome da aplicacao.
(teclado grafico)
V4.6.6 ID da aplicacao Codigo da aplicacao.
V4.6.7 Versao da aplicacao
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6.

6.1

MENU DE E/S E HARDWARE

E/S BASICA

Monitora aqui os estados das entradas e saidas.

Tabela 91. Menu de E/S e Hardware, parédmetros bdsicos de E/S

indice Parametro Min. Max. |Unidade| Padrao | ID Descricao
. Status do sinal de
V5.1.1 Entrada digital 1 0 1 0 entrada digital
- Status do sinal de
V5.1.2 Entrada digital 2 0 1 0 entrada digital
- Status do sinal de
V5.1.3 Entrada digital 3 0 1 0 entrada digital
. Status do sinal de
V5.1.4 Entrada digital 4 0 1 0 entrada digital
_ Status do sinal de
V5.1.5 Entrada digital 5 0 1 0 entrada digital
. Status do sinal de
V5.1.6 Entrada digital 6 0 1 0 entrada digital
Exibe o modo selecionado
(por jumper) do sinal da
V5.1.7 MOd: ?a ?ntr1ada 1 3 3 entrada analdgica
anatogica 1=0-20 mA
3=0-10V
V5.1.8 Entrada analdgica 1 0 100 % 0,00 Statuls ‘do sinal da entrada
analogica
Exibe o modo selecionado
(por jumper) do sinal da
V5.1.9 Mos:a?z T;;rzada 1 3 3 entrada analdgica
g 1=0-20 mA
3=0-10V
V5.1.10 | Entrada analégica 2 0 100 % 0,00 Status do sinal da entrada
analogica
Exibe o modo selecionado
] (por jumper] do sinal da
V5.1.11 M;’:;’Lgaicsaa'fa 1 3 1 saida analégica
g 1=0-20 mA
3=0-10V
V5.1.12 | Saida analégica 1 0 100 % 0,00 Status do sinal da saida
analogica
V5.1.13 Saida de relé 1 0 1 0 Status do sinal de saida de relé
V5.1.14 Saida de relé 2 0 1 0 Status do sinal de saida de relé
V5.1.15 Saida de relé 3 0 1 0 Status do sinal de saida de relé
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6.2 SLOTS DE PLACA OPCIONAL

Os parametros deste grupo dependem da placa opcional instalada. Se nao houver uma placa
opcional inserida nos slots C, D ou E, nenhum parametro sera visivel. Consulte o capitulo
8.7.1 Programacao de saidas digitais e analdgicas sobre a posicao dos slots.

Quando uma placa de opc¢des for removida, o texto informativo 39 Dispositivo removido sera exibi-
do no visor. Consulte Tabela 133.

Tabela 92. Pardmetros relativos a placa opcional.

Menu Funcao Descricao
Slot C Configuracoes Configuracdes relativas a placa
opcional.
Monitoramento Informacdes de opcao de monitor
relativas a placa.
Slot D Configuracoes Configuracdes relativas a placa
opcional.
Monitoramento Informacdes de opcao de monitor
relativas a placa.
Slot E Configuracoes Configuracodes relativas a placa
opcional.
Monitoramento Informacdes de opcao de monitor

relativas a placa.

6.3 RELOGIO EM TEMPO REAL
Tabela 93. Menu de E/S e Hardware, parédmetros do relégio em tempo real

indice Parametro Min. Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao

Status da bateria.
1 =Nao instalada

V5.5.1 Estado da bateria 1 3 2 2205
2 =Instalada
3 = Substituir bateria
P5.5.2 Tempo hh:mm:ss 2201 |Hora atual do dia
P5.5.3 Data dd.mm. 2202 | Data atual
P5.5.4 Ano aaaa 2203 | Ano atual
Regra de horario de verao
1 = Desligada

2 = UE; inicio no ultimo
domingo de marco, término
P5.5.5 Horario de verao 1 4 1 2204 | no Ultimo domingo de outubro
3 =EUA; inicio no 2° domingo
de marco, término no 1°
domingo de novembro

4 = Rssia (permanente)
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6.4 CONFIGURﬂgaES DA UNIDADE DE POTENCIA
Ventilador

O ventilador opera no modo otimizado ou sempre ligado. No modo otimizado, a velocidade do ven-
tilador é controlada de acordo com a logica interna do conversor que recebe dados de medicoes de
temperatura, e o ventilador sera interrompido em 5 minutos quando o conversor estiver no estado
Ready (pronto) No modo sempre ligado, o ventilador funciona em velocidade total, sem parar.

Tabela 94. Configuragdes da unidade de poténcia, ventilador

indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
P5 4.1 1 Modo de ;ontrole do 0 1 1 2377 0= Se_mpre ligada
ventilador 1 = Otimizada

Filtro de seno

O suporte a filtro de seno restringe a profundidade da sobremodulacao e evita que funcoes
de gerenciamento térmico reduzam a frequéncia de chaveamento.

Tabela 95. Configuragdes de unidade de poténcia, filtro de seno

indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
P5.6.4.1 Filtro de seno 0 1 0 0= Desativado
1 = Ativado
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6.5 TECLADO
Tabela 96. Menu de E/S e Hardware, pardmetros do teclado

indice Parametro Min. | Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao

Tempo apds o qual o visor
retorna a pagina definida
pelo parametro P5.7.2.

0 = Nao usado

P5.7.1 Timeout time 0 60 min. 0"

A pagina que o teclado
exibird quando o conversor
estiver energizado ou quando
o tempo definido por P5.7.1
tiver expirado. Se o valor
estiver definido como 0,
P5.7.2 Pagina padrao 0 4 0" a Ultima pagina visitada
sera exibida.

0 =Nenhum

1 = Entrar no indice do menu
2 = Menu principal

3 = Pagina de controle

4 = Multimonitor

) Configure o indice do menu
P5.7.3 Indice do menu para a pagina desejada e ative
com parametro P5.7.2 = 1.

Define o contraste do visor

P5.7.4 Contraste** 30 70 % 50 (30-70%).
Define o tempo até
a retroiluminacao do visor
P575 Tgmpq de i 0 40 min. 5 ser de;l!gada (0-60 min).
retroiluminacao Se definido como 0,

a retroiluminacao estara
permanentemente ligada.

* 0 valor padrao do parametro depende da aplicacdo que é selecionada com o parametro P1.2 Aplicacao.
Consulte o capitulo 10.1 10.1 Valores de parametros padrao de acordo com a aplicacao selecionada.

** Disponivel somente com o teclado gréfico.
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6.6 FIELDBUS

Parametros relativos a diferentes placas fieldbus também podem ser encontrados no menu E/S
e Hardware. Esses parametros serao explicados mais detalhadamente no respectivo manual do
fieldbus.

Tabela 97.
Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 de submenu Nivel 4 de submenu
de submenu de submenu
RS-485 Configuracoes Protocolo ND
comuns
Ethernet Configuracoes Modo de endereco IP ND
comuns IP fixo Endereco IP
Mascara de sub-rede
Gateway padrao
Endereco IP ND
Mascara de sub-rede ND
Gateway padrao ND
Endereco MAC ND
Modbus/TCP Configuracdes comuns |Limite de conexao
Endereco escravo
Tempo limite de comuni-
cacao
BacNet IP Configuracoes Numero da instancia
Tempo limite de comuni-
cacao
Protocolo em uso
BBMD IP
Porta BBMD
Tempo de vida
Monitoramento Status do protocolo FB
Status da comunicacao
Instancia real
Palavra de controle
Palavra de status
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7.

CONFIGURAGOES E FAVORITOS DO USUARIO E MENUS
DE NIVEL DE USUARIO

7.1 CONFIGURAGOES DO USUARIO
Tabela 98. Menu Configuragées do usudrio. Configuragcbes gerais
indice Parametro Min. Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao
P6.1 Selecoes de idioma Varia Varia Varia 802 | Depende do pacote de idioma.
P6.2 Selecao de aplicacao 801 Selecione a aplicacdo a ser
’ ’ usada.
Mé.5 Backup de parametro Consulte o Capitulo 7.1.1 abaixo.
Mb.6 Compfaragao
de parametros
P6.7 Nome do conversor Forneca o nome do conver-
sor, caso necessario.
7.1.1 BAcKUP DE PﬂRaMETRO

Tabela 99. Menu Configuragées do usudrio. Parametros de backup de parédmetros

indice

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Padrao

ID

Descricao

P6.5.1

Restaurar padroes
de fabrica

831

Restaura os valores padrao
dos parametros e inicia

o Assistente de inicializacao
quando ativado.

P6.5.2

Salvar para teclado”

Salva os valores dos
parametros no teclado,
para, por exemplo, copia-los
para outro conversor.
0=Nao

1=Sim

P6.5.3

Restaurar do teclado*

Carrega os valores dos
parametros do teclado no
CONversor.

B6.5.4

Salvar para Conjunto 1

Salva um conjunto
personalizados de parametros
(todos os parametros
incluidos na aplicacao)

B6.5.5

Restaurar do
Conjunto 1

Carrega o conjunto de
parametros personalizados
no conversor.

B6.5.6

Salvar para
Conjunto 2

Salva um outro conjunto
personalizados de parametros
(todos os parametros
incluidos na aplicaco)

B6.5.7

Restaurar do
Conjunto 2

Carrega o conjunto 2 de
pardmetros personalizados
no conversor.

“Disponivel somente com o teclado grafico

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




CONFIGURAGOES E FAVORITOS DO USUARIO E MENUS DE NIVEL DE USUARIO VACON ® 159

7.2 FAVORITOS
OBSERVACAO! Este menu nao esta disponivel no teclado de texto.

Os favoritos sao usados normalmente para reunir um conjunto de parametros ou sinais de moni-
toramento de qualquer um dos menus do teclado.

Vocé pode precisar fazer referéncia certos valores de parametros ou outros itens com frequéncia.
Em vez de localizd-los um por um na estrutura de menus, vocé pode preferir adiciona-los a uma
pasta chamada Favoritos, onde eles poderao ser facilmente encontrados.

Para adicionar itens ou parametros a pasta Favoritos, faca o seguinte:

sTop ‘(j READY ‘ | 1/0 sTOP ‘(_7| READY ‘ | 1/0 sToP |d READY | ‘ 1/0
tl Basic Settings Motor Nom Freg 8? Motor Nom Freq
o o

Motor Nom Voltg
o o . was added to
230.00 V 8“ Edit favorites. Press OK
to continue.
Motor Nom Freq @
50.00 Hz Help
” Add to favorites

Figura 44. Adicao de item a Favoritos

Motor Nom Speed

[} 1430 rpm

9166.emf

Para remover um item ou parametro da pasta Favoritos, faca o seguinte:

STOP |(, READY ‘ ‘ 1/0 STOP|d READY | ‘ 1/0
Iil Favorites Motor Nom Freq

Motor Nom Freq q Monitor
= 50.00 Hz
@ Help

” Rem from favorites

Figura 45. Remogéo de item de Favoritos

2

9172.emf
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7.3 NiVEIS DE USUARIO

Os parametros de nivel de usuario servem para restringir a visibilidade de parametros e para evitar
a parametrizacao nao autorizada e inadvertida no teclado.

Tabela 100. Pardmetros de nivel de usuario

indice Parametro Min. Max. | Unidade | Padrao | ID Descricao

1 =Normal; Todos os menus
visiveis no menu Principal

2 = Monitoramento; Somente
os menus Monitor e Niveis de
usudario sao visiveis no menu
Principal

3 = Favoritos; Somente os
menus Favoritos e Niveis de
usuario sao visiveis no menu
Principal

P8.1 Nivel de usuério 1 3 1 1194

Se definido como outro valor
que nao 0 antes de alternar
para o monitoramento quando,
por exemplo, o nivel de usuario
Normal estiver ativo, o cédigo
de acesso sera solicitado na
tentativa de alternar de volta
para Normal. Pode entdo

P8.2 Codigo de acesso 0 99999 0 2362 .
ser usado para evitar a
parametrizacao nao
autorizada no teclado.
OBSERVACAO! Nao perca
o cddigo! Se o cddigo for
perdido, entre em contato
com a central de servicos/
parceiro mais préximo.
STOP |(j| READY ‘ ALARM | Keypad STOP |(j| READY ‘ ALARM ‘ 1/0
= User levels 0 Access code
1ID:2362 P8.2 O 1ID:2362 P8.2 < >
User level A
o Normal ) A4 00000
Access code /\
00000 A
Min:0
Max:9
9173.emf
Figura 46.
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8. VALOR DE MONITORAMENTO E DESCRI§(~)E5 DE PARAMETROS

8.1 DESCRIgaES DE VALORES DE MONITORAMENTO

Neste capitulo, vocé encontrara informacoes adicionais sobre alguns dos valores de monitoramento.
As descricoes basicas de todos os valores de monitoramento encontram-se no capitulo 3 3 Menu de
monitoramento.

v2.10.6 STATUS DA COMUNICACAO (ID 1629)

Status da comunicacao conversor a conversor quando em operacao no sistema Multibomba
(MultiConversor).

0 = N&o usada (funcao Multibomba (MultiConversor) ndo usadal)

10 = Ocorreram erros fatais de comunicacao (ou nenhuma comunicac3o)
11 = Ocorreram erros (envio de dados])

12 = Ocorreram erros (recepcao de dados)

20 = Comunicacao operacional, ndo ocorreu nenhum erro

30 = Status desconhecido

NOTA! Se ocorrerem os status de comunicacao 11 ou 12, isso normalmente significa que somente
um dos conversores no sistema Multibomba perdeu a comunicacao. A comunicacao entre os outros
conversores ainda funciona normalmente.

v2.10.7 TEMPO DE FUNCIONAMENTO DA BOMBA 1 (ID 1620)

O valor de monitoramento mostra as horas de funcionamento da bomba 1 no sistema Multibomba
de conversor Unico. No sistema Multibomba de conversor Unico, o valor de monitoramento mostra
as horas de funcionamento desta bomba. As horas de funcionamento sao apresentadas com a re-
solucao de 0,1 h.

v2.10.8 TEMPO DE FUNCIONAMENTO DA BOMBA 2 (ID 1621)
v2.10.9 TEMPO DE FUNCIONAMENTO DA BOMBA 3 (ID 1622)
v2.10.10 TEMPO DE FUNCIONAMENTO DA BOMBA 4 (ID 1623)
V2.10.11 TEMPO DE FUNCIONAMENTO DA BOMBA 5 (ID 1624)
v2.10.12 TEMPO DE FUNCIONAMENTO DA BOMBA 6 (ID 1625)
v2.10.13 TEMPO DE FUNCIONAMENTO DA BOMBA 7 (ID 1626)
v2.10.14 TEMPO DE FUNCIONAMENTO DA BOMBA 8 (ID 1627)

Os valores de monitoramento mostram as horas de funcionamento das bombas 2-8 no sistema
Multibomba de conversor Unico. No sistema Multibomba MultiConversor, a funcao nao esta disponivel.
Consulte o valor de monitoramento V2.10.7 na Tabela 10 10 Monitoramento da multibomba.

As horas de funcionamento sao apresentadas com a resolucao de 0,1 h.
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8.2 DESCRICAO DE PARAMETROS

Devido a seu uso simples e amigavel, varios parametros do conversor exigem apenas uma
descricao basica, que é fornecida nas tabelas de parametros no Menu de parametros do Capitulo 4.

Nos capitulos a seguir, vocé encontrara informacoes adicionais sobre certos parametros mais
avancados do conversor. Se vocé nao encontrar a informacao que precisa, contate seu distribuidor.

P1.2 ApPLICACAO (ID 212)

Ao comissionar ou inicializar o conversor, o usuario pode selecionar uma das configuracoes
predefinidas de aplicacao (aquela que melhor corresponda a suas necessidades). As configuracdes
predefinidas de aplicativos sao conjuntos de parametros predefinidos que serao carregados no
conversor quando o valor do parametro P1.2 Aplicagéo for alterado.

A selecao da aplicacao minimiza a necessidade de edicao manual dos parametros e proporciona
um facil comissionamento do conversor.

NOTA! Os assistentes de aplicacoes sao apresentados no Capitulo 1.4. Assistentes de aplicacoes.

Se esse parametro for alterado por meio de um teclado (grafico), a configuracao selecionada sera
carregada no conversor e um assistente de aplicacdo serd iniciado para auxiliar o usuario,
instruindo-o sobre os parametros basicos relacionados a aplicacao selecionada.

As configuracoes de aplicacoes predefinidas a seguir podem ser selecionadas:
0 = Padrao
1=HVAC
2 = Controle de PID
3 = Multibomba (conversor Unico)
4 = Multibomba (Multiconversor)

NOTA! Conteudo das alteracdes do menu M1 Configuragéo rapida, dependendo da aplicacao selecionada.
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8.3 CONFIGURAGOES DO MOTOR

P3.1.1.2 FREQUENCIA NOMINAL DO MOTOR (ID 111)

NOTA! Quando este parametro ¢ alterado, os parametros P3.1.4.2 Frequéncia de ponto de
enfraguecimento de campo e P3.1.4.3 Tensao no ponto de enfraquecimento de campo serao
automaticamente inicializados, dependendo do P3.1.2.2 Tipo de motor selecionado. Consulte
a tabela 102.

P3.1.2.2 T1PO DE MOTOR (ID 650)
Este parametro define o tipo de motor usado.

Tabela 101.
Numero ~ -
= Nome da selecao Descricao
da selecao ’ ;
0 Motor de inducao (IM]) Selecione caso um motor de inducao seja usado.
1 Motor de imas permanentes (PM] | Selecione caso um motor de imas permanentes
seja usado.

Quando esse parametro for alterado, os parametros P3.1.4.2 e P3.1.4.3 serao automaticamente
inicializados de acordo com o tipo de motor selecionado.

Consulte a Tabela 102 para obter os valores de inicializacao:

Tabela 102.
Parametro Motor de inducao (IM) Motor de imas permanentes (PM)
P3.1.4.2 Frequéncia nominal Calculada internamente
(Frequéncia do ponto do motor
de enfraquecimento
do campo)
P3.1.4.3 100,0% Calculada internamente
(Tensao no ponto
de enfraquecimento
do campo)
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P3.1.2.4 IDENTIFICACAO (ID 631)

A identificacdo automatica do motor calcula ou mede os pardmetros do motor necessarios para
controle 6timo do motor e da velocidade.

A Rodada de identificacao é uma parte do ajuste do motor e dos parametros especificos do
conversor. Ela é uma ferramenta para o comissionamento e servico do conversor, com o objetivo
de encontrar valores de parametro o melhor possivel para a maioria dos conversores.

OBSERVACAO! Os parametros da placa de identificacdo do motor precisam ser definidos antes da
execucao da rodada de identificacao.

Tabela 103.
Numero < I
~_| Nome da selecao Descricao
da selecao ; ’
0 Sem acao Nenhuma identificacao solicitada.
1 Identificacao em O conversor é posto em funcionamento sem velocidade para
inatividade a identificacao dos parametros do motor. Corrente e tensao sao

fornecidas ao motor, mas com frequéncia zero. A razao U/f
¢ identificada.

2 Identificacao com O conversor é posto em funcionamento com velocidade para
rotacao de motor a identificacdo dos pardmetros do motor. A razio U/f e a corrente
de magnetizacao sao identificadas.

OBSERVACAO! Essa rodada de identificacdo deve ser executada
sem carga no eixo do motor para a obtencao de resultados precisos.

A identificacao automatica é ativada pela definicao deste parametro com o valor desejado
e a emissao de um comando de partida na direcao solicitada. O comando de partida precisa ser
enviado ao conversor dentro de 20 s. Se nenhum comando de partida for enviado dentro desse
periodo, a rodada de identificacdao é cancelada, o parametro sera resetado ao seu valor padrao e
um alarme Identificacdo sera emitido.

A rodada de identificacao pode ser interrompida a qualquer momento por um comando de parada
normal, e o pardmetro serd resetado para seu valor padrao. Um alarme Identificacdo sera emitido
caso a rodada de identificacdo tenha falhado.

OBSERVACAO! Um novo comando de partida (Borda ascendente) é necessario para iniciar
o conversor apds a identificacao.

P3.1.2.6 CHAVE DO MOTOR (ID 653)

Essa funcao é usada normalmente quando ha uma chave entre o conversor e o motor. Chaves
assim sao frequentemente encontradas em aplicacoes residenciais e industriais para certificar que
um circuito elétrico possa ser completamente desenergizado do motor para assisténcia ou
manutencao.

Quando esse parametro for ativado e a chave do motor estiver aberta para desconectar o motor em
funcionamento, o conversor detectara a perda do motor sem acionamento. Ndo é necessario fazer
nenhuma alteracdao ao comando de funcionamento ou ao sinal de referéncia para o conversor
partir da estacao de controle de processo. Quando o motor for reconectado, apds a manutencao ter
sido concluida, com o fechamento da chave, o conversor detectard a conexdo do motor e levara
o motor a funcionamento na velocidade de referéncia conforme os comandos do processo.

Se o motor estiver girando ao ser reconectado, o conversor detectara a velocidade do motor em
funcionamento por meio do seu recurso Partida dindmica e o controlara na velocidade desejada
conforme os comandos do processo.
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3076.emf

Figura 47. Chave do motor

P3.1.2.10 CONTROLE DE SOBRETENSAO (ID 607)

P3.1.2.11 CONTROLE DE SUBTENSAO (ID 608)

Esses parametros permitem que os controladores de sub ou sobretensao sejam chaveados para
fora de operacdo. Isso pode ser util, por exemplo, se a tensao da rede elétrica variar mais de -15%
a +10% e a aplicacao nao tolerar a operacao do controlador de sobre ou subtens3o. Caso ativado,
os controladores modificardao a frequéncia de saida levando as flutuacdes de alimentacao em
consideracao.

P3.1.2.13 AJUSTE DE TENSAO DO ESTATOR (ID 659)

NOTA! Esse parametro sera definido automaticamente durante a rodada de identificacao.
E recomendavel efetuar a rodada de identificacao. se possivel. Consulte o parametro P3.1.2.4.

O paréametro Ajuste de tensdo do estator é usado somente quando Motor de imas permanentes
(motor PM) tiver sido selecionado pelo parametro P3.1.2.2. Esse parametro nao tera efeito caso
Motor de inducdo tenha sido selecionado. Com um motor de inducao em uso, o valor terd sido
internamente forcado a 100% e nao podera ser alterado.
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Quando o valor do parametro P3.1.2.2 (Tipo de motor]) for alterado para Motor PMS, os parametros
P3.1.4.2 (Frequéncia do ponto de enfraquecimento do campo) e P3.1.4.3 (Tensao no ponto de
enfraquecimento do campo) serao automaticamente estendidos até os limites da tensao de

saida total do conversor, mantendo a razdo U/f definida. Essa extensao interna ¢é feita para evitar
o funcionamento do motor PMS na area de enfraquecimento do campo, pois a tensao nominal do
motor PMS é normalmente muito menor que a capacidade total de tensao de saida do conversor.

A tensao nominal do motor PMS representa tipicamente a tensao da forca contraeletromotriz do
motor em frequéncia nominal.

Esse parametro fornece uma forma simples de ajuste da curva U/f do conversor proximo a curva da
forca contraeletromotriz do motor, sem necessidade de alteracdo de varios parametros da curva U/f.

O parametro de ajuste da tensao do estator define a tensao de saida do conversor em percentual
da tensao nominal do motor na frequéncia nominal do motor.

A curva U/f do conversor é normalmente ajustada levemente acima da curva de forca
contraeletromotriz do motor. A corrente do motor aumenta o tanto que a curva U/f do conversor
difere da curva de forca contraeletromotriz do motor.

U [VI]
A o

S
Ajuste da tensao do estator (}(o‘(\
Tensao do ponto (50-200%) “ae\e
N

de desexcitacao

Tensdo nominal

do motor
Tensdo da
frequéncia zero f [Hz]
Frequéncia nominal Ponto de
do motor desexcitacao

9208.emf

Figura 48. Principio do ajuste da tensdo do estator

P3.1.3.1 LIMITE DE CORRENTE DO MOTOR (ID 107)

Esse parametro determina a corrente maxima na saida do conversor de frequéncia. O intervalo
de valores do parametro difere de tamanho para tamanho.

Quando o limite de corrente esta ativo, a frequéncia de saida do conversor é reduzida.

OBSERVACAO! Esse n3o é um limite de acionamento de sobrecorrente.
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P3.1.4.1

Numero
da selecao

0

RAzio U/F (ID 108)

Nome da selecao

Linear

Tabela 104.

Descricao

A tensdo do motor varia linearmente em funcao da frequéncia de
saida da tensdo em frequéncia zero (P3.1.4.6) até a tens&do do ponto
de enfraquecimento do campo (FWP) (P3.1.4.3) na frequéncia do FWP
(P3.1.4.2). Essa configuracdo padrao deve ser usada se ndo houver
nenhuma necessidade especial de outra configuracao.

Quadratica

A tensao do motor varia desde a tensao em frequéncia zero
(P3.1.4.6) seguindo um padrao de curva quadratica de zero até

a frequéncia do ponto de enfraquecimento do campo (P3.1.4.2).
Veja a Figura 49. O motor opera submagnetizado abaixo do ponto
de enfraquecimento do campo, e produz menos torque. A razao
U/f quadratica pode ser usada em aplicacdes onde a demanda
de torque seja proporcional ao quadrado da velocidade, como,
por exemplo, em ventiladores e bombas centrifugos.

Programavel

A curva U/f pode ser programada com trés pontos diferentes (veja
a Figura 50.): Tensao de frequéncia zero (P1). Tensdo/frequéncia
de ponto médio (P2) e Ponto de enfraquecimento do campo (P3).
A curva U/f programaével pode ser usada caso seja necesséario
mais torque em frequéncias baixas. As configuracdes 6timas
podem ser atingidas automaticamente com a Rodada de
identificacdo do motor (P3.1.2.4).

A U[V]
Un

VACON ® 167

ID603| predefinicdo: Tensdo
nominal do motor

Linear

Quadratica

| Ponto de
1 desexcitacao

Predefinicao:
Frequéncia nominal
do motor

f[HZ]

!

9094.emf

Figura 49. Variacdo linear e quadratica da tensdo do motor, ID 602 = P3.1.4.2 Ponto de
enfraquecimento do campo, ID 603 = P3.1.4.3 Tensao no ponto de enfraquecimento do campo
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A U[V]
Un oo P3
ID603 | Predefinicao: | Ponto de desexcitacdo
Tensao nominal do motor |

|
|
|
|
l

ID605 | _—
1 Predefinicao:

D606 i Frequéncia nominal
| do motor f[Hz]

ID604 ID602
9119.emf

Figura 50. Curva U/f programavel, D 602 = P3.1.4.2 Ponto de enfraquecimento do campo,
ID 603 = P3.1.4.3 Tensdo no ponto de enfraquecimento do campo, ID 604 = P3.1.4.4
Frequéncia de ponto médio de U/f, ID 605 = P3.1.4.5 Tensdo de ponto médio de U/f,
ID 606 = P3.1.4.6 Tensédo de frequéncia zero

NOTA! Este parametro sera forcado para o valor “1” Linear quando o parametro Tipo de motor
for definido no valor “1” Motor de imas permanentes (PM).

NOTA! Quando esse parametro for alterado, os parametros P3.1.4.2 Frequéncia do ponto de
enfraguecimento de campo, P3.1.4.3 Tensao no ponto de enfraquecimento do campo, P3.1.4.4
Frequéncia do ponto médio de U/f, P3.1.4.5 Tensdo do ponto médio de U/f e P3.1.4.6 Tensao de
frequéncia zero serdao automaticamente definidos em seus valores padrao caso o parametro
P3.1.2.2 Tipo de motor esteja definido como “0" Motor de indugéo (IM).

P3.1.4.3 TENSAO NO PONTO DE ENFRAQUECIMENTO DO CAMPO (ID 603)

Acima da frequéncia no ponto de enfraquecimento do campo, a tensao de saida permanece no valor
maximo definido. Abaixo da frequéncia no ponto de enfraquecimento do campo, a tensao de saida
depende da configuracao dos parametros da curva de U/f. Consulte os parametros P3.1.4.1.
P3.1.4.4 e P3.1.4.5.

Quando os parametros P3.1.1.1 Tensdo nominal do motor e P3.1.1.2 Frequéncia nominal do motor
estiverem definidos, os parametros P3.1.4.2 Frequéncia do ponto de enfraquecimento do campo

e P3.1.4.3 Tensao no ponto de enfraquecimento do campo terao os valores correspondentes
automaticamente atribuidos. Se vocé precisar de valores diferentes para o ponto de enfraquecimento
do campo e da tensao de saida maxima, altere esses parametros depois de configurar os parametros
P3.1.1.1 e P3.1.1.2.

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




VALOR DE MONITORAMENTO E DESCRIgaES DE PARAMETROS VACON ® 169

P3.1.4.7 PARTIDA DINAMICA (ID 1590)

A partida dindmica pode ser configurada pela definicao dos bits do parametro de opcdes da partida
dindmica. Os bits ajustaveis incluem a desativacao de pulsos CC e varredura CA, determinacao de
direcao de pesquisa e possibilidade de uso de referéncia de frequéncia como ponto de partida para
pesquisa da frequéncia rotacional do eixo.

A direcao de pesquisa é determinada por B0. Quando o bit esta definido como 0, a frequéncia do eixo
é pesquisada nas direcoes positiva e negativa. Ao definir o bit em 1, a pesquisa é limitada a direcao
da referéncia de frequéncia somente para evitar qualquer movimento de eixo para a outra direcao.

O objetivo principal da varredura CA é de pré-magnetizar o motor. A varredura CA é executada com
avariacao da frequéncia desde a maxima até a frequéncia zero. A varredura é interrompida quando
ocorre uma adaptacao a frequéncia do eixo. A varredura CA pode ser desativada com a definicao de
B1 em 1. Quando o tipo de motor for selecionado como motor de imas permanentes, a varredura
CA serd automaticamente removida.

O bit B5 serve para desativar os pulsos CC. O propdsito principal dos pulsos CC também ¢é de pré-
magnetizar e detectar a rotacao do motor. Se tanto os pulsos CC e a varredura CA tiverem sido
ativadas, o método aplicado sera escolhido internamente, dependendo da frequéncia caida. Os
pulsos CC também serdo desativados internamente se a frequéncia caida for inferior a 2Hz ou se
o tipo de motor for selecionado como motor de imas permanentes.

P3.1.4.9 IMPULSO DE PARTIDA (ID 109)
O impulso de partida pode ser usado em situacoes onde o torque de partida é alto.

A tensao do motor varia proporcionalmente ao torque exigido, o que faz com que o motor produza
mais torque na partida.

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 170 VALOR DE MONITORAMENTO E DESCRIgaES DE PARAMETROS

8.3.1 FUNGAO DE PARTIDA I/F

A funcao Partida I/f é usada normalmente com motores de imas permanentes (PM) para dar
partida no motor com controle de corrente constante. Isso é Util com motores de maior poténcia,
onde a resisténcia é baixa e o ajuste da curva U/f é dificil.

Aplicar a funcao Partida I/f também pode ser util para o fornecimento de torque suficiente para
o motor na inicializacao.

A

P3.1.4.12.3 |-

>

P3.1.4.12.2 t[s]

3082.emf

Figura 51. Partida I/f (MC = Corrente do motor), P3.1.4.12.2 = Frequéncia de partida I/f,
P3.1.4.12.3 = Corrente de partida I/f

P3.1.4.12 PARTIDA I/F (ID 534)

Se a funcao for ativada, o conversor sera configurado no modo de controle de corrente, e uma
corrente constante definida por P3.1.4.11.3 sera alimentada ao motor até que a frequéncia de saida
do conversor exceda o nivel definido por P3.1.4.11.2. Quando a frequéncia de saida tiver sido
elevada acima do nivel da Frequéncia de partida I/f, o modo de operacao do conversor sera
suavemente modificado de volta para o modo de controle U/f normal.

P3.1.4.12.2 FREQUENCIA DE PARTIDA I/F (ID 535)

A funcao de partida I/f é usada quando a frequéncia de saida do conversor esta abaixo desse limite
de frequéncia. Quando a frequéncia de saida exceder esse limite, o modo de operacao do conversor
serad modificado de volta para o modo de controle U/f normal.

P3.1.4.12.3 CORRENTE DE PARTIDA I/F (ID 536)
Este parametro define a corrente a ser alimentada ao motor quando a funcdo de partida I/f for ativada.
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8.4 CONFIGURAGAO DE PARTIDA/PARADA

Os comandos de partida/parada sao executados de forma diferente, dependendo do local de controle.

Local de controle remoto (E/S A): Os comandos de partida, parada e reversao sdo controlados por
duas entradas digitais selecionadas pelos parametros P3.5.1.1 Sinal de controle 1 A. P3.5.1.2 Sinal
de controle 2Ae P3.5.1.3 Sinal de controle 3A. Afuncionalidade/ldgica dessas entradas é selecionada
pelo parametro P3.2.6 Ldgica de E/S A (neste grupo).

Local de controle remoto (E/S B): Os comandos de partida, parada e reversao s3o controlados por
duas entradas digitais selecionadas pelos parametros P3.5.1.3 Sinal de controle 3 A. P3.5.1.4 Sinal
de controle 1 B e P3.5.1.5 Sinal de controle 2 B. A funcionalidade/ldgica dessas entradas é selecionada
pelo pardmetro P3.2.7 Ldgica de E/S B (neste grupo).

Local de controle local (teclado): Os comandos de partida e parada vém dos botdes do teclado,
enquanto a direcao de rotacao é selecionada pelo parametro P3.3.1.9.

Local de controle remoto (fieldbus): Os comandos de partida, parada e reversao vém do fieldbus.

P3.2.5 FUNCAO PARAR (ID 506)
Tabela 105.

Numero Nome da
da selecao selecao

Descricao

0 Inércia E permitido ao motor parar por inércia prépria. O controle do conver-
sor é descontinuado e a corrente do conversor cai para zero tao logo
o comando de parada é enviado.

1 Rampa Apds o comando de parada, a velocidade do motor é desacelerada de
acordo com os parametros de desaceleracao definidos, até a veloci-
dade zero.

P3.2.6 LOGICA DE PARTIDA/PARADA DA E/S A (ID 300)

Os valores 0-4 oferecem possibilidades de controle de partida e parada do conversor de frequéncia
com sinal digital conectado as entradas digitais. CS = sinal de controle.

As selecoes, incluindo o “flanco” do texto, devem ser usadas para se excluir a possibilidade de uma
partida nao intencional, onde, por exemplo, a alimentacao esteja conectada, reconectada apds uma
queda de energia, apos um reset de falha, apds o conversor ser parado por Permitir funcionamento
(Permitir funcionamento = Falso) ou quando o local de controle é alterado para controle de E/S.
0 contato Partida/Parada deve ser aberto antes que o motor possa ser iniciado.

0 modo de parada usado é o de Inércia em todos os exemplos.
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9144.emf

Figura 52. Légica de Partida/Parada da E/S A, diagrama de blocos
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Tabela 106.

Numero
da selecao

Nome da selecao Observacao

0 CS1: Sentido horario As funcoes sao executadas quando os contatos estao fechados.
CS2: Sentido anti-horario

DIRECTA| Frequéncia
de saida

Frequéncia|-......-
definida / \
0 Hz

Frequéncia
definida---a...o._..

INVERSA

Autorizacao
de marcha |

Sinal ctrl 1 |

Sinal ctrl 2 X I

Botao de iniciar 3 3
| |

do teclado 1
Botao de parar '_I '_I 1
do teCladO | | | | | | | | | | | | |
9135.emf
Figura 53. Ldgica de partida/parada da E/S A = 0
Explicacoes:

Tabela 107.

0 sinal Permitir funcionamento é definido como
FALSO, o que reduz a frequéncia a 0. O sinal de
permitir funcionamento é configurado com

o0 parametro P3.5.1.15.

0 Sinal de controle (CS) 1 é ativado, fazendo com
1 que a frequéncia de saida se eleve. O motor gira 8
para a frente.

0 sinal Permitir funcionamento é definido como
VERDADEIRO, o que faz com que a frequéncia se
eleve até a frequéncia definida, pois CS1 ainda
esta ativo.

CS2 ¢ ativado, o que, entretanto, ndo tem efeito
2 |para a frequéncia de saida, pois a primeira 9
direcao selecionada tem a prioridade mais alta.

0 botao de parada do teclado é pressionado

e a frequéncia alimentada ao motor cai para 0.
(Esse sinal s6 funciona se P3.2.3 Bot&o de
parada do teclado = Sim)

CS1 é desativado, o que faz com que a direcdo
3 comece a mudar (de FWD, a frente, para REV, 10
para tras), pois CS2 ainda esta ativo.

CS2 é desativado e a frequéncia alimentada O conversor é iniciado por meio da pressao

4 ao motor cai para 0. " do botdo iniciar no teclado.

€52 se at|v§ novamente, fazend(l) comaque 0 botao de parada do teclado é pressionado
5 | o motor seja acelerado (REV] até a frequéncia 12

o novamente para parar o conversor.

definida.

CS2 é desativado e a frequéncia alimentada A tentaitwa de inNiclar o conversor com a pressao
6 . 13 | do botao Iniciar ndo é bem-sucedida, pois CS1

ao motor cai para 0. L

esta inativo.

7 CS1 é ativado e o motor ¢ acelerado

(FWD, a frente) até a frequéncia definida
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Tabela 108.

Nimero ~ .~
Nome da selecao Descricao

da selecao

1 CS1: Sentido horario (flanco)| Para controle de 3 fios (controle de pulso)
CS2: Parada invertida
CS3: Sentido anti-horario
(flanco)

DIRECTA | Frequéncia saida

FreQUENCIA o oo oo .
definida
t
0Hz »

Frequéncia
definida {----1______.

INVERSA

Autorizacao
de marcha

Sinal ctrl 1 _|_|

Sinal ctrl 2

Sinal ctrl 3

e

Botao de parar

9120.emf
Figura 54. Légica de partida/parada da E/S A = 1
Explicacoes:
Tabela 109.
0 Sinal de controle (CS) 1 é ativado, fazendo A tentativa de partida com CS1 ndo teve éxito
1 com que a frequéncia de saida se eleve. O motor 6 | porque o sinal Permitir funcionamento ainda
gira para a frente. é FALSO.
, . CS1 é ativado, e o motor acelera (FWD, a frente)
CS2 é desativado, o que faz com que a . P o . . "
2 frequéncia caia para 0 7 |até afrequéncia definida, pois o sinal Permitir
q para B. funcionamento foi definido como VERDADEIRO.
CS1 1 é ativado, fazendo com que a frequéncia O botao dAe pfarad.a do teclado € pressm.nado
, : e a frequéncia alimentada ao motor cai para 0.
3 |de saida se eleve novamente. O motor gira para 8 . ) . -
(Esse sinal so funciona se P3.2.3 Botao de
a frente. .
parada do teclado = Sim)
CS3 € ativado, fazendo com que a direcao CS3 é ativado, fazendo com que o motor seja
4 | comece a mudar (de FWD, a frente, para REV, 9 |50 S . g J
B} iniciado e gire para tras.
para tras).
0 sinal Permitir funcionamento é definido como
5 FALSO, o que reduz a frequéncia a 0. O sinal de 10 CS2 é desativado, o que faz com que
permitir funcionamento é configurado com a frequéncia caia para 0.
o parametro 3.5.1.15.
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Tabela 110.

Numero

Nome da selecao Observacao

da selecao

2 CS1: Sentido horario (flanco) | Deve ser usado para excluir a possibilidade de partida n3o
CS2: Sentido anti-horario intencional. O contato Partida/Parada deve ser aberto antes
(flanco) que o motor possa ser reiniciado.

DIRECTA | Frequéncia saida

Frequéncia |- e
definida / \ / /
0 Hz :

Frequéncia
definida -----

INVERSA

Autorizacao

de marcha ‘ i l_]
Sinaletrtt [ 7] L L |
T o e S S NS
| | | b | | | [T ¢ |
9121.emf
Figura 55. Ldgica de partida/parada da E/S A = 2
Explicacoes:

Tabela 111.

0 Sinal de controle (CS) 1 é ativado, fazendo com . ,
1 ue a frequéncia de saida se eleve. O motor gira 7 CS1 € ativado e o motor ¢ acelerado
g q ’ 9 (FWD, a frente) até a frequéncia definida
para a frente.
- ~ . 0 sinal Permitir funcionamento é definido como
CS2 ¢ ativado, o que, entretanto, nao tem efeito . .
e . . L FALSO, o que reduz a frequéncia a 0. O sinal de
2 | paraafrequéncia de saida, pois a primeira 8 o . . .
oo . S . permitir funcionamento é configurado com
direcao selecionada tem a prioridade mais alta. A
o parametro P3.5.1.15.
0 sinal Permitir funcionamento é definido como
CS1 é desativado, o que faz com que a direcdo VERDADE,lRO‘ o.que, d|ferentementeAde quandf)
. o valor 0 é selecionado para este parametro, nao
3 comece a mudar (de FWD, a frente, para REV, 9 . . L
A . . . tem efeito, pois a variacao de borda ascendente
para tras), pois CS2 ainda esta ativo. . o .
€ necessaria para a partida, mesmo quando CS1
estd ativo.
0 botao de parada do teclado é pressionado
4 CS2 é desativado e a frequéncia alimentada 10 |e2 frequéncia alimentada ao motor cai para 0.
ao motor cai para 0. (Esse sinal s6 funciona se P3.2.3 Botao de
parada do teclado = Sim])
CS2 se ativa novamente, fazendo com que o motor CS1 é aberto e fechado novamente, o que faz
5 . , . . 11 L
seja acelerado (REV) até a frequéncia definida. com que o motor seja iniciado.
6 CS2 é desativado e a frequéncia alimentada 12 CS1 é desativado e a frequéncia alimentada
ao motor cai para 0. ao motor cai para 0.
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Tabela 112.

Numero

- Observacao
da selecao ’

Nome da selecao ‘

CS1: Iniciar
CS2: Reverter

DIRECTA | Frequéncia saida

Frequéncia |-
definida

0 Hz

Frequéncia
definida

INVERSA

Autorizacao

de marcha

Sinalctrl2 | ]

Sinalctrl1 | T |

9142.emf

Figura 56. Logica de partida/parada da E/S A = 3

Tabela 113.
0 Sinal de controle (CS) 1 é ativado, fazendo com 0 sinal Permitir funuonameAntq € def|n|d'o como
. , . FALSO, o que reduz a frequéncia a 0. O sinal de
que a frequéncia de saida se eleve. O motor gira 7 o . X .
ara a frente permitir funcionamento € configurado com
P ’ o0 parametro P3.5.1.15.
. oL 0 sinal Permitir funcionamento é definido como
CS2 é ativado, fazendo com que a direcao N
. VERDADEIRO, o que faz com que a frequéncia se
comece a mudar (de FWD, a frente, para REV, 8 . I . . .
; eleve até a frequéncia definida, pois CS1 ainda
para tras). A
esta ativo.
CS2 é desativado, o que faz com que a direcdo O botao dAe p.arad.a do teclado € pressm.nado
. e a frequéncia alimentada ao motor cai para 0.
comece a mudar (de REV, a frente, para FWD, 9 . . . -
; . . P (Esse sinal s6 funciona se P3.2.3 Botao de
para tras), pois CS1 ainda esta ativo. .
parada do teclado = Sim)
Além disso, CS1 é desativado e a frequéncia 10 O conversor é iniciado por meio da pressao
cai para 0. do botao iniciar no teclado.
Independentemente da ativacao de CS2, o motor 1 O conversor é parado novamente com o botao
nado é iniciado porque CS1 esta inativo. parar no teclado.
CS1 1 é ativado, fazendo com que a frequéncia A tentativa de iniciar o conversor com a pressao
de saida se eleve novamente. O motor gira para 12 | do botdo Iniciar ndo é bem-sucedida, pois CS1
a frente porque CS2 esta inativo. esta inativo.
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Tabela 114.

Numero

Nome da selecao Observacao

da selecao

4 CS1: Iniciar (flanco)
CS2: Reverter

Deve ser usado para excluir a possibilidade de partida nao
intencional. O contato Partida/Parada deve ser aberto antes
que o motor possa ser reiniciado.

DIRECTA | Frequéncia saida

Frequéncia
definida

0 Hz

Frequéncia
definida
INVERSA

Autorizacao
de marcha

|
|
|
|
|
|
|
L
|
|
|
1
!
I
|
|
|

Sinal ctrl 2

M

00 me

0000

9143.emf

Figura 57. Logica de partida/parada da E/S A = 4

Tabela 115.
. L 0 sinal Permitir funcionamento é definido como
0Sinal de c?ntrole [CS} 1 € ativado, fazendo com FALSO, o que reduz a frequéncia a 0. O sinal de
1 que a frequéncia de saida se eleve. O motor gira 7 o . X .
ara a frente porque CS2 estd inativo permitir funcionamento é configurado com
P ’ o parametro P3.5.1.15.
CS2 é ativado, fazendo com que a direcao . .
2 | comece a mudar [de FWD, 4 frente, para REV 8 Antes que ocorra uma partida bem-sucedida,
para tras) ' ' ’ CS1 deve ser aberto e fechado novamente.
CS2 é desativado, o que faz com que a direcdo 0 botdo dAe p.arad.a do teclado € pressm.nado
3 |comece a mudar [de REV, & frente, para FWD 9 |c2 frequéncia alimentada ao motor cai para 0.
ara tras), pois CS1 ainda; ostd ati\;o ' (Esse sinal s6 funciona se P3.2.3 Bot&o de
P P ' parada do teclado = Sim)
4 Além disso, CS1 é desativado e a frequéncia 10 Antes que ocorra uma partida bem-sucedida,
cai para 0. CS1 deve ser aberto e fechado novamente.
5 Lnédoeg?;i?;;i?g:;ﬁsgg?\;a;aéﬁ::ti?/iZ' 0 motor 11 |CS1 é desativado e a frequéncia cai para 0.
CS1 1 é ativado, fazendo com que a frequéncia
6 |de saida se eleve novamente. O motor gira para
a frente porque CS2 estd inativo.
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8.5 REFERENCIAS

8.5.1 REFERENCIA DE FREQUENCIA

A fonte de referéncia de frequéncia é programavel para todos os locais de controle, exceto o PC,
que sempre obtém a referéncia da ferramenta para PC.

Local de controle remoto (E/S A): A fonte de referéncia de frequéncia pode ser selecionada pelo
parametro P3.3.1.5.

Local de controle remoto (E/S B): A fonte de referéncia de frequéncia pode ser selecionada pelo
parametro P3.3.1.6.

Local de controle local (teclado): Se a selecdo padrao para o parametro P3.3.1.7 for usada,
a referéncia definida pelo parametro P3.3.1.8 serd aplicada.

Local de controle remoto (fieldbus): Se a referéncia de frequéncia vier do Fieldbus, o valor
padrao do parametro P3.3.1.10 sera mantido.

8.5.2 FREQUENCIF\S PREDEFINIDAS

P3.3.3.1 MoDO DE FREQUENCIA PREDEFINIDA (ID 182)

Vocé pode usar os parametros de frequéncia predefinida para definir previamente certas
referéncias de frequéncia. Essas referéncias sao aplicadas em seguida com a ativacdo/desativacao
das entradas digitais conectadas aos parametros P3.3.3.10. P3.3.3.11 e P3.3.3.12 (Seleg¢do de
frequéncia predefinida 0. Sele¢do de frequéncia predefinida 1 e Selegdo de frequéncia predefinida 2).

Duas ldgicas diferentes podem ser selecionadas:

Tabela 116.

Numero
da selecao

Nome da selecao Descricao

0 Codificada em bindrio |Combine entradas ativadas de acordo com a Tabela 118 para
selecionar a frequéncia predefinida necessaria.

1 Numero De acordo com a quantidade de entradas atribuidas para as
(de entradas usadas) |selegdes de Frequéncias predefinidas que estiverem ativas,
vocé pode aplicar as Frequéncias predefinidas de 1 a 3.

P3.3.3.2 TO (ID 180)

P3.3.3.9 FREQUENCIAS PREDEFINIDAS DE O A 7 (ID 130)
Valor “0” selecionado para o parametro P3.3.3.1:

A Frequéncia predefinida 0 pode ser escolhida como referéncia com a selecao do valor 0
(Frequéncia predefinida 0) para o parametro P3.3.1.5 Selec3o de referéncia de E/S A, P3.3.1.6
Selecao de referéncia de E/S B, P3.3.1.7 Selecdo de referéncia de controle de teclado e P3.3.1.10
Selecao de referéncia de controle de fieldbus.

Outras frequéncias predefinidas de 1 a 7 sdo selecionadas como referéncia dedicando-se entradas
digitais para os parametros P3.3.3.10. P3.3.3.11 e/ou P3.3.3.12. Combinacdes de entradas digitais
ativas determinam a frequéncia predefinida usada de acordo com a Tabela 118 abaixo.

Os valores das frequéncias predefinidas sao limitados automaticamente entre as frequéncias
minima e maxima (P3.3.1.1 e P3.3.1.2]). Consulte a tabela abaixo:
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Tabela 117.

Acao necessaria Frequéncia ativada

Selecione o valor 1 para os para- Erequéncia predefinida 0
metros P3.3.1.5, P3.3.1.6, P3.3.1.7
e P3.3.1.10.

Frequéncias predefinidas de 1 a 7:
Tabela 118. Selecdo de frequéncias predefinidas; |} = entrada ativada

Ativa a entrada digital para | Frequéncia ativada

o parametro

P3.3.3.12 |P3.3.3.11 NSEERCAIIM Preset frequency 1

P3.3.3.12 |ERKERE Frequéncia predefinida 2
P3.3.3.12 JERRANEENERRCRIIN Frequéncia predefinida 3
CXRERPE P3.3.3.11 Frequéncia predefinida 4
ERRCRCRVAN P3.3.3.11 NXIICHIIN Frequéncia predefinida 5
P3.3.3.12 P3.3.3.11 Frequéncia predefinida 6
ECRCRCH AN X RCRCR NN X IR (VI Frequéncia predefinida 7

Valor “1” selecionado para o parametro P3.3.3.1:

De acordo com a quantidade de entradas atribuidas para as selecoes de Frequéncias predefinidas
que estiverem ativas, vocé pode aplicar as Frequéncias predefinidas de 1 a 3.

Tabela 119. Selecdo de frequéncias predefinidas; |} = entrada ativada

Entrada ativada Frequéncia ativada
P3.3.3.12 |P3.3.3.11

P3.3.3.12 RERRERN

RSN P3.3.3.11 |P3.3.3.10
RSN P3.3.3.11 P3.3.3.10

EXRCCRIAN P3.3.3.11 EEXMCICRIIN Frequéncia predefinida 2
ECRCRCH AN X RCRCR NI P3.3.3.10 | Frequéncia predefinida 2
SCRCRC A S RCHC I I I XK IS IR VI e quéncia predefinida 3

P3.3.3.10
P3.3.3.10

Preset frequency 1

Preset frequency 1

Preset frequency 1

Frequéncia predefinida 2

P3.3.3.10 SELECAO DE FREQUENCIA PREDEFINIDA O (ID 419)
P3.3.3.11 SELECAO DE FREQUENCIA PREDEFINIDA 1 (ID 420)
P3.3.3.12 SELECAO DE FREQUENCIA PREDEFINIDA 2 (ID 421)
Conecte uma entrada digital a essas funcdes (consulte o capitulo 8.7.1 Programacao de saidas

digitais e analdgicas) para ser capaz de aplicar as Frequéncias predefinidas de 1 a 7 (consulte
a Tabela 118 acima).

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 180 VALOR DE MONITORAMENTO E DESCRIgaES DE PARAMETROS

8.5.3 PARAMETROS DO POTENCIOMETRO MOTORIZADO

Com uma funcao do potenciometro motorizado, o usuario pode aumentar e reduzir a frequéncia de
saida. Conectando-se uma entrada digital ao pardmetro P3.3.4.1 (Potenciémetro motorizado PARA
CIMA) e ativando o sinal de entrada digital, a frequéncia de saida se elevara o tanto quanto o sinal
permanecer ativo. O parametro P3.3.4.2 (Potenciémetro motorizado PARA BAIXO) funciona de
forma contraria, reduzindo a frequéncia de saida.

A taxa com a qual a referéncia de frequéncia é aumentada ou reduzida quando Potenciometro
motorizado para cima ou para baixo sao ativados é determinada por Tempo de rampa do
potenciémetro motorizado (P3.3.4.3)

NOTA! A frequéncia de saida é limitada pelos tempos normais de aceleracao e desaceleracao, caso
configurados mais lentamente que o parametro Tempo de rampa do potencidmetro motorizado.

0 parametro Resetar potencidmetro motorizado (P3.3.4.4) é usado para selecionar se havera reset
(definicao em FregMin) da referéncia de frequéncia do potencidmetro motorizado quando parado
ou quando sem alimentacao.

A referéncia de frequéncia do potenciometro motorizado estad disponivel em todos os locais de
controle no Grupo de menu 3.3: Referéncias. A referéncia de potenciometro motorizado pode ser
alterada somente quando o conversor estiver em estado de funcionamento.

P3.3.4.1 POTENCIOMETRO MOTORIZADO PARA CIMA (ID 418)

P3.3.4.2 POTENCIOMETRO MOTORIZADO PARA BAIXO (ID 417)

Com um potenciometro motorizado, o usuario pode aumentar e reduzir a frequéncia de saida.
Conectando-se uma entrada digital ao parametro P3.3.4.1 (Potencidmetro motorizado PARA CIMA)
e ativando o sinal de entrada digital, a frequéncia de saida se elevara o tanto quanto o sinal
permanecer ativo. O pardmetro P3.3.4.2 (Potencidmetro motorizado PARA BAIXOJfunciona de forma
contraria, reduzindo a frequéncia de saida.

A taxa com a qual a frequéncia de saida é aumentada ou reduzida quando Potenciometro
motorizado para cima ou para baixo sao ativados é determinada por Tempo de rampa do potenciémetro
motorizado (P3.3.4.3) e pelos Tempos de aceleracdo/desaceleracdo da rampal(P3.4.1.2/P3.4.1.3).

0 parametro Resetar potenciémetro motorizado (P3.3.4.4) definiré a referéncia de frequéncia como
zero, caso ativado.

P3.3.4.4 RESETAR POTENCIOMETRO MOTORIZADO (ID 367)
Define a ldgica para reset da referéncia de frequéncia do potenciometro motorizado.

Numero
da selecao

Nome da selecao Observacao

0 Sem reset A referéncia de frequéncia do potenciometro motorizado
anterior é mantida apds o estado de parada e armazenada
na memoaria em caso de desligamento.

1 Estado de parada A referéncia de frequéncia do potenciometro motorizado sera
definida como zero quando o conversor estiver no estado de
parada ou o conversor estiver sem alimentacao de energia.

2 Alimentacao desligada | A referéncia de frequéncia do potenciometro motorizado sera defi-
nida como zero somente em uma situacao de alimentacao desligada.
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Referéncia
de frequéncia
A
Frequéncia
max.
\ Tempo de rampa
do potenciémetro
Frequéncia do motor
min. e
Tempo [s]

Potenciometro ‘
do motor CIMA by ;
Potenciometro |
domotor BAIXO — |

9122.emf

Figura 58. Pardmetros do potenciémetro motorizado

8.5.4 PARAMETROS DE DESCARGA

A funcao Descarga é usada para uma tomada momentanea do controle normal. A funcao pode
ser usada para a descarga da tubulacao ou execucao manual da bomba na velocidade constante
predefinida, por exemplo.

A funcao Descarga inicia o conversor em uma referéncia selecionada sem um comando adicional
de partida, independentemente do local de controle.

P3.3.6.1 ATIVACAO DE REFERENCIA DE DESCARGA (ID 530)
O parametro define o sinal de entrada digital, que é usado para selecionar a referéncia de
frequéncia para a funcao Descarga e forcar o conversor a ser iniciado.

A referéncia de frequéncia de descarga é bidirecional, e o comando de reversao nao afeta a direcao
da referéncia de descarga.

OBSERVACAO! A ativacao da entrada digital iniciara o conversor.

P3.3.6.2 REFERENCIA DE DESCARGA (ID 1239)

O parametro define a referéncia de frequéncia para a funcao Descarga. A referéncia é bidirecional,
e o comando de reversao nao afeta a direcao da referéncia de descarga. Areferéncia para a direcao
a frente é definida como um valor positivo, e a direcao reversa como um valor negativo.
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8.6 CONFIGURngﬁO DE RAMPAS E FREIOS
P3.4.1.1 ForRMA DA RAMPA 1 (ID 500)
P3.4.2.1 FORMA DA RAMPA 2 (ID 501)

O inicio e o final das rampas de aceleracao e desaceleracao podem ser suavizados com esses
parametros. Definir o valor como 0,0% fornece uma forma de rampa linear, que faz com que
a aceleracao e a desaceleracao reajam imediatamente as mudancas do sinal de referéncia.

Definir o valor deste parametro como 1,0-100,0% produz uma aceleracao/desaceleracao em forma
de S. Essa funcao é usada normalmente para a reducao da erosao mecanica e picos de corrente
quando a referéncia ¢é alterada.

saida

—_— 0%

10%
-
t[s]
3077.emf
Figura 59.
P3.4.2.5 LIMIAR DE FREQUENCIA DA RAMPA 2 (ID 533)

O parametro define o limite da frequéncia de saida, acima do qual os tempos e as formas
da segunda onda sao usados.

A funcao pode ser usada, por exemplo, em aplicacoes de bombas em pocos profundos, onde
sdo necessarios tempos de rampa mais rapidos quando a bomba esta iniciando ou parando
(em funcionamento abaixo da frequéncia minima).

Os tempos da segunda rampa sao ativados quando a frequéncia de saida do conversor excede
o limite definido por este parametro. A funcao é desativada quando o valor do parametro é definido

como zero.
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saida
[Hz]

P3.4.2.2 P3.4.2.3

P3452 —m—— — — — N

P3.4.1.2

t[s]
3079.emf

Figura 60. Ativacdo da rampa 2 quando a frequéncia de saida excede o nivel do limiar,
(P.3.4.5.2 = Limiar de frequéncia da rampa, P3.4.1.2 = Tempo de aceleracdo 1,
P3.4.2.2 = Tempo de aceleracéo 2, P3.4.1.3 = Tempo de desaceleracao 1,
P3.4.2.3 = Tempo de desaceleracdo 2)

P3.4.5.1 FRENAGEM DE FLUxO (ID 520)

No lugar da frenagem CC, a frenagem de fluxo é uma maneira util de aumentar a capacidade
de frenagem em casos onde ndo sao necessarios resistores de frenagem adicionais.

Quando a frenagem é necessaria, a frequéncia é reduzida e o fluxo no motor é aumentado, o que,
por sua vez, aumenta a capacidade de frenagem do motor. Diferentemente da frenagem CC,
a velocidade do motor se mantém controlada durante a frenagem.

A frenagem de fluxo pode ser definida como ON (ligada) ou OFF (desligada).

NOTA! A frenagem de fluxo converte a energia em calor no motor, e deve ser usada intermitentemente
para evitar danos ao motor.
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8.7 CONFIGURAGAO DE E/S

8.7.1 PROGRAMACAO DE SAIDAS DIGITAIS E ANALOGICAS

A programacao de saidas no Vacon® 100 FLOW é muito flexivel. As entradas disponiveis na E/S
padrao e opcional podem ser usadas para varias funcoes, de acordo com a opcao do operador.

A E/S disponivel pode ser expandida com placas opcionais inseridas nos slots de placa C, D e E.
Mais informacdes sobre a instalacao de placas adicionais podem ser encontradas no Manual
de Instalacao.

Placa
normal
Ranhura A
(terminais)
RanhurasC, D
Ranhura B 2227 e E para la'cas
(terminais) parap
| opcionais
N2t
| .
A
A|.1 A‘.Z Al A2 A3 A4 AB AS
1 2 3 4 5 F 7 8 9 101112 13 14 15 16 17 18 19 30 A B | |2122232425263334|
1000080000000 0080000000| [0D000OCOO0|
Entradas analdgicas Entradas digitais
programaveis (Al) programaveis (DI)
Ranhura A Ranhura B

Figura 61. Slots de placas e entradas programaveis
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8.7.1.1 Entradas digitais

As funcoes aplicaveis a entradas digitais sao arranjadas como parametros no grupo de parametros
M3.5.1. O valor atribuido ao parametro é uma referéncia para a entrada digital escolhida para
uso com a funcao. A lista de funcoes que vocé pode atribuir as entradas digitais disponiveis esta
apresentada na Tabela 28. As configuracoes das entradas digitais encontram-se no Capitulo 4.

Exemplo

sToP (G| READY 10

Ext Fault Close Nome do parédmetro (= Func&o)
p DigIH SlotA.3 Valor do parametro
TECLADO GRAFICO Ext Fault Open (= entrada digital seleccionada)
= DigIH S1loto.2
Fault Reset Close
= DigIN SlotA.6
READY RUN STOP ALARM FAULT
A
,L-’ --,l ’--, ,’ '/ ,/ ,L- X Nome do parametro (= Funcao)
TECLADO TEXTUAL l,'l ’, ’L-’l --,l Valor do parametro
- . - (= entrada digital seleccionada)
b=
| w w 8
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
Figura 62.

Dada a compilacao de placas de E/S padrado no conversor de frequéncia Vacon® 100, ha 6 entradas
digitais disponiveis (terminais 8, 9, 10, 14, 15 e 16 do slot A). Na exibicdo de programacao, essas
entradas sao referidas da maneira a seguir:

Tabela 120.
Tipo de entrada Tipo de entrada N° da L
‘e (Teclado de Slot Explicacao
(Teclado grafico) entrada ’
texto)
DigIN dl A. 1 Entrada digital n° 1 (terminal 8) na
placa no Slot A (placa de E/S padrao).
DigIN dl A. 2 Entrada digital n® 2 (terminal 9) na
placa no Slot A (placa de E/S padrao).
DigIN dl A 3 Entrada digital n° 3 (terminal 10) na
placa no Slot A (placa de E/S padrao).
DigIN dl A. 4 Entrada digital n® 4 (terminal 14) na
placa no Slot A (placa de E/S padrao).
DigIN dl A. 5 Entrada digital n° 5 (terminal 15) na
placa no Slot A (placa de E/S padrao).
DigIN dl A 6 Entrada digital n® 6 (terminal 16) na
placa no Slot A (placa de E/S padrao).

No exemplo 61, a funcao Falha externa fechar, localizada no menu M3.5.1 como o parametro

P3.5.1.11, recebe, por padrao, o valor DigIN SlotA.3 (teclado grafico) ou dI A.3 (teclado de texto),
Isso significa que a funcao Falha externa fechar é controlada agora por um sinal digital na entrada
digital DI3 {terminal 10].
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Isso é o que é mostrado na Tabela 28. Configuracdes das entradas digitais no Capitulo 4:

Codigo Parametro Padrao ID Descricao

FALSO = OK
VERDADEIRO = Falha externa

P3.5.1.11 Falha externa fechar DigIN SlotA.3 | 405

Assuma que precisa alterar a entrada selecionada. Em vez da DI3, vocé deseja usar a DI6 (terminal 16)
na E/S padr&o. Faca como explicado aqui:

stoR |G| READY ] stoR |G| READY ]
x| Ext Fault Close N\
B -~ \ [ -~ \
DigIN Sloth.3 > v — DigINSlotA.3 > ¥  DigINSlotA.3 A\
Ext Fault Open / N T N\
DigIN Slot0.2? Mine Mine
Fault Rgset Close M M
DigIN SlotA.be
At least one digital input has BACK
. heen selected to several
DigIN SlotA.6 operations. @ =
. — To prevent possikble urwanted
: operations, pleaze check all §
digital input selection parametfl s
Figura 63. Programacao de entradas digitais com o teclado grafico
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
[ ) a
: | \/ [ | T a3 1 00 CvT
PS5 110 EXT r ,CL/(_I.II CAd P55 L1 EXTIAN
n i+ [l >III [ 1 ) 7 W
a1 HA IR 1 ralA
AN
| & | &
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
[ )
_ [ Y I V2 2T | COCT
HA5 10110 EX @ HT LERST [
n 1+ L[J L. BACK
0 1.0 |pewm : RESET
RESET g
| & \_4 | &
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

Figura 64. Programacdo de entradas digitais com o teclado de texto

Tabela 121. Programacéao de entradas digitais

INSTRUCOES DE PROGRAMACAO

Teclado grafico Teclado de texto

1. Selecione o parametro e pressione o botao|1. Selecione o parametro e pressione
Seta para a direita. o botao OK.
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Tabela 121. Programacao de entradas digitais

INSTRUCOES DE PROGRAMACAO

Teclado grafico Teclado de texto

2. Vocé estd agora no modo Edigdo, enquanto |2. Vocé esta agora no modo Edigdo, enquanto

o valor do slot DigIN SlotA, estéa piscando a letra d estd piscando. (Se vocé tiver mais
e sublinhado. (Se vocé tiver mais entradas entradas digitais disponiveis na sua E/S,
digitais disponiveis na sua E/S, por exemplo, por exemplo, devido a placas opcionais
devido a placas opcionais inseridas nos inseridas nos slots C, D ou E, elas também
slots C, D ou E, elas também podem ser podem ser selecionadas aqui.) Veja a
selecionadas aqui.) Veja a Figura 65. Figura 65.

3. Pressione o botao de Seta para a direita 3. Pressione o botao de Seta para a direita
novamente para ativar o valor do terminal 3.|  ativar o valor do terminal 3. A letra d para
de piscar.

4. Pressione o botdo de Seta para cima trés |4. Pressione o botdo de Seta para cima trés
vezes para alterar o valor do terminal para vezes para alterar o valor do terminal para

6. Confirme com o botao OK. 6. Confirme com o botao OK.

5. NOTA! Se a entrada digital D16 j& estivesse | 5. NOTA! Se a entrada digital D16 ja estivesse
sendo usada por alguma outra funcao. sendo usada por alguma outra funcao, uma
uma mensagem seria exibida. Vocé deve- mensagem seria rolada pelo visor. Vocé
ria entao alterar uma dessas selecdes. deveria entao alterar uma dessas selecdes.

Agora, a funcao Falha externa fechar é controlada por um sinal digital na entrada digital D16
(terminal 16).

NOTA! A funcdo nao é atribuida a nenhum terminal, ou a entrada é definida como sendo sempre
FALSO, caso o seu valor seja DigIN Slot0.1 (teclado gréfico) ou dl 0.1 (teclado de texto). Esse
é o valor padrao da maioria dos parametros no grupo M3.5.1.

Por outro lado, algumas entradas foram, por padrao, definidas como sendo sempre VERDADEIRAS.
Seus valores exibem DigIN Slot0.2 (teclado grafico) ou dl 0.2 (teclado de texto).

NOTA! Os Canais de tempo também podem ser atribuidos a entradas digitais. Veja mais
informacdes na Tabela 63. As configuracoes da funcao de suspensao encontram-se no Capitulo 4.
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8.7.1.2  Entradas analdgicas
A entrada de destino para o sinal de referéncia de frequéncia analdgico também pode ser escolhida

dentre as entradas analdgicas disponiveis.

TECLADO GRAFICO

A0

ALl Signal Sel
AnIH SlotA.l
AIl Filter Time

Nome do parametro
— Valor do paré@metro

(= entrada analdgica seleccionadal)

o
T
o

0.10 =

AIl Signal Range
- 0-104 /0-20mA

READY RUN STOP ALARM FAULT

a
’LJ:'/. b ,:/. ,/ ,’ ,’--,l / ’L— Nome do pardmetro
TECLADO TEXTUAL ,’--,’ ” ,’--’I ', -— Valor do pardmetro
. (= entrada analdgica seleccionadal)
€
R w s
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
Figura 65.

Considerando-se a compilacao de placas de E/S padrao do conversor de frequéncia Vacon® 100,
ha duas entradas analdgicas disponiveis (Slot A, terminais 2/3 e 4/5). Na exibicao de programacao,
essas entradas sao referidas da maneira a seguir:

Tabela 122. Programacdo das entradas analégicas

Tipo de entrada

i o)
Tipo de e“t,”“.da (Teclado de Slot N®da Explicacao
(Teclado grafico) entrada
texto)
AnIN Al A. 1 Entrada analdgica n° 1 (terminais 2/3)
na placa no Slot A (placa de E/S padrao).
AnIN Al A. 2 Entrada analdgica n° 2 (terminais 4/5)
na placa no Slot a (placa de E/S padrao).

No exemplo 64, o parametro Selegdo de sinal AI1, localizado no menu M3.5.2.1 com cédigo de
parametro P3.5.2.1.1, recebe, por padrao, o valor AnIN SlotA. 1 (teclado grafico) ou AT A.1 (teclado
de texto). Isso significa que a entrada de destino para o sinal de referéncia de frequéncia analdgico
Al1 agora é a entrada analdgica nos terminais 2/3. Se o sinal é tensdo ou corrente, isso deve ser
determinado pelos interruptores dip. Consulte o Manual de Instalacao para obter informacdes
mais detalhadas.

Isto € o que é exibido na lista de parametros na Tabela 29. As configuracoes das protecoes gerais
encontram-se no Capitulo 4:

Codigo Parametro Min. Max. :an(;; Padrao | ID Descricao
Conecte o sinal Al1 a entrada
AnIN analdgica de sua escolha
P3.5.2.1.1 Selecao de sinal Al1 377 | com este parametro.
’ SlotA.1 .
Programavel. Consulte
o capitulo 8.5.1
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Assuma que precisa alterar a entrada selecionada. Em vez de Al1, vocé deseja usar a entrada
analdgica na sua placa opcional no slot C. Faca conforme explicado aqui:

stor (M| RERDY 140 stor (| RERDY 140 sToF (|  REaDv /0

_T All Sigr*!_::'_ll S_e% N A S s A
S H”I""l'-'*-“-l ) v pnINSlotAl N |¥v  aAnINSlotCi
B ilter Time
0.10s VN -
Mir: Mir:
AIl Signal Range Mabe Mase
0-104 /0-20mA

Figura 66. Programacao de entradas analdgicas com o teclado grafico

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

a a a
P35 11 A PISE 1L AL (P3G L1 AL
AR @ AL AR AL @
. AN N IAAT - .
2 v 2 g

FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS

Figura 67. Programacdo de entradas analdgicas com o teclado de texto

INSTRUCOES DE PROGRAMACAO

Teclado grafico Teclado de texto

1.

. Selecione o parametro e pressione Selecione o parametro e pressione

o botao Seta para a direita. o botao OK.
2. Agora vocé estda no modo Edigdo, 2. Vocé estad agora no modo Edigdo,
pois o valor do slot AnIN SlotA, pois a letra A esta piscando.

esta piscando e sublinhado.

3. Pressione o botao de Seta para cima uma |3. Pressione o botao de Seta para cima uma
vez para alterar o valor do slot para AnIN vez para alterar o valor do slot para C.
SlotC. Confirme com o botao OK. Confirme com o botao OK.
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8.7.1.3 DescricOes das origens de sinal

Tabela 123. Descri¢cbes das origens de sinal

Origem Funcao

Entradas digitais:

Um sinal digital pode ser forcado a um estado constante
de ABERTO ou FECHADO por meio desta funcionalidade.
Por exemplo, alguns sinais foram configurados para esta-
rem sempre no estado FECHADO pelo fabricando, como

o parémetro P3.5.1.15 (Permitir funcionamento). A menos que
alterado, o sinal Permitir funcionamento esta sempre ativo.
Slot0.# #=1: Sempre ABERTO

# =2-10: Sempre FECHADO

Entradas analdgicas (usadas para propdsitos de teste]:

# = 1: Entrada analdgica = 0% de intensidade de sinal

# = 2: Entrada analdgica = 20% de intensidade de sinal

# = 3: Entrada analdgica = 30% de intensidade de sinal
etc.

# =10: Entrada analdgica = 100% de intensidade de sinal

SlotA.# 0 numero (#) corresponde a entrada digital no slot A.
SlotB.# 0 numero (#) corresponde a entrada digital no slot B.
SlotC.# 0 nimero (#) corresponde a entrada digital no slot C.
SlotD.# 0 ndmero (#) corresponde a entrada digital no slot D.
SlotE.# 0 nimero (#) corresponde a entrada digital no slot E.

0 ndmero (#) corresponde a: 1 = Canal de tempo 1.2 =

TimeChannel.# Canal de tempo 2. 3 = Canal de tempo 3

0 nimero (#) se refere ao nimero do bit da Palavra

Fieldbus CW.#
de controle.

0 nUmero (#) se refere ao niumero do bit dos Dados

FieldbusPD.#
do processo 1.

8.7.2 ATRIBUIGOES PADRAO DAS ENTRADAS PROGRAMAVEIS

Na aplicacao Vacon 100 FLOW, as atribuicoes padrao das entradas digitais e analdgicas
programaveis variam dependendo da aplicacdo selecionada (P1.2 Aplicacdo). A Tabela 124
abaixo apresenta as atribuicoes padrao quando a aplicacao Padrao for selecionada.

Tabela 124. Atribuicoes padrado de entradas

Fase de Terminais Referéncia Funcao atribuida Codigo do parametro

DI1 8 A1 Sinal de controle 1 A P3.5.1.1

DI2 9 A.2 Sinal de controle 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Falha externa fechar P3.5.1.11
DI4 14 Ad S_e.legéo de frequéncia prede- P3.5.1.2]

finida 0

DI5 15 A5 2;[32510 de frequéncia prede- 35122
DI6 16 A.6 Falha externa fechar P3.5.1.13
Al 2/3 A1 Selecdo de sinal Al1 P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A.2 Selec3do de sinal Al2 P3.5.2.2.1
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8.7.3 ENTRADAS DIGITAIS

As entradas digitais sao de uso muito flexivel. Os parametros sao funcoes que se conectam ao
terminal da entrada digital reaquistada. As entradas digitais sao representadas como, por exemplo,
DigIN Slot A.2, o que significa a segunda entrada do slot A.

Também ¢é possivel conectar as funcoes a canais de tempo, que também sao representados
como terminais.

OBSERVACAO! Os status das entradas digitais e da saida digital s30 monitorados na
exibicao Multimonitoramento.

P3.5.1.15 ATIVAR FUNCIONAMENTO (ID 407)

Contato aberto: Partida do motor desativada

Contato fechado: Partida do motor ativada

O conversor sempre desacelerara até a parada.
P3.5.1.16 TRAVA DE FUNCIONAMENTO 1 (ID 1041)
P3.5.1.17 TRAVA DE FUNCIONAMENTO 2 (ID 1042)

O conversor nao pode ser iniciado se alguma trava estiver aberta.

A funcao pode ser usada para uma trava de amortecedor, evitando que o conversor seja iniciado
com o amortecedor fechado. O conversor de frequéncia é parado de acordo com a funcao
selecionada em P3.2.5 Funcao de parada, se alguma trava for aberta durante o funcionamento.

8.7.4 ENTRADAS ANALOGICAS

P3.5.2.1.2 TEMPO DO FILTRO DE SINAL AI1 (ID 378)

Quando este parametro recebe um valor maior que 0, a funcao que filtra perturbacoes do sinal
analodgico de entrada é ativada.

OBSERVACAO! Longos tempos de filtragem tornam a resposta de regulacao mais lenta!

Sinal da entrada
analogica

(%]

Sinal nao filtrado

100% 4---

Sinal filtrado
63% |- A

t [s]

| o

9095.emf

Figura 68. Filtragem do sinal AI1
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P3.5.2.1.3 FAIXA DO SINAL AI1 (ID 379)
A faixa de sinal do sinal analégico pode ser selecionada como:

O tipo de sinal da entrada analdgica (corrente ou tensao) é selecionado pelos interruptores dip
na placa de controle (consulte o Manual de Instalacao).

Nos exemplos a sequir, o sinal da entrada analdgica é usado como uma referéncia de frequéncia.
As figuras mostram como a escala do sinal da entrada analdgica ¢ alterada, dependendo
da configuracdo desse parametro.

Numero
da selecao

Nome da selecao Descricao

0 0-10 V/0-20 mA Faixa de sinal da entrada analdgica 0-10V
ou 0-20 mA (dependendo das configuracdes
dos interruptores dip na placa de controle],
sinal de entrada usado 0-100%.

Referéncia
de frequéncia

[HZ]

A

Referéncia
de freg. max.

Referéncia Sinal da entrada

de freq. min. o, 50% 100% analégica (%]
0 mA 10 mA 20 mA

9244.emf

Figura 69. Faixa de sinal da entrada analdgica, selecdo "0”

Numero
da selecao

Nome da selecao Descricao

1 2-10 V/4-20 mA Faixa de sinal da entrada analdgica 2-10 V ou
4-20 mA (dependendo das configuracdes dos
interruptores dip na placa de controle), sinal
de entrada usado 20-100%.
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[

Referéncia

Referéncia

de freq. méax.

de freg. min.

Referéncia
de frequéncia

Hz]

9245.emf

Sinal da entrada

0% 20% 50%

0 mA 4 mA 10 mA

100% analégica [0/0]
20 mA

Figura 70. Faixa de sinal da entrada analdgica, selecdo "1”

P3.5.2.1.4 MINIMO PERSONALIZADO DE AI1 (ID 380)

P3.5.2.1.5 MAXIMO PERSONALIZADO DE AI1 (ID 381)

Estes parametros permitem que vocé ajuste livremente a faixa de sinal da entrada analdgica entre

-160-160%.

Exemplo: Se o sinal de entrada analdgica for usado como referéncia de frequéncia, e esses para-
metros forem definidos como 40-80%, a referéncia de frequéncia serd alterada entre a Referéncia
de frequéncia minima e a Referéncia de frequéncia maxima quando o sinal da entrada analdgica for

variado entre 8-16 mA.

Refer
de freq
[H

Referéncia
de freq. max.

Referéncia

éncia
uéncia
z]

9246.emf

Sinal da entrada

de freq. min.

0

0%
mA

40%
8 mA
Min. person. Al1

80‘% 1600/0 analégica [0/0]
16 mA 20 mA
Max. person. Al1
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P3.5.2.1.6 INVERSAO DE SINAL AI1 (ID 387)
Inverta o sinal analégico com este parametro.

Nos exemplos a seguir, o sinal da entrada analdgica é usado como uma referéncia de frequéncia.

As figuras mostram como a escala do sinal da entrada analdgica é alterada, dependendo da
configuracao desse parametro.

Numero
da selecao

Nome da selecao Descricao

0 Normal Sem inversao. O valor de 0% do sinal da entrada
analdgica corresponde a Referéncia de frequén-
ciaminima, e o valor de 100% do sinal de entrada,
a Referéncia de frequéncia maxima.

Referéncia de
frequéncia
[Hz]

Referéncia
de freq. max.

; 9247.emf
Referéncia i Sinal da entrada
p . o
de freq. min. 0% 50% 100% analoglca [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Figura 72. Inverséo de sinal de Al, selecdo "0”

Numero
da selecao

Nome da selecao Descricao

1 Invertido Sinalinvertido. O valor de 0% do sinal da entrada
analogica corresponde a Referéncia de frequén-
cia maxima, e o valor de 100% do sinal de
entrada, a Referéncia de frequéncia minima.
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Referéncia
de frequéncia
[Hz]

A

Referéncia
de freq. max.

. ! 9248.emf
Referéncia !

de freq. min. Sinal da entrada
0% 50% 100% analégica [%]
0mA 10 mA 20 mA

Figura 73. Inverséo de sinal de Al, selecdo "1”
8.7.5 SAfpAS DIGITAIS

P3.5.3.2.1 FUNCAO RO1 BASICA (ID 11001)

Tabela 125. Sinais de saida via RO1

Selecao ‘ Nome da selecao ‘ Descricao

0 Not used Saida ndo usada

1 Pronto O conversor de frequéncia esta pronto para operar

2 Funcionamento O conversor de frequéncia esta em funcionamento
(0 motor estd em operacao)

3 Falha geral Ocorreu um acionamento de falha

4 Falha geral invertida Nao ocorreu um acionamento de falha

5 Alarme geral Um alarme foi iniciado

6 Revertido O comando de reversao foi executado

7 Na velocidade A frequéncia de saida atingiu a referéncia de frequéncia
definida

8 Falha de termistor Ocorreu uma falha de termistor.

Regulador do motor ativado | Um dos reguladores de limite (por exemplo, limite

de corrente, limite de torque) foi ativado

10 Sinal de partida ativo 0 comando de partida do conversor esta ativo.

11 Controle do teclado ativo Controle de teclado selecionado (o local de controle
ativo é o teclado).

12 Controle de E/S B ativo Local B de controle de E/S ativo (o local de controle
ativo é a E/S B)

13 Supervisao de limite 1 Ativada se o valor do sinal ficar abaixo de ou exceder

1 Supervisao de limite 2 o limite de supervisdo definido (P3.8.3 ou P3.8.7),
dependendo da funcao selecionada.

15 Modo Fogo ativo A funcao do modo Fogo est3 ativa.

16 Descarga ativa A funcao Descarga esta ativa.

17 Frequéncia predefinida A frequéncia predefinida foi selecionada com os sinais

ativa de entrada digitais.
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Selecao

Tabela 125. Sinais de saida via RO1

Nome da selecao

Descricao

18 Parada rapida ativa A funcao Parada rapida foi ativada.
19 PID em Sleep Mode O controlador PID esta em Sleep Mode.
20 Preenchimento suave A funcao Preenchimento suave do controlador PID
de PID ativado foi ativada.
21 Supervisao de O valor da realimentacao do controlador PID esta além
realimentacao PID dos limites de supervisao.
22 Supervisao de O valor da realimentacdo do controlador PID externo esta
realimentacao do ExtPID além dos limites de supervisao.
23 Alarme de pressao O valor do sinal de pressao de entrada da bomba caiu
de entrada para um valor inferior ao definido pelo parametro
P3.13.9.7.
24 Alarme de protecao contra |A temperatura medida da bomba caiu para um valor
gelo inferior ao nivel definido pelo pardmetro P3.13.10.5.
25 Canal de tempo 1 Status do Canal de tempo 1
26 Canal de tempo 2 Status do Canal de tempo 2
27 Canal de tempo 3 Status do Canal de tempo 3
28 Bit 13 da Palavra de Controle de saida (relé) digital do bit 13 da palavra
controle do fieldbus de controle do Fieldbus.
29 Bit 14 da Palavra de Controle de saida (relé) digital do bit 14 da palavra
controle do fieldbus de controle do Fieldbus.
30 Bit 15 da Palavra de Controle de saida (relé) digital do bit 15 da palavra
controle do fieldbus de controle do Fieldbus.
31 Bit 0 da Entrada dos dados |Controle de saida (relé) digital do bit 0 da Entrada 1
do processo 1 do fieldbus |dos dados de processo do fieldbus.
32 Bit 1 da Entrada dos dados | Controle de saida (relé) digital do bit 1 da Entrada 1
do processo 1 do fieldbus |dos dados de processo do fieldbus. bit 1.
33 Bit 2 da Entrada dos dados |Controle de saida (relé] digital do bit 2 da Entrada 2
do processo 1 do fieldbus |dos dados de processo do fieldbus. bit 2.
34 Alarme de contador 1 O contador de manutencao atingiu o limite de alarme
de manutencao definido pelo parametro P3.16.2.
35 Falha no Contador O contador de manutencao atingiu o limite de alarme
de manutencao 1 definido pelo parametro P3.16.3.
36 Saida Bloco 1 Saida do Bloco programavel 1. Consulte 0 menu
de parametros M3.19 Programacao em bloco.
37 Saida Bloco 2 Saida do Bloco programavel 2. Consulte o menu
de parametros M3.19 Programacao em bloco.
38 Saida Bloco 3 Saida do Bloco programavel 3. Consulte o menu
de parametros M3.19 Programacao em bloco.
39 , Saida do Bloco programavel 4. Consulte o menu
Saida Bloco 4 de parametros M3.19 Programacao em bloco.
40 Saida Bloco 5 Saida do Bloco programavel 5. Consulte o menu
de parametros M3.19 Programacao em bloco.
41 . Saida do Bloco programavel 6. Consulte o menu
Saida Bloco 6 de parametros M3.19 Programacao em bloco.
42 , Saida do Bloco programavel 7. Consulte o menu
Saida Bloco 7 de parametros M3.19 Programacao em bloco.
43 , Saida do Bloco programavel 8. Consulte o menu
Saida Bloco 8 de parametros M3.19 Programacao em bloco.
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Tabela 125. Sinais de saida via RO1

Selecao Nome da selecao

Descricao

A , Saida do Bloco programavel 9. Consulte o menu
Saida Bloco 9 N -
de parametros M3.19 Programacao em bloco.
45 , Saida do Bloco programavel 10. Consulte o menu
Saida Bloco 10 ~ -
de parametros M3.19 Programacao em bloco.
46 . Sinal de controle da bomba jockey externa.
Controle da bomba jockey Consulte o capitulo 8.7.33.2.
47 Controle da bomba primin Sinal de controle da bomba priming externa.
P g Consulte o capitulo 8.7.33.3.
48 Limpeza automatica ativa A funcao de limpeza automatica da bomba foi ativada.
49 Controle K1 da multibomba Controle de contator da funcao Multibomba
50 Controle K2 da multibomba Controle de contator da funcao Multibomba
51 Controle K3 da multibomba Controle de contator da funcao Multibomba
52 Controle K4 da multibomba Controle de contator da funcao Multibomba
53 Controle K5 da multibomba Controle de contator da funcao Multibomba
54 Controle K6 da multibomba Controle de contator da funcao Multibomba
55 Controle K7 da multibomba Controle de contator da funcao Multibomba
56 Controle K8 da multibomba Controle de contator da funcao Multibomba
8.7.6 SafpAs ANALOGICAS
P3.5.4.1.1 FuncAo AO1 (ID 10050)

Este parametro define o contelddo do sinal da saida analdgica 1. A escala do sinal da saida analdgica

depende do sinal selecionado. Consulte

a Tabela 126 abaixo.

Tabela 126. Escala do sinal AO1
Selecao ‘ Nome da selecao ‘ Descricao
0 Teste 0% (n&o usado) A saida analdgica é forcada a 0% ou a 20%, dependendo
do parametro P3.5.4.1.3.
1 TESTE 100% A saida analdgica é forcada a um sinal de 100% (10 V / 20 mA).
2 Frequéncia de saida Frequéncia de saida real de zero até a Referéncia
de frequéncia maxima.
3 Referéncia de frequéncia |Referéncia de frequéncia real de zero até a referéncia
de frequéncia maxima.
4 Velocidade do motor Velocidade real do motor de zero até a Velocidade nominal
do motor.
5 Corrente de saida Corrente de saida do conversor de zero até a Corrente
nominal do motor.
6 Torque do motor Torque real do motor de zero até o Torque nominal
do motor (100%).
7 Poténcia do motor Poténcia real do motor de zero até a Poténcia nominal
do motor (100%].
Tensao do motor Tensao real do motor de zero até a Tensao nominal do motor.
Tensao do circuito Tensao real do circuito intermediario CC 0-1000 V.
intermediario CC
10 PID Ponto de definicao Valor real do Ponto de definicdo do controlador PID (0-100%).
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Tabela 126. Escala do sinal AO1

Selecao ’ Nome da selecao ‘ Descricao

1 PID Feedback Valor real de realimentacao do controlador PID (0-100%).

12 Saida PID Saida do controlador PID (0-100%].

13 Saida ExtPID Saida do controlador PID externo (0-100%).

14 Entrada 1 dos dados de Entrada 1 dos dados de processo do fieldbus de 0-10000
processo do fieldbus (correspondente a 0-100,00%).

15 Entrada 2 dos dados de Entrada 2 dos dados de processo do fieldbus de 0-10000
processo do fieldbus (correspondente a 0-100,00%).

16 Entrada 3 dos dados de Entrada 3 dos dados de processo do fieldbus de 0-10000
processo do fieldbus (correspondente a 0-100,00%).

17 Entrada 4 dos dados de Entrada 4 dos dados de processo do fieldbus de 0-10000
processo do fieldbus (correspondente a 0-100,00%).

18 Entrada 5 dos dados de Entrada 5 dos dados de processo do fieldbus de 0-10000
processo do fieldbus (correspondente a 0-100,00%).

19 Entrada 6 dos dados de Entrada 6 dos dados de processo do fieldbus de 0-10000
processo do fieldbus (correspondente a 0-100,00%).

20 Entrada 7 dos dados de Entrada 7 dos dados de processo do fieldbus de 0-10000
processo do fieldbus (correspondente a 0-100,00%).

21 Entrada 8 dos dados de Entrada 8 dos dados de processo do fieldbus de 0-10000
processo do fieldbus (correspondente a 0-100,00%).

22 Saida Bloco 1 Saida do Bloco programavel 1 de 0-10000 (correspondente

a 0-100,00%). Consulte 0 menu de pardmetros M3.19
Programacao em bloco.

23 Saida Bloco 2 Saida do Bloco programavel 2 de 0-10000 (correspondente
a 0-100,00%). Consulte 0 menu de pardmetros M3.19
Programacao em bloco.

24 Saida Bloco 3 Saida do Bloco programével 3 de 0-10000 (correspondente
a 0-100,00%). Consulte o menu de pardmetros M3.19
Programacao em bloco.

25 Saida Bloco 4 Saida do Bloco programavel 4 de 0-10000 (correspondente
a 0-100,00%). Consulte 0 menu de pardmetros M3.19
Programacao em bloco.

26 Saida Bloco 5 Saida do Bloco programavel 5 de 0-10000 (correspondente
a 0-100,00%). Consulte 0 menu de pardmetros M3.19
Programacao em bloco

27 Saida Bloco 6 Saida do Bloco programével 6 de 0-10000 (correspondente
a 0-100,00%). Consulte o menu de pardmetros M3.19
Programacao em bloco

28 Saida Bloco 7 Saida do Bloco programavel 7 de 0-10000 (correspondente
a 0-100,00%). Consulte o menu de pardmetros M3.19
Programacao em bloco

29 Saida Bloco 8 Saida do Bloco programavel 8 de 0-10000 (correspondente
a 0-100,00%). Consulte 0 menu de pardmetros M3.19
Programacao em bloco

30 Saida Bloco 9 Saida do Bloco programével 9 de 0-10000 (correspondente
a 0-100,00%). Consulte o menu de pardmetros M3.19
Programacao em bloco

31 Saida Bloco 10 Saida do Bloco programavel 10 de 0-10000 (correspondente
a 0-100,00%). Consulte o menu de pardmetros M3.19
Programacao em bloco
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P3.5.4.1.4 EscALA MINIMA DE AO1 (ID 10053)

P3.5.4.1.5 EscALA MAXIMA DE AO1 (ID 10054)

Esses parametros podem ser usados para ajustar livremente a escala do sinal da saida analdgica.
A escala é definida em unidades de processamento e depende da selecao do parametro P3.5.4.1.1.

Exemplo: A frequéncia de saida do conversor ¢ selecionada para o contetdo do sinal da saida
analogica e os parametros P3.5.4.1.4 e P3.5.4.1.5 sao definidos como 10-40 Hz.

Quando a frequéncia de saida do conversor varia entre 10 e 40 Hz, o sinal da saida analdgica varia
entre 0-20 mA.

Sinal da saida
analogica
[%]
100% A
20 mA
50%
10 mA
0% 9249.emf FreqUénCia
0 mA ‘ —P» de saida
OHz 10Hz 40 Hz Referéncia [Hz]
de freq. max.
Escala Escala
min. AO max. AO

Figura 74. Escala do sinal AO1
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8.8 FREQUENCIAS PROIBIDAS

Em alguns sistemas pode ser necessario evitar certas frequéncias devido a problemas de
ressonancia mecanica. Com a configuracao das frequéncias proibidas, é possivel ignorar essas
faixas. Quando a referéncia de frequéncia (entrada) é aumentada, a referéncia de frequéncia
interna é mantida no limite inferior até que a frequéncia (entrada) esteja acima do limite superior.

P3.7.1 LIMITE INFERIOR DA FAIXA DE FREQUENCIA PROIBIDA 1 (ID 509)
P3.7.2 LIMITE SUPERIOR DA FAIXA DE FREQUENCIA PROIBIDA 1 (ID 510)
P3.7.3 LIMITE INFERIOR DA FAIXA DE FREQUENCIA PROIBIDA 2 (ID 511)
P3.7.4 LIMITE SUPERIOR DA FAIXA DE FREQUENCIA PROIBIDA 2 (ID 512)
P3.7.5 LIMITE INFERIOR DA FAIXA DE FREQUENCIA PROIBIDA 3 (ID 513)

P3.7.6 LIMITE SUPERIOR DA FAIXA DE FREQUENCIA PROIBIDA 3 (ID 514)

Referéncia real

Lim. alto -------------ooee e ——F

Lim. baixo |-

>

Lim. baixo Lim. alto Referéncia solicitada

9118.emf

Figura 75. Frequéncias proibidas
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P3.7.7 FATOR DE TEMPO DA RAMPA (ID 518)

O Fator de tempo da rampa define o tempo de aceleracdo/desaceleracdo quando a frequéncia de saida
esta em uma faixa de frequéncia proibida. O Fator de tempo da rampa é multiplicado pelo valor dos

parametros P3.4.1.2/P3.4.1.3 (Tempo de aceleracdo/desaceleracdo da rampa). Por exemplo, o valor
0,1 torna o tempo de aceleracdo/desaceleracdo dez vezes mais curto.

Frequéncia de saida

[Hz]
7
/
/
/
s/
/
. /
Lim. alto f---------------ccceee oo s SR EEER R Rt
/
s/
/ /
/
Tempo
Tempo de rampa /s
2 _ 2 % V\ de rampa
Factor = 0,3 Z Factor = 2,5
Lim. baixo [ oo
S
9211.emf Tempo [s]

Figura 76. Fator de tempo da rampa
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8.9 SUPERVISOES

P3.9.1.2 RESPOSTA DA FALHA EXTERNA (ID 701)

Uma mensagem de alarme ou uma acao e mensagem de falha é gerada por um sinal de falha
externa em uma das entradas digitais programaveis (DI3, por padrdo) usando os pardmetros
P3.5.1.11 e P3.5.1.12. As informacdes também podem ser programadas em qualquer uma das
saidas de relé.

8.9.1 PROTEGOES TERMICAS DO MOTOR

A protecao térmica do motor deve proteger o motor contra o superaquecimento. O conversor de
frequéncia é capaz de fornecer uma corrente maior que a nominal para o motor. Se a carga exigir
essa alta corrente, ha um risco de que o motor seja sobrecarregado termicamente. Esse é o caso,
especialmente em baixas frequéncias. Em baixas frequéncias, o efeito de arrefecimento do motor

é reduzido, bem como sua capacidade. Se o motor for equipado com um ventilador externo, a reducao
de carga em velocidades baixas é menor.

A protecao térmica do motor é baseada em um modelo calculado e usa a corrente de saida do
conversor para determinar a carga do motor.

A protecao térmica do motor pode ser ajustada pelos parametros apresentados abaixo.

O estagio térmico do motor pode ser monitorado na exibicao do teclado de controle. Consulte
o Capitulo 2 2 Interfaces do usuario no Vacon®100 FLOW.

NOTA! Se vocé usar cabos de motor longos [méx. de 100 m] junto com conversores pequenos
(<1,5 kW], a corrente do motor medida pelo conversor pode ser muito maior do que a corrente real
do motor, devido a correntes capacitivas no cabo do motor. Considere isso ao configurar as funcoes
de protecao térmica do motor.

CUIDADO! O modelo calculado ndo protegera o motor se o fluxo de ar até
o motor for reduzido por uma grade de entrada de ar bloqueada. O modelo
comeco de zero, se a placa de controle estiver sem alimentacao.

P3.9.2.3 FATOR DE ARREFECIMENTO DE VELOCIDADE ZERO (ID 706)

Define o fator de arrefecimento em velocidade zero em relacdao ao ponto onde o motor esta
funcionando em velocidade nominal sem refrigeracao externa. Veja a figura 77 abaixo.

O valor padrao ¢ definido assumindo que nao ha ventilador externo refrigerando o motor. Se um
ventilador externo for usado, esse parametro pode ser definido como 90% (ou até mesmo mais).

Se vocé alterar o parametro P3.1.1.4 (Corrente nominal do motor), este parametro sera
automaticamente restaurado para seu valor padrao.

A configuracao deste parametro nao afeta a corrente de saida maxima do conversor, que
é determinada pelo parametro P3.1.3.1 somente.

A frequéncia de canto para a protecao térmica é de 70% da frequéncia nominal do motor (P3.1.1.2).
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Prefrigeragéo A
Area de sobrecarga
100% |
| T
Par. 3
ID706=40% | l
0 Fréq. fi f
de corte
9129.emf

Figura 77. Curva IT de corrente térmica do motor, ID 706 = P3.9.2.3 Fator de arrefecimento
de velocidade zero

P3.9.2.4 CONSTANTE DE TEMPO TERMICA DO MOTOR (ID 707)

Esta é a constante de tempo térmica do motor. Quanto maior o motor, maior a constante de tempo.
A constante de tempo é o intervalo tempo dentro do qual o estagio térmico calculado atinge 63% de
seu valor final.

O tempo térmico do motor é especifico ao projeto do motor, e varia entre os diferentes fabricantes
de motores. O valor padrao do parametro varia de tamanho para tamanho.

Se o tempo t6 do motor (t6 é o tempo em segundos em que o motor pode operar com seguranca
com seis vezes a corrente nominal) for conhecido (fornecido pelo fabricante do motor), o parametro
da constante de tempo podera ser definido com base nele. Como regra geral, a constante de tempo
térmica do motor, em minutos, equivale a 2*té6. Se o conversor estiver no estagio de parada,
a constante de tempo é aumentada internamente para trés vezes o valor definido do parametro.
A refrigeracao no estagio de parada é baseada em conveccao, e a constante de tempo é aumentada.

Veja a Figura 79 abaixo.
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Figura 78. Constante de tempo térmica do motor

P3.9.2.5 CAPACIDADE DE CARGA TERMICA DO MOTOR (ID 708)

Definir o valor como 130% significa que a temperatura nominal sera atingida com 130% da corrente
nominal do motor.
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--------- Capacidade de carga 130%

Figura 79. Calculo da temperatura do motor
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8.9.2 PROTEgﬁO CONTRA PARADA DO MOTOR

A protecao contra estolagem do motor o protege contra situacoes de sobrecarga de curto periodo, como
a causada por um eixo estolado. O tempo de reacao da protecao contra estolagem pode ser definido
como menor do que aquele da protecao térmica do motor. O estado de estolagem é definido por dois
parametros. P3.9.3.2 (Corrente de estolagem) e P3.9.3.4 (Limite de frequéncia de estolagem). Se a
corrente for maior do que o limite definido e a frequéncia de saida for menor do que o limite definido,
o estado de estolagem sera verdadeiro. Nao ha, na verdade, nenhuma indicacao real da rotacao do
eixo. A protecao contra estolagem é um tipo de protecao contra sobrecorrente.

NOTA! Se vocé usar cabos de motor longos (max. de 100 m) junto com conversores pequenos
(<1,5 kW], a corrente do motor medida pelo conversor pode ser muito maior do que a corrente real
do motor, devido a correntes capacitivas no cabo do motor. Considere isso ao configurar as funcoes
de protecao contra estolagem.

P3.9.3.2 CORRENTE DE ESTOLAGEM (ID 710)

A corrente pode ser definida como 0,0-2*IL. Para que ocorra um estagio de estolagem, a corrente
deve exceder esse limite. Se o pardmetro P3.1.3.1 Limite de corrente do motor for alterado, esse
parametro sera automaticamente calculado como sendo 90% do limite de corrente.
OBSERVACAO! Para garantir a operacao desejada, esse limite deve ser definido abaixo do limite
de corrente.

| 9130.emf

Area de bloqueio

Par. ID710

\

Par. ID712

Figura 80. Configuracbes de caracteristicas de estolagem, ID 710 = P3.9.3.2 Corrente
de estolagem, ID 712 = P3.9.3.4 Limite de frequéncia de estolagem

P3.9.3.3 LIMITE DE TEMPO DE ESTOLAGEM (ID 711)
Este tempo pode ser definido entre 1,0 e 120,0 s.

Esse é o tempo maximo permitido para um estagio de estolagem. O tempo de estolagem é contado
por um contador interno de incremento/decremento.

Se o valor do contador de tempo de estolagem se elevar acima deste limite, a protecao causara
um acionamento (veja P3.9.3.1).
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8.9.3 PROTEGAO DE SUBCARGA (BOMBA SECRA)

O propésito da protecao de subcarga do motor é o de certificar de que haja carga no motor quando
o conversor estiver em funcionamento. Se o motor perder sua carga, deve haver um problema no
processo, como, por exemplo, uma correia rompida ou uma bomba seca.

A protecao contra subcarga do motor pode ser ajustada com a definicao da curva de subcarga pelos
parametros P3.9.4.2 (Protecdo de subcarga: Carga de area de enfraquecimento de campo) e P3.9.4.3
(Carga de frequéncia zero). A curva de subcarga é uma curva quadratica definida entre a frequéncia
zero e o ponto de enfraquecimento do campo. A protecdo ndo estara ativa abaixo de 5Hz (o contador
de tempo de subcarga estara parado).

Os valores de torque para a configuracao da curva de subcarga sao definidos em percentual relativo
a torque nominal do motor. Os dados da placa de identificacao do motor, o parametro corrente
nominal do motor e o IH de corrente nominal do conversor sao usados para encontrar a razao
de escala para o valor de torque interno. Se outro motor que nao o nominal for usado com
o conversor, a precisao do calculo de torque sera reduzida.

NOTA! Se vocé usar cabos de motor longos (méax. de 100 m) junto com conversores pequenos
(<1,5 kW), a corrente do motor medida pelo conversor pode ser muito maior do que a corrente real
do motor, devido a correntes capacitivas no cabo do motor. Considere isso ao configurar as funcoes
de protecao contra estolagem.

P3.9.4.2 PROTECAO CONTRA SUBCARGA: CARGA DE AREA DE ENFRAQUECIMENTO DE CAMPO (ID 714)
O limite de torque pode ser definido entre 10,0-150,0 % X T, motor.

Esse parametro da o valor para o torque minimo permitido quando a frequéncia de saida estad acima
do ponto de enfraguecimento do campo.

Se vocé alterar o parédmetro P3.1.1.4 (Corrente nominal do motor) este parédmetro sera
automaticamente restaurado para seu valor padrao.

A Binario
Par. |
ID714 |
Par. |
ID715 Area de subjcarga

! f
H : >
5 Hz Ponto
de desexcitacao  g137.emr

Figura 81. Definicdo da carga minima, ID 714 = P3.9.4.2 Protecdo contra subcarga:
Carga de area de enfraguecimento do campo, ID 715 = P3.9.4.3 Protecdo contra subcarga:
Carga de frequéncia zero
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P3.9.4.4 PROTECAO CONTRA SUBCARGA: LIMITE DE TEMPO (ID 716)
Este tempo pode ser definido entre 2,0 e 600,0 s.

Esse é o tempo maximo permitido para um estado do subcarga existir. Um contador interno de
incremento/decremento conta o tempo de subcarga acumulado. Se o valor do contador de
subcarga cair abaixo desse limite, a protecao causara um acionamento de acordo com o parametro
P3.9.4.1). Se o conversor for parado, o contador de subcarga seréa resetado como zero. Veja a Figura
82 abaixo.

A Contador do tempo de subcarga
Area de disparo
Par. ID716 +
\
|
' Disparo/
| aviso
1 par. ID713
|
|
|
|
|
: Tempo
Subcarga - - -
Sem subcar. — L] L
9132.emf

Figura 82. Funcao de contador de tempo de subcarga, ID 713 = P3.9.4.1 Falha de subcarga,
ID 716 = P3.9.4.4 Protecdo contra subcarga: Limite de tempo

P3.9.5.1 MoDO DE PARADA RAPIDA (ID 1276)
P3.5.1.26 ATIVACAO DE PARADA RAPIDA (ID 1213)
P3.9.5.3 TEMPO DE DESACELERACAO DE PARADA RAPIDA (ID 1256)

P3.9.5.4 RESPOSTA DA FALHA DE PARADA RAPIDA (ID 744)

A funcdo Parada rapida é uma forma de parar o conversor de forma excepcional a partir da E/S
ou Fieldbus, em uma situacao excepcional. O conversor pode ser levado a desacelerar e parar de
acordo com um método definido separadamente quando a Parada rapida for ativada. Um alarme
ou resposta de falha também pode ser definido para deixar uma indicacao que uma parada rapida
foi selecionada no histérico de falhas, caso seja necessaria um reset para o reinicio.

NOTA! A Parada rapida nao é uma parada de emergéncia ou uma funcao de seguranca! E aconselhavel
que uma parada de emergéncia corte fisicamente a alimentacao de energia para o motor.
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FB ‘ Palavra controlo.B12

EIS‘ Parag. rapida activ. Funcionamento
normal

ou
Paragem
ENT 1 rapida activada
ENT 2

Sim

v

Inicie a sequéncia
de paragem de
acordo com
o “Modo de
paragem rapida”
e 0 “Tempo de
desaceleragéo de
paragem rapida”

Unidade parada?

Sim

v

Unidade forgada
para o modo
“Nao pronto”

e alarme/falha
accionados de
acordo com a

“Resposta a falha

de paragem rapida”

Paragem
rapida activada

9124.emf

Figura 83. Ldgica de parada rapida
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P3.9.8.1 PROTECAO INFERIOR DE ENTRADA ANALOGICA (ID 767)
Este parametro define se a Protecao inferior de Al é usada ou nao.

A Protecao inferior de Al é usada para detectar falhas de sinal de entrada analdgica, se o sinal de
entrada usado como referéncia de frequéncia ou referéncia de torque ou os controladores PID/ExtPID
forem configurados para usar os sinais de entrada analdgicos.

O usuario podera selecionar, caso a protecao esteja ativa, somente quando o conversor estiver
no estado Em funcionamento ou, respectivamente, em ambos os estados Em funcionamento e Parado.
A resposta para a Falha inferior de Al pode ser selecionada pelo parametro P3.9.8.2 Falha inferior de Al.

Tabela 127. Configuracbes de protecdo inferior de Al

Numero ~ -
~ Nome da selecao Descricao

da selecao ; ’
Protecao desativada

2 Protecao ativada no |A protecao é ativada somente quando
estado Em funciona- |o conversor estad no estado Em funciona-
mento mento

3 Protecao ativada em |A protecao é ativada em ambos os estados
Em funcionamento Em funcionamento e Parado
e Parado

P3.9.8.2 FALHA INFERIOR DE ENTRADA ANALOGICA (ID 700)

0 paréametro define a resposta para F50 Falha inferior de Al (ID da falha: 1050), se a Protecao
inferior de Al for ativada pelo parametro 3.9.8.1.

A Protecao inferior de Al monitora o nivel de sinal das entradas analdgicas 1-6. Uma Falha
inferior de Al ou alarme sera gerada se o parametro P3.9.8.1 Protecao inferior de Al estiver
ativado e o sinal da entrada analdgica cair abaixo de 50% da faixa de sinal minima definida
para 500 ms.

Tabela 128.
dgz?l:;go Nome da selecao Descricao
Alarme

2 Alarme P3.9.1.13 é definido como a referéncia
de frequéncia.

3 Alarme A ultima frequéncia valida é mantida
como referéncia de frequéncia.

4 Falha Parada de acordo com o Modo de parada
P3.2.5.

5 Falha Parada por inércia.

NOTA! A resposta 3 de Falha inferior de Al (alarme + freq. anterior) podera ser usada somente se
a entrada analdgica 1 ou a entrada analdgica 2 forem usadas como referéncia de frequéncia.
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8.10 RESET AUTOMATICO

P3.10.1 RESET AuTOMATICO (ID 731)
Ativa o Reset automadtico apds uma falha com esse parametro.

OBSERVACAO! O reset automatico é permitido somente para certas falhas. Ao atribuir aos parametros
de P3.10.6 a P3.10.13 o valor 0 ou 1. vocé pode permitir ou recusar o reset automatico apds
as respectivas falhas.

P3.10.3 TEMPO DE ESPERA (ID 717)
P3.10.4 RESET AUTOMATICO: TEMPO DE AVALIAGAO (ID 718)
P3.10.5 NUMERO DE TENTATIVAS (ID 759)

A funcao Reset automatico seguira redefinindo as falhas que surgem durante o tempo definido
por este parametro. Se o numero de falhas durante o tempo de avaliacao exceder o valor do
parametro P3.10.5. uma falha permanente sera gerada. Caso contrario, a falha sera limpa apo6s o tempo
de avaliacao ter decorrido e a proxima falha inicie novamente a contagem do tempo de avaliacao.

O parametro P3.10.5 determina o numero maximo de tentativas de reset automatico de falhas
durante o tempo de avaliacdo definido por este parametro. A contagem de tempo se inicia a partir
do primeiro reset automatico. O niumero maximo é independente do tipo de falha.

Tempo Tempo Tempo
de espera de espera de espera
[ 1 ID717 T ID717 T‘ID717
Disparador
de falha
Alarme
Reset 1 Reset 2
Reset T T
automatico
Tem_po Tempo de tentativa -
de tentativa D718
Falha activa ’—L
9096.emf
Numero de tentativas: (ID759 = 2)

Figura 84. Funcao de reset automatico, ID = 717 P3.10.3 Tempo de espera,
P3.10.4 Tempo de avaliacdo, ID 759 = P3.10.5 Numero de tentativas
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8.11 FUNGOES DE TEMPORIZADOR

A funcdes de tempo (Canais de tempo) no Vacon® 100 oferecem a possibilidade de programacao
de funcoes a serem controladas pelo RTC (Reldgio de Tempo Real] interno. Praticamente todas as
funcoes que podem ser controladas por uma entrada digital também podem ser controladas por
um Canal de tempo. Em vez de ter um PLC externo controlando uma entrada digital, vocé pode
programar os intervalos “fechado” e “aberto” da entrada internamente.

OBSERVACAO! As funcdes deste grupo de parametros podem ter seu uso pleno somente se

a bateria (opcao] tiver sido instalada e as configuracdes do Reldgio em tempo real tiverem sido
efetuadas adequadamente durante o Assistente de Inicializacdo (consulte as paginas 2 e 3). Nao
é recomendavel usar essa funcao sem backup de bateria, pois as configuracdes de data e hora do
conversor serao redefinidas a cada perda de energia caso nao haja bateria instalada para o RTC.

Canais de tempo

A légica on/off (ligado/desligado) dos Canais de tempo é configurada pela atribuicdo de Intervalos
e/ou Temporizadores a eles. Um Canal de tempo pode ser controlado por varios Intervalos ou
Temporizadores com a atribuicao de tantos desses quanto forem necessarios ao Canal de tempo.

a Atribuir aCanal

Intervalo 1 CanalTemporizado 1

Intervalo 2

Intervalo 3

Intervalo 4

CanalTemporizado 2

NI AN

Intervalo 5

Temporizador 1

Temporizador 2

CanalTemporizado 3

YA YA YT

V )

Temporizador 3

9146.emf

Figura 85. Os intervalos e temporizadores podem ser atribuidos a canais de tempo
de forma flexivel. Cada intervalo e temporizador possui seu proprio parametro para atribuicdo
a um canal de tempo.

Intervalos

Para cada intervalo é fornecida uma “Hora ATIVO™ e uma “Hora INATIVO" com pardmetros.

Esse é o horario didrio no qual o intervalo estara ativo durante os dias definidos pelos parametros
“De dia” e “Até dia”. Por exemplo, a configuracdo de pardmetros abaixo significa que o intervalo
estara ativo de 7h00 a 9h00, todos os dias Uteis (de segunda a sexta). O Canal de tempo ao qual este
Intervalo for atribuido sera visto como uma “entrada digital virtual” fechada durante esse periodo.

Hora ATIVO: 07:00:00
Hora INATIVO: 09:00:00
De dia: Segunda-feira
Até dia: Sexta-feira
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Temporizadores

Os Temporizadores podem ser usados para definir o Canal de tempo ativo durante um certo periodo
com um comando de uma entrada digital (ou de um Canal de tempo).

Os parametros abaixo definirdao o Temporizador como ativo quando a Entrada digital 1 no slot A
estiver fechada, e o mantera ativo por 30 s apds ela ser aberta.

Duracao: 30 s
Temporizador: Digln SlotA.1

Dica! Uma duracao de 0 segundos pode ser usada para simplesmente anular um Canal de tempo ativado
a partir de uma entrada digital sem nenhum atraso de inativacdo apds a variacao de flanco descendente.

EXEMPLO
Problema:

Nos temos um conversor de frequéncia para ar condicionado em um armazém. Ele precisa
funcionar entre 7h00 - 17h00 nos dias uteis, e de h00 - 13h00 nos finais de semana. Além disso,
nos devemos ser capazes de forcar manualmente o conversor a funcionar fora das horas de
trabalho se houver pessoas no local e deixar que ele funcione por 30 min depois disso.

Solucao:

Nos precisamos definir dois intervalos, um para os dias Uteis e outro para os finais de semana.
Um Temporizador também é necessario para ativacao fora do horario de trabalho. Um exemplo
de configuracao abaixo.

Intervalo 1:

P3.12.1.1: Hora ATIVO: 07:00:00

P3.12.1.2: Hora INATIVO: 17:00:00

P3.12.1.3: Dias: Segunda-feira, Terca-feira, Quarta-feira, Quinta-feira, Sexta-feira
P3.12.1.4: Atribuir ao canal: Canal de tempo 1

sTOP |( ; READY ‘ | 1/0 sTOP ‘1 ; READY | ‘ 1/0 sTOP |1 ; READY | | 1/0
m Interval 1 %4 Days 8? Days
ID:1466 M3.12.1.3 D ID: M3.12.1.3 o ID: M3.12.1.3.1
ON Time [] sunaay
@®
o 07:00:00 @ [[] monaay @
53 OFF Time Tuesday
@ Help U
17:00:00 [[] Wednesday /\
Days Thursday
[« @ Add to favorites 0 v
m] 4 [] rriday

9158.emf
Figura 86.
Intervalo 2:

P3.12.2.1: Hora ATIVO: 09:00:00

P3.12.2.2: Hora INATIVO: 13:00:00

P3.12.2.3: Dias: Sabado, Domingo

P3.12.2.4: Atribuir ao canal: Canal de tempo 1

Temporizador 1

0 contorno manual pode ser manipulado por uma entrada digital 1 no slot A (por uma chave
diferente ou conexdo com a iluminac&o).

P3.12.6.1: Duragdo: 1800 s (30 min)
P3.12.6.3: Atribuir ao canal: Canal de tempo 1

P3.12.6.2: Temporizador 1: Digln SlotA.1 (parametro localizado no menu de entradas digitais.)
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Finalmente, selecione o Canal 1 para o comando de Execucao de E/S.
P3.5.1.1: Sinal de controle 1 A: Canal de tempo 1

Intervalo 1
Dias = Segunda a Sexta
LIGAR = 07:00:00 h DESLIGAR = 17:00:00 h

G Sinal ctrl 1A }--

Intervalo 2
Dias = Sabado e Domingo
LIGAR = 09:00:00 h DESLIGAR = 13:00:00 h

Canal temporizado 1 } ------ Iniciar/Parar

Entrada digital 1 na Ranhura A

Temporizador 1
Duracao = 1800 s 2136.&mf

Figura 87. Configuracao final, onde o Canal de tempo 1 é usado como sinal de controle
para o comando de partida, em vez da entrada digital.
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8.12 CONTROLADOR PID 1
P3.13.1.9 BANDA MORTA (ID 1056)

P3.13.1.10 ATRASO DE BANDA MORTA (ID 1057)

A saida do controlador PID ficara bloqueada se o valor real permanecer dentro da area de banda
morta em torno da referéncia por um tempo predefinido. Essa funcao evitard movimentos
desnecessarios e desgaste aos atuadores, como, por exemplo, as valvulas.

Zona morta (ID1056) Referéncia

Atraso de zona morta Valor real
ID1057)

\

\
\

Saida blogqueada

9097.emf

Figura 88. Banda morta

8.12.1 PRE-ALIMENTAGAO

P3.13.4.1 FUNCAO DE PRE-ALIMENTACAO (ID 1059)

A pré-alimentacao normalmente precisa de modelos de processo precisos, mas, em alguns casos
simples, um tipo de pré-alimentacao ganho + compensacao é suficiente. A peca de pré-alimentacao
ndo usa nenhuma medicao de realimentacdo do valor do processo realmente controlado (nivel de
agua, no exemplo 1 abaixo). O controle de pré-alimentacdo da Vacon usa outras medicdes que afetam
indiretamente o valor do processo controlado.

Exemplo 1:

Controle do nivel de agua em um tanque por meio de controle de fluxo. O nivel de dgua desejado foi
definido como um Ponto de definicao, e o nivel real como realimentacao. O sinal de controle age no
fluxo de entrada.

O fluxo de saida poderia ser imaginado como uma perturbacao que pode ser medida. Com base nas
medicoes da perturbacdo, nés podemos tentar compensar essa perturbacao com controle de pré-
alimentacao simples (ganho e compensacao), que é adicionado a saida do PID.

Dessa forma o controlador reagiria muito mais rapidamente a mudancas no fluxo de saida do que
se voceé tivesse apenas medido o nivel.
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Ref.@ - - -

de nivel PID +*Q<+ 77777 FFW P ‘

| \ 3

| — |

| o~
o @ Controlo
do fluxo
Controlo de saida

do nivel

9099.emf

Figura 89. Controle de pré-alimentacdo

8.12.2 FUNGAO DE SUSPENSAO

Esta funcao levara o conversor ao modo de suspensao caso a frequéncia permaneca abaixo
do limite de suspensao por um tempo maior do que aquele definido pelo Atraso de suspensao.
Isso significa que o comando de partida permanece ativo, mas a solicitacao de funcionamento
é desligada. Quando o valor real se modificar para abaixo ou acima do nivel de despertador,
dependendo do modo de acao, o conversor ativara a solicitacao de funcionamento novamente,
caso o comando de partida ainda esteja ativo. Assim o conversor desperta.

P3.13.5.1 FREQUENCIA DE SUSPENSAO DE SP1 (ID 1016)
0 conversor entra em Sleep Mode (o conversor para) quando a frequéncia de saida do conversor
cai para um valor abaixo do limite de frequéncia definido pelo parametro.

O valor do parametro é usado quando o sinal do Ponto de definicao do controlador PID é obtido
a partir da fonte do Ponto de definicao 1.

O conversor entrara em Sleep Mode se

e afrequéncia de saida permanecer abaixo da frequéncia de suspensao por mais do que
o tempo de atraso de suspensao definido
e o sinal de realimentacao PID permanece acima do nivel de despertador definido.

O conversor despertara do modo de suspensao se

e osinal de realimentacao PID cair para um valor abaixo do nivel de despertador definido.

NOTA! Um nivel de despertador definido incorretamente pode nao permitir que o conversor entre
em Sleep Mode.

P3.13.5.2 ATRASO DE SUSPENSAO DE SP1 (ID 1017)

0 conversor entra em Sleep Mode (o conversor para) quando a frequéncia de saida do conversor cai
para um valor abaixo do limite de frequéncia de suspensao por um tempo maior do que o definido
pelo parametro.

O valor do parametro é usado quando o sinal do Ponto de definicao do controlador PID é obtido
a partir da fonte do Ponto de definicao 1.
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P3.13.5.3 NIiVEL DE DESPERTADOR DE SP1 (ID 1018)
P3.13.5.4 MoDO DE DESPERTADOR DE SP1 (ID 1019)

Os parametros Nivel de despertador de SP1 e Modo de despertador de SP1 definem o momento em
que o conversor desperta do modo de suspensao, que é quando o valor da realimentacao PID cai
para menos do que o nivel de despertador.

O parametro Modo de despertador de SP1 define se o nivel de despertador é usado como um nivel
absoluto estatico ou como um nivel relativo, que segue o valor do Ponto de definicao do PID.

0= Nivel absoluto (Nivel de despertador = nivel estatico que nao segue o valor do Ponto de definicao)

1 = Ponto de definicdo relativo (Nivel de despertador = compensacdo abaixo do valor do Ponto
de definicdo real, o Nivel de despertador segue o Ponto de definicio real)

Ponto de o
defir}igéo Ponto de definicao do PID

S

Nivel de despertador

Figura 90. Modo de despertador: Nivel absoluto

Ponto de
definAigéo

—/

Ponto de definicao do PID

Nivel de despertador

>t

Figura 91. Modo de despertador: Ponto de definicdo relativo

P3.13.5.5 IMPULSO DE SUSPENSAO DE SP1 (ID 1793)

O aumento automatico do Ponto de definicao de regulacao do PID antes da entrada no estado
de suspensao permite a obtencao de um valor de processo mais alto, mantendo assim o estado
de suspensao por mais tempo, mesmo com algum vazamento moderado.

0 nivel de impulso € aplicado depois que condicdes normais para entrada no estado de suspensao (limiar
de frequéncia e atraso) sao verificadas positivamente. Depois que o incremento do Ponto de definicao
tenha sido atingido pelo Real, o incremento de impulso no Ponto de definicao é limpo, e o conversor entra
em Sleep Mode, parando o motor. O incremento de impulso sera positivo com regulacao direta do PID
(P3.13.1.8 = Normal) e negativo com regulacdo reversa do PID (P3.13.1.8 = Invertido).

Se o valor real ndo atingir o Ponto de definicao incrementado, o valor do impulso é limpo de qual-

quer forma, apds a definicao de tempo com P3.13.5.5. Nesse caso o conversor retorna a regulacao
normal com o Ponto de definicao normal.
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Em uma configuracao de Multibomba: se uma bomba auxiliar for iniciada durante um impulso,
a sequéncia de impulso é cancelada, e a regulacdo normal é retomada.

P3.13.5.7 FREQUENCIA DE SUSPENSAO DE SP2 (ID 1075)

Veja a descricao do parametro P3.13.5.1.

P3.13.5.8 ATRASO DE SUSPENSAO DE SP2 (ID 1076)

Veja a descricao do parametro P3.13.5.2.

P3.13.5.9 NIVEL DE DESPERTADOR DE SP2 (ID 1077)
P3.13.5.10 MoDO DE DESPERTADOR DE SP2 (ID 1020)

Veja as descricoes dos parametros P3.13.5.3 e P3.13.5.4.

P3.13.5.11 IMPULSO DE SUSPENSAO DE SP2 (ID 1794)
Veja a descricao do parametro P3.13.5.5.

8.12.3 SUPERVISAO DE REALIMENTAGAO

A supervisao de realimentacdo é usada para certificar que o Valor de realimentac&o PID (valor real
do processo) se mantenha dentro dos limites predefinidos. Com essa funcao vocé pode, por
exemplo, detectar um grande estouro de tubulacao e interromper inundacoes desnecessarias.

Os limites superior e inferior ao redor da referéncia sao definidos. Quando o valor real fica acima
ou abaixo do limite, um contador comeca a contar de forma crescente até o Atraso (P3.13.6.4).
Quando o valor real esta dentro da area permitida, o mesmo contador conta de forma decrescente.
Sempre que o contador estiver mais alto que o Atraso, um alarme ou falha (dependendo da
resposta selecionado pelo pardmetro P3.13.6.5) sera gerada.

Limite ; ; Valor real; ; ;
superior_ | O O

(ID736)

Referéncia

Limite
inferior

(ID758)

Atraso (ID737)

9100.emf

Regulacdo de modo Alarme ou falha

Figura 92. Supervisdo de realimentacao
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P3.13.6.1 ATIVAR SUPERVISAO DE REALIMENTACAO (ID 735)

Esses parametros definem o intervalo dentro do qual o valor do Sinal de realimentacdo PID deve
permanecer em situacao normal. Se o Sinal de realimentacao PID ficar acima ou abaixo do

intervalo de supervisao por um tempo superior ao definido como Atraso, uma Falha de supervisao
de PID (F101) serd acionada.

8.12.4 COMPENSQ(}&O DE PERDA DE PRESSAO

Ao pressurizar uma tubulacao longa com varias valvulas, o melhor local para o sensor provavelmente
é na metade do caminho da tubulacao (Posic3o 2]. Entretanto, os sensores podem, por exemplo, ser
posicionados diretamente apds a bomba. Isso dara a pressao correta diretamente apds a bomba, mas
mais abaixo na tubulacao a pressao caira, dependendo do fluxo.

Pressao
Sem fluxo
//
//

Comprimento da tubagem

Posicao 1 A A Posicao2 A\ A

9101.emf

Figura 93. Posicdo do sensor de pressao (PT)

P3.13.7.1 ATIVAR PONTO DE DEFINICAO 1 (ID 1189)

P3.13.7.2 COMPENSACAO MAXIMA DO PONTO DE DEFINICAO 1 (ID 1190)

O sensor esta localizado na Posicao 1. A pressao na tubulacao permanecera constante quando nao
houver fluxo. Entretanto, com fluxo, a pressao caira tubulacao abaixo. Isso pode ser compensado
elevando-se o Ponto de definicao na medida em que o fluxo aumenta. Nesse caso, o fluxo
é estimado pela frequéncia de saida, e o Ponto de definicao é aumentado linearmente com o fluxo
como na Figura 94 abaixo.
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Valor de referéncia
A

Valor de referéncia + Compensacao max.

Valor de referéncia

>
>

Freg. min. e fluxo Freq. max. e fluxo
Pressao
A
C
Sem fluxo om fluxo e tOmpensacio
//
//

Comprimento da tubagem

Posicao 1 Posicao 2

9102.emf

Figura 94. Ativar Ponto de definicdo 1 para compensacao de perda de pressdo

8.12.5 PREENCHIMENTO SUAVE

A funcao Preenchimento suave é usada para levar o processo a um certo nivel em velocidade baixa
antes que o Controlador PID comece a controlar. Essa funcao pode ser usada, por exemplo, para
preencher a tubulac3o vazia lentamente, evitando “martelos d'agua que poderiam romper os tubos.

O usodafuncao Preenchimento suave é recomendavel sempre que a funcionalidade de Multibomba
for usada.
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Referéncia
R
Valor real
Nivel de enchimento suave -
/%‘V/_
A/M
\/
Frequéncia
|
i Frequéncia de enchimento suave
r- - —_——————— e — e — e — e — e — e —- —
|
|
i
|
Modo de enchimento suave Regulacao de modo 5105.emF
Figura 95.Fungédo Preenchimento suave
P3.13.8.1 FUNCAO PREENCHIMENTO SUAVE (ID 1094)

O parametro define o modo de operacao da funcao Preenchimento suave.

0 uso da funcao Preenchimento suave no sistema Multibomba é recomendavel para evitar os
“martelos d'agua” que poderiam romper os tubos.

0 = Desativado

A funcao Preenchimento suave é desativada e ndo é usada.

1 = Ativada (nivel)

A funcao Preenchimento suave é ativada. Quando o conversor for iniciado, ele trabalhara em

uma frequéncia constante (P3.13.8.2 Frequéncia de preenchimento suave) até que o sinal de
realimentacao PID atinja o nivel de preenchimento suave (P3.13.8.3 Nivel de preenchimento suave).
Quando o nivel de preenchimento suave for atingido, o controlador PID comecara a regular.

Além disso, caso o nivel de preenchimento suave nao seja atingido antes do tempo limite de
preenchimento suave (P3.13.8.4 Tempo limite de preenchimento suave), uma falha de preenchimento
suave sera gerado (se P3.13.8.4 Tempo limite de preenchimento suave for definido como um valor
maior que zero).

0 modo de preenchimento suave é normalmente usado em instalacoes verticais.

2 = Ativado (tempo limite)

A funcao Preenchimento suave é ativada. Quando o conversor for iniciado, ele trabalhara em
uma frequéncia constante (P3.13.8.2 Frequéncia de preenchimento suave) até que o tempo de
preenchimento suave (P3.13.8.4 Tempo limite de preenchimento suave) seja excedido. Depois
do tempo de preenchimento suave, o controlador PID comecara a regular.

Nesse modo, a falha de preenchimento suave nao esta disponivel.

Esse modo de preenchimento suave é normalmente usado em instalacoes horizontais.
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P3.13.8.2 FREQUENCIA DE PREENCHIMENTO SUAVE (ID 1055)

O parametro define a referéncia de frequéncia constante que sera usada quando a funcao
Preenchimento suave estiver ativa.

P3.13.8.3 NIVEL DE PREENCHIMENTO SUAVE (ID 1095)
0 paréametro é usado somente se a opcao “Ativado (nivel]” for selecionada para o parédmetro
da funcdo Preenchimento suave (P3.13.8.1 Funcao Preenchimento suave).

O parametro define o nivel de sinal de realimentacdo PID, que deve ser atingido antes que a funcao
Preenchimento suave seja desativada e o controlador PID comece a regular.

P3.13.8.4 TEMPO LIMITE DE PREENCHIMENTO SUAVE (ID 1096)
A operacao do parametro depende da selecdo do parametro da funcao Preenchimento suave
(P3.13.8.1 Funcao Preenchimento suave).

Se a opcao “Ativado [nivel)” for selecionada para o pardmetro da funcdo Preenchimento suave
(P3.13.8.1 Funcao Preenchimento suave), esse parametro definird o tempo limite apds o qual a falha
de preenchimento suave sera gerada (se o nivel de preenchimento suave definido n3o for atingido).

Se a opcao “Ativado (tempo limite)” for selecionada para o pardmetro da funcao Preenchimento
suave (P3.13.8.1 Funcao Preenchimento suave), esse pardmetro definird quanto tempo o conversor
operara na frequéncia de preenchimento suave constante (P3.13.8.2 Frequéncia de preenchimento
suave) antes que o controlador PID comece a regular.

P3.13.8.5 RESPOSTA DE FALHA DE PREENCHIMENTO SUAVE (ID 738)

Selecao de Resposta da falha para F100 - PID Falha de tempo limite de preenchimento suave.
0 =Sem acao

1 =Alarme

2 = Falha (parar de acordo com o modo de parada)

3 = Falha (parada por inércia)

8.12.6 SUPERVISAO DE PRESSAO DE ENTRADA

A funcao Supervisdo de pressdo de entrada é usada para supervisionar se ha agua suficiente
na admissao da bomba, para evitar que a bomba sugue ar ou que ocorra uma cavitacao de succao.
Essa funcao requer um sensor de pressao instalado na admissao da bomba, veja a Figura 96.

Se a pressao da admissao da bomba cair para um valor abaixo do limite de alarme definido, um
alarme serd acionado e a pressao de saida da bomba serd reduzida a partir do decréscimo do valor
do Ponto de definicao do controlador PID. Se a pressao da admissao ainda continuar caindo além
do limite de falha, a bomba sera parada e uma falha sera acionada.
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Figura 96. Local do sensor de pressao (PT), I = admissdo, O = saida
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Figura 97.Supervisdo de pressdo de entrada
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8.12.7 SUSPENSAO - FUNGAO DE DETECGAO SEM DEMANDA

O Ponto de definicao ¢ atingido e a referéncia de frequéncia é estavel dentro de uma banda

de intervalo paramétrico, que é imediatamente acima do limiar de frequéncia de suspensao.

Uma polarizacao temporaria é adicionada ao valor Real. Se a demanda estiver ausente, isso levara
a frequéncia de saida a um valor inferior ao limiar de frequéncia de suspensao. Se o valor Real
permanecer estavel, o conversor sera forcado a suspensao. Veja a figura 98 abaixo.

Especificamente, se o Erro (Ponto de definicdo - real) estiver dentro de uma certa banda
de histerese através do zero:

Histerese de erro de SNDD <= Erro <= Histerese de erro de SNDD
e arelacao a sequir sera verdadeira pelo intervalo de tempo definido pelo tempo de supervisao de SNDD:

Max[Frequéncia de saidalt])] - Min[Frequéncia de saidalt]] < Histerese de frequéncia de SNDD

Um valor de polarizacao temporaria é adicionado ao valor Real. Se a frequéncia de saida cair para
um valor inferior ao Limiar de frequéncia de suspensao para o intervalo de tempo necessario
enquanto o Erro permanece dentro da banda, o conversor entrard em Sleep Mode e a polarizacao
do valor Real sera removida.

Se alguma das condicdes a seguir ocorrer:

- 0 erro excede a banda de histerese

- Avariacao da frequéncia de saida excede a histerese de frequéncia de SNDD,
a polarizacao no Real é removida e a operacao normal é retomada.

O incremento de polarizacdo no Real sera positivo com regulacao direta do PID (P3.13.1.8 =Normal)
e negativo com regulacdo reversa do PID (P3.13.1.8 = Invertido).

A funcao é ativada pelo parametro Ativar SNDD. A funcao sera inativa se algum dos parametros
relacionados = 0.
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Figura 98. Suspensdo, sem deteccdo de demanda

A = A frequéncia de saida esta dentro da histerese por um certo tempo, é adicionada polarizacao
ao valor real aqui

B = Entrando em Sleep Mode aqui

C = Histerese de frequéncia de SNDD (P3.13.10.3)

D = Tempo de supervisdo de SNDD (P3.13.10.4)

E = Tempo de atraso de suspensao de SP1 (P3.13.5.2)

F = Unidade de processamento (P3.13.1.4)

G = Banda de erro através de zero

H=Erro

| = Polarizacao do valor real

P3.14.1.7 SELECAO DE UNIDADE DE PROCESSAMENTO (ID 1636)
P3.14.1.8 MAXIMO DE UNIDADE DE PROCESSAMENTO (ID 1664)
P3.14.1.9 MINIMO DA UNIDADE DE PROCESSAMENTO (ID 1665)

Com os parametros Selecao de unidade de processamento. Minimo da unidade de processamento
e Maximo da unidade de processamento vocé pode ver todos os parametros e valores de monitora-
mento relativos ao Controle PID (por exemplo, realimentacdo e Ponto de definicdo) nas unidades
de processamento selecionadas (por exemplo, bar ou Pascal).

Os parametros Minimo e Maximo da unidade de processamento sao definidos de acordo com
o intervalo do sensor de realimentacao.
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Exemplo:

Na aplicacao de bomba, a faixa de sinal do sensor de pressao é de 4-20 mA, correspondente a pressao
de 0-10 bar. As configuracoes da unidade de processamento do controlador PID sao as seguintes:

¢ ProcessUnitSel. = bar
e ProcessUnitMin = 0,00 bar
e ProcessUnitMax = 10,00 bar
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8.13 FUNGAO MULTIBOMBA

A funcdo Multibomba foi projetada para o controle de um sistema onde até 8 motores (por exemplo,
bombas, ventiladores ou compressores) estejam operando em paralelo. O controlador PID interno
do conversor regula o sistema a partir da execucao de um numero necessario de motores

e controlando a velocidade dos motores dependendo da demanda.

8.13.1 LISTA DE VERIFICAGAO DE COMISSIONAMENTO DE MULTIBOMBA
(MULTICONVERSOR)

A lista de verificacao a seguir o auxiliara no ajuste das configuracoes basicas do sistema
Multibomba (Multiconversor]. Se vocé estiver usando um teclado para parametrizacao, o assistente
de aplicacao também o auxiliard nessas configuracoes basicas.

Inicie o comissionamento pelos conversores, que tém o sinal de realimentac&o PID (por exemplo,
sensor de pressao) conectados a uma entrada analdgica (padrao: Al2). Passe por todos os
conversores no sistema.

Verifique a fiacao.

» Cabeamento de alimentacao (cabo da rede elétrica. cabo do motor):
Consulte o manual de instalacao do conversor.

e Cabeamento de controle (E/S. sensor de realimentacao PID.
comunicacdo): Consulte o diagrama de fiacdo no Capitulo 1.5.4.2.
1 e as conexoes de E/S padrao no Capitulo 1.5.4.1.

* E recomendavel. mas nao obrigatorio. conectar um sinal de partida individual
para cada conversor. Contudo. os conversores que estiverem com o sinal de
Realimentacao PID conectados também deverao ter o sinal de partida conectado.

e Se for necessaria redundancia. certifique-se de que o sinal de realimentacao
PID (por padrao: Al2) esteja conectado ao menos a dois conversores. Consulte
as instrucoes de cabeamento no Capitulo 1.5.4.2.

Energize o conversor e inicie a parametrizacao.

e Inicie a parametrizacao com os conversores que estiverem com o sinal
2 de Realimentacao PID conectado. Esses conversores podem operar como
mestres do sistema Multibomba.

e A parametrizacao pode ser executada. por exemplo. pelo teclado ou pela
ferramenta para PC.

Selecione a configuracao de aplicacao “Multibomba (Multiconversor)”
com o parametro P1.2.

* Amaioria das configuracoes e definicoes relativas a Multibomba sao feitas
automaticamente. quando a aplicacdo “Multibomba (Multiconversor)” é se-
3 lecionada pelo parédmetro P1.2 Aplicac3o (ID 212). Consulte o capitulo 1.4.4.

* Se vocé estiver usando o teclado para parametrizacao. o assistente de
aplicacdo serd iniciado quando o pardmetro P1.2 Aplicacao (ID 212) for alte-
rado. O Assistente de aplicacao o auxiliara nas duvidas mais comuns rela-
cionadas a Multibomba.

Defina os parametros do motor.

4 ¢ Defina os parametros da placa de identificacao de acordo com a plaqueta
de identificacao do motor.
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Defina o nimero total de conversores usados no sistema Multibomba.

e Esse valor é definido pelo parametro P1.35.14 (Menu de parédmetros

5 Configuracao rapida).

¢ 0O mesmo parametro pode ser encontrado no Menu de parametros -> Grupo

3.15 -> P3.15.2
* Por padrao. o sistema Multibomba é configurado para 3 bombas (conversores).

Selecione os sinais que estao conectados ao conversor.

e Va para o parametro P1.35.16 (Menu de parametros Configuracdo rapida).

¢ 0 mesmo parametro pode ser encontrado no Menu de parametros ->
Grupo 3.15 -> P3.15.4

* Se o sinal de Realimentacao PID estiver conectado. o conversor podera
operar como mestre do sistema Multibomba. Caso contrario. o conversor
6 operara como uma unidade escravo.

* Selecione “Sinais conectados”. se ambos os sinais Iniciar e Realimentacao
PID (por exemplo. sensor de pressao) estiverem conectadas ao conversor.

e Selecione “Somente sinal Partida”. se comente o sinal de partida estiver
conectado ao conversor (nenhum sinal Realimentac&o PID conectado).

e Selecione “Nao conectado”. se nenhum dos sinais Iniciar e Realimentacao
PID estiverem conectadas ao conversor.

Defina o numero de ID da bomba.

e Va para o parametro P1.35.15 (Menu de parametros Configuracdo rapida).

* 0 mesmo parametro pode ser encontrado no Menu de parametros ->
Grupo 3.15 -> P3.15.3

e Cada conversor no sistema Multibomba devera ter um ndmero de ID Unico.
'7 Os nimeros de ID precisam estar em ordem numérica. a partir donimero 1.

* O mesmo nimero de ID nao deve ser usado para varios conversores. Caso con-
trario. a comunicacao entre os conversores nao funcionara adequadamente.

¢ Os conversores que tiverem um sinal de realimentacao PID conectado terao.
normalmente. os menores numeros de ID (por exemplo. ID 1 e ID 2] para pro-
porcionarem o menor atraso de inicializacao possivel durante a energizacao
do sistema.

Configure a funcao Travamento.

* Va para o parametro P1.35.17 (Menu de parametros Configurac3o rapida).

¢ 0 mesmo parametro pode ser encontrado no Menu de parametros ->
Grupo 3.15 -> P3.15.5

8 e Por padrao. a funcao de travamento esta desativada.

e Selecione “Ativado” caso o sinal de travamento esteja conectado a entrada
digital DI5 do conversor [sinal de travamento = sinal de entrada digital infor-
mando se a bomba esta disponivel no sistema Multibomba ou nao).

e Caso contrario. selecione “Nao usado”. Assim o sistema assume que todas
as bombas no sistema Multibomba estao disponiveis.
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Verifique a origem do sinal Ponto de definicao de PID

e Por padrao. o valor do Ponto de definicao de PID é obtido a partir

9 do parametro P1.35.9 Ponto de definicdo do teclado 1.

¢ Caso necessario. a origem do sinal Ponto de definicao de PID pode ser
alterada pelo parametro P1.35.8 (entrada analdgica ou Entrada de dados
do processo de fieldbus 1-8 podem ser escolhidas. por exemplo).

Agora, as configuracdes basicas do sistema Multibomba esta configuradas. A mesma lista
de verificacao pode ser usada para configurar os préoximos conversores do sistema.

8.13.2 CONFIGURAGAO DO SISTEMA

O sistema Multibomba tem duas configuracdes diferentes, dependendo de quantos conversores
estiverem incluidos no sistema:

Configuracao de conversor unico
0 modo Conversor Unico foi projetado para controle de um sistema de uma bomba com variacao de
velocidade e até 7 bombas auxiliares. O controlador PID interno do conversor controla a velocidade de

uma bomba e fornece sinais de controle (via saida de relés) para dar partida/parar as bombas
auxiliares. Sao necessarios contatores externos para chavear as bombas auxiliares na rede elétrica.
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Iniciar/Parar

3088.emf

Figura 99. Configuragcdo de conversor unico (PT = sensor de presséo)
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Configuracao Multiconversor

Os modos Multiconversor (Multimestre e Multisseguidor) foram projetados para controle de até

8 bombas com variacao de velocidade. Cada bomba é controlada por seu préprio conversor.

O controlador PID interno do conversor regula todas as bombas. O conversor se comunica através
do barramento de comunicacao (Modbus RTU).

A figura abaixo apresenta o principio de configuracao do Multiconversor. Consulte também o diagrama
elétrico de um sistema multibomba no Capitulo 1.5.4.2 Diagrama de fiacao elétrica do sistema
Multibomba (Multiconversor).

3~

Iniciar/Parar

— 5 —5 5
=2 = = =
M8

| |
I M8 I 3089.emf

Figura 100. Configuracdo de Multiconversor (PT = sensor de pressao)

P3.15.1 Mobpo MuLtiBoMBA (ID 1785)
0 parametro define a configuracdo e o modo de operacao do sistema Multibomba.

0 = Conversor Unico

0 modo Conversor Unico foi projetado para controle de um sistema de uma bomba com variacao de
velocidade e até 7 bombas auxiliares. O controlador PID interno do conversor controla a velocidade de
uma bomba e fornece sinais de controle (via saida de relés) para dar partida/parar as bombas
auxiliares. Sao necessarios contatores externos para chavear as bombas auxiliares na rede elétrica.
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Uma das bombas é conectada ao conversor. Essa bomba funciona como bomba reguladora.
Quando a bomba reguladora identifica uma demanda por mais capacidade (funcionando na
frequéncia maxima), mas nao puder produzir por si prépria, ela solicita que a préxima bomba
auxiliar seja iniciada por meio do sinal de saida do relé. Quando a bomba auxiliar for iniciada,
a bomba reguladora continuara a regular, iniciando a partir da frequéncia minima.

Quando a bomba reguladora identificar que ha muita capacidade (funcionando na frequéncia
minimal), ela solicitard que a bomba auxiliar recém-iniciada pare. Se ndo houver bombas auxiliares
em funcionamento quando a bomba reguladora identificar a sobrecapacidade, ele entrard em
Sleep Mode (se a funcdo de suspensao estiver ativa).

RPM

max.

|
|
|
fee e

fmfn
— — — -
t
B 4B 4
0 e N 0 — 3095.emf
P1 P2 P3

Figura 101. Regulacdo da bomba no modo Conversor Unico

P1é a bomba reguladora
B = Bomba auxiliar conectada a rede elétrica (direto em linha)

1 = Multisseguidor

0 modo Multisseguidor foi projetado para controle de até 8 bombas com variacao de velocidade.
Cada bomba é controlada por seu préprio conversor. O controlador PID interno do conversor regula
todas as bombas.

Uma das bombas opera sempre como bomba reguladora. Quando a bomba reguladora identifica
uma demanda por mais capacidade (funcionando na frequéncia maxima), mas nao puder produzir
por si propria, ela solicita que a proxima bomba seja iniciada por meio do barramento de comunicacao.
A proxima bomba acelera e comeca a funcionar na velocidade da bomba reguladora. Em outras
palavras, as bombas auxiliares seguem a velocidade da bomba reguladora.

Quando a bomba reguladora identificar que hd muita capacidade (funcionando na frequéncia
minimal), ela solicitard que a bomba recém-iniciada pare. Se ndo houver bombas auxiliares em
funcionamento quando a bomba reguladora identificar a sobrecapacidade, ele entrarad em Sleep
Mode (se a funcado de suspens3o estiver ativa).

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 232 VALOR DE MONITORAMENTO E DESCRIgaES DE PARAMETROS

=

Figura 102. Regulagdo no modo Multisseguidor. A bomba 1 esta regulando, e as bombas 2
e 3 estao seguindo a velocidade da bomba 1, conforme mostrado nas curvas A.

3072.emf

1 = Multimestre

0 modo Multimestre foi projetado para controle de até 8 bombas com variacao de velocidade. Cada
bomba é controlada por seu préoprio conversor. O controlador PID interno do conversor regula as
bombas. Uma das bombas opera sempre como bomba reguladora. Quando a bomba reguladora
identifica uma demanda por mais capacidade (funcionando na frequéncia maxima), mas n3o puder
produzir por si prépria, ela trava a si mesma em uma velocidade de producao constante e solicita
que a proxima bomba seja iniciada e comece a regular.

Quando a bomba reguladora identificar que hd muita capacidade (funcionando na frequéncia
minima), ela parara a si prépria, e a bomba funcionando a uma velocidade de producao constante
comecara a regular. Se houver varias bombas funcionando em uma velocidade de producao
constante, a bomba recém-iniciada comeca a regular. Se ndo houver bombas em funcionamento
em velocidade de producao constante quando a bomba reguladora identificar a sobrecapacidade,
ele entrard em Sleep Mode (se a funcao de suspensao estiver ativa).
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Figura 103. Regulagdo no modo Multimestre. As curvas A mostram a regulagdo das bombas.
B = As bombas estdo travadas em uma frequéncia de producdo constante

P3.15.2 NUMERO DE BoMBAS (ID 1001)
Define o numero total de bombas na instalacao. O nUmero maximo de bombas no sistema
Multibomba ¢é de 8.

Esse parametro é definido pela instalacdo. Se vocé tirar, por exemplo, um conversor (do servico
de bombal, esse parametro ndo precisara ser alterado.

OBSERVACAO! Nos modos Multisseguidor e Multimestre, todos os conversores devem ter
o mesmo valor neste parametro. Caso contrario, a comunicacao entre os conversores nao
funcionara adequadamente.

P3.15.3 NUMERO DE ID DA BOMBA (ID 1500)
O parametro é usado somente nos modos Multisseguidor e Multimestre.

Cada conversor (bomba) na instalacdo deve receber um némero exclusivo. O primeiro conversor
no sistema deve sempre ter o nimero de ID 1, e os nimeros dos conversores precisam estar em
ordem numeérica.

Abomba nimero 1é sempre a mestre primaria do sistema Multibomba. O conversor nimero 1 esta
controlando o processo e executando o controlador PID. Isso significa que os sinais Realimentacao
PID e Ponto de definicao de PID precisam estar conectados ao conversor nimero 1.

Se o conversor nimero 1 nao estiver disponivel no sistema (por exemplo, conversor sem energia
ou incapaz de se comunicar com outros conversores), o proximo conversor comecara a operar
como mestre secundario do sistema Multibomba.

OBSERVACAO! A comunicacao entre os conversores nao funcionara adequadamente se:
¢ Os nimeros de ID das bombas n&o estiverem em ordem numérica (a partir do nimero 1), ou

¢ Dois conversores tiverem o mesmo numero de ID.
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P3.15.4 CONFIGURACAO DOS SINAIS INICIAR E REALIMENTACAO (ID 1782)

O parametro define se os sinais do comando de partida e de realimentacao do processo
(Realimentacdo PID) estdo conectados ao conversor em questao.

0 = Sinais de partida e de realimentacao PID nao conectados ao conversor em questao

1 =Somente o sinal de partida conectado ao conversor em questao

2 = Ambos os sinais de partida e de realimentacao PID estao conectados ao conversor em questao

OBSERVACAO! 0 parametro define o modo de operacio do conversor (mestre ou escravo) no
sistema Multibomba. Os conversores que estiverem com ambos os sinais de comando de partida

e de realimentacao PID conectados podem operar como o conversor mestre do sistema Multibomba.
Se houver varios conversores no sistema Multibomba com ambos os sinais conectados, o conversor
com o menor Nimero de ID de bomba (P3.15.3) comecara a operar como mestre.

8.13.3 TRAVAS

A funcao de travamento pode ser usada para informar ao sistema Multibomba, por meio de sinais
de entrada digitais, que bombas estado disponiveis no sistema e quais nao estao. O sistema Multibomba
controla somente as bombas com dados de travamento ativos.

Essafuncao pode ser usada para informar o sistema Multibomba, por exemplo, se uma das bombas
foi removida do sistema para manutencao. Os sinais de travamento vém das chaves do motor.

P3.15.5 TRAVAMENTO DE BOMBA (ID 1032)

As travas podem ser usadas para informar o sistema Multibomba que um motor nao esta
disponivel, por exemplo, devido a remocao de um motor do sistema para manutencao ou bypass
para controle manual.

Ative esta funcao para usar as travas. Selecione o status necessario para cada motor por meio de
entradas digitais (par@metros P3.5.1.42 a P3.5.1.49). Se a entrada estiver fechada (VERDADEIRO),
o motor estara disponivel para o sistema Multibomba, caso contrario ele nao serd conectado pela
ldgica Multibomba.

8.13.4 CONEXAO DE SENSOR DE REQLIMENTQQEO EM UM SISTEMA MULTICONVERSOR

A melhor precisao e redundancia no sistema Multibomba é obtida pelo uso de sensores individuais
(realimentacao) para cada conversor. Veja a figura 104 abaixo.
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Valor real

(0)4..20 mA

Unidade 1: Placa de E/S normal

Terminal

Valor real

(0)4..20 mA

[ 11

4 | Al2+ Entrada analdgica 2 +

5 | Al2- Entrada analdgica 2 -

6 | Saida24V Tens&o auxiliar de 24 V
7 | GND E/S de terra

Unidade 2: Placa de E/S normal

Terminal

Valor real

(0)4..20 mA

[ ]

4 [Al2+ Entrada analdgica 2 +

5 | Al2- Entrada analdgica 2 -

6 | Saida24V Tens&o auxiliar de 24 V
7 | GND E/S de terra

Unidade 3: Placa de E/S normal

Terminal

-
|

4 [Al2+ Entrada analégica 2 +

5 | Al2- Entrada analdgica 2 -

6 |Saida 24V Tens&o auxiliar de 24 V
7 |GND E/S de terra

3096.emf

Figura 104. Principio da fiagdo dos sensores de realimentacao individuais

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com

Um sensor comum também pode ser usado. O sensor (transdutor) pode ser fornecido pelo uso da
alimentacao externa de 24V ou pela placa de controle do conversor.
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Unidade 1: Placa de E/S normal

Terminal

Valor real " 4 | A2+ Entrada analégica 2 +

" 5 | Al2- Entrada analégica 2 -
(0)4.20 mA —
12 | Saida 24 V Tenséo auxiliar de 24 V
\/ 13 [ GND E/S de terra
D 17 | CM Comum para DI1-DI6

Unidade 2: Placa de E/S normal

Terminal

4 | A2+ Entrada analégica 2 +

5 | Al2- Entrada analégica 2 -
12 | Saida 24 V Tensé&o auxiliar de 24 V
{ 13 [ GND E/S de terra
D 17 | CM Comum para DI1-DI6

Unidade 3: Placa de E/S normal

Terminal

4 | A2+ Entrada analégica 2 +

5 | Al2- Entrada analégica 2 -

12 | Saida 24 V Tenséo auxiliar de 24 V

13 | GND E/S de terra

17 | CM Comum para DI1-DI6
3097.emf

Figura 105. Principio da fiagdo do sensor comum (fornecido pela placa de E/S do conversor)

Alimentagao
+| externa de 24 V

Unidade 1: Placa de E/S normal

Terminal

Valor real " 4 [AI2+ Entrada analdgica 2 +
(0)4.20 mA Jf 5 | Al2- Entrada analdgica 2 -
- 6 |Saida 24 V Tens&o auxiliar de 24 V
7 | GND E/S de terra

Unidade 2: Placa de E/S normal

s | s |
— 4 [AI2+ Entrada analdgica 2 +
— 5 |Al2- Entrada analdgica 2 -

6 |Saida 24V Tens&o auxiliar de 24 V

7 | GND E/S de terra

Unidade 3: Placa de E/S normal

Terminal

Al2+ Entrada analégica 2 +

— 4
5 | Al2- Entrada analdgica 2 -
6 |Saida 24V Tens&o auxiliar de 24 V
7 | GND E/S de terra
3098.emf

Figura 106. Principio da fiacdo do sensor comum (fornecido pelos 24V externos)
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Se um sensor for fornecido pela placa de E/S do conversor (veja a Figura 108) e os diodos estiverem
conectados entre os terminais 12 e 17, as entradas digitais deverao ser isoladas da terra com

a configuracao de um interruptor DIP de isolamento na posicao “Flutuante”. Assim, as entradas
digitais estardo ativas quando conectadas a GND (terra). Em todos os outros casos, o interruptor
DIP de isolamento pode ser mantido em sua posicao padrao “Conectado a GND".

Entradas digitais
Flutuante
Ligadaa GND (Predefinicao!)

[muimn iR

9109.emf

Figura 107. Interruptor DIP de isolamento

P3.15.6 TROCA AUTOMATICA (ID 1027)

Tabela 129.

Selecao Nome da selecao Descricao

0 Desativado A ordem de prioridade/partida dos motores é sempre
1-2-3-4-5 em operacao normal. Isso pode ser alterado
durante o funcionamento, caso travas tenham sido remo-
vidas e adicionadas novamente, mas a prioridade/ordem
é sempre restaurada apds uma parada.

1 Ativado (intervalo) A funcao Troca automatica ¢ ativada. A ordem de partida
das bombas é rearranjada no intervalo definido. O tempo
de intervalo

entre os eventos de rearranjo da ordem de partida é defi-
nido pelo parametro P3.15.8 Intervalo de troca automa-
tica. O temporizador do intervalo de troca automatica
funcionara somente quando o sistema Multibomba esti-
ver em funcionamento.

2 Ativado (tempo real) A funcao Troca automatica é ativada. A ordem de partida
das bombas é rearranjada em dias Uteis selecionados, na
hora definida do dia. Os dias e as horas do dia de troca
automatica podem ser definidos pelos parametros
P3.15.9 e P3.15.10.

OBSERVACAQ! Esse modo requer que a bateria do RTC
esteja instalada no conversor.
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EXEMPLO:

Na sequéncia de troca automatica apos a troca automatica ter ocorrido, o0 motor de mais alta
prioridade é posicionado por Ultimo e os outros sao movidos uma oposicao para cima:

Ordem/prioridade de partida dos motores: 1->2->3->4->5

--> Troca automatica -->

Ordem/prioridade de partida dos motores: 2->3->4->5->1

--> Troca automatica -->

Ordem/prioridade de partida dos motores: 3->4->5->1->2

P3.15.7 BOMBAS TROCADAS AUTOMATICAMENTE (ID 1028)

Tabela 130.

Selecao Nome da selecao Descricao

0 Bombas auxiliares 0 motor 1 (motor conectado ao conversor de frequéncia)
é sempre controlado por frequéncia e nao é afetado pelos
sinais de travamento ou pelo procedimento de troca
automatica.

1 Todas as bombas Todos os motores podem ser controlados e sao afetados
pelas travas. Todos os motores estdo incluidos no proce-
dimento de troca automatica.

NOTA! Consulte também o Capitulo 1.5.3 1.5.3 Aplicacao Multibomba (conversor Gnico).

FIACAO

Ha duas formas diferentes de se fazer as conexdes, dependendo da selecao de 0 ou 1 como valor
do parametro.

0 = Bombas auxiliares:

O conversor de frequéncia ou o motor de regulacdo ndo esta incluido na ldgica de troca automatica
ou travamento. O conversor é conectado diretamente ao motor 1 como na Figura 108 abaixo. Os
outros motores sao auxiliares, conectados A rede elétrica por contatores e controlados por relés

no conversor.
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%}, .
o
M1 M2
M1‘RO MZ‘RO
X &

3086.emf

Figura 108. M1-3 RO = Controle do motor do relé, X = ndo usado

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 240 VALOR DE MONITORAMENTO E DESCRIgaES DE PARAMETROS

1 =Todas as bombas:

Se o motor de regulacao precisar ser incluido na légica de troca automatica ou travamento,
faca a conexao de acordo com a Figura 109 abaixo.

Cada motor é controlado por um relé, e a ldgica dos contatores garante que o primeiro motor
conectado seja sempre conectado ao conversor e, sem seguida, a rede elétrica.

3~

K3 K2 K3 K3 K1 K3 K1 K2 K1
K2 K1 K2

K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3

K1 K11 K2 K21 K3 K31

3087.emf

Figura 109. M1-3 RO = Controle do motor do relé

P3.15.8 INTERVALO DE TROCA AUTOMATICA (ID 1029)

0 parametro define o intervalo de tempo entre os eventos de troca automatica (inicio do rearranjo
de ordem das bombas). Esse pardmetro é usado somente se 0 modo de troca automatica baseada
em intervalo (1 / Ativado (intervalo)) for selecionado pelo parametro P3.15.6.

A troca automatica ocorrera quando as condicoes a seguir forem atendidas:
* 0 sistema Multibomba esta em funcionamento (comando de partida ativo)
¢ O intervalo de tempo de troca automatica expirou

e A bomba reguladora estad em funcionamento abaixo da frequéncia definida pelo pardmetro
P3.15.11 Limite de frequéncia de troca automatica

* O numero de bombas em funcionamento é menor ou igual ao limite definido pelo parametro
P3.15.12 Limite de bomba de troca automatica
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P3.15.9 DIAS DE TROCA AUTOMATICA (ID 1786)

P3.15.10 HORA DA TROCA AUTOMATICA (ID 1787)

Estes parametros definem os dias da semana e a hora do dia em que a troca automatica (inicio do
rearranjo de ordem das bombas) ocorre. Esses parametros sdo usados somente se o modo de troca
automatica baseada em tempo real (2 / Ativado (tempo real)) for selecionado pelo pardametro P3.15.5.

A troca automatica ocorrera quando as condicdes a seguir forem atendidas:

e 0 sistema Multibomba estd em funcionamento (comando de partida ativo)

e 0 diadasemana e a hora do dia definidos para a troca automatica foram atingidos

e Abomba reguladora esta funcionando abaixo da frequéncia definida pelo parametro P3.15.11.

e O numero de bombas em funcionamento é menor ou igual ao limite definido pelo parametro

P3.15.12
P3.15.11 LIMITE DE FREQUENCIA DE TROCA AUTOMATICA (ID 1031)
P3.15.12 LIMITE DE BOMBA DE TROCA AUTOMATICA (ID 1030)

Esses parametros definem o nivel abaixo do qual a capacidade usada deve permanecer para que
a troca automatica ocorra.

Esse nivel é definido da seguinte forma:

e Se o numero de bombas em funcionamento no sistema Multibomba for menor ou igual ao
limite definido pelo parametro P3.15.12 e a bomba reguladora estiver funcionando abaixo
da frequéncia definida pelo parametro P3.15.11. a troca automatica ocorrera.

OBSERVACAO! Esses parametros s3o necessarios principalmente no modo Conversor Gnico, pois
um evento de troca automatica pode precisar reiniciar todo o sistema (dependendo de quantos
motores estejam em funcionamento no momento).

Nos modos Multisseguidor ou Multimestre é recomendavel configurar esses parametros com seus
valores maximos para permitir um evento de troca automatica imediatamente na hora da troca
automatica. Os modos Multisseguidor e Multimestre sao otimizados para lidar com a situacao

de troca automatica discretamente, independente do nimero de bombas em funcionamento.

P3.15.13 LARGURA DE BANDA (ID 1097)

P3.15.14 ATRASO DA LARGURA DE BANDA (ID 1098)

Estes parametros definem as condicdes de partida/parada das bombas no sistema Multibomba.
0 numero de bombas em funcionamento serd aumentado/reduzido se o Controlador PID nao for
capaz de manter o valor do processo (realimentacao) dentro da largura de banda definida ao redor
do Ponto de definicao.

A area de largura de banda é definida como um percentual do Ponto de definicao do PID. Enquanto
o valor da realimentacao PID se mantiver dentro da area de largura de banda, nao ha necessidade
de aumentar/reduzir o nimero de bombas em funcionamento.

Quando o valor da realimentacao estiver fora da area de largura de banda, o tempo definido pelo
parametro P3.15.14 deve transcorrer antes que o numero de bombas em funcionamento seja
aumentado/reduzido. A Figura 90 abaixo mostra os critérios para partida e parada de bombas
auxiliares. 0 nimero de bombas em funcionamento é aumentado/reduzido caso o controlador PID
nao seja capaz de manter o valor do processo (realimentacdo) (C] dentro da largura de banda
definida ao redor do Ponto de definicio (D).
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P315.14 P315.14 G
™ [
I I I
P3.15.13 | I
I I I
T I I I I
f f ——— f f -
I I I I
I I I
I I
I I I I
I I I I
I I I I
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| I | |
e
| | | - @
: — 0
| | | |
027 emf

Figura 110. Critérios para partida e parada de bombas auxiliares,
(P3.15.13 = Largura de banda, P3.15.14 = Atraso da largura de banda)

Critérios para aumento do numero de motores em funcionamento:

e O valor da realimentacao esta fora da area de largura de banda
e Abomba reguladora estd em funcionamento com uma frequéncia “préxima ao maximo” (-2 Hz)
(A na figura)
e Ha mais bombas disponiveis
e As condicoes acima sao atendidas por um tempo maior do que o atraso da largura de banda
Critérios para reducao do numero de motores em funcionamento:

e O valor da realimentacao esta fora da area de largura de banda

e Abomba reguladora estd em funcionamento com uma frequéncia “préxima ao minimo” (+2 Hz)
(B na figura)

e Ha mais bombas disponiveis

e As condicoes acima sao atendidas por um tempo maior do que o atraso da largura de banda

P3.15.16 LIMITE DE BOMBAS EM FUNCIONAMENTO (ID 1187)

O parametro define o nimero maximo de bombas funcionando simultaneamente em um sistema
Multibomba.

NOTA! Se o parametro P3.15.2 for alterado, o mesmo valor também é copiado automaticamente
para este parametro.

Exemplo:
O sistema Multibomba consiste de 3 bombas, mas no maximo duas bombas podem estar

funcionando ao mesmo tempo. A terceira bomba ¢é instalada no sistema por redundancia.
O ndmero de bombas em funcionamento simultaneamente ¢ limitado da seguinte forma:

e Limite de bombas em funcionamento =2
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P3.15.17.1 TRAVA DA BoMBA 1 (ID 426)
0 parametro define a entrada digital do conversor onde o sinal de travamento (realimentacao)
da bomba (1) é lido.

Se a funcao Travamento de bomba (P3.15.5) estiver ativada, o conversor lerd o status das entradas
digitais da Trava da bomba (realimentacao). Se a entrada estiver fechada (VERDADEIRO], o motor
estara disponivel para o sistema Multibomba, caso contrario ele ndo serd incluido no sistema
Multibomba.

Se a funcao Travamento de bomba (P3.15.5) ndo for usada, os status das entradas digitais de Trava
da bomba (realimentacdo) ndo serdo lidos, e o sistema Multibomba assumira que todas as bombas
do sistema estao disponiveis.

OBSERVACAO!

e No modo Conversor Unico, o sinal de entrada digital selecionado por este parametro indica
o status do travamento da bomba 1 no sistema Multibomba.

¢ Nos modos Multisseguidor e Multimestre, o sinal de entrada digital selecionado por este
parametro indica o status do travamento da bomba que esta conectada ao conversor.

P3.15.17.2 TRAVA DA BOMBA 2 (ID 427)
P3.15.17.3 TRAVA DA BOMBA 3 (ID 428)
P3.15.17.4 TRAVA DA BOMBA 4 (ID 429)
P3.15.17.5 TRAVA DA BOMBA 5 (ID 430)
P3.15.17.6 TRAVA DA BOMBA 6 (ID 486)
P3.15.17.7 TRAVA DA BOMBA 7 (ID 487)

P3.15.17.8 TRAVA DA BOMBA 8 (ID 488)

Estes parametros definem as entradas digitais do conversor onde os sinais de travamento
(realimentacao) das bombas 2-8 s3o lidos.

OBSERVACAO! Esses pardmetros sio usados somente no modo Conversor Unico.

Se a funcado Travamento de bomba (P3.15.5) estiver ativada, o conversor lerd o status das entradas
digitais da Trava da bomba (realimentacao). Se a entrada estiver fechada (VERDADEIRO), o motor
estara disponivel para o sistema Multibomba, caso contrario ele ndo serd incluido no sistema
Multibomba.

Se a funcao Travamento de bomba (P3.15.5) ndo for usada, os status das entradas digitais de Trava
da bomba (realimentacdo) ndo serdo lidos, e o sistema Multibomba assumira que todas as bombas
do sistema estao disponiveis.

8.13.5 SUPERVISAO DE SOBREPRESSAO

A funcao Supervisao de sobrepressao é usada para supervisao de pressao no sistema Multibomba.
Por exemplo, quando a valvula principal do sistema de bombas é fechada rapidamente, a pressao
na tubulacao aumenta rapidamente. A pressao pode até aumentar muito rapidamente para

o controlador PID reagir. A Supervisao de sobrepressao é usada para evitar o estouro de tubos
interrompendo rapidamente o funcionamento dos motores auxiliares no sistema Multibomba.
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P3.15.16.1 ATIVAR SUPERVISAO DE SOBREPRESSAO (ID 1698)

Se a Supervisao de sobrepressao estiver ativa e o sinal de realimentacao PID (pressao) exceder
o nivel de supervisao definido pelo parametro P3.15.18.2. todos os motores auxiliares serao
parados no sistema Multibomba. Somente o motor regulador se mantera em funcionamento
normal. Quando a pressao reduzir, o sistema continuara a operar normalmente, reconectando
os motores auxiliares um a um. Veja a Figura 111.

A funcao supervisao de sobrepressao monitorara o sinal de realimentacao do Controlador PID e parara
todas as bombas auxiliares imediatamente caso o sinal exceda o nivel de sobrepressao definido.

Presséo

A Feedback PID
Nivel de alarme (ID21)
T e S
ID1699
Valor
deref2PID [ T T S T T T T e —
D167
Motor2 —m—m—m—@m@m@mMm™—m—mm——————————————————————————————— LIG.
DESL.
Motor 3 fmm e LG

9133.emf

Figura 111. Supervisdo de sobrepressdo

8.13.6 CONTADORES DE TEMPO DE FUNCIONAMENTO DA BOMBA

No sistema Multibomba, o tempo de funcionamento de cada bomba é supervisionado por um
contador de tempo de rotacao de motor individual. Por exemplo, a ordem de partida das bombas
é arranjada com base nos valores do contador de tempo de rotacdo de motor das bombas, para
equalizar o desgaste de todas as bombas no sistema.

Os contadores de tempo de funcionamento das bombas também podem ser usados para indicar
que uma bomba necessita de manutencao (veja P3.15.19.4 - P3.15.19.5 abaixo).

Os contadores de tempo de funcionamento das bombas podem ser encontrados no menu
de monitoramento, consulte o Capitulo 3.1.10.

P3.15.19.1 DEFINIR CONTADOR DE TEMPO DE ROTACAO DE MOTOR (ID 1673)

Quando este parametro tipo botao for pressionado, o contador de tempo de rotacao de motor das
bombas selecionadas (P3.15.19.3) sera configurado no valor definido.

P3.15.19.2 DEFINIR CONTADOR DE TEMPO DE ROTACAO DE MOTOR: VALOR (ID 1087)
O parametro define o valor do contador de tempo de rotacao de motor, que serd configurado nos
contadores de tempo de funcionamento das bombas selecionadas por P3.15.19.3.

OBSERVACAO! Nos modos Multimestre e Multisseguidor, é possivel resetar (ou definir como o valor
desejado) somente o contador “Tempo de funcionamento da bomba (1)”. (Nos modos Multimestre

e Multissequidor, o valor de monitoramento “Tempo de funcionamento da bomba (1]” indica as horas
da bomba, que esta conectada ao conversor, independentemente do nimero de ID da bomba).

Exemplo:

No sistema Multibomba (Conversor Gnico), a bomba nimero 4 foi substituida por uma bomba
totalmente nova, e o valor do contador “Tempo de funcionamento da bomba 4" precisa ser resetado.
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1. Selecione “Bomba” 4 com o parametro P3.15.19.3.
2. Defina o valor do parametro P3.15.19.2 como “0 h".
3. Pressione o parametro tipo botao P3.15.19.1.

4. “Tempo de execucdo da bomba 4" foi resetado.

P3.15.19.3 DEFINIR CONTADOR DE TEMPO DE ROTACAO DE MOTOR: SELECAO DE BOMBA (ID 1088)

O parametro é usado para selecionar as bombas e o valor do contador de tempo de execucao que
serd resetado (ou definido como o valor desejado) quando o pardmetro tipo botao P3.15.19.1 for
pressionado.

Se 0 modo Multibomba (Conversor Unico) for selecionado, as opcdes a seguir estardo disponiveis:

0 = Todas as bombas

1 = Bomba (1)
2 =Bomba 2
3 =Bomba 3
4 =Bomba 4
5=Bombab
6 =Bomba 6
7 =Bomba 7
8 =Bomba 8

Se 0 modo Multisseguidor ou Multimestre for selecionado, somente a opcao a seguir estara disponivel:
1 =Bomba (1)

OBSERVACAO! Nos modos Multimestre e Multisseguidor, é possivel resetar (ou definir como

o valor desejado) somente o contador “Tempo de funcionamento da bomba (1)”. [Nos modos
Multimestre e Multisseguidor, o valor de monitoramento “Tempo de funcionamento da bomba (1)”
indica as horas da bomba, que esta conectada ao conversor, independentemente do niUmero de ID
da bombal).

Exemplo:

No sistema Multibomba (Conversor Unico), a bomba nimero 4 foi substituida por uma bomba
totalmente nova, e o valor do contador “Tempo de funcionamento da bomba 4 precisa ser resetado.

1. Selecione “Bomba” 4 com o parametro P3.15.19.3.
2. Defina o valor do parametro P3.15.19.2 como “0 h".
3. Pressione o parametro tipo botao P3.15.19.

4. “Tempo de execucdo da bomba 4" foi resetado.
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P3.15.19.4 LIMITE DE ALARME DE TEMPO DE FUNCIONAMENTO (ID 1109)

P3.15.19.5 LIMITE DE FALHA DE TEMPO DE FUNCIONAMENTO (ID 1110)

Os contadores de tempo de funcionamento de bomba também podem ser usados para indicar
ao operador que a manutencao da bomba precisa ser efetuada. Quando o contador de tempo
de rotacao de motor da bomba exceder o limite definido. um alarme ou falha sera acionada.
respectivamente. Quando a manutencao tiver sido efetuada. o contador de tempo de servico
podera ser resetado (ou forcado para o valor desejado).

OBSERVACAO!

e No modo Multibomba (Conversor Gnico). os limites de alarme e falha sdo comuns para todas
as bombas. Um alarme ou falha sera acionada caso algum dos contadores de tempo de
funcionamento individuais (Bomba 1-Bomba 8] exceder o valor de limite.

* Nos modos Multimestre e Multisseguidor. cada conversor monitora somente o tempo
de funcionamento de sua prépria bomba (Tempo de funcionamento da bomba (1)").

Isso significa que os limites de alarme e falha precisam ser ativador e configurados
individualmente para cada conversor.

P3.15.22.1 FREQUENCIA DE STAGING (ID 15545)

O parametro é usado para ajuste do nivel de frequéncia de saida no qual a bomba auxiliar é iniciada
no sistema Multibomba.

NOTA! O parametro nao tera efeito se o parametro estiver definido com um valor maior do que
a Referéncia de frequéncia maxima (P3.3.1.2).

Normalmente (pelas configuracdes padrao), uma bomba auxiliar sera iniciada (estagiada) se o sinal
de Realimentacao PID cair para um valor abaixo da area de largura de banda definida e a bomba
reguladora estiver em funcionamento na frequéncia maxima.

Em alguns casos, a bomba auxiliar deve ser iniciada antes (em uma frequéncia mais baixa) para
a obtencdo de melhor dindmica de processo ou para economia de energia. Em seguida, o parametro
sera definido para definir a frequéncia de partida da bomba auxiliar abaixo da frequéncia maxima.

LT oL CE RETARDD
(M ] Realimentac3o PID ¥ Er~l‘rR.ﬂ.|:h.ﬂ.1| |ENTR.°DP.1| EMTRADA,  SaDaH W [ Iniciar bormba ausiliar
EMTRADA 2 ENrR.ﬂDA2| TEMPO
( M | Ponto de definigio E13)
do PID Eﬁﬁi; ( F [atraza dalargura
P [ Largura de banda de banda

GT

(M ] Frequéncia de saida}——————— EMTRADAL
EMTRADA 2
T
(P [Referéncia de freq. max. ) |EMRADA 1
(P [Frequénda de de-staging ENTRADA 2 437 ptemr

Figura 112.
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P3.15.22.2 FREQUENCIA DE DE-STAGING (ID 15546)

O parametro é usado para ajuste do nivel de frequéncia de saida no qual a bomba auxiliar é parada
no sistema Multibomba.

NOTA! O parametro nao tera efeito se o parametro estiver definido com um valor menor do que
a Referéncia de frequéncia minima (P3.3.1.1).

Normalmente (pelas configuracoes padrao), uma bomba auxiliar seré parada (de-staged) se o sinal
de Realimentacao PID subir para um valor acima da area de largura de banda definida e a bomba
reguladora estiver em funcionamento na frequéncia minima.

Em alguns casos, a bomba auxiliar precisara ser parada antes (em uma frequéncia mais alta) para
a obtencao de melhor dindmica de processo ou para economizar energia. Em seguida, o parametro
sera definido para definir a frequéncia de partida da bomba auxiliar acima da frequéncia minima.

DE RETARDO

ENTRADA  SAfDA
TEMPO

GT | AND |
(M ] Realimentagdo PID ENTRADA 1 ENTRADA 1
ENTRADA 2 ENTRADA 2

Atraso da largura
de banda

V[Parar bomba auxiliar )

ADICIONAR
ENTRADA 1
ENTRADA 2

M | Ponto de definigéo\j
do PID

(P ] Largura de banda

LT
(M | Frequéncia de saida ENTRADA 1

ENTRADA 2

MAX
ENTRADA 1
ENTRADA 2

P [Referéncia de freq. min.

P [Frequéncia de de-staging

9418 pt.emf

Figura 113.
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8.14 CONTADORES DE MANUTENGAO

O contador de manutencdo é uma forma de indicar ao operador que a manutencao precisa ser
efetuada. Por exemplo, uma correia precisa ser substituida, ou o 6leo de uma caixa de engrenagens
precisa ser trocado.

Ha dois modos diferentes para os contadores de manutencao, horas ou revolucoes*1000.
Os contadores sao incrementados somente durante o modo Em funcionamento em ambos
0S Casos.

OBSERVACAO! As revolucdes sao baseadas na velocidade do motor, que é apenas uma estimativa
(integracao a cada segundo).

Quando o contador exceder o limite, um alarme ou falha sera acionada, respectivamente. Os sinais
individuais de alarme e falha de manutencao podem ser conectados a uma saida digital/relé.

Quando a manutencao for efetuada, o contador podera ser resetado por meio de uma entrada
digital ou pelo parametro B3.16.4.
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8.15 Mopo FoGo

OBSERVACAO! 0 modo Fogo também pode ser configurado com o Assistente do modo Fogo, que pode
ser ativado no menu Configuracao rapida, P1.1.2, consulte o Capitulo 1.3 Assistente do modo Fogo.

Quando o modo Fogo for ativado, o conversor resetara todas as falhas futuras e continuara

a funcionar na velocidade especificada o tanto quanto for possivel. O conversor ignorara todos os
comandos do teclado, fieldbus e da ferramenta para PC, com a excecao dos sinais de ativacao do
modo Fogo, reversao do modo Fogo, Ativar funcionamento, Trava 1 de funcionamento e Trava 2 de
funcionamento vindos da E/S.

A funcao do modo Fogo tem dois modos operacionais, o modo Teste e o modo Ativado. O modo
operacional pode ser selecionado com a insercao de senhas diferentes no parametro P3.17.1. No
modo Teste, os erros futuros nao serao resetados automaticamente, e o conversor parara quando
a falha ocorrer.

Quando a funcdo do modo Fogo for ativada, um alarme sera exibido no teclado.
OBSERVACAO! A GARANTIA SERA ANULADA SE ESTA FUNCAO FOR ATIVADA! 0 modo Teste pode
ser usado para testar a funcao do modo Fogo sem a anulacao da garantia.

P3.17.1 SENHA DO MoDpoO FoGo (ID 1599)
Escolha aqui o modo de operacao da funcao do modo Fogo.

Selecao Nome da selecao Descricao
1002 Modo Ativado O conversor resetara todas as falhas futuras e continuara
a funcionar na velocidade especificada o tanto quanto for
possivel.

NOTA! Todos os pardmetros do modo Fogo serao bloque-
ados caso a senha tenha sido fornecida. Para ativar

a mudanca da parametrizacao do modo Fogo, altere
primeiro o valor do parametro para zero.

1234 Modo Teste Os erros futuros nao serao resetados automaticamente,
e o conversor parara se ocorrer alguma falha.

P3.17.3 FREQUENCIA DO MODO FoGo (ID 1598)

O parametro define a referéncia de frequéncia constante que serd usada quando o modo Fogo for
ativado e a frequéncia do modo Fogo for selecionada como fonte de referéncia de frequéncia pelo
parametro P3.17.2.

Veja o parametro P3.17.6 para selecionar ou alterar a direcao de rotacao do motor quando a funcao
do modo Fogo estiver ativa.

P3.17.4 ATIVACAO DO MODO FOGO EM ABERTO (ID 1596)

Se ativado. um sinal de alarme sera exibido no teclado e a garantia sera anulada. Para ativar a funcao,
vocé precisara definir uma senha no campo de descricdao do parametro de senha do modo Fogo.
NOTA! O tipo dessa entrada é NC (normalmente fechada)

E possivel testar o modo Fogo sem anular a garantia usando a senha que permite que o modo Fogo
seja executado no estado de teste. No estado de teste, os erros futuros nao serao resetados
automaticamente, e o conversor parara nas falhas.

NOTA! Todos os parametros do modo Fogo serao bloqueados caso o modo Fogo esteja ativado
e a senha correta seja fornecida para o parametro Senha do modo Fogo. Para alterar a
parametrizacao do modo Fogo, altere o parametro Senha do modo Fogo para zero primeiro.
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Arranque

normal

Autoriz.

marcha

marcha 1

Encrav.
marcha 2

I
I
I
|
Encrav. | |
|
T
I
I

Modo de disparo I

Activagédo _'_
(fechar contacto)

Velocidade motor

Velocidade do modo
dedisparo ~ -
Velocidade
normal -
Paragem _— = —
9138.emf
Figura 114. Funcionalidade do modo Fogo
P3.17.5 ATIVACAO DO MODO FOGO EM FECHADO (ID 1619)
Veja acima.
P3.17.6 REVERSA0O DO MoDoO FocGo (ID 1618)

O parametro define o sinal de entrada digital para selecao da direcao de rotacao do motor com
funcao do modo Fogo ativada. Ele nao tem efeito em operacao normal.

Se o motor for solicitado a girar sempre em FORWARD (a frente) ou sempre em REVERSE (em reversao)
no modo Fogo, selecione:

Digln Slot0.1 = sempre FORWARD (a frente)
Digln Slot0.2 = sempre REVERSE (em reversao)
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8.16 FUNGAO PREAQUECIMENTO DO MOTOR

A funcao Preaquecimento do motor serve para manter o conversor e o motor aquecidos no
estado de parada com a injecao de corrente CC no motor, por exemplo, para evitar a condensacao.
O preaguecimento do motor pode ser sempre ativado no estado de parada por entrada digital

ou quando a temperatura da saida de ar do conversor ou do motor cair para um valor abaixo

da temperatura definida.

P3.18.1 FUNCAO PREAQUECIMENTO DO MOTOR (ID 1225)
A funcao Preaquecimento do motor serve para manter o conversor e o motor aquecidos no estado
de parada com a injecao de corrente CC no motor, por exemplo, para evitar a condensacao.

Tabela 131. Tabela

Selecao ‘ Nome da selecao ‘ Descricao
0 Not used A funcao Preaquecimento do motor esta desativada.
1 Sempre no estado A funcao Preaquecimento do motor serd sempre ativada
de parada quando o conversor estiver no estado de parada.
2 Controlado por entrada A funcao Preaquecimento do motor sera ativada por um
digital sinal de entrada digital quando o conversor estiver no

estado de parada. A Dl para ativacao pode ser selecionada
pelo parametro P3.5.1.18.

3 Limite de temperatura A funcao Preaquecimento do motor sera ativada se
(saida de ar) o conversor estiver no estado de parada e a temperatura
da saida de ar do conversor cair para um valor abaixo

da temperatura limite definida pelo parametro P3.18.2.

4 Limite de temperatura A funcao Preaquecimento do motor sera ativada se
(temperatura medida o conversor estiver no estado de parada e a temperatura
do motor] (medida) do motor cair para um valor abaixo do limite de

temperatura definido pelo parametro P3.18.2.

0 sinal de medicao da temperatura do motor pode ser
selecionado pelo parametro P3.18.5.

NOTA! Esse modo de operac3o pressupde a instalac3o
de uma placa opcional de medic3o de temperatura (por
exemplo, OPTBH).
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8.17 CONTROLE DE BOMBA

8.17.1 LIMPEZA AUTOMATICA

A funcao Limpeza automatica é usada para remocao de qualquer sujeira ou outros materiais
que possam ter aderido ao impulsor da bomba. A limpeza automatica é usada, por exemplo,
em sistemas de esgoto para manter o desempenho da bomba. A funcao Limpeza automatica
também pode ser usada para limpar um tubo ou valvula bloqueada.

A funcao é baseada na aceleracao e desaceleracao rapida da bomba. Veja a Figura 115 e as
descricoes dos parametros abaixo:

saida
A ID1721 ID1722
ID1717
0]
ID1719 | ‘ |
! “ib1720"
ID1716 (1) ID1716 (2)

ID1715 ]

3090.emf

Figura 115. Funcdo Limpeza automatica, (0 = frequéncia zero, ID1716 = ciclos de limpeza 1 e 2),
ID 1715 = P3.5.1.41 Ativacdo da Limpeza automatica, ID 1717 = P3.21.1.8 Frequéncia de limpeza
a frente, ID 1718 = P3.21.1.9 Tempo de limpeza a frente, ID 1719 = P3.21.1.10 Frequéncia de
limpeza em reversdo, ID 1720 = P3.21.1.11 Tempo de limpeza em reversédo, ID 1721 = P3.21.1.12
Tempo de aceleracédo de limpeza, ID 1722 = P3.21.1.13 Tempo de desaceleracdo de limpeza

P3.21.1.1 FuncAo LIMPEzA (ID 1714)

O parametro define como a sequéncia de Limpeza automatica ¢ iniciada. Os modos de partida
a seguir estao disponiveis (quando 0 for selecionado, a funcdo de limpeza ndo sera usada):

1 = Ativado (DIN)

A sequéncia de limpeza é iniciada com um sinal de entrada digital. Uma variacao de borda
ascendente do sinal de entrada digital (P3.21.1.2) iniciard a sequéncia de limpeza caso o comando
de partida do conversor esteja ativo. A sequéncia de limpeza também pode ser ativada caso

o conversor esteja em Sleep Mode (Suspensao de PID).

2 = Ativado (corrente)

A sequéncia de limpeza serd iniciada quando a corrente do motor exceder o limite de corrente
definido (P3.21.1.3) por um tempo maior do que o definido por P3.21.1.4.

3 = Ativado (tempo real)
A sequéncia de limpeza estara de acordo com o Reldgio em tempo real interno do conversor.
OBSERVACAO! Isso requer que a bateria do relégio em tempo real esteja instalada.

A sequéncia de limpeza é iniciada nos dias da semana selecionados (P3.21.1.5), na hora do dia
definida (P3.21.1.6), se o comando de partida do conversor estiver ativo. A sequéncia de limpeza
também pode ser ativada caso o conversor esteja em Sleep Mode (Suspensao de PID).
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OBSERVACAO! A sequéncia de limpeza sempre pode ser interrompida com a desativacao
do comando de partida do conversor.

P3.21.1.2 ATIVAGCAO DA LIMPEZA (ID 1715)

Se a funcdo Limpeza automatica for ativada pelo parametro P3.21.1.1, a sequéncia de Limpeza
automatica serd iniciada pelo sinal de entrada digital selecionado pelo parametro P3.21.1.2.

P3.21.1.3 LIMITE DE CORRENTE DE LIMPEZA (ID 1712)

P3.21.1.4 ATRASO DE CORRENTE DE LIMPEZA (ID 1713)

Estes pardmetros sao usados somente quando P3.21.1.1 = 2.

A sequéncia de limpeza serd iniciada quando a corrente do motor exceder o limite de corrente
definido (P3.21.1.3) por um tempo maior do que o definido por P3.21.1.4. O limite de corrente
é definido como um percentual da corrente nominal do motor.

P3.21.1.5 DIAS DE SEMANA DA LIMPEZA (ID 1723)

P3.21.1.6 HORA DO DIA DA LIMPEZA (ID 1700)
Esses parametros sao usados somente quando P3.21.1.1 = 3.

OBSERVACAO! Esse modo requer que a bateria do RTC esteja instalada no conversor.

P3.21.1.7 CicLos DE LIMPEZA (ID 1716)
O ciclo a frente/em reversao sera repetido pela quantidade de vezes definida por este pardmetro.

P3.21.1.8 FREQUENCIA DE LIMPEZA A FRENTE (ID 1717)
P3.21.1.9 TEMPO DE LIMPEZA A FRENTE (ID 1718)
P3.21.1.10 FREQUENCIA DE LIMPEZA EM REVERSAO (ID 1719)
P3.21.1.11 TEMPO DE LIMPEZA EM REVERSAO (ID 1720)

A funcao de limpeza é baseada na aceleracao e desaceleracao rapida da bomba. Com estes
pardmetros, o usuario pode definir os tempos dos ciclos a frente/em reversao.

P3.21.1.12 TEMPO DE ACELERACAO DA LIMPEZA (ID 1721)

P3.21.1.13 TEMPO DE DESACELERACAO DA LIMPEZA (ID 1722)

O usuario também pode definir rampas separadas de aceleracao e desaceleracao para a funcao
Limpeza automatica com estes parametros.
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8.17.2 BoMBA JOCKEY

P3.21.2.1 FUNcAo JOoCKEY (ID 1674)

A funcao Bomba jockey é usada para controlar uma pequena bomba jockey por um sinal de saida
digital. Abomba jockey pode ser usada caso o Controlador PID seja usado para o controle da bomba
principal. Essa funcao tem trés modos de operacao:

Tabela 132.
Numer? Nome da selecao Descricao

da selecao ; ’

0 Not used

1 Suspensao de PID A bomba jockey sera iniciada quando a Suspensao de PID na
bomba principal estiver ativa, parando quando a bomba principal
despertar da suspensao.

2 Suspensao de PID A bomba jockey sera iniciada quando a Suspensao de PID estiver ativa

(nivel) e o sinal de realimentacao PID cair para um valor abaixo do nivel defi-

nido pelo parametro P3.21.2.2. A bomba jockey serd parada quando
a realimentacdo exceder o nivel definido pelo parametro P3.21.2.3
ou quando a bomba principal despertar da suspensao.

Feedback PID

A —
Nivel paragem jockey / \
Nivel arrang. jockey \ /

Nivel de reactivacdo do
controlador PID

Freq. de saida

A Atraso
suspensao PID

Suspensao PID

Controlo bomba Jockey
(Valor seleccionado =
Suspenséo PID)

Controlo bomba Jockey
(Valor seleccionado =
Suspensdo PID (Nivel))

Srdo.erd

Figura 116. Funcionalidade de controle da bomba jockey
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8.17.3 BoMBA PRIMING

A bomba priming é uma bomba menor usada para o priming da admissao da bomba principal
grande, para evitar que ela sugue ar.

A funcao Bomba priming é usada para controlar uma pequena bomba priming por um sinal de saida
digital. Um tempo de atraso pode ser definido para a bomba priming ser iniciada antes que a bomba
principal seja iniciada. A bomba priming funcionara continuamente enquanto a bomba principal
estiver em funcionamento.

P3.21.3.1 FuNcAo PRIMING (ID 1677)

Permite o controle de uma bomba priming externa por meio de uma saida digital, caso Controle
da bomba priming tenha sido selecionado com o valor da saida digital desejada. A bomba priming
funcionara continuamente enquanto a bomba principal estiver em funcionamento.

Comando de arranque
(Bomba principal)

Controlo da bomba
de ferragem
(Sinal de saida digital)

|
} Tempo
| o deferragem
“—>
\
|
Freq. de saida } /
(Bomba principal) ‘
9141.emf
Figura 117.
P3.21.3.2 TEMPO DE PRIMING (ID 1678)

Define o tempo para a partida da bomba priming antes que a bomba principal seja iniciada.
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8.17.4 FUNGAO ANTIBLOQUEIO

Afuncao Antibloqueio evita que a bomba seja bloqueada caso ela permaneca parada (suspensa) por
um tempo longo, iniciando a bomba periodicamente quanto ela estiver em suspensao. O intervalo,
tempo de funcionamento e a velocidade do antibloqueio podem ser configurados.

P3.21.4.1 INTERVALO DO ANTIBLOQUEIO (ID 1696)

Quando a bomba estiver em Sleep Mode, este parametro definird o tempo apés o qual a bomba sera
iniciada em uma velocidade definida (P3.21.4.3 Frequéncia de antibloqueio) por um tempo definido
(P3.21.4.2 Tempo de funcionamento do antibloqueio) para evitar que a bomba seja bloqueada por
permanecer em Sleep Mode por um longo tempo.

A funcao Antibloqueio pode ser usada nos sistemas de Conversor Unico ou Multiconversor, e podera
ser acionada somente quando a bomba estiver em Sleep Mode ou no modo de espera (no sistema
Multiconversor).

OBSERVACAO! A funcao Antibloqueio sera ativada quando o valor deste parametro for definido
como acima de zero, e sera desativada quando definido como zero.

P3.21.4.2 TEMPO DE FUNCIONAMENTO DO ANTIBLOQUEIO (ID 1697)

O parametro define por quanto tempo a bomba sera mantida em funcionamento quando a funcao
Antibloqueio for ativada.

P3.21.4.3 FREQUENCIA DE ANTIBLOQUEIO (ID 1504)
O parédmetro define a referéncia de frequéncia que sera usada quando a funcdo Antibloqueio estiver ativa.

8.17.5 PROTEGAO CONTRA CONGELAMENTO

A funcao Protecao contra congelamento é usada para proteger a bomba contra danos por
congelamento, fazendo a bomba funcionar na Frequéncia de protecao contra congelamento
constante caso ela esteja em Sleep Mode e a temperatura medida da bomba seja inferior a uma
temperatura de protecao definida. A funcao requer que um transdutor ou sensor de temperatura
seja instalado na cobertura da bomba ou na tubulacao préximo a bomba.
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8.18 CONTADORES

0 conversor Vacon® 100 FLOW possui diferentes contadores baseados no tempo de operacao e no
consumo de energia do conversor. Alguns dos contadores medem valores totais, e alguns outros
podem ser resetados pelo usuario.

Os contadores de energia sao usados para medir a energia recebida da rede de alimentacao, e os
outros contadores sao usados para medir, por exemplo, a operacao do conversor ou o tempo de
funcionamento do motor.

Todos os valores dos contadores podem ser monitorados pelo PC, teclado ou Fieldbus. No caso
de monitoramento por teclado ou PC, os valores dos contadores podem ser acessados a partir

do menu M4 Diagnoéstico. Em caso de Fieldbus, os calores dos contadores podem ser lidos por meio
de numeros de ID.

O propdsito deste capitulo é o de descrever os valores dos contadores e os niumeros de ID, que sao
necessarios quando a leitura dos valores dos contadores é feita por meio do Fieldbus.

Este capitulo é valido para os pacotes de software FW0065V017.vex e FW0072V003.vcx, ou mais recentes.

Contador de tempo de operacao

Contador de tempo de operacao da unidade de controle (valor total). O contador ndo pode ser
resetado. O valor do contador pode ser lido do conversor a partir da leitura dos valores dos nimeros
de ID a segquir, via Fieldbus.

0 valor do Contador de tempo de operacdo consiste nos valores de 16 bits (UINT) a seguir.

ID 1754 Contador de tempo de operacao (anos)

ID 1755 Contador de tempo de operacao (dias)

ID 1756 Contador de tempo de operacao (horas)

ID 1757 Contador de tempo de operacao (minutos)
ID 1758 Contador de tempo de operacao (segundos)

Exemplo:
0 valor do Contador de tempo de operagdo “1a 143d 02:21" é lido pelo Fieldbus:

ID1754: 1 (anos)
ID1755: 143 (dias)
ID1756: 2 (horas)
ID1757: 21 (minutos)
ID1758: 0 (segundos)

Contador de tempo de desligamento de energia

Contador de tempo de operacao redefinivel da unidade de controle (valor de desligamento).
O contador pode ser resetado por PC, teclado ou Fieldbus. O valor do contador pode ser lido
do conversor a partir da leitura dos valores dos niumeros de ID a seguir, via Fieldbus.

0 valor do Contador de tempo de desligamento de energia consiste nos valores de 16 bits (UINT) a sequir.

ID 1766 Contador de tempo de desligamento de energia (anos)

ID 1767 Contador de tempo de desligamento de energia (dias)

ID 1768 Contador de tempo de desligamento de energia (horas)
ID 1769 Contador de tempo de desligamento de energia [minutos)

ID 1770 Contador de tempo de desligamento de energia [segundos)
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Exemplo:
0 valor do Contador de tempo de desligamento de energia “1a 143d 02:21" ¢ lido pelo Fieldbus:

ID1766: 1 (ano)
ID1767: 143 (dias)
ID1768: 2 (horas)
ID1769: 21 (minutos)
ID1770: 0 (segundos)

ID 2311 Reset do contador de tempo de desligamento de energia
Reseta o contador de tempo de desligamento de energia.

0 Contador de tempo de desligamento de energia pode ser resetado por PC, teclado ou Fieldbus. Em caso
de PC ou teclado, o contador é resetado a partir do menu M4 Diagnoéstico.

Em caso de Fieldbus, o Contador de tempo de desligamento de energia pode ser resetado escrevendo-se uma
variacdo de borda ascendente (0 => 1) no ID2311 Reset do contador de tempo de desligamento de energia.

Contador de tempo de rotacao de motor

Contador de tempo de rotacao de motor (valor total). O contador ndo pode ser resetado. O valor do contador
pode ser lido do conversor a partir da leitura dos valores dos nimeros de ID a seguir, via Fieldbus.

0 valor do Contador de tempo de rotacdo de motor consiste nos valores de 16 bits (UINT) a seguir.

ID 1772 Contador de tempo de rotacao de motor (anos)

ID 1773 Contador de tempo de rotacao de motor (dias)

ID 1774 Contador de tempo de rotacao de motor (horas)

ID 1775 Contador de tempo de rotacao de motor (minutos)
ID 1776 Contador de tempo de rotacao de motor (segundos)

Exemplo:
0 valor do Contador de tempo de rotacido de motor “1a 143d 02:21" é lido pelo Fieldbus:

ID1772: 1 (anos)
ID1773: 143 (dias)
ID1774: 2 (horas)
ID1775: 21 (minutos)
ID1776: 0 (segundos)

Contador de tempo de conversor energizado

Contador de tempo de conversor energizado da unidade de poténcia (valor total). O contador ndo pode ser
resetado. O valor do contador pode ser lido do conversor a partir da leitura dos valores dos numeros de ID
a sequir, via Fieldbus.

0 valor do Contador de tempo de conversor energizado consiste nos valores de 16 bits (UINT) a sequir.

ID 1777 Contador de tempo de conversor energizado (anos)

ID 1778 Contador de tempo de conversor energizado (dias)

ID 1779 Contador de tempo de conversor energizado (horas)

ID 1780 Contador de tempo de conversor energizado (minutos)
ID 1781 Contador de tempo de conversor energizado (segundos)
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Exemplo: O valor do Contador de tempo de conversor energizado “1a 240d 02:18" é lido pelo Fieldbus:

ID1777: 1 (ano)
ID1778: 240 (dias)
ID1779: 2 (horas)
ID1780: 18 (minutos)
ID1781: 0 [segundos)

Contador de energia

Quantidade total de energia obtida da rede de alimentacao. O contador nao pode ser resetado. O valor do
contador pode ser lido do conversor a partir da leitura dos valores dos nimeros de ID a sequir, via Fieldbus.

0 valor do Contador de energia consiste nos valores de 16 bits (UINT] a seguir.

ID 2291 Contador de energia

O valor do contador sempre tem quatro digitos significativos. O formato e a unidade do Contador de energia
serdo alterados dinamicamente, dependendo do valor do Contador de energia (veja o exemplo abaixo).

O formato e a unidade do Contador de Energia podem ser monitorados por ID2303 Formato do Con-
tador de energia e ID2305 Unidade do Contador de energia.

Exemplo:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
-etc.

Exemplo:

Se o valor 4500 for lido de ID2291, e o valor 42, de ID2303, e o valor 0 de ID2305:
Isso corresponde a 45,00 kWh.

ID2303 Formato do Contador de energia
0 Formato do Contador de energia define a quantidade de casas decimais no valor do Contador de energia,

40 = 4 numeros de digitos, 0 digitos fracionais
41 = 4 numeros de digitos, 1 digito fracionario
42 = 4 numeros de digitos, 2 digitos fracionais
43 = 4 numeros de digitos, 3 digitos fracionais

Exemplo:

0,001 kWh (formato = 43)
100,0 kWh (formato = 41)
10,00 MWh (formato = 42)
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ID2305 Unidade do contador de energia

A Unidade do contador de energia define a unidade para o valor do Contador de energia.

0 =kWh
1=MWh
2=GWh
3=TWh
4 =PWh

Contador de desligamento de energia

Quantidade de energia obtida da rede de alimentac&o (valor de desligamento). O contador pode ser
resetado por PC, teclado ou Fieldbus. O valor do contador pode ser lido do conversor a partir
da leitura dos valores dos niumeros de ID a seguir, via Fieldbus.

ID 2296 Contador de desligamento de energia

O valor do contador sempre tem quatro digitos significativos. O formato e a unidade do Contador
de desligamento de energia serao alterados dinamicamente, dependendo do valor do Contador de des-
ligamento de energia (veja o exemplo abaixo).

O formato e a unidade do Contador de Energia podem ser monitorados por ID2307 Formato do Contador
de desligamento de energia e ID2309 Unidade do Contador de desligamento de energia.

Exemplo:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
—-etc.

ID2307 Formato do Contador de desligamento de energia

0 Formato do Contador de desligamento de energia define a quantidade de casas decimais no valor
do Contador de desligamento de energia.

40 = 4 numeros de digitos, 0 digitos fracionais
41 = 4 nimeros de digitos, 1 digito fracionario
42 = 4 nimeros de digitos, 2 digitos fracionais
43 = 4 nimeros de digitos, 3 digitos fracionais

Exemplo:

0,001 kWh (formato = 43)
100,0 kWh (formato = 41)
10,00 MWh (formato = 42)
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ID2309 Unidade do Contador de desligamento de energia

A Unidade do Contador de desligamento de energia define a unidade para o valor do Contador de desligamento
de energia.

0=kWh
1=MWh
2=GWh
3=TWh
4=PWh

ID2312 Reset do Contador de desligamento de energia
Reseta o Contador de desligamento de energia.

0 Contador de desligamento de energia pode ser resetado por PC, teclado ou Fieldbus. Em caso de PC
ou teclado, o contador é resetado a partir do menu M4 Diagndstico.

Em caso de Fieldbus, o Contador de desligamento de energia pode ser resetado escrevendo-se uma variacao
de borda ascendente (0 => 1) no ID2312 Reset do Contador de desligamento de energia.
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9. RASTREAMENTO DE FALHAS

Quando uma condicao de operacado nao usual é detectada pelo diagnéstico de controle do conversor
de frequéncia, o conversor inicia uma notificacao visivel, por exemplo, no teclado. O teclado exibira
o0 codigo, o nome e uma breve descricao da falha ou do alarme.

As notificacoes variam em consequéncia, e requerem uma acao. Falhas fazem com que o conversor
pare e que uma reinicializacao do conversor seja necessaria. Alarmes informam sobre condicoes
de operacao ndo usuais e que requerem reset, mas o conversor continuara em funcionamento.

As informacoes requerem reset, mas nao afetam o funcionamento do conversor.

Para algumas falhas vocé pode programar respostas diferentes na aplicacao. Veja o grupo
de parametros Protecoes.

A falha pode ser redefinida com o botdo Resetar no teclado de controle ou por meio do terminal
de E/S, fieldbus ou ferramenta para PC. As falhas ficam armazenadas no menu de histérico Falhas,
que pode ser consultado. Os diferentes codigos de falha se encontram na tabela abaixo.

NOTA! Ao contatar o distribuidor ou a fabrica devido a uma condicao de falha, escreva sempre todos
os textos exibidos, o cddigo da falha, o ID da falha, a informacao de origem, a lista Falhas ativas
e o Historico de falhas.

Ainformacao de origem indica ao usuario a origem da falha, o que a causou, onde ela aconteceu
e outras informacoes detalhadas.

9.1 SURGIMENTO DA FALHA

Quando surge uma falha e o conversor para de examinar a causa da falha, execute as acoes
recomendadas aqui e redefina a falha

e pressionando longamente (2 s) o botao Resetar no teclado ou
e entrando no menu Diagndsticos (M4), entrando em Resetar falhas (M4.2) e selecionando
0 parametro Resetar falhas.

STDP|G| READY | ‘ 1/0 STOP |m READY | ‘ 1/0 STOP|(j READY ‘ ‘ /0
c) —

Main Menu c> Diagnostics Reset faults
ID: M4 ID: M4.1 ID: M4.2

Active faults H
E:] (0) @ / Reset faults

Reset faults @ Help

Monitor
(5)

—~_ Parameters

( 12 )

Diagnostics
(6)

Fault history

(70

Figura 118.
e Para o teclado de texto, somente: Ao selecionar o valor Sim para o parametro e clicar em OK.

9152.emf

READY RUN STOP ALARM FAliJL'r READY RUN STOP ALARM FAIIJLT READY RUN STOP ALARM FAIULT
a by 8 a by i a Al
YRS 71 S 7 1
T irC T r T T T Y | o
g ;"/Ur nJ23i 1L @ Hl_ "_tﬁ V] Hl_u_ @ J EI\
ML /
1y 1 FaS FaN / .
N N g
4 w 4 w 4 w s
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV IVo KEYPAD BUS
Figura 1109.
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9.2

HISTORICO DE FALHAS

No menu M4.3 Histérico de falhas vocé encontrard o nimero maximo de 40 falhas ocorridas.
Em cada falha na memadria vocé também encontrara informacdes adicionais, veja abaixo.

STOP ‘Gl READY | ‘ 1/0 STOP |d READY ‘ ‘ 170 STOP ‘Gl READY | ‘ 1/0
= Diagnostics Fault history — Device removed
ID: M4.1 D ID: M4.3.3 ID: M4.3.3.2
Active faults — External Fault 51 Code 39
E (0) @ Fault old 891384s > D 380
[ = External Fault 51 State Info old
Reset faults Fault old 871061s Date 7.12.2009 5
Fault history = Device removed 39 Time 04:46:33|| &
Ij (39) Info old 862537s Operating time 8625375 §
Sourcel
Source2
Source3
Figura 120.
Exibido no teclado de texto:
READY RUN sTOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN sTOP ALARM FAULT
a a a a a a
Zr T CT TIIMMEIT T =T
I I'/LILI I‘/l_ i I_LIIHIHLHIII_I?II o
MLL _ MLS _I [ @ L L. A
. _ . _ [ o
| W& | W h_4 | W b4
FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN sTOP ALARM FAULT
a a a a
] CTOTEC
I 1 340171
L L _ N
oo L :
a
4 8
FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
Figura 121.

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 264 RASTREAMENTO DE FALHAS

9.3 CODIGOS DE FALHA

Tabela 133. Cédigos de falha e descricoes

Falha

Nome da falha Causa possivel

ID

Sobrecorrente O conversor de frequéncia detectou
1 |[falhade uma corrente muito alta (>4*Iy) no Verificar carregamento.
hardware) cabo do motor: Verificar motor.
1 e sUbito aumento grande de carga Verificar cabos e conexoes.
Sobrecorrente | curto circuito nos cabos do motor Fazgr. rodada de identificagao.
2 |[falhade * motor inadequado Defilnlr tempo de aceleracao
software) * as configuracées de pardmetros mais longo (P3.4.1.2/ P3.4.2.2).
nao foram feitas adequadamente
Sobretensao A tensso do circuito int diar
o [lenade © - |&gerais s reute et oy emp g desoceleracao
2 hardware) e tempo de desaceleracao muit.o curto mais longo [P3.4.1.3/P3.4.2.3)
Sobretens3o -Mp . . Ativar controlador de sobretensao.
e picos altos de sobretensao na ali- o N
11 |(falha de mentacso Verificar tensao de entrada.
software) ’
Falha de terra A medicao de corrente detectou que
20 |(falha de a soma das correntes de fase do motor .
hard ) - Verificar cabos do motor
3 araware nao e zero. e motor
Falha de terra ¢ falha de isolamento nos cabos Verifical.' filtros
21 |(falha de ou no motor '
software) « falha de filtro (du/dt seno)
Resete a falha e reinicie.
A chave de carregamento esta fechada V?rlflque © 5|r1al de realimenta-
. - . - . cao e a conexao de cabos entre
e a informacao de realimentacao ainda |’
5 40 Chave de estd “ABERTA” ’ a placa de controle e a placa de
carregamento - ' energia.
¢ operacao falha
Se a falha ocorrer novamente.
¢ falha de componente ST .
contate o distribuidor proximo
a voce.
Varias causas: Nao é possivel resetar a partir
¢ O IGBT nao executa sua operacao do teclado.
7 60 |Saturacio (estd defeituoso) Desligue a alimentacao.
’ * curto-circuito de dessaturacao no IGBT| NAO REINICIE ou RECONECTE
e curto-circuito ou sobrecarga de A ALIMENTACAQ!
resistor de frenagem Contate a fabrica.
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Falha
ID

Nome da falha

Causa possivel

600

601

602

603

604

605

606

607

608

609

610

614

647

648

649

Falha do sistema

Falha na comunicacao entre a placa
de controle e a unidade de poténcia.

Falha de componente.
Operacao falha.

Falha de componente.

Operacao falha.

A tensao da alimentacao auxiliar na
unidade de poténcia estad muito baixa.

Falha de componente.

Operacao falha.

A tensao da fase de saida nao segue
a referéncia.

Falha de realimentacao.

Falha de componente.
Operacao falha.

Os softwares de controle e da unidade
de poténcia sao incompativeis

A versao do software nao pode ser
lida. Nao ha software na unidade
de poténcia.

Falha de componente.

Operacéo falha (problema na placa
de energia ou na placa de medic3o).

Sobrecarga de CPU.

Resete a falha e reinicie.

Faca o download e atualize com
os softwares mais recentes dis-
poniveis no site da Vacon.

Se a falha ocorrer novamente.
contate o distribuidor préximo
a voce.

Falha de componente.
Operacao falha.

RESETE a falha e desligue a ali-
mentacao do conversor duas
vezes.

Faca o download e atualize com
os softwares mais recentes dis-
poniveis no site da Vacon.

Falha de componente.
Operacao falha.

Erro de configuracao

Erro de software

Falha de componente (placa de controle)
Operacao falha

Falha de componente.
Operacao falha.

Operacao falha.
O software do sistema e a aplicacao
nao sdo compativeis.

Resete a falha e reinicie.

Faca o download e atualize com
os softwares mais recentes
disponiveis no site da Vacon.

Se a falha ocorrer novamente.
contate o distribuidor préximo
a voceé.

Sobrecarga de recurso.
Falha no carregamento. restauracao
ou salvamento de parametro.

Carregar configuracoes padrao
de fabrica.

Faca o download e atualize com
os softwares mais recentes dis-
poniveis no site da Vacon.
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Falha

ID

Nome da falha

Causa possivel

A tensao do circuito intermediario CC
estd abaixo dos limites de tensao
definidos.

e tensao de alimentacao muito baixa
¢ falha de componente

No caso de queda temporaria

de tensao de alimentacao.
redefina a falha e reinicie

o conversor de frequéncia.
Verifique a tensao de alimentacao.

9 80 |Subtensao (falhal|e fusivel de entrada defeituoso Se ela estiver adequada, ocorreu
¢ achave de carregamento externa uma falha interna.
nao esta fechada Verifique a rede elétrica em
NOTA! Essa falha é ativada somente se | busca de falhas.
o conversor estiver no estado Run (Em | Contate o distribuidor mais
funcionamento). proximo.
e problema na tensao de alimentacao |Verifique a tensao de
¢ falha de fusivel ou falha nos cabos |alimentacao, fusiveis e cabo
10 91 |Fase de entrada de alimentacao de alimentacao, ponte
A carga deve ser de no minimo 10-20% | de retificacdo e controle de
para que a supervisao funcione. portao do tiristor (MR6->).
A medicao de corrente detectou
auséncia de corrente em uma fase
1 100 Supervisao de do motor. Ver?ﬁcar cab_o do motor e motor.
fase de saida e problema no motor ou nos cabos Verifique o filtro du/dt ou seno.
do motor.
« falha de filtro (du/dt seno)
A temperatura ambiente é muito
Subaquecimento | Temperatura muito baixa medida baixa para o conversor de
13 120 |do conversorde |na saida de ar da unidade de poténcia |frequéncia. Mova o conversor
frequéncia (falha) | ou na placa de energia. de frequéncia para um local
mais quente.
Superaqueciment
o do conversor de
130 N
frequéncia (falha, . .
saida de ar] Verifique a quantidade re_al
e o fluxo de ar de arrefecimento.
Superaqueciment Verifique se ha poeira na saida
o do conversor de ar.
131 | de frequéncia Temperatura muito alta medida na Verifique a temperatura
(alarme, saida saida de ar da unidade de poténcia ambiente.
14 de ar] ou na placa de energia. Certifique-se de que a
Superaquecimen | NOTA! Os limites de temperatura da frequéncia de chaveamento
to do conversor |saida de ar sdo especificos do chassi. |ndo esta alta demais em relacao
132 de frequéncia a temperatura ambiente e a
(falha, placa) carga do motor.
. Verifique o ventilador
Superaquecimen .
de arrefecimento.
133 to do conversor
de frequéncia
(alarme, placa)
15 140 Estolagem do 0 motor esta estolado. Verifique o motor e a carga.
motor
Reduza a carga do motor.
Se nao houver sobrecarga no
16 150 Sobreaquecimen 0 motor esta sobrecarregado. motor, verifique os parametros

to do motor

do modelo de temperatura
(pardmetro Grupo 3.9:
protecdes).
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Falha

ID

Nome da falha

Subcarga do

Causa possivel

Verificar carga.

17 160 O motor estd com subcarga. Verificar parametros.
motor . .
Verificar filtros du/dt e seno.
Sobrecarga
de poténcia
180 -
(supervisao Qe Reduza a carga.
19 tempo reduzido) | A poténcia do conversor de frequéncia | Verifique o dimensionamento
Sobrecarga estd muito alta. do conversor. Ele é muito
181 de poténcia pequeno para a carga?
(supervisdo de
longo tempo)
Ocorre somente em aplicacao
especifica do cliente, se o recurso Resete a falha e reinicie
estiver em uso. o conversor de frequéncia.
240 | Falha de controle FaHAwa no inicio da identificacao Aumentg 0 nlYel da corrente
25 de angulo. de identificacao.
241 |do motor i o
¢ O rotor se move durante Consulte a origem do historico
a identificacao de falhas para obter mais
¢ 0 angulo recém-identificado nao informacaes.
corresponde ao valor existente
Ainicializacao do conversor foi evitada.
A solicitacdo de execucdo estara em
/ ’ Resete a falha e pare
S ON quando um novo software .
Inicializacao . o L o conversor de frequéncia.
26 250 . ’ (firmware ou aplicacdo), definicio de o
evitada A ’ ’ : Carregue o software e inicie
parametros ou qualquer outro arquivo N
~ . o conversor de frequéncia.
que afete a operacao do conversor tiver
sido carregado no conversor.
29 280 |Termistor Atex O termistor Atex detectou Resete a falha. Verifique

0 superaquecimento

o termistor e suas conexoes.
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Falha

Nome da falha Causa possivel

ID

0 sinal Safe Off A nao permite que o
290 |Safe Off o conversor de frequéncia seja definido | Resete a falha e reinicie
no estado READY (pronto) o conversor de frequéncia.
: _ : Verifique os sinais da placa
O sinal Safe Off B nao pe_rm|t_e que I de controle para a unidade
291 |Safe Off o conversor de frequéncia seja definido | 4o poténcia e o conector D.
no estado READY (pronto).
Configuracao Ocorre quando a Chave de configuracao Rem_ova @ (Ehave de
500 . S configuracao de seguranca
de seguranca de seguranca tiver sido instalada
da placa de controle.
Confiquracso Excesso de placas opcionais STO Remova as placas opcionais
501 gurag detectadas no conversor. S ha suporte | STO adicionais. Consulte
de seguranca
para uma. 0 Manual de Seguranca.
Configuracao A placa opcional STO foi instalada no Insira a placa opcional STO
502 ’ . no slot correto. Consulte
de seguranca slot incorreto.
o0 Manual de Seguranca.
Instale a Chave de configuracao
30 503 Configuracao A Chave de configuracao de seguranca |de seguranca na placa de
de seguranca nao se encontra na placa de controle. |controle. Consulte o Manual
de Seguranca.
. ~ A Chave de configuracao de seguranca Instale a Chave de configuracao
Configuracao . . ’ "~ | de seguranca no local correto
504 ’ foi instalada incorretamente na placa ’
de seguranca da placa de controle. Consulte
de controle.
o0 Manual de Seguranca.
: - A Chave de configuracao de seguranca Verlflqu_e d |ns:calagao da Chave
Configuracao : D "~ | de configuracao de seguranca
505 ’ na placa opcional STO foi instalada K ’
de seguranca . na placa opcional STO. Consulte
Incorretamente.
o0 Manual de Seguranca.
. - . . Verifique a instalacao da placa
Configuracao A comunicacao com a placa opcional .
506 . . opcional STO. Consulte o Manual
de seguranca STO foi perdida.
de Seguranca.
Resete o conversor e reinicie.
Configuracao O hardware nao oferece suporte Se a falha ocorrer novamente.
507 ’ . . L .
de seguranca a placa opcional STO contate o distribuidor mais
proximo.
520 Diagndsticos Falha de componente na placa opcional
de seguranca STO Resete o conversor e reinicie.
. i Falha de diagnéstico de termistor Se a falha ocorrer novamente.
Diagnosticos ~ t 1 ional
521 de sequranca ATEX. Falha na conexao de entrada roque a ptaca opcionat.
g 7 do termistor ATEX.
Verifique a conexao de entrada
30 . _— . do termistor ATEX.
Diagndsticos Curto-circuito na conexao de entrada o -
522 de sequranca do termistor ATEX Verifique a conexao ATEX externa.
g ’ ' Verifique o termistor ATEX
externo.
O botdo de parada de emergéncia foi | Quando a funcdo de STO
530 |Safe torque off |conectado ou alguma outra operacdo |é ativada, o conversor esta
de STO foi ativada. no estado seguro.
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Falha

ID

Nome da falha

Causa possivel

A velocidade do ventilador nao segue
a referéncia de velocidade com
311 Refrigeracao precisao. Contudo, o conversor de Resete a falha e reinicie.
por ventilador frequéncia funciona adequadamente. |Limpe ou substitua o ventilador.
32 Essa falha ocorre somente no MR7
e em conversores maiores.
Refrigeracao por | O tempo de vida do ventilador Substitua o ventilador e r«_adeflna
312 : ’ o contador de tempo de vida do
ventilador (50,000 h) se esgotou. .
ventilador.
0 modo de incéndio do conversor esta o . .
. - - Verifique as configuracoes de
. . .. |ativo. As protecdes do conversor nao A .2
Modo deincéndio - . parametros e sinais. Algumas
33 320 . estao em uso. NOTA! Esse alarme & N
ativado . das protecoes do conversor
automaticamente resetado quando o - .
L . estao desativadas.
modo de incéndio é desativado.
A unidade de poténcia foi substituida
Dispositivo por outra de tamanho correspondente. | Resete a falha.
361 |substituido O dispositivo esta pronto para uso. OBSERVACAO! O conversor sera
(mesmo tipo) Os parametros ja estao disponiveis reinicializado apds o reset.
P P J P p
no conversor.
Dispositivo A plac_a (?pC|onal no slot B foi Resete a falha. Serao usadas
- substituida por uma previamente . - ,
362 |substituido ) . . - configuracdes antigas de
. inserida no mesmo slot. O dispositivo A ’
(mesmo tipo) . parametros.
esta pronto para uso.
7 Dispositivo 0 mesmo que ID362, mas em
363 |substituido >mo g ' Veja acima.
(mesmo tipo) referéncia ao slot C.
Dispositivo
364 |substituido 0 rmesmo que D362, mas em Veja acima.
(mesmo tipo) referéncia ao slot D.
Dispositivo
365 |substituido 0 rmesmo que D362, mas em Veja acima.
(mesmo tipo) referéncia ao slot E.
Dispositivo Placa de opcao adicionada no slot B. | O dispositivo esta pronto
372 adié)ionado A placa opcional estava anteriormente |para uso. Serao usadas
(mesmo tipo) inserida no mesmo slot. O dispositivo | configuracdoes antigas
P esta pronto para uso. de parametros.
D|§p.05|t|v0 0 mesmo que ID372, mas em . .
373 |adicionado . Veja acima.
28 (mesmo tipo) referéncia ao slot C.
D|§p_05|t|v0 0 mesmo que ID372, mas em . .
374 |adicionado . Veja acima.
(mesmo tipo) referéncia ao slot D.
Dlgp_osmvo O mesmo que ID372, mas em : .
375 |adicionado . Veja acima.
(mesmo tipo) referéncia ao slot E.
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Falha
ID

Nome da falha

Causa possivel

382 DISpOS.ItIVO Placa de opcao removida do slot A ou B.
removido 7
383 Dispositivo 0 mesmo que ID380, mas em referén-
39 removido ciaaoslot C O dispositivo ndo estd mais
384 Dispositivo 0 mesmo que ID380, mas se referindo |disponivel. Resete a falha.
removido aoslot D
Dispositivo 0 mesmo que ID380, mas se referindo
385 .
removido aoslotE
O dispositivo nao estd mais
Dispositivo Dispositivo desconhecido conectado disponivel. Se a falha ocorrer
40 390 . : N . S
desconhecido (unidade de poténcia/placa opcional) | novamente, contate o distribui-
dor mais proximo.
Verifique as definicoes de
parametros.
Verifique a quantidade real
e o fluxo de ar de arrefecimento.
Verifique a temperatura ambiente.
A temperatura de IGBT calculada Verifique se ha poeira na saida
Temperatura é muito alta. de ar.
41 400 P e Carga do motor muito alta Certifique-se de que a frequén-
de IGBT : . : ~ .
e Temperatura ambiente muito alta cia de chaveamento nao esta
e Falha de hardware alta demais em relacao a tem-
peratura ambiente e a carga do
motor.
Verifique o ventilador de arrefe-
cimento.
Fazer rodada de identificacao.
Resete a falha.
Dispositivo Tipo diferente de unidade de poténcia |0OBSERVACAO! O conversor sera
431 |substituido substituida. Os parametros ndo estdao |reinicializado apds o reset.
(tipo diferente) | disponiveis nas configuracdes. Defina os parametros da uni-
dade de poténcia novamente.
Dispositivo A placa opC|on~al no slqt C foi substitu- Resete a falha.
o ida por uma nao anteriormente pre- . A
433 | substituido sente no mesmo slot. Nenhuma Defina os parametros da placa
44 (tipo diferente) S a . opcional novamente.
definicao de parametros foi salva.
Dispositivo A
434 | substituido O_ mesmo que |D433, mas em referén- Veja acima.
. . cia ao slot D.
(tipo diferente)
Dispositivo .
435 |substituido O. mesmo que ID433, mas em referén- Veja acima.
. . cia ao slot D.
(tipo diferente)
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Falha :
D Nome da falha Causa possivel
Resete a falha.
Dispositivo Tipo diferente de unidade de poténcia |0OBSERVACAO! O conversor sera
441 |adicionado adicionada. Os parametros nao estao |reinicializado apds o reset.
(tipo diferente) | disponiveis nas configuracdes. Defina os parametros da uni-
dade de poténcia novamente.
Dispositivo A placa opcional nao estava presente
443 adifionado no mesmo slot antes de serinserida no | Defina os parametros da placa
45 (tino diferente] slot C. Nenhuma definicdo de parame- | opcional novamente.
P tro foi salva.
Dlgp_osmvo 0 mesmo que ID443, mas em referén- : .
444 | adicionado cia a0 slot D Veja acima.
(tipo diferente) '
D|§p.05|t|v0 0 mesmo que ID443, mas em referén- . .
445 |adicionado cia 30 slot E Veja acima.
(tipo diferente) '
46 662 Reldgio em 0O nivel de tensao da bateria do RTC esta Substitua a bateria
tempo real baixo, e a bateria deve ser substituida. ’
Software O software do conversor foi atualizado
47 663 atualizado (todo o pacote de software ou uma apli-| Nenhuma acdo é necessaria.
cacao).
Ao menos um dos sinais de entrada Substitua as pecas com falha.
analogica disponiveis caiu abaixo de Verifique o circuito de entrada
. 150% da faixa de sinal minima definida. |analdgica.
50 1050 | Falha de Al baixo O cabo de controle esta partido ou Verifique se o pardmetro Faixa
frouxo. de sinal de AI1 esta definido
Falha na origem do sinal. corretamente.
0 5|Anal de entrada digital definido pt_elo Falha definida pelo usuério.
Falha externa parametro P3.5.1.11 ou P3.5.1.12 foi o
51 1051 . L . S . ~ Verifique as entradas/esquemas
de dispositivo ativado para indicar a situacao de falha digitais
no dispositivo externo. g '
1052 Falha d_e i A conexao entre o teclzado_de coptrole Verifique a conexo do teclado
52 comunicacao e o conversor de frequéncia esta ,
1352 . . e o possivel cabo do teclado
do teclado interrompida
Falha de A conexao de dados entre o mestre Verifique a instalacio e o mestre
53 1053 |comunicacao do fieldbus e a placa fieldbus esta do fiecﬂdbus ’
com o Fieldbus |interrompida '
1354 | Falha no slot A
1454 | Falha no slot B o
Verifique a placa e o slot.
54 1554 |Falha noslot C |Placa de opcao ou slot defeituoso Contate seu distribuidor mais
réximo.
1654 |FalhanoslotD P
1754 |Falha no slot E
Verifique se o motor esta
conectado ao conversor.
Certifique-se de que nao
57 1057 |Identificacao Falha na rodada de identificacao. ha carga no €ixo do motor.

’ ’ Certifique-se de que o comando
de partida nao seja removido
antes da conclusao da rodada
de identificacao.
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Falha

ID

1063

Nome da falha

Falha de
parada rapida

Causa possivel

Parada rapida ativada

Verifique a razao da parada
rapida. Quando ela for
identificada e as acoes
corretivas forem tomadas,

63 Alarme de o ) redefina a falha e reinicie o
1363 parada réapida Parada rapida ativada conversor. Consulte o pardmetro
P3.5.1.26 e o grupo de
parametros 3.4.22.5.
Falha de A conexao de dados entre o PC Verifique a instalacao, o cabo
65 1065 |comunicacao e o conversor de frequéncia esta e os terminais entre o PC
do PC interrompida e o conversor de frequéncia.
1366 Falha na gntrada Verifique a refrigeracao do
1 do termistor motor e a carga.
Falha na entrada Verifique a conexao do termistor.
66 1466 |, 1o termistor | A entrada do termistor detectou um | Se a entrada do termistor nao
aumento da temperatura do motor estiver em uso, devera ser posta
Falha na entrada em curto-circuito.
1566 | 5 1o termistor Contate seu distribuidor mais
proximo.
Alarme de O contador de manutencao atingiu
1301 |contador 1 de .
- o limite de alarme.
manutencao
Fatha no O contador de manutencao atingiu - .
1302 | contador 1 de o limite de falha Efetue a manutencao necesséaria
48 manutencao ' e redefAina o contador. Consulte
Alarme de 0 contador de manutencio atingiu 0s parametros B3.16.4 ou
1303 |contador 2 de e ’ 9 P3.5.1.40.
- o limite de alarme.
manutencao
1304 Ec?rlwrt]zddoer 2 de 0 ;oqtador de manutencao atingiu
~ o limite de alarme.
manutencao
Um ndmero de ID ndo existente foi Verifique os pardmetros no
1310 usado para mapear valores de Saida menu Mapeamento de dados
de dados de processo do fieldbus. do Fieldbus (capitulo 4.6).
O valor sendo mapeado pode ser
Falha de N3ao é possivel converter um ou mais |de um tipo indefinido. Verifique
69 1311 |comunicacao valores para a Saida de dados de 0s parametros no menu
com o Fieldbus |processo do fieldbus. Mapeamento de dados do
Fieldbus (capitulo 4.6).
Estouro no mapeamento e conversdo |Verifique os parametros no
1312 de valores para a Saida de dados de menu Mapeamento de dados
processo do fieldbus (16 bits). do Fieldbus (capitulo 4.6).
0 comando de partida esta ativo e foi feesstgtler;rcsZEil;ZC)crélganrjrmal
76 1076 |Partida evitada ibnl?;]nuceizgZlpdaor?ne(;/tléirdltr:aan:Ztagao N300 A necessidade de reinicializacao
. . depende da configuracao de
a primeira energizacao. N
parametros.
0 nimero maximo de 5 conexdes
77 1077 | >5 conexdes simultaneas ativas de fieldbus ou Remova o excesso de conexdes

ferramenta para PC que a aplicacao
oferece suporte foi excedido.

ativas.

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




RASTREAMENTO DE FALHAS

VACON ® 273

Falha

ID

Nome da falha

de tempo de

Estouro de limite

Causa possivel

A funcao Preenchimento suave no
controlador PID estourou o tempo

Uma razao pode ser um estouro

de tubulacao. Verifique o processo.

100 1100 . limite. O valor desejado do processo Verifique os pardametros no
preenchimento e . .
nao foi atingido dentro desse periodo |Preenchimento suave menu
suave
de tempo. M3.13.8.
Falha de Controlador PID: O valor da Verifique o processo.
101 1101 supervisao de realimentacao foi além dos limites Verifique as definicoes
realimentacdo |de supervisdo (P3.13.6.2. P3.13.6.3) de parametros, os limites
(PID1) e do atraso (P3.13.6.4) caso definido. |de supervisao e o atraso.
Falha de Controlador PID externo: O valor da Verifique o processo.
105 1105 supervisao de realimentacao esta fora dos limites Verifique as definicoes
realimentacao de supervisao (P3.14.4.2. P3.14.4.3) de parametros, os limites
(ExtPID) e do atraso (P3.14.4.4) caso definido. |de supervisao e o atraso.
O sinal de supervisao de pressao de .
1109 . entrada (P3.13.9.2) foi abaixo do limite | Verifique o processo.
Supervisao de alarme (P3.13.9.7). Verifique os parametros
109 de pressao _ — - no menu M3.13.9.
de entrada O sinal de superwsao.de pressao .de. Verifique o sensor de pressao
1409 entrada (P3.13.9.2) foi abaixo do limite | 4o antrada e as conexdes.
de falha (P3.13.9.8].
Ao menos um dos sinais de entrada
1315 de temperatura selecionados (P3.9.6.1) -
atingiu o limite de alarme (P3.9.6.2) Encontre a causa da elevagao
11 Falha 1de T de temperatura.
temperatura Ao menos um dos sinais de entrada | Verifique o sensor de tempera-
1316 de temperatura selecionados (P3.9.6.1) | tura e as conexdes.
atingiu o limite de falha (P3.9.6.3). Verifique se a entrada de tempe-
Ao menos um dos sinais de entrada ratura esta conectada caso
1317 de temperatura selecionados (P3.9.6.5) | nenhum sensor esteja conectado.
2 Falha 2 de atingiu o limite de falha (P3.9.6.6). Consulte o manual da placa de
temperatura Ao menos um dos sinais de entrada gggzes para obter mais informa-
1318 de temperatura selecionados (P3.9.6.5) | 7~
atingiu o limite de falha (P3.9.6.7).
. . Efetue as acdes de manutencao
No sistema Multibomba, ao menos P : ’
Tempo de necessarias, redefina o conta-
. um dos contadores de tempo de fun- -
1113 |funcionamento . dor de tempo de execucao e
cionamento de bomba excedeu um .
da bomba . L .. |redefina o alarme. (Consulte
limite de alarme definido pelo usuario. ,
13 o capitulo 4.15.4)
. : Efetue as acoes de manutencao
No sistema Multibomba, ao menos um L. :
Tempo de . necessarias, redefina o conta-
! dos contadores de tempo de funciona- N
1313 |funcionamento . dor de tempo de execucao
mento de bomba excedeu um limite .
da bomba . o e redefina a falha. (Consulte
de falha definido pelo usuario. ,
o capitulo 4.15.4)
700 Aplicacao sem suporte utilizada. Troque a aplicacao
300 Sem suporte 3
701 Placa de opcao ou slot sem suporte Remova a placa opcional

usado.
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10. APENDICE 1

10.1 VALORES DE PARAMETROS PADRAO DE ACORDO COM A anIcngﬁo
SELECIONADA

Os valores padrao dos parametros a seguir variam de acordo com o assistente da aplicacao
selecionada.

Tabela 134. Valores de parémetros padrdo de acordo com a aplicacdo

Padrao
a ° =
= K] )
- o a |35 3¢ uni -
Indice Parametro o o 9 ET |EQ ID Descricao
o < o o5 | oz |dade
S > - 2w 2o
(C T o b - O
a £ |S¢ |35
> =
= =S c =3
o ] E
P3.2.1 Remote Control Place 0 0 0 0 0 172 | 0=Controle de E/S
P3.2.2 Local/Remoto 0 0 0 0 0 211 | 0 = Remoto
- 0 = Frente-Tras
P3.2.6 Logica de E/S A 2 2 2 0 0 300 2 - Frente-Tras [flanco)
P3.2.7 Légica de E/SB 2 2 2 2 2 363 |2 = Frente-Tréas [flanco)
Selecdo de referéncia 6=Al1+AI2
P3.3.1.5 de E/S A 6 6 7 7 7 117 7=PID
Selecéo de referéncia _
P3.3.1.6 de E/S B 4 4 4 4 4 131 | 4=AI
P3.3.1.7 Selecdo de Referéncia 2 2 2 2 2 121 | 2 = Referéncia do teclado
do teclado
P3.3.1.10 Selecao de referéncia 3 | 3| 3 3 3 122 |3 = Referéncia de fieldbus
de fieldbus
P3.3.3.1 Modo de frequéncia 0 0 0 0 0 182 | 0 = Codificado em binario
predefinida
P3.3.3.3 Frequéncia predefinida 1 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0 Hz 105
P3.3.3.4 Frequéncia predefinida 2 15,0 | 15,0 | 15,0 15,0 15,0 Hz 106
P3.3.3.5 Frequéncia predefinida 3 20,0 | 20,0 20,0 20,0 20,0 Hz 126
P3.3.6.1 Ativar referéncia de descarga 0 0 0 0 101 532
P3.3.6.2 Referéncia de descarga 0 0 0 0 101 530
P3.3.6.4 Referéncia de jogging 1 0,0 0,0 0,0 0,0 50,0 Hz 1239
P3.3.6.6 Rampa de jogging 10,0 | 10,0 | 10,0 10,0 3,0 s 1257
P3.5.1.1 Sinal de Ctrl 1A 100 100 100 100 100 403
P3.5.1.2 Sinal de Ctrl 2 A 101 101 0 0 0 404
P3.5.1.4 Sinalde Ctrl 1B 0 0 103 101 0 423
P3.5.1.7 Forca de controle de E/S B 0 0 105 102 0 425
P3.5.1.8 Forca de referéncia de E/S B 0 0 105 102 0 343
P3.5.1.9 Forca de controle de fieldbus 0 0 0 0 0 411
P3.5.1.10 Keypad Control Force 0 0 0 0 0 410
P3.5.1.11 Falha externa (fechar) 102 | 102 | 101 0 105 405
P3.5.1.13 Reset de falha (fechar) 105 105 102 0 103 414
P3.5.1.21 | Selecao de freq. predefinida0 | 103 103 104 0 0 419
P3.5.1.22 | Selecao de freq. predefinida1| 104 | 104 0 0 0 420
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Tabela 134. Valores de parédmetros padrdo de acordo com a aplicacdo

P3.5.1.23 | Selecao de freq. predefinida 2 0 0 0 0 0 421

P3.5.1.31 PID Setpoint Selection 0 0 0 0 102 1047

P3.5.1.35 Ativar jogging DI 0 0 0 0 101 532

P3.5.1.36 Ativagdo de 0 0 0 0 101 530

referéncia de descarga

P3.5.1.42 Trava da bomba 1 0 0 0 103 0 426

P3.5.1.43 Trava da bomba 2 0 0 0 104 0 427

P3.5.1.44 Trava da bomba 3 0 0 0 105 0 428
P3.5.2.1.1 Selecdo de sinal Al1 100 100 100 100 100 377
P3.5.2.1.2 Tempo de filtro de Al1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 378
P3.5.2.1.3 Faixa de sinal de Al1 0 0 0 0 0 379 |0=0-10V/0-20 mA
P3.5.2.1.4 Min. personalizado de Al1 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 380
P3.5.2.1.5 Max. personalizado de Al1 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 381
P3.5.2.1.6 Inversao de sinal Al1 0 0 0 0 0 387
P3.5.2.2.1 Selecdo de sinal Al2 101 101 101 101 101 388
P3.5.2.2.2 Tempo de filtro de Al2 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 389
P3.5.2.2.3 Faixa de sinal de Al2 1 1 1 1 1 390 [1=2-10V/4-20mA
P3.5.2.2.4 Min. personalizado de Al2 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 391
P3.5.2.2.5 Max. personalizado de AI2 | 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 392
P3.5.2.2.6 Inversao de sinal Al2 0 0 0 0 0 398
P3.5.3.2.1 Funcao RO1 2 2 2 49 2 11001 | 2 = Executar
P3.5.3.2.4 Funcdo RO2 3 3 3 50 3 11004 | 3 = Falha
P3.5.3.2.7 Funcdo RO3 1 1 1 51 1 11007 | 1 = Pronto
P3.5.4.1.1 Funcao AO1 2 2 2 2 2 10050 | 2 = Frequéncia de saida
P3.5.4.1.2 Tempo de filtro de AO1 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 10051
P3.5.4.1.3 Sinal min. AO1 0 0 0 0 0 10052
P3.5.4.1.4 Escala min. AO1 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 10053
P3.5.4.1.5 Escala max. AO1 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 10054

P3.10.1 Reset automatico 0 | 0 | 1 1 1 731 |0 = Desativada

1 = Ativada

P3.13.2.5 PID Setpoint Selection 0 0 0 0 102 1047

P3.13.2.6 Fonte do setpoint de PID 1 - - 1 1 1 332 | 1=Setpoint de teclado 1
P3.13.2.10 Fonte do setpoint de PID 2 - - - - 2 431 | 2 =Setpoint de teclado 2
P3.13.3.1 | Funcao de realimentacao PID - - 1 1 1 333

Origem de

P3.13.3.3 realimentacao PID . ) 2 2 2 334

P3.15.1 Modo multibomba - - - 0 2 1785

P3.15.2 Numero de bombas 1 1 1 3 3 1001

P3.15.5 Travamento de bomba - - - 1 1 1032

P3.15.6 Troca automatica - - - 1 1 1027

P3.15.7 Bombas'trocadas ) ) ) 1 1 1028

automaticamente
P3.15.8 Intervalo de troca automatica - - - 48,0 48,0 1029
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Tabela 134. Valores de parédmetros padrdo de acordo com a aplicacdo

P3.15.11 Limite de frequéncia - . . 250 | 50,0 | Hz | 1031
de troca automatica

Limite de bomba

P3.15.12 de troca automatica ) ) ) ! 3 1030

P3.15.13 Largura de banda - - - 10,0 10,0 % 1097

P3.15.14 Bandwidth Delay - - - 10 10 s 1098

P3.15.15 Velocidade de producao ) ) ) ) 100,0 % 1513
constante

P3.15.16 Limite d.e bombas ) ) ) 3 3 1187
em funcionamento

P5.7.1 Tempo limite 5 5 5 5 5 min. 804
P5.7.2 Pagina padrao 4 5 4 4 4 2318 | 4 = Multimonitor
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