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1. INTRODUGAO

1.1. Objetivo do manual

Este manual destina-se a fornecer aos utilizadores informagdes detalhadas sobre a instalagdo, uso e manutencao
do produto, e presta especial atengéo as disposi¢des de seguranga.

ATENGCAO
Leia atentamente o manual antes de instalar e operar o produto.

ATENGCAO
O nédo cumprimento das instru¢des pode resultar em danos ao produto, ao sistema em que esta
instalado e, nos piores casos, danos a propriedade ou a pessoas com implicacoes até fatais.

NOTA

S Mantenha o manual em local protegido ao lado da instalagéo e facilmente acessivel para possivel
consulta. Uma copia digital deste manual pode ser baixada do sitio do fabricante ou ao seguir o
cédigo QR no proprio produto.

O manual completo de instalagéo, uso e manutengéo do produto, constantemente atualizado em seu conteudo,
pode ser baixado ao ler o cddigo QR mostrado no produto com a cdmera do smartphone e seguindo a ligagao
relativa.

1.2. Apresentagao do produto

A gama de inversores MIDA Solar foi criado para alimentar sistemas de bombeamento tradicionais usando energia
fotovoltaica. Desta forma é possivel converter plantas antigas em usinas de energia renovavel ou utilizar as
mesmas bombas para fornecimento de energia da rede elétrica na criagéo de sistemas hidricos independentes,
econdmicos e eco-sustentaveis. MIDA Solar é capaz de converter a tensao direta proveniente dos painéis fotovol-
taicos em tensao alternada para a alimentag¢édo de qualquer bomba elétrica.

O dispositivo também oferece protecdo completa contra sobretensio, sobrecorrente e falta de agua.

Na aplicagdo com painéis fotovoltaicos, a fungdo MPPT (Maximum Power Point Tracking: rastreamento do ponto
maximo de energia) permite maximizar a poténcia elétrica obtida do painel ou a quantidade de agua bombeada
para diferentes condigbes e temperaturas de radiagcdo. Quando a radiagdo aumenta, a bomba aumenta sua
velocidade de rotagéo e, com ela, aumenta a vazao hidrica. Quando a radiagdo diminui (ao passar por nuvens ou
em diferentes momentos do dia), a bomba reduz a frequéncia e, portanto, a vazdo, mas continua a fornecer agua
até que a radiagao caia abaixo do minimo necessario para garantir a operagao.

Nas versdes MP (MultiPower), o inversor pode ser alimentado em CC por painéis fotovoltaicos ou em CA pela
rede ou gerador para garantir o funcionamento da bomba a qualquer hora do dia.

O acessorio HMA, quando instalado, gerencia automaticamente a troca de uma fonte de energia para outra com
base em multiplas l6gicas que podem ser selecionadas pelo usuario:

* nivel de irradiagao

* hora do dia

« atingir a taxa de fluxo diaria necessaria
» controle remoto via entrada digital.
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2. Seguranga

2.1. Simbolos

DICA
Este simbolo indica uma SUGESTAO ou recomendacéo.

NOTA
Este simbolo indica uma NOTA, uma indicagdo ou um conceito a ser enfatizado.

CUIDADO

Este simbolo indica ATENCAO ou uma indicag&o cuja ndo conformidade pode levar a danos leves
ou moderados.

> @ ©

ATENGCAO
Este simbolo indica um AVISO ou indicagao cuja ndo conformidade pode levar a sérios danos a
propriedade ou a pessoas com implicacées até fatais.

>

PERIGO
A Este simbolo indica um PERIGO ELETRICO ou uma indicagao cuja falta de respeito leva a eletro-
cussdo e morte.

2.2. Pessoal qualificado

ATENGCAO

A A instalagao, utilizagdo e manutencgéo do produto destinam-se estritamente a pessoal qualificado
que tenha realizado um curso de formagédo adequado. Qualquer uso por pessoal ndo qualificado
deve ser realizado sob a aprovagao, responsabilidade e observacao estrita deste ultimo.

ATENGCAO
Y l \ O nao cumprimento das instrucdes pode resultar em danos ao produto, ao sistema em que esta
instalado e, nos piores casos, danos a propriedade ou a pessoas com implicagdes até fatais.

f ATENGAO
O n&o cumprimento das indicagdes pode levar a expiragao da garantia.

ATENGAO
Y. l \ Mantenha fora do alcance das criancas.

2.3. Avisos de seguranca

ATENGAO

Ao instalar e usar o produto, observe as disposigdes gerais de seguranca e opere em um ambiente
limpo e seco, livre de substancias perigosas e com o uso de ferramentas apropriadas para preven-
¢ao de acidentes (luvas, capacete, 6culos, sapatos e qualquer outro necessario).

f ATENGAO
O produto é indicado para ser instalado em ambiente industrial. No caso de instalagdo em ambiente
residencial, recomenda-se tomar todas as precaug¢des de seguranga exigidas pelos regulamentos
locais.
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ATENCAO

O uso inadequado do produto, pegas de reposi¢cao nao originais ou adulteragéo de seu hardware
e/ou firmware pode levar a sérios danos a propriedade ou a pessoas, além da expiragdo da garantia.
O fabricante declina toda a responsabilidade pelo uso indevido de seus produtos.

ATENGCAO
Certifique-se, antes do comissionamento do produto, de que a instalagao é segura e esta de acordo
com os regulamentos locais.

ATENGCAO
Cumpra as disposicoes para atender aos requisitos de compatibilidade eletromagnética da EMC.

ATENGCAO
Use cabos do tipo e seg¢ao apropriados de acordo com as caracteristicas elétricas da carga, a
temperatura ambiente e os regulamentos locais.

ATENGCAO
Quaisquer ensaios de isolamento s6 podem ser realizados em conformidade com as instrugbes
fornecidas pelo fabricante. Nao fazer isso pode resultar em danos a unidade.

CUIDADO
As placas eletrénicas e seus componentes podem ser danificados por descargas eletrostaticas.
Portanto, recomenda-se ndo tocar nos componentes.

CUIDADO

Tenha cuidado durante a instalagéo e a ligagao elétrica para que corpos estranhos nao entrem no
dispositivo.

PERIGO

Durante todo o periodo em que o dispositivo é alimentado, independentemente de ser operado ou
permanecer em stand-by (paragem digital), ha alta tensdo dentro do dispositivo e nos terminais de
entrada e saida.

PERIGO

O dispositivo, anteriormente em estado de stand-by, poderia iniciar de repente apés a restauragcao
de um alarme ou alteragao das condigdes do sistema com grave perigo mecénico e elétrico para
0 operador que, ao ver o dispositivo parado, possa ter realizado intervengdes nele, na carga ou no
sistema em que esta instalado.

PERIGO
Desligue o dispositivo da alimentagao, verifique se a carga esta completamente parada e aguarde
pelo menos 15 minutos antes de trabalhar nela ou na carga aplicada a ela.

PERIGO

Se o motor for um motor de magnetos permanentes, o dispositivo pode ser energizado pela rotagao
passiva do motor. Neste caso, recomenda-se desligar a fonte de alimentacao e a carga antes de
trabalhar no préprio dispositivo.

PERIGO

Verifique se o dispositivo estda completamente fechado e se todos os parafusos de fixagdo estao
devidamente apertados antes de fornecer energia. Ndo remova as pecgas de protecéo por qualquer
motivo enquanto o dispositivo estiver alimentado.

PERIGO
Recomenda-se instalar os dispositivos de protegdo apropriados, como interruptor magnetotérmico,
fusiveis e diferenciais (dispositivo para correntes residuais ou RCD) a montante do dispositivo.
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PERIGO
A Certifique-se de que o dispositivo e as cargas ligadas a ele estejam devidamente ligados a terra com
os terminais de ligagédo apropriados antes do comissionamento.

Certifique-se de que o sistema de ligagao a terra esteja em conformidade e consulte os regulamen-
tos locais para dispositivos de ligagao a terra.

Cada carga deve ser equipada com seu proprio cabo de ligagéo a terra cujo comprimento deve ser o
mais curto possivel. Nao faga ligagdes a terra concatenadas.

As correntes de dispersdo podem exceder 3,5 mA. Recomenda-se usar a ligagao a terra reforgcada,
se necessario.

CUIDADO

Durante a operagao do dispositivo, algumas superficies podem atingir altas temperaturas que, em
contato com a pele, podem causar queimaduras. Recomenda-se tomar muito cuidado ao tocar no
dispositivo!

Evite o contato com produtos inflamaveis.

>

ATENGCAO
Nao interponha nenhum dispositivo de interrupgdo ou permuta entre o inversor e a carga. A interrup-
¢ao ou comutacgao durante a operagao do motor pode causar sérios danos ao dispositivo.

ATENGCAO
Nao realize ensaios de isolamento na carga ou no cabo de alimentagdo sem primeiro ter desligado
0s mesmos do dispositivo.

PERIGO
Preste atengéo para que os painéis fotovoltaicos expostos a luz solar fornegam tensdo CC a quais-
quer aparelhos ligados.

> B B

f ATENGAO
Use o dispositivo somente com bombas, ndo o use com outros tipos de carga.

2.4. Emissao acustica
O dispositivo apresenta uma emissao acustica:
< 65 dB a uma distancia de 1 metro com as ventoinhas de arrefecimento na velocidade maxima.

2.5. Certificacoes

O produto possui as seguintes certificagdes:

« CE

3. Manutencao

3.1. Manutencao

ATENGCAO
Antes de realizar qualquer intervengao no dispositivo, leia atentamente o capitulo Sequranca [6] no
manual.

f ATENGAO
O nado cumprimento das instru¢des pode resultar em danos ao produto, ao sistema em que esta
instalado e, nos piores casos, danos a propriedade ou a pessoas com implicacoes até fatais.
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ATENCAO
O ndo cumprimento das indicagdes pode levar a expiragdo da garantia.

O dispositivo requer as seguintes intervengdes de manutengao:

Intervencéao Intervalo
Verifique se a unidade esta arrefecida corretamente, o funcionamento das ventoinhas e a limpeza das A cada 6 meses ou na presenga de
superficies de arrefecimento alarme de temperatura
Verifique a presenga de alarmes A cada 12 meses
Verifique o correto aperto dos terminais de poténcia A cada 12 meses
Verifique a manutengdo do grau de protegdo (entrada de poeira ou agua) e o aperto dos parafusos nas A cada 12 meses
pegas mecanicas de fecho, verifique também as vedagdes e os prensa-cabos.

DICA
Para mais informacgoes, contate o seu revendedor ou suporte técnico através do service@nastec.eu
ou através da abertura de um bilhete de suporte no portal service.nastec.eu

3.2. Garantia

A Nastec garante que os produtos acompanhados por esta garantia estéo livres de defeitos de material ou mao de
obra. A empresa tem o direito de inspecionar qualquer produto devolvido sob garantia e confirmar que o produto
contém um defeito de material ou mao de obra. A empresa tem o direito exclusivo de decidir se deve reparar ou
substituir equipamentos, pegas ou componentes defeituosos. O comprador deve devolver o produto ao local de
compra para usufruir da garantia. Sujeito aos termos e condi¢des listados abaixo, a empresa compromete-se a
reparar ou substituir ao comprador qualquer parte deste produto que tenha defeitos devido ao material ou méo
de obra. A empresa avaliara os produtos em garantia por 24 meses a partir da data de instalagao (somente no
caso de registo do produto), mas no maximo 36 meses a partir da data de fabricagdo. EM NENHUM CASO,

a empresa sera responsavel por quaisquer outros custos incorridos pelo cliente na remogéao e/ou fixagao de
qualquer produto, parte ou componente do mesmo. A empresa reserva-se o direito de modificar ou melhorar
seus produtos ou quaisquer partes deles, sem ser obrigada a fornecer tal alteragdo ou melhoria para produtos
vendidos anteriormente. ESTA GARANTIA NAO SE APLICA a produtos danificados por atos naturais, a incluir
raios, desgaste normal, servicos de manutencdo normal ou qualquer outra condi¢cdo fora do controle da empresa.
ESTA GARANTIA CADUCA se uma das seguintes condicoes for atendida:

» O produto é utilizado para fins diferentes daqueles para os quais foi projetado e fabricado.

» O produto nao foi instalado de acordo com os cédigos e portarias em vigor.

» O produto nao foi instalado por pessoal qualificado.

» O item foi danificado devido a negligéncia, abuso, aplicagéo incorreta, adulteragéo, alteracédo, instalagao, opera-
¢ao, manutencgao e armazenamento inadequados.

Se o cliente pretende enviar uma solicitagdo de garantia, € necessario:

* Preencher o pedido de garantia no portal service.nastec.eu
» Aguardar o resultado do servigo de suporte técnico da Nastec. O resultado pode incluir:
+ Auséncia de garantia com base nas informagdes recebidas. Qualquer oferta de reparo ou pecgas de reposicéao
pode ser feita mediante solicitagao.
» Garantia antecipada com base nas informacgdes recebidas. A Nastec tera o direito de fornecer a substituicdo
sob garantia. No entanto, a Nastec reserva-se o direito de inspecionar o produto.
» Necessidade de receber o produto na casa feita a fim de estabelecer a possivel garantia. Apds a analise do
produto devolvido, a Nastec estabelecera inquestionavelmente a existéncia ou ndo das condi¢gbes de garantia
e disponibiliza um relatério detalhado sobre os danos encontrados e suas origens. Em caso de garantia, a
Nastec reparara o dispositivo. A Nastec esta disponivel para renovar o produto mediante oferta. Na auséncia
de garantia, a Nastec fara uma oferta para o reparo e/ou reforma do dispositivo. Apés 60 dias da oferta e sem
ter recebido uma resposta do comprador, a Nastec descartara o produto mediante aviso prévio. A Nastec nao
cobre quaisquer garantias fornecidas pelo comprador a terceiros sem autorizagao prévia do comprador.

3.3. Registo do produto

Ao registar o produto no portal service.nastec.eu é possivel ativar a garantia do fabricante com validade de 24

meses a partir da data de registo até um maximo de 36 meses a partir da data de fabricagéo de acordo com as
condigdes de garantia. O registo deve ser feito no prazo de um més a contar da data de instalagao do produto.
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A garantia é oferecida através da cadeia de distribuicdo. Por conseguinte, é necessario especificar o distribuidor
ou importador oficial junto do qual o produto foi adquirido. Alternativamente, o distribuidor pode registar o produto
em nome do cliente.

3.4. Pecas de reposicao

O fabricante deve fornecer pecas de reposi¢ao para o dispositivo. Contate o seu revendedor para obter mais
informacgdes.

f ATENGCAO
Recomenda-se usar apenas pecas de reposigao originais.

f ATENGCAO
O n&o cumprimento das instru¢des pode resultar em danos ao produto, ao sistema em que esta
instalado e, nos piores casos, danos a propriedade ou a pessoas com implicacdes até fatais.

f ATENGCAO
O n&o cumprimento das indicagdes pode levar a expiragao da garantia.

3.5. Desmontagem e reparo

No caso de ser necessario desmontar e reparar o dispositivo, recomenda-se cumprir rigorosamente as disposi¢des
de seguranga.

ATENGAO

A A instalagédo, utilizagdo e manutencao do produto destinam-se estritamente a pessoal qualificado
que tenha realizado um curso de formagédo adequado. Qualquer uso por pessoal ndo qualificado
deve ser realizado sob a aprovagao, responsabilidade e observagao estrita deste ultimo.

é ATENGAO
O nédo cumprimento das instru¢des pode resultar em danos ao produto, ao sistema em que esta
instalado e, nos piores casos, danos a propriedade ou a pessoas com implicacdes até fatais.

f ATENGCAO
O ndo cumprimento das indicagdes pode levar a expiragao da garantia.

DICA
Para mais informagodes, contate o seu revendedor ou suporte técnico através do service@nastec.eu
ou através da abertura de um bilhete de suporte no portal service.nastec.eu

hid

3.6. Eliminacao

Os dispositivos marcados com este simbolo ndo podem ser eliminados no lixo doméstico, mas devem ser elimina-
dos em centros de recolha dedicados. Recomenda-se contatar os centros de recolha de residuos de equipamen-
tos elétricos e eletrénicos (REEE) na area. O produto, se ndo descartado corretamente, pode ter potenciais efeitos
nocivos ao meio ambiente e a saude humana devido a certas substancias nele presentes. O descarte indevido ou
incorreto do produto acarreta severas sangdes administrativas e/ou penais.

4. Transporte e armazenamento

10
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4.1. Transporte

Evite submeter o produto a choques severos ou condigbes climaticas extremas durante o transporte. A embala-
gem deve permanecer seca € a uma temperatura entre -20°C (-4°F) e +70°C (+158°F) . Nao sobreponha a
embalagem sem primeiro verificar a viabilidade com o fabricante.

DICA
@ E aconselhavel sempre afixar a indicacdo FRAGIL na embalagem

4.2. Inspegao na entrega
Verifigue no momento do recebimento do produto:
* aintegridade da embalagem

* aintegridade do conteudo
» a presenga de todos os componentes

Em caso de problemas, notifique imediatamente o transportador.

ATENGCAO
O fabricante declina toda a responsabilidade por danos ao produto devido ao transporte

4.3. Movimentacao

O produto deve ser manuseado manualmente ou com o uso de equipamento de icamento apropriado em relagéo
ao seu peso e aos regulamentos em vigor.

Se necessario, use as ferramentas dedicadas a movimentagao (guindastes, cabos, carrinhos) ao usar os pontos
de icamento fornecidos no produto.

Durante a movimentacéo, recomenda-se:

* manusear com cuidado

* manter-se afastado de cargas suspensas

* sempre use protecdes de segurancga

 prestar atencado para nao danificar os cabos elétricos

N&o movimente o produto com o uso de cabos elétricos como um meio de icamento.

ATENGAO
O n&o cumprimento das instru¢des pode resultar em danos ao produto, ao sistema em que esta
instalado e, nos piores casos, danos a propriedade ou a pessoas com implicacdes até fatais.

4.4. Armazenamento

O produto deve ser armazenado em sua embalagem em local seco, sem alteragdes de humidade e temperatura e
protegido de agentes mecanicos (pesos, vibragdes), térmicos e quimicos.

A temperatura do ambiente de armazenagem deve estar compreendida entre -20°C (-4°F) e 70°C (+158°F), com
uma humidade relativa maxima de 85% (sem condensacéo).

Se o produto permanecer em estoque por mais de 24 meses a partir da data de fabricagao indicada na embala-
gem, é necessario verificar a integridade mecanica de suas partes e fornecer energia a ele pelo menos uma vez a
cada 12 meses.

Se o produto for devolvido ao estoque apds o uso, recomenda-se entrar em contato com o fabricante para obter
mais informacgdes de armazenamento.

DICA
Para mais informacodes, contate o seu revendedor ou suporte técnico através do service@nastec.eu
ou através da abertura de um bilhete de suporte no portal service.nastec.eu
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5. Caracteristicas técnicas

5.1. Denominacgao
MIDA Solar ABCD (MP) - EFGH
* MIDA Solar: Nome do produto

* MP: Se presente, indica que o dispositivo pode ser alimentado tanto em CC (painéis) quanto em CA (rede ou

gerador)

* A : Tensao nominal de alimentagdo em CA (2 = 1x230 VCA, 3 = 3x230 VCA, 4 = 3x400 VCA)

« BCD: Corrente nominal na saida

» EF: Codigo de personalizagéo (01 = personalizagéo padréo)
» G: Kit de montagem incluido na fabricagdo (0 = nenhum, 1 = motor, 2 = parede, 3 = motor+parede)
* H: Sensor de pressao incluido no pacote (0 = nenhum, 1 = sensor de presséo 0-16 bar)

5.2. Dados técnicos
Especificagdes elétricas para o modelo:

Modelo Vin DC Vin AC Vnom Max V lin [A] Max Motor tipico P2 *** Eficiéncia Corte
[VDC] *[VAC] ** out | out maxima
[VAC] [A] [%]

MIDA So- 90 - 1x90 - 110V 250 Max 11 3,5 1x230 0,37 94,5 1
lar 203 400 265 A VAC kw
MP

55A 3x230 0,55

(230 VAC kw

VAC)
MIDA So- 90 - 1x90 - 155V 250 Max 11 5 1x230 0,55 94 1
lar 205 400 265 A VAC kw
MP

75A 3x230 1,1

(230 VAC kw

VAC)
MIDA So- 90 - 1x90- 230V 250 Max 11 7,5 1x230 0,75 94 1
lar 207 400 265 A VAC kw
MP

1A 3x230 1,5

(230 VAC kw

VAC)

* Alimentagao CA disponivel apenas para modelos MP (MultiPower)
** Tensao minima necessaria para atingir o desempenho nominal.

*** Poténcia tipica do motor. Recomenda-se consultar a corrente nominal do motor ao selecionar o modelo.

Especificagbes elétricas gerais:

Frequéncia de alimentag&o de rede 50 - 60 Hz (+/- 2%)
Desequilibrio de tensdo entre as fases de alimentagdo +/- 2%

Frequéncia maxima de saida 300 Hz
Conformidade EMC EN61800-3 C1
Classe de eficiéncia energética (de acordo com EN61800-9-2) IE2

Especificagdes ambientais:

Humidade relativa do ambiente operacional

5 - 95% sem condensagao

Temperatura ambiente de trabalho

-10°C (14°F) a 60°C (140°F)

Temperatura ambiente maxima de trabalho a carga nominal

50°C (122 °F)

Desclassificagéo de poténcia além da temperatura maxima

-2,5% a cada °C (-1,4% a cada °F)

Altitude maxima a carga nominal

1000 m (3280 ft)

Desclassificagao de poténcia além da altitude maxima

- 1% a cada 100 m (328 pés)

Especificagdes mecanicas:
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Grau de protegdo IP66 (NEMA 4X)
Resisténcia a vibragéo EN60068-2-6:2008, EN60068-2-27:2009, EN60068-2-64:2008,
ATENGCAO

Proteja o dispositivo da exposi¢ao direta a luz solar e agentes atmosféricos.

5.3. Dimensoes e pesos

211 mm

<3_3= 97 mm

Corte Peso maximo [kg]

1 2,5
5.4. Entrada de cabo

Prensa-cabos Binario de aperto Diametro do cabo Corte

[Nm] [mm] 1

M12 1,5 3,5-7

M20 6 7-13 2
6. Instalagcao mecanica

ATENGAO
Leia atentamente o capitulo relativo a seguranga antes de continuar.

6.1. Ambiente de instalacao

é ATENGAO
Cumpra rigorosamente as especificagdes ambientais declaradas nos dados técnicos do produto.

f ATENGCAO
Nao instale o dispositivo em ambientes com risco de explosdo, inundacao e na presenca de fluidos
ou sdlidos inflamaveis. Assegure uma ventilagao suficiente do ambiente.

Consulte os regulamentos locais ao selecionar o local de instalagdo mais apropriado.
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ATENCAO

O grau de protecao do dispositivo s6 € garantido se, no final da instalagédo, os parafusos da tampa

e 0s prensa-cabos tiverem sido devidamente apertados. Feche os furos do prensa-cabos nao utiliza-
dos com as respectivas tampas.

Proteja o dispositivo da exposi¢ao direta ao tempo e a luz solar.

Nao deixe o dispositivo instalado sem uma tampa ou com os prensa-cabos nao fechados, mesmo
que nao esteja ligado a alimentagdo. Na verdade, a infiltragao de poeira, agua ou humidade pode
danificar irreparavelmente o dispositivo.

ATENCAO

A Para garantir a continuidade da operagéo, o dispositivo € capaz de reduzir progressiva e automati-
camente o desempenho antes de parar devido a temperatura excessiva. No entanto, a operagéao
prolongada além da temperatura nominal leva a uma reduc¢ao na vida util do proprio dispositivo.

6.2. Arrefecimento
O dispositivo é arrefecido principalmente pela circulagéo forgada de ar por meio do elemento dissipador.

Além do dissipador, o dispositivo também usa as superficies restantes das quais é composto para arrefecer.
Portanto, basta garantir um espaco suficiente em torno do dispositivo durante a instalagao.

Em particular, o lado de sucg¢éao e o lado de vazao do dissipador devem ter pelo menos as seguintes distancias de
outras superficies:

* 150 mm para intensidades de corrente até 18 A

Por outro lado, recomenda-se manter uma distancia minima de 100 mm para permitir o arrefecimento e facilitar as
operacoes de instalagdo e manutengao.

Durante a operacao, as superficies do dispositivo podem ficar quentes o suficiente para causar queimaduras. E
aconselhavel nao tocar.

No caso de instalagdo dentro de quadros, € necessario garantir o fluxo de ar adequado para a eliminagao de calor
de todos os componentes dentro do quadro. O calor liberado pelo dispositivo pode ser calculado a partir de sua
eficiéncia de converséo.

ATENGCAO
Nao coloque elementos que desenvolvam calor (filiros de saida) no lado da sucgéo do dispositivo.
Nao fazer isso pode resultar em superaquecimento perigoso.

6.3. Montagem na parede
A fixagédo na parede é feita por meio do suporte de metal apropriado que pode ser fornecido mediante solicitagéo.
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Montagem na parede para dispositivos de corte 1

PERIGO

A A continuidade da ligagéo a terra entre a base do dispositivo e o suporte é garantida pelo compo-
nente especial destacado na figura. Recomenda-se instalar este componente e verificar ao final da
instalagdo a continuidade da ligagao a terra entre o suporte e a base do dispositivo.

Alternativamente, é possivel perfurar a base de aluminio com uma broca nos quatro furos de fixagao especiais.
Os parafusos de fixagao devem ser equipados com um anel de vedagao para garantir o grau de protegao.

7. Instalacao elétrica

f ATENGCAO
Leia atentamente o capitulo relativo a seguranga antes de continuar.

7.1. Ligacao a terra

PERIGO

Certifique-se de que o dispositivo e as cargas ligadas a ele estejam devidamente ligados a terra com
os terminais de ligagéo apropriados antes do comissionamento.

Certifique-se de que o sistema de ligacao a terra esteja em conformidade e consulte os regulamen-
tos locais para dispositivos de ligagéo a terra.

Cada carga deve ser equipada com seu proprio cabo de ligagéo a terra cujo comprimento deve ser o
mais curto possivel. Ndo faga ligacbes a terra concatenadas.

As correntes de dispersdo podem exceder 3,5 mA. Recomenda-se usar a ligagéo a terra reforcada,
se necessario.

Use as seguintes se¢des minimas para cabos de ligagéo a terra:

+ secdo igual & segdo do cabo de alimentagéo até 16 mmZ2. (6 AWG)
+ segéo igual a 16 mm2 (6 AWG) por sec¢éo do cabo de alimentagéo entre 16 mm?2 (6 AWG) e 35 mm? (1 AWG).
+ secdo igual a metade da segdo do cabo de alimentagdo para uma segéo do mesmo superiora 35 mm? (1 AWG).
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7.2. Dispositivos de protecao

PERIGO
Recomenda-se instalar os dispositivos de protegdo apropriados, como interruptor magnetotérmico,
fusiveis e diferenciais (dispositivo para correntes residuais ou RCD) a montante do dispositivo.

Fusiveis e interruptores.

O dispositivo de controlo é capaz de proteger o motor contra sobrecarga por meio de controlo digital da corrente
absorvida com referéncia a corrente nominal definida.

Portanto, ndo é necessario instalar qualquer dispositivo contra sobrecarga entre o inversor e o motor.

Em vez disso, é necessario instalar os dispositivos de prote¢cao contra sobrecorrente e curto-circuito, como fusiveis
e interruptores magnetotérmicos a montante do dispositivo. Estes intervém em caso de falha de um componente
dentro do produto.

Recomenda-se instalar o lado CA:

Tensao de alimentacao Modelo Fusivel recomendado Interruptor recomendado
gC ABB MCB S200

1x230 VAC MIDA Solar 203 MP 10 S201-C10

1 x 230 VAC MIDA Solar 205 MP 10 S201-C10

1x 230 VAC MIDA Solar 207 MP 16 S201-C16

Dispositivos de corrente residual (RCD)

Para dispositivos inversores com alimentagédo monofasica, recomenda-se o uso de dispositivos RCD sensiveis a
corrente alternada do tipo sinusoidais ou pulsados. Os dispositivos indicados sao, por ordem de prioridade:

+ tipo F, marcados com simbolos capazes de detetar também correntes de alta frequéncia até 1
kHz.

* tipo A-APR, marcados com simbolos caracterizados por um ligeiro atraso na intervengao.
« tipo A, marcados com os simbolos

Recomenda-se instalar o lado DC:

» seccionador CC de tensao e corrente adequadas

« fusiveis CC de tensao e corrente adequadas quer no polo positivo quer no polo negativo. Em geral, os fusiveis
CC séao escolhidos em cerca de duas vezes a corrente de curto-circuito de uma coluna de painel e séo
instalados somente se o sistema fotovoltaico consistir em trés ou mais colunas.

» descarregadores para terra de tenséo e corrente adequadas

7.3. Cabos de ligagao
ATENCAO

Os cabos de ligacdo devem estar em conformidade com os regulamentos locais, de seg&o apropria-
da e atender aos requisitos de tensao, corrente e temperatura.

7.3.1. Cabos de poténcia

Modelo Sec¢do maxima do Sec¢do maxima do Binario de aperto do Binario de aperto do
cabo de entrada com cabo de saida com cabo [Nm] cabo de terra
terra terra
MIDA Solar 203 MP 3x2,5mm? 4 x 2,5 mm?2 - -
MIDA Solar 205 MP 3 x 2,5 mm? 4 x 2,5 mm? - -
MIDA Solar 207 MP 3 x 2,5 mm?2 4 x2,5mm? - -
ATENGAO

Use cabo nao blindado para cabos de entrada e cabo blindado para cabos de saida.
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f ATENCAO
Use sempre cabos equipados com terminais especiais, possivelmente fornecidos com o produto.

ATENCAO
/ l \ Para comprimentos de cabos de motor maiores que 5 metros, recomenda-se o uso de filtros de
saida especiais, que podem ser fornecidos mediante solicitagao.

7.3.2. Cabos de controlo

Modelo Secdo maxima dos cabos de controlo Binario de aperto [Nm]

Bloco de terminais de 1 mm2 0,5
controlo de todos os
modelos

f ATENGAO
Use para cabos de controlo do cabo blindado.

f ATENGAO
Use sempre cabos equipados com terminais especiais, possivelmente fornecidos com o produto.

7.4. Compatibilidade eletromagnética (EMC)
O dispositivo atende aos requisitos de compatibilidade eletromagnética de acordo com o padrao EN61800-3.
No entanto, para garantir a compatibilidade eletromagnética do sistema em que esta instalado, é necessario:

» usar cabos de ligacéo a terra o mais curto possivel.
» usar cabos do motor o mais curto possivel e blindados com a blindagem ligada a ambas as extremidades.
» usar cabos de sinal blindados com a blindagem ligada somente a uma extremidade.

ATENGAO

A Instale os cabos de sinal, os cabos do motor e de alimentagao separados um do outro a uma
distancia de pelo menos 30 cm. Caso os cabos de sinal devam atender aos cabos de poténcia,
cruze-os perpendicularmente.

ATENCAO

A E possivel remover a ligacdo dos condensadores de filtragem Cy ao solo, ao remover os parafusos
marcados com o simbolo EMC. Desta forma, as correntes de dispersdo em diregéo ao solo devido
ao filtro sdo reduzidas, mas a compatibilidade EMC inerente ao dispositivo é perdida, o que deve,
portanto, ser garantido externamente de outra maneira.

Clipes EMC para prensa-cabos

Para garantir a ligacao a terra adequada da meia ao usar cabos blindados, recomenda-se usar os clipes EMC
apropriados, conforme ilustrado abaixo.

5 20
\ & —=

1. Prensa-cabos; 2: Contraporca; 3: Clipe EMC; 4: Cabo blindado

7.5. Ligacoes elétricas
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7.5.1. Ligagoes de poténcia

MIDA Solar 203 MP , MIDA Solar 205 MP , MIDA Solar 207 MP

A [mm] Terminal pré-isolado Esquema de decapagem
. L1/L 70 Faston fémea 6,3 x 0,8 mm
Alimentag&o CC A
L2/N 70 Faston fémea 6,3 x 0,8 mm ————
LINE PE.© 70 Faston fémea 6,3 x 0,8 mm
. B L1/L 70 Faston fémea 6,3 x 0,8 mm
Alimentagédo CA
L2/N 70 Faston fémea 6,3 x 0,8 mm
LINE PE.© 70 Faston fémea 6,3 x 0,8 mm
U 120 Faston fémea 6,3 x 0,8 mm A
v 120 Faston fémea 6,3 x 0,8 mm —————
Motor w 120 Faston fémea 6,3 x 0,8 mm
MOTOR
PE. D 180 Faston fémea 6,3 x 0,8 mm

ﬁ PERIGO
Ligue somente uma fonte de alimentagéo de cada vez (CA ou CC).

NOTA
S N&o é necessario respeitar a polaridade ao ligar a alimentagéo CC.

7.5.2. Ligagoes de controlo
Ligagoes de controlo para dispositivos de corte 1
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ALARM

STATUS

71
NOTCOM1NC1  NO2 COM2 NC2

lecolecd| e sl mas]

G S1+51- G S2+52-

COMBO MODBUS

N
Tipo Caracteristicas Funcionalidade Comentarios
Entradas analdgicas AN1 4-20 mA Sensor 1 -
AN2 4-20 mA Sensor 2 -
Solarimetro
Medidor de vazao analdgico
AN3 0-10V Valor de set externo
Medidor de vazéo por impulsos
AN4 0-10V Frequéncia externa
Valor de set externo 2
Alimentagao +15V 15 VDC, max 100 mA Alimentagao para entradas ana- Nao use como alimentagdo para
l6gicas 4-20 mA entradas digitais!
Alimentagao +10V 10 VDC, max 3 mA Alimentagao para entradas ana- Nao use como alimentagdo para
l6gicas 0-10 V entradas digitais!
GND de sinal ov Isolado GND de sinal para entradas -
analdgicas e digitais
Entradas digitais IN1 Ativo baixo Arranque e paragem do motor Programavel como normalmente
aberto ou normalmente fechado.
IN2 Ativo baixo Arranque e paragem do motor Programavel como normalmente
aberto ou normalmente fechado.
Troca de valor set 1 e 2
Troca de frequéncia de trabalho
1e2
Funcionalidade do flow switch
IN3 Ativo baixo Arranque e paragem do motor Programavel como normalmente
aberto ou normalmente fechado.
Troca de sensor 1 e 2
IN4 Ativo baixo Reiniciar alarmes Programéavel como normalmente
aberto ou normalmente fechado.
Arranque e paragem do motor
Troca entre o modo de controlo
principal e auxiliar
Saidas de relé NO1 Normalmente aberto Relé de ESTADO Contatos sem potencial
COoM Comuns N°1, COM1: contato fechado Max 250 VCA, 2 A
1 com o motor iniciado.
Max. 30 VCC, 2 A
NC1 Normalmente fechado NC1,COM1: contato fechado
com o motor parado.
Saidas de relé NO2 Normalmente aberto Relé de ALARME Contatos sem potencial
oM Comuns NO2,COM2: contato fechado Méx 250 VCA, 2 A

sem alarme.

Max. 30 VCC, 2 A
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Tipo Caracteristicas Funcionalidade Comentarios
NC2 Normalmente fechado NC2,COM2: contato fechado
com alarme ou sem alimenta-
cao.
RS485 Serial S1+ Positivo Comunicagao -
S1- Negativo COMBO -
G GND em série O GND em serie é isolado em rela-
¢ao ao sinal GND
RS485 Serial S2+ Positivo Comunicagao -
S2- Negativo MODBUS RTU -
G GND em série O GND em serie é isolado em rela-

¢ao ao sinal GND

8. Comissionamento

8.1. Verificagcoes preliminares
Antes de fornecer tenséo ao dispositivo, recomenda-se realizar as seguintes verificagbes elétricas e mecanicas:

+ Verifique se o dispositivo esta em conformidade com o controlo do motor de acordo com os dados da placa.

» Verifique a ligacao a terra correta do dispositivo, da carga e todo o sistema.

» Verifique a ligacao correta do cabo de alimentacéo e do cabo do motor e preste especial atengdo a uma
possivel inversao da ligagao.

» Verifique a ligacao correta dos cabos de poténcia e de sinal e preste especial atengao a quaisquer polaridades.

 Verifique o correto aperto dos terminais de ligagao dos cabos de poténcia e o sinal.

+ Verifique a implementagéo dos requisitos de compatibilidade eletromagnética (EMC) e a correta ligagéo das
blindagens dos cabos.

» Verifique se os dispositivos de protecao estdo presentes e instalados corretamente.

+ Verifique se a instalacdo mecéanica esta correta, robusta e em conformidade com os requisitos ambientais e de
arrefecimento.

» Verifique se as vedacgdes estdo intactas e corretamente posicionadas nos seus assentos.

» Verifique o aperto correto dos prensa-cabos e parafusos.

» Verifique se o dispositivo esta completamente fechado e se as partes energizadas nao estdo acessiveis.

8.2. Ligacao

PERIGO
Antes de fornecer alimentagao ao dispositivo, certifique-se de que leu, compreendeu e implementou
todas as instrugdes de seguranga e a instalagdo mecénica e elétrica.

Finalmente, é possivel:

 fornecer tensao ao dispositivo.

« verificar o arranque correta e a auséncia de mensagens de alarme.
* executar a programacao.

* ligar o motor.

9. Utilizacao e programacao
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9.1. Teclado (versao sem display)

1. LED vermelho aceso: a unidade esta alimentada com a tensao de alimentagéo correta.
Led vermelho PISCANDO: subtenséo.

2. LED verde aceso: motor em funcionamento. Led verde apagado: motor parado. Quando a unidade esta no
modo de controle "valor constante", o LED verde pisca com maior frequéncia quanto mais préoximo o valor me-
dido estiver do valor definido. Se o valor medido for igual ao valor ajustado, o LED verde fica constantemente
aceso.

3. O LED amarelo pisca com frequéncia variavel de acordo com o tipo de alarme. Consulte o capitulo sobre
alarmes.

4. Partida e parada do motor. Se a unidade estiver em estado de alarme, é possivel tentar reinicializar o alarme
pressionando a tecla duas vezes.

5. +:rolagem dos parametros/variagdo de pardmetros
Por meio da tecla+ é possivel aumentar o valor definido ou a frequéncia definida. Para permitir a modificagédo
do valor definido, & necessario manter premida a tecla + ou - por mais de 5 segundos até que o valor de set a
ser modificado comecar a piscar. Para confirmar o valor definido, basta aguardar 5 segundos ou premir a tecla
START/STOP.

6. -:rolagem dos parametros/variagao de parametros
Por meio da tecla - é possivel diminuir o valor definido ou a frequéncia definida. Para permitir a modificagao
do valor definido, é necessario manter premida a tecla + ou - por mais de 5 segundos até que o valor de set a
ser modificado comegar a piscar. Para confirmar o valor definido, basta aguardar 5 segundos ou premir a tecla
START/STOP.

7. O LED verde esta aceso quando é possivel alterar o valor definido (modo de valor constante) ou a frequéncia
definida (modo de frequéncia fixa). Pressione e segure a tecla para cima ou a tecla para baixo por mais
de 5 segundos para permitir o ajuste definido. Se o led SET estiver apagado, néo é possivel alterar o
valor configurado. Quando duas ou mais unidades estdao no modo COMBO, o LED SET pisca apenas em
correspondéncia com a unidade mestre. Desta forma é possivel entender qual unidade do grupo € a master
e atuar sobre ela para iniciar ou parar o sistema. O LED verde pisca rapidamente quando a unidade esta
conectada a um smartphone para controle via App.
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9.2. Teclado e display
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+: rolagem dos parametros/variagdo de parametros
Por meio da tecla+ é possivel aumentar o valor definido ou a frequéncia definida. Para permitir a modificagédo
do valor definido, & necessario manter premida a tecla + ou - por mais de 5 segundos até que o valor de set a

ser modificado comegar a piscar. Para confirmar o valor definido, basta aguardar 5 segundos ou premir a tecla
START/STOP.

2. -:rolagem dos parametros/variagéo de parametros
Por meio da tecla - é possivel diminuir o valor definido ou a frequéncia definida. Para permitir a modificagao
do valor definido, é necessario manter premida a tecla + ou - por mais de 5 segundos até que o valor de set a

ser modificado comegar a piscar. Para confirmar o valor definido, basta aguardar 5 segundos ou premir a tecla
START/STOP.

3. LEDs de sinalizagao:
* VERMELHO ligado: o dispositivo é alimentado com a tensao correta de alimentacao e esta em condigéo de
stand-by.
+ VERDE: motor em funcionamento.
* AMARELDO intermitente: condi¢cao de alarme.
4. START/STOP: partida/paragem do motor
5. DISPLAY

Mantenha a tecla START/STOP premida por pelo menos 5 segundos ativa-se a fungéo de travamento da tecla
START/STOP por meio da qual s6 é possivel rolar e exibir os parametros operacionais ao usar as teclas + e -, mas
nao iniciar ou parar o motor. Premir a tecla START/STOP por pelo menos 5 segundos desativa a trava.

Ao manter premidas as teclas + e - por pelo menos 5 segundos, é possivel inverter a visualizagdo do ecra.

9.3. Controlo via Aplicacao

E possivel controlar o seu dispositivo ao usar um smartphone ou tablet com conectividade Bluetooth BTLE e com
a aplicacao Nastec NOW instalada. A aplicagéao esta disponivel para Android e iOS e pode ser descarregada
gratuitamente através das respetivas lojas on-line.

Através da aplicagao, é possivel:

* Monitorar varios parametros operacionais simultaneamente.
» Obter estatisticas de consumo de energia e controlar a cronologia dos alarmes.

» Execute relatérios com a capacidade de inserir notas, imagens e envia-las por e-mail ou manté-las no arquivo
digital.
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Efetuar programacgdes, guarda-los em arquivo, copia-los em outros dispositivos e partilha-los entre varios utiliza-
dores

Controle remotamente, via Wi-Fi ou GSM, um dispositivo ao utilizar um smartphone préximo como modem.
* Aceda os manuais e documentagao técnica adicional.
* Obtenha ajuda online sobre parametros e alarmes.

9.4. Visualizagao inicial

Quando o dispositivo é ligado, o utilizador é informado sobre a versao do firmware de controlo (LCD = X.XX), a
versao do firmware de poténcia (INV = X.XX) e a vers&o do hardware (HW = X.XX)

Em seguida, a visualizac¢ao inicial & aberta.
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1: Bluetooth ativo. A piscar durante a comunicagéo; 2: Motor em funcionamento; 3: Motor parado; 4: Stand-by; 5:
Valor lido; 6: Unidade de medida; 7: Alarme; 8: Alerta

Parametro Descrigao

XX.X [bar] Valor de pressao medido.

XXX.X [Hz] Frequéncia com que o inversor esta a alimentar o motor.

XXX [VAC] Tensao de alimentagdo do inversor. Esta aparece somente enquanto o motor estiver no estado OFF.
No estado ON, em vez da tenséo de alimentagao, a corrente absorvida pelo motor é exibida.

XXX [A] Corrente absorvida pelo motor.

X. XX [cos@] Cosseno do angulo de deslocamento @ entre tensdo e corrente. Também é chamado de fator de
poténcia do motor.

XXX [kW] Estimativa da poténcia elétrica ativa absorvida pelo motor.

X [INV] Endereco do dispositivo quando a funcionalidade COMBO esta habilitada.

AXX Alarme XX.

WXX Aviso XX.

Ao usar a aplicagao, € possivel monitorar outros parametros e consultar o histérico de alarmes.

9.5. Controlo do motor FOC
9.5.1. Introducao

O controlo do motor FOC (Field Oriented Control) implementado nos inversores "FOC-ready" traz as seguintes
vantagens em comparag¢ao com o controlo tradicional:

» Controlo ideal da corrente em cada ponto de trabalho.

* Regulagao de velocidade rapida e precisa.

* Menor consumo de energia.

» Redugéo das oscilagbes de binario (vibragdes) para uma operagao mais suave e regular em toda a faixa de
frequéncia e menor ruido do sistema.

* Tensao mecéanica reduzida no motor, na bomba e no sistema hidraulico.
O controlo FOC dos dispositivos "FOC-ready" pode ser usado com:

* Motores assincronos trifasicos
» Motores sincronos trifasicos com magnetos permanentes

O controlo é "sensorless" e, portanto, nao requer o uso de qualquer sensor.

9.5.2. Calibragao do controlo FOC

Para permitir que o dispositivo realize o controlo FOC, é necessario:
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1. Executar toda a fiagdo do sistema. Conectar a carga (bomba) ao inversor com o cabo de comprimento
apropriado e qualquer presenca de um filtro dV/dt ou senoidal.

2. Fornecer tensdo ao sistema e seguir o procedimento de configuragao inicial ao especificar:

a. Tipo de motor: assincrono trifasico ou sincrono de magneto permanente.

b. Tensdo nominal do motor de acordo com os dados da placa de classificagao.

c. Frequéncia nominal do motor de acordo com os dados da placa.

d. A corrente nominal do motor aumentou 5% em relagao a sua placa de classificagao.

3. Realize o processo de Auto calibragado (Auto tuning) para permitir que o inversor aprenda as informacoes
elétricas da carga ligada a ele (motor, cabo e qualquer filtro). O processo de calibragao pode levar até 1
minuto.

4. Aguarde até que o processo de calibragao seja bem-sucedido.

NOTA
O processo de calibragdo pode levar até 1 minuto. Espere até que esteja completo.

NOTA

O processo de calibragao deve ser realizado na configuragao elétrica final do sistema, ou seja, com
o0 motor, o cabo e qualquer filtro aplicado.

Se for feita uma alteracdo no motor, cabo ou filtro aplicado, o processo de calibragdo deve ser
repetido.

CUIDADO
A configuragdo incorreta da tensao, frequéncia e corrente nominal do motor leva a resultados
incorretos no processo de calibracao e, portanto, ao mau funcionamento do motor.

ATENGCAO

A definicdo da corrente nominal do motor muito alta em relagdo a placa de classificagdo pode
danificar seriamente o motor e o inversor. A definigdo da corrente nominal do motor muito alta em
relacdo a placa de classificagdo pode danificar seriamente o motor e o inversor.

ATENGAO

Durante a calibragao, os bobinamentos do motor sdo aquecidos pela corrente de teste. Se o motor
for autoventilado, a auséncia de rotagdo do motor ndo permite que o calor seja removido de maneira
forcada. Portanto, recomenda-se permitir que o motor esfrie entre as calibracoes.

PERIGO

Durante o processo de calibragdo, o motor permanece parado, mas € alimentado por todo o periodo
de calibragéo. Desligue o dispositivo da alimentagao elétrica antes de qualquer intervengao no
equipamento e nas cargas ligadas a ele.

> B B b gl

Caso o processo de calibragdo nao tenha sido bem-sucedido, é necessario verificar:

» As ligagdes entre o inversor e a carga (e inclui quaisquer filtros de motor interpostos).
* Os valores nominais de tensao, frequéncia e corrente definidos.

NOTA
S O motor néo pode ser ligado até que o processo de calibragdo tenha sido concluido.

NOTA
3 Caso o processo de calibracdo nao possa ser concluido, € possivel inserir manualmente os parame-
tros de resisténcia do estator (Rs) e indutancia do estator (Ls) no menu de parametros do motor
(palavra-passe padrao 002). Estes dados podem ser fornecidos pelo fabricante do motor ou obtidos
por medicdes. Se vocé nao tiver esses dados e o processo de calibragao automatica nao for
bem-sucedido, recomenda-se entrar em contato com o servigo de assisténcia técnica.

9.5.3. Ajuste do controlo FOC
O algoritmo de controlo FOC executa o controlo de corrente (binario) e velocidade com dindmica de resposta
definida.
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A dindmica FOC é definida por padrao para um valor suficiente para garantir um controlo preciso e sem oscilagées
na maioria das aplicagoes.
Em alguns casos, no entanto, pode ser necessario aumentar (na presencga de oscilagdes de frequéncia) ou dimi-
nuir (no caso de alarmes de sobrecorrente ou disparo igbt) o parametro "Dinamica FOC" no menu de parametros
do motor (palavra-passe padrdo 002) de acordo com a tabela a seguir:

Configuragao Dinamica FOC
Cabos do motor com menos de 100 m de comprimento e sem filtro entre o inversor e o motor. 200

Cabos do motor com menos de 100 m de comprimento e presenga de filtro dV/dt entre o inversor e o 150

motor.

Cabos do motor com mais de 100 m e presenga de filtro dV/dt entre o inversor e o motor. 100

Presenca de filtro senoidal entre inversor e motor.

50 ou 40 ou menos

ATENGAO

A configuragéo incorreta da dindmica FOC pode causar:

» Oscilagdes de velocidade no caso de a dinamica FOC ser muito lenta.
» Alarmes de sobrecorrente ou disparo de igbt no caso de a dindmica FOC ser muito rapida.

Recomenda-se intervir prontamente ao ajustar o pardmetro "Dindmica FOC" no caso de ocorrerem
as condicoes listadas acima. A falta de intervengao pode levar a danos no inversor, no motor € no

sistema.

9.6. Menu

O acesso aos menus é protegido por palavra-passe com base em dois niveis:

* Nivel do instalador: Permite a modificagdo de parametros relacionados ao funcionamento da bomba no siste-
ma hidraulico em que esta instalada. Palavra-passe 1, padrao 001.

» Nivel avangado. Permite a modificagdo de parametros tao criticos que, no caso de uma configuragao incorreta,
a vida util do dispositivo, da bomba e do sistema pode ser comprometida. Palavra-passe 2, padrao 002.

Dentro de cada menu é possivel alterar a palavra-passe de acesso relativa.

NOTA

S O acesso ao nivel instalador ou avangado por meio de uma palavra-passe incorreta implica a Unica
possibilidade de exibir os parametros definidos sem qualquer possibilidade de modificagéo.
No caso de perda de palavra-passe, recomenda-se entrar em contato com a assisténcia técnica
para obter a palavra-passe universal.

Menu Descrigao Nivel Palavra-passe
padrao
Parametros de controle Menu de parametros relativos ao controlo da bomba no sistema hi- Instalador 001
draulico em que esta instalada.

Parametros do motor Menu dos parametros relativos ao controlo do motor Avangado 002
Parametros IN/OUT Menu dos parametros de entradas e saidas analdgicas e digitais Instalador 001
Parametros de conecti- Menu dos parametros relativos a conectividade e comunicagdo com o Instalador 001
vidade exterior.
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9.7. Parametros de controlo

Parametro Padrao Descrigao
Modo de controle MPPT E possivel escolher entre os seguintes modos de controlo:
1. Valor constante 1. Valor constante: o dispositivo varia a velocidade da bomba
2. Velocidade fixa de modo a manter o valor definido constante, independen-
3. Valor constante 2 temente do consumo hidrico.
set 2. Velocidade fixa: o dispositivo alimenta a bomba na fre-
4. Velocidade fixa 2 quéncia definida.
valores 3. Valor constante 2 set: dois valores desejados podem ser
5. Velocidade externa selecionados ao abrir ou fechar a entrada digital 2.
6. MPPT 4. Velocidade fixa 2 valores: dois valores de frequéncia dese-
jados podem ser selecionados ao abrir ou fechar a entrada
digital 2.
5. Velocidade externa: é possivel controlar a frequéncia do
motor através de um sinal analégico ligado a entrada ana-
l6gica 4.
6. MPPT: o dispositivo varia a velocidade da bomba para
maximizar a poténcia obtida dos painéis fotovoltaicos.
Modo de controlo aux MPPT Ao atuar na entrada digital 4, é possivel alternar do modo de
controlo principal para o modo de controlo auxiliar e vice-ver-
XXXXXXXX sa.
Valor maximo de alarme 10 Valor que pode ser alcangado no sistema além do qual , mes-
mo em modo de operagao de frequéncia constante, a bomba é
p= XXX [bar] parada e um sinal de alarme é emitido. A bomba s6 & reinicia-
da apos o valor medido ter caido abaixo do valor maximo de
alarme por um tempo superior a 5 segundos.
Valor minimo de alarme 0 Valor minimo alcancavel no sistema abaixo do qual , mesmo
em modo de operagéo de frequéncia constante, a bomba é
p= XXX [bar] parada e um sinal de alarme é emitido. A bomba s6 & reinicia-
da apos o valor medido ter subido acima do valor minimo de
alarme por mais de 5 segundos.
Tensao de circuito aber- Tensao de circuito aberto da coluna de painéis fotovoltaicos.
to PV
V = XXX [VDC]
MPPT: intervalo de ten- Intervalo de tenséao utilizado no algoritmo de controlo do
séo MPPT.
dV = XXX.X [V]
MPPT: intervalo de tem- Intervalo de tempo utilizado no algoritmo de controlo MPPT.
po
dt = XX.X[s]
MPPT: intervalo de fre- Intervalo de frequéncia utilizado no algoritmo de controlo
quéncia MPPT.
df = XXX.X [Hz]
Rampa enchimento = Tempo de rampa a ser seguido apds um inicio se o valor
medido for menor que o valor minimo de alarme. A rampa de
XXX [s] Tempo enchimento da tubulagéo expira apds o tempo definido ou se o
de ace- valor medido atingir o valor definido.
leragéo
No modo COMBO, apenas uma unidade esta habilitada para
operar até que a rampa de enchimento esteja ativa.
Set externo habilitando OFF Habilitacdo da definigdo do valor definido através da entrada
analdgica 3.
ON/OFF
Valor set 3 Valor que deseja-se manter constante.

p = XXX.X [bar]

No modo de controlo MPPT, a bomba limita automaticamente
a frequéncia para manter a presséo lida pelo sensor de pres-
sdo constante (se instalado).
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Parametro Padrao Descrigao 5
Compensagao 0 Compensagao a frequéncia maxima. Ao premir a tecla verde,
& possivel inverter o sinal.
p = XXX.X [bar]
300 m %
H 4
1
1
7777777777777777 4bar
I 2 (1 bar)
""""""" 3(3bar)
4 5
Q
1: sensor; 2: Compensagao ; 3: Valor set; 4: Frequéncia mini-
ma do motor; 5: Freqliéncia maxima do motor
No caso de um grupo de bombas em modo COMBO, a com-
pensacéo deve estar relacionada a cada bomba.
Valor set 2 3 Valor que deseja-se manter constante.
p = XXX.X [bar]
Compensagéo set 2 0 Compensacéo a frequéncia maxima. Ao premir a tecla verde,
& possivel inverter o sinal.
p= XX.X [bar]
Atualizagéo valor set 5 Intervalo de tempo para atualizar o valor definido em fungéo
da compensagéo.
t=XX [s]
Freqiiéncia de operagéo = Frequéncia com que o dispositivo alimenta o motor.
f= XXX [Hz] Freqiién-
cia maxi-
ma do
motor
Freqiiéncia de operagéo = Frequéncia com o qual o dispositivo alimenta o motor.
2
Freqiién-
f= XXX [Hz] cia maxi-
ma do
motor
Freqiiéncia min de con- 50 Frequéncia minima sob a qual a bomba deve tentar parar de
trole seguir a rampa de controlo (Rampa de controle).
fmin = XXX [Hz]
Parar atraso 5 Atraso com o qual tenta-se parar a bomba abaixo da frequén-
cia minima de controlo (Freqliéncia min de controle).
t=XX [s]
Rampa de controle 40 Tempo em que o dispositivo diminui a frequéncia de alimenta-
¢ao do motor da frequéncia minima de controlo (Freqiiéncia
t=XX [s] min de controle) para a frequéncia minima do motor (Freqiién-
cia minima do motor). Se, durante este periodo, o valor me-
dido cair abaixo de Valor set - Delta controle, o dispositivo
reinicia o motor. Caso contrario, o dispositivo ira parar comple-
tamente o motor e seguir a rampa de controlo (Rampa de
controle).
Delta inicio 0.5 Este parametro comunica o quanto o valor medido deve cair

p= XXX.X [bar]

em relagao ao valor definido para que a bomba, parada ante-
riormente, seja reiniciada.
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Parametro Padrao Descrigao

Delta controle 0.1 Este parametro comunica o quanto o valor medido deve cair
em relagdo ao valor definido para que a bomba, durante a fase

p= XXX.X [bar] de desligamento na rampa de controlo, seja reiniciada.
Hz g # bar

4
sec”

1: FreqUiéncia minima do motor; 2: Freqiiéncia min de contro-
le; 3: Delta controle; 4: Valor set; 5: Parar atraso; 6: Rampa de
controle

Delta parada 0.5 Este parametro representa o aumento do valor medido em
relagdo ao valor definido que deve ser excedido para que a

p = XX.X [bar] bomba seja forgada a sair de acordo com a rampa de para-
gem.

Ki Coeficiente integral utilizado no ajuste de valor constante.

XXX

Kp Coeficiente proporcional utilizado no ajuste de valor constante.

XXX

COMBO OFF Habilitacdo da fungdo COMBO para a operacdo combinada de
varias bombas em paralelo. Leia o capitulo dedicado.

ON/OFF

Endereco 01 Endereco do dispositivo quando estd no modo COMBO:

XX * 0: master
» de 01a07: slave

Alternacao ON Habilitacdo da alternancia entre unidades em COMBO e
D.O.L.

ON/OFF
A ordem de prioridade de operagao ¢ alternada com base na
partida anterior de cada bomba, de modo a obter um desgaste
quase uniforme das bombas.

Periodo de alternancia 0 Diferenca maxima de horas de operacao entre varios dispositi-
vos do grupo.

t=XX[h]
0 significa 5 minutos.

Sincronizagdo COMBO OFF Através deste parametro é possivel ativar a operagao sincrona
das bombas em COMBO. Leia o capitulo dedicado.

ON/OFF
No entanto, é necessario baixar adequadamente o parametro
Frequéncia min de controle.

Atraso de inicio AUX 00 Atraso de tempo com que as bombas do grupo iniciam apés
a bomba de velocidade variavel ter atingido a frequéncia maxi-

t=XX{s] ma do motor e o valor medido ter caido abaixo da diferenca
Valor set - Delta controle.

Controle PI Direto Modo de controlo PI:

Direto/Reverso » Direto: a medida que a velocidade da bomba aumenta, o

valor medido aumenta.
» Reverso: a medida que a velocidade da bomba aumenta, o
valor medido diminui.
Autorun Periddico 00 Partida periédica da bomba apds X horas de inatividade. O

t=XX [h]

valor 0 desativa a fungéo.

Cosphi a seco

cosphi = X. XX

Valor de cosphi que é medido quando a bomba esta a funcio-
nar a seco. Abaixo deste valor, o dispositivo para a bomba e
produz um alarme de falta de agua.

Se o motor for do tipo sincrono de magnetos permanentes, es-
te parametro representa a porcentagem em relagao a corrente
nominal definida abaixo da qual o dispositivo para o motor e
produz o alarme de falta de agua.
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Parametro

Padrao

Descrigao 1 2 3 4 5

Atraso de inicio

10

Base de tempo que estabelece o atraso das tentativas de X X X X X
reiniciar a bomba apds um alarme de falta de agua. A cada

t = XX [min] tentativa, o tempo de atraso é duplicado. O niimero maximo
de tentativas é 5.
Alterar senha1 Ao agir na tecla ENT, é possivel modificar a palavra-passe de X X X X X

Pressione ENT

nivel do instalador (nivel 1) (padrdo 001).

9.8. Parametros do motor

Parametro Padrao Descrigao
Tipo de motor Trifasico Tipo de motor ligado e controlo utilizado:
assin-
XXXXXXXX crono + 2 fios PSC monofasico : controlo para motores PSC monofasicos.
 Trifasico assincrono : controlo para motores assincronos trifasicos.
* PM sincrono : controlo para motores sincronos com imans permanentes.
+ Escalar : controlo de dimensionamento V/f.
Tens&o nominal do mo- Tensao nominal do motor conforme os seus dados da placa.
tor
A queda de tensdo média através do inversor esta entre 20 e 30 V RMS a depender das condigbes
V= XXX [V] de carga.
Boost de tenséo Aumento da tenséo de partida do motor para promover o binario de partida.
V= XXX [%] Contate o fabricante do motor para obter mais informagoes.
Corrente nominal do A corrente nominal do motor de acordo com os dados da placa aumentou em 5%. A queda de
motor tenséo através do inversor pode resultar em uma absorgéo de corrente mais alta do que a corrente
nominal do motor relatada nos dados da placa. E necessario garantir com o fabricante do motor que
1= XX.X [A] essa sobrecorrente possa ser tolerada.
Frequéncia nominal do 50 Frequéncia nominal do motor conforme seus dados da placa.
motor
f= XXX [Hz]
Freqiiéncia maxima do 50 Frequéncia maxima na qual deseja-se alimentar o motor. Reduzir a frequéncia maxima do motor
motor reduz a corrente maxima absorvida.
f= XXX [Hz]
Freqiiéncia minima do 30 Frequéncia minima do motor.

motor

f= XXX [Hz]

Quando usado com bombas submersas com um sistema de suporte de empuxo do tipo Kingsbury,
recomenda-se ndo deixar cair abaixo de 1750 rpm para ndo comprometer o sistema de suporte de
empuxo.

Tempo de aceleragao

t= XX [sec]

Rampa de arranque do motor de frequéncia minima (Freqiiéncia minima do motor) até a frequéncia
maxima (Freqiiéncia maxima do motor).

Rampas mais lentas resultam em menores tensées do motor e da bomba e, assim, contribuem para
o prolongamento de sua vida util. Por outro lado, os tempos de resposta sdo mais longos.

Rampas de partida excessivamente rapidas podem gerar sobrecarga no inversor.

Desaceleragao

t= XX [sec]

Rampa de paragem do motor da frequéncia maxima (Freqliéncia maxima do motor) para a frequén-
cia minima (Frequéncia minima do motor).

Rampas mais lentas resultam em menores tensées do motor e da bomba e, assim, contribuem para
o prolongamento de sua vida util. Por outro lado, os tempos de resposta sdo mais longos.

Rampas de paragem excessivamente rapida podem gerar sobretensao no inversor devido ao efeito
regenerativo.
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Parametro Padrao Descrigao
Rampa min motor freq Tempo em que o motor atinge a frequéncia minima do motor (Freqiiéncia minima do motor) a partir
da paragem e vice-versa.
t= XX [sec]
Hz 1 4
1 e
\V4 a4
7
—
5
2 - 8
-
5| / oo~
~6 10/\
Sec.
1: FreqUiéncia maxima do motor; 2: Freqiiéncia min de controle; 3: Freqliéncia minima do motor; 4:
Controle PI; 5: Tempo de aceleragdo; 6: Rampa min motor freq ; 7: Desaceleragdo; 8: Parar atraso;
9: Rampa de controle; 10: Rampa min motor freq
PWM Frequéncia de modulagéo do inversor.
f= XX [kHz] E possivel escolher entre 2,5 ,4, 6, 8, 10 kHz a depender do modelo do inversor.
Valores mais elevados correspondem a uma reconstrugdo mais fiel da onda senoidal. Ao usar
cabos de motor muito longos (>20 m), recomenda-se colocar os filtros de saida apropriados entre
o inversor e o motor, que podem ser fornecidos mediante solicitagéo, e definir o valor correto do
parametro PWM de acordo com o tipo de filtro e o comprimento do cabo. Isso reduz a probabilidade
de picos de tensao entrarem no motor enquanto protege o isolamento do bobinamento.
Valores mais baixos reduzem o aquecimento do inversor.
V/f linear quadratico 80% Este parametro permite alterar a caracteristica V/f com a qual o dispositivo alimenta o motor. A
caracteristica linear corresponde a uma caracteristica de binario constante a medida que as rotacdes
XXX % mudam. A caracteristica quadratica corresponde a uma caracteristica de binario variavel e é geral-
mente indicada para uso com bombas centrifugas. A selecédo da caracteristica do binario deve ser
efetuada ao garantir um bom funcionamento, uma redugéo do consumo de energia e uma redugéo
do aquecimento e do ruido do motor. Com motores monofasicos, recomenda-se definir V/f linear
(0%).
Sentido de rotagao > Sentido de rotagdo do motor. Se o motor rodar na diregdo errada, é possivel inverter o sentido de
rotacdo sem ter que alterar a sequéncia das fases na ligagao.
_— / P
CUIDADO
Na presenca de varias bombas em um grupo COMBO, recomenda-se usar a
mesma sequéncia de fases na ligagdo dos motores e definir o mesmo sentido de
rotagéo.
Calibragédo do motor Se o dispositivo for um dispositivo "FOC-ready", é necessario calibrar o motor antes do comissiona-
mento.
ENT ao acesso
ATENGAO
Leia atentamente o capitulo dedicado ao controlo do motor FOC.
Resisténcia do motor Configuragdo manual da resisténcia do estator.
Rs=XXX.XX [Ohm]
Indutancia do motor Configuragdo manual da indutancia do estator.
Ls=XXX.XX [mH]
Dinédmica FOC 200 Defina a dindmica de controlo do algoritmo FOC.
XXX
Velocidade FOC 5 Defina a velocidade de controlo do algoritmo FOC.
XXX
Autorestart OFF Ao selecionar ON, o dispositivo voltard ao mesmo estado em que estava antes de perder a energia
quando a alimentagédo for retornada apds sua auséncia. Isso significa que, se a bomba estiver a
ON/OFF funcionar, ela comegara a funcionar novamente

Alterar senha2

Pressione ENT

Prima a tecla ENT para alterar a palavra-passe de nivel avangado (nivel 2) (padrao 002).
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9.9. Parametros IN/OUT

Parametro Padrao Descrigao
Unidade bar Unidade de medida [bar,%,ft,in,cm,m,K,F,C,gpm,l/min,m3/h,atm,psi].
XXXXX
Escala completa do 16 Escala completa do sensor.
sensor
p = XXX.X [bar]
Valor minimo do sensor 0 Valor minimo do sensor.
p = XXX.X [bar]
Offset entrada1 20% Corregéo do zero para entrada analdgica 1 (4-20 mA).
XXX [%] (20 mA x 20% = 4 mA).
Offset entrada2 20% Corregéo do zero para entrada analdgica 2 (4-20 mA).
XXX [%] (20 mA x 20% = 4 mA).
Offset entrada3 20% Corregéo do zero para entrada analogica 3.
XXX [%] 0% 0-10V:10Vx0% =0V
Offset entrada4 0% Corregao do zero para entrada analogica 4.
XXX [%] 0-10V:10Vx0% =0V
Fungdo AN1, AN2 Indepen- Logica de operagao das entradas analégicas AN1, AN2:
dente
XXXXXXXX » Independente. O sensor ativo é relativo a entrada analdgica 1, enquanto o sensor ligado a entrada
analégica 2 atua como um auxiliar no caso de uma falha no sensor ou na entrada analdgica 1.
+ Selecionavel. O sensor ativo pode ser selecionado ao agir na entrada digital 3.
» Diferenca 1-2. A diferenca digital em valor absoluto entre as medigbes da entrada analégica 1 e a
entrada analogica 2 é realizada.
» Maior valor. O valor maximo entre a medigao dos dois sensores é considerado.
* Menor valor. O valor minimo entre a medigdo dos dois sensores é considerado.
Entrada digital1 N.A. Ao selecionar N.A.(normalmente aberto), o dispositivo continuara a operar o motor se a entrada
digital 1 estiver aberta. Por outro lado, ele ird parar o motor se a entrada digital 1 estiver fechada.
N.A./N.F.
A selegéo do dispositivo N.F. (normalmente fechado) continuara a operar o motor se a entrada digital
1 estiver fechada. Por outro lado, ele ira parar o motor se a entrada digital 1 estiver aberta.
Entrada digital2 N.A. Ao selecionar N.A. (normalmente aberto), o dispositivo continuara a operar o motor se a entrada
digital 2 estiver aberta. Por outro lado, ele ird parar o motor se a entrada digital 2 estiver fechada.
N.A./N.F.
Selecionar N.F.(normalmente fechado) o dispositivo continuara a operar o motor se a entrada digital
2 estiver fechada. Por outro lado, ele ira parar o motor se a entrada digital 2 estiver aberta.
A entrada digital 2 também € usada para selecionar o valor definido 1 ou o valor definido 2 no modo
de controlo Valor constante 2 set ou para selecionar a frequéncia de trabalho 1 ou 2 no modo de
controlo Velocidade fixa 2 valores.
Na presenga do fluxostato, ele é usado para operagéo por meio de um fluxostato.
Entrada digital3 N.A. Ao selecionar N.A. (normalmente aberto), o dispositivo continuara a operar o motor se a entrada
digital 3 estiver aberta. Por outro lado, ele ird parar o motor se a entrada digital 3 estiver fechada.
N.A./N.F.
A selegao do dispositivo N.F. (normalmente fechado) continuara a operar o motor se a entrada digital
3 estiver fechada. Por outro lado, ele ira parar o motor se a entrada digital 3 estiver aberta.
A entrada digital 3 também € usada para selecionar o sensor 1 ou o sensor 2 quando o parametro
Fungdo AN1, AN2 é definido como Selecionavel.
Entrada digital4 N.A. Ao selecionar N.A. (normalmente aberto), o dispositivo continuara a operar o motor se a entrada
digital 4 estiver aberta. Por outro lado, ele ira parar o motor se a entrada digital 4 estiver fechada.
N.A./N.F.
Selecionar N.F.(normalmente fechado) o dispositivo continuara a operar o motor se a entrada digital
4 estiver fechada. Por outro lado, ele ird parar o motor se a entrada digital 4 estiver aberta.
A entrada digital 4 também é usada para selecionar o modo de controlo principal ou auxiliar, se
forem diferentes.
A entrada digital 4 também atua como uma redefinicdo de alarme.
Entrada digital reset ma- OFF Ativagao ou desativagao da reinicializagdo manual da entrada digital.
nuall
Entrada digital reset ma- OFF Ativagao ou desativagéo da reinicializagdo manual da entrada digital.

nual2
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Parametro Padrao Descrigao

Atraso de entrada digital 1 Atraso das entradas digitais 2 e 3.

2/3
As entradas digitais 1 e 4 tém um atraso fixo de 1 segundo.

t=XX[s]
Ao definir um valor superior a 30 segundos, a entrada digital 2 atua como uma entrada para o
fluxostato.

Medigao do fluxo Nenhum Modo de medigéo da vazao:

XXXXXXXXXX * Nenhum : a vazdo ndo é medida.
» Frequéncia proporcional : a vazao é calculada proporcionalmente a frequéncia de rotagdo da

bomba.

* AN2 4-20mA : a vazao ¢ lida através da entrada analdgica 2 (4-20 ma).
» AN3 pulso : a vazdo ¢ lida através da entrada analdgica 3 (0-10) com sinal por impulsos.

Caudal nominal 1 Se o parametro Medicao do fluxo estiver definido como Frequéncia proporcional, a taxa de fluxo
nominal corresponde a taxa de fluxo da bomba a velocidade nominal.

XXX.X [m3/h]
Se o parametro Medic¢ao do fluxo estiver definido como AN2 4-20mA, a vazdo nominal corresponde
a escala completa do medidor de vazao.

Impulso Se o parametro Medicao do fluxo estiver definido como AN3 pulso, é necessario especificar quantos
litros correspondem a cada impulso enviado pelo medidor de vazao.

XXXX.X [I/pulse]

Fluxo minimo de para- 0 Se o fluxo medido permanecer abaixo do parametro Fluxo minimo de paragem por mais de 60

gem segundos, a bomba sera parada. O dispositivo tentara reiniciar a bomba a cada XX minutos com
base no valor especificado no parametro Atraso de inicio.

XXX.X [m3/h]

Solarimetro em larga 0 Escala completa do medidor solar de 4-20 mA ligado a entrada analégica 2. Um valor de 0 significa

escala que a medicdo esta desativada.

XXXX [W/m2]

Irradiagdo minima da 0 Se a radiagdo medida permanecer abaixo do parametro Irradiagdo minima da paragem por mais de

paragem 60 segundos, a bomba sera parada. O dispositivo tentara reiniciar a bomba a cada XX minutos com
base no valor especificado no parametro Atraso de inicio.

XXXX [W/m2]

Alterar senha1 Ao agir na tecla ENT, ¢ possivel modificar a palavra-passe de nivel do instalador (nivel 1) (padrdo
001).

Pressione ENT

9.10. Parametros de conectividade

Parametro Padrao Descrigao
Endereco MODBUS 1 Endereco MODBUS de 1 a 247
XXX
MODBUS baudrate 9600 Baudrate MODBUS de 1200 bps a 57600 bps
XXXXX
Formato de dados RTU Formato de dados MODBUS: RTU N81, RTU N82, RTU E81, RTU 081
MODBUS N81
XXXXX
Escrita MODBUS EE- OFF Defina o modo de escrita dos parametros transmitidos via MODBUS:
PROM
ON : os dados s&o salvos na EEPROM
ON/OFF
OFF : os dados néo sao salvos na EEPROM
Alterar senha1 Ao agir na tecla ENT, é possivel modificar a palavra-passe de nivel do instalador (nivel 1) (padrao
001).
Pressione ENT

9.11. Parando a bomba em condi¢des de baixa irradiacao

As bombas centrifugas desenvolvem a altura manométrica em relagao a sua velocidade de rotagao (frequéncia).
Se airradiacao for muito fraca, a bomba pode continuar a operar sem produzir vazdo, uma vez que a altura
manométrica desenvolvida € menor do que a altura manométrica minima necessaria para produzir vazao.

Como o fluxo de agua é responsavel por resfriar o motor (submerso) e a bomba, a persisténcia dessa condigéo
levaria a um superaquecimento perigoso do motor (submerso) e da bomba.

9.11.1. Parada de frequéncia minima

E possivel definir no menu Parametros do motor o parametro Freqiiéncia minima do motor em um valor suficiente-
mente alto para garantir que a bomba pare abaixo de uma determinada frequéncia, de acordo com a férmula:
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H max

f min = f max - (Hmin)+2 (1)

fmin [Hz]: FreqUiéncia minima do motor

f max [Hz]: Freqiiéncia maxima do motor

* H min [m]: cabega do sistema na frequéncia minima (cabeca estatica)

* H max [m]: altura manométrica maxima da bomba (com caudal zero) na frequéncia maxima. Geralmente esta
disponivel nos dados da placa de identificagdo da bomba.

2 [Hz]: fator de seguranca variavel entre 2 e 5 Hz.

9.11.2. Desligamento devido a irradiagao minima

Se um medidor solar estiver conectado a entrada digital 2, € possivel configurar no menu Parametros IN/OUT o
parametro Irradiagdo minima da paragem em um valor abaixo do qual a bomba sera parada apés 60 segundos de
operagédo. O dispositivo tentara reiniciar a bomba a cada XX minutos com base no valor especificado no parametro
Atraso de inicio.

9.11.3. Parar para fluxo minimo
E possivel parar a bomba se a vazao cair abaixo do valor definido no parametro Fluxo minimo de paragem.
O modo de medic¢ao de vazao € definido no menu Parametros IN/OUT através do parametro Medigao do fluxo.

9.12. Controle por interruptor de fluxo

No modo de controle MPPT, é possivel conectar um fluxostato ao dispositivo de forma a interromper o funciona-
mento da bomba na presenca de vazao zero ou em condi¢des de baixa irradiagdo, quando a altura manomeétrica
desenvolvida pela bomba nao for suficiente ou quando a entrega esta fechada. O fluxostato, contato livre de
potencial, deve ser conectado a entrada digital 2 ou aos terminais 0V, IN2.

A programacéo do dispositivo necessario para implementar o controle de fluxostato é baseada nos seguintes

parametros:
Menu Parametro Descrigao

Parametros IN/JOUT Entrada digital 2 Configuragéo da entrada digital 2, a qual o fluxostato esta conectado, como Normal
Aberto (bomba funcionando com contato aberto) ou Normalmente Fechado (bomba
funcionando com contato fechado).

Parametros IN/JOUT Atraso de entrada digital Ao definir um valor superior a 30 segundos, o dispositivo ira parar a bomba se o fluxo

2/3 for zero por mais de XX segundos. A bomba reiniciara assim que o interruptor de
fluxo detectar um novo fluxo.

Parametros de controle Atraso de inicio A cada XX minutos (padréo 5 minutos) o inversor tentara reiniciar a bomba mesmo
se o fluxostato ndo detectar nenhum fluxo. Se o fluxo for restabelecido, a bomba
continuara a funcionar. Se a vazao permanecer zero por mais tempo que o atraso
ajustado para a entrada digital 2, o inversor ira parar a bomba novamente.

10. Operacao a pressao constante

10.1. Introducgao

MIDA Solar ele pode gerenciar a velocidade de rotacdo da bomba de forma a manter a pressao constante a
medida que a demanda hidrica muda. Para este efeito, deve ser utilizado um sensor de pressdo o mais préoximo
possivel da bomba.

1: Inversor; 2: Bomba; 3: Valvula de nao retorno; 4: Vaso de expansao; 5: Escotilha; 6: Escotilha, 7: Sensor de
pressao
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10.2. O vaso de expansao

Em sistemas hidricos equipados com inversores, o vaso de expansao tem a Unica funcdo de compensar perdas
(ou consumo hidrico minimo) e manter a pressdo quando a bomba é parada e evita assim ciclos de partida/pa-
ragem excessivamente frequentes. E de suma importancia escolher corretamente o volume e a presséo de
pré-carga do vaso de expansao. Volumes muito pequenos ndo permitem compensar efetivamente o consumo
hidrico minimo ou perdas quando a bomba é parada, enquanto volumes muito altos causam dificuldades no
controlo de pressao operado pelo inversor.

Geralmente, ¢é suficiente colocar um vaso de expansdo com um volume de cerca de 10% da vazdo maxima
considerada em litros/minuto.

Exemplo
Se a vazdo maxima necessaria for de 60 I/min, é suficiente usar um vaso de expansao de 6 litros.

A pressao de pré-carga do vaso de expanséo deve ser de cerca de 80% da pressao de funcionamento.

Exemplo

Se a pressao definida no inversor for de 4 bar, a pressao de pré-carga do vaso de expansao deve ser de cerca de
3,2 bar.

NOTA
S A pressao de pré-carga deve ser ajustada com o sistema completamente descarregado.

10.3. Ligacgoes elétricas

O dispositivo pode ser ligado a sensores de presséao linear com saida de 4 — 20 mA. O raio de tensao de
alimentagao do sensor deve ser tal a compreender a tensédo de 15 Vcc com o qual o dispositivo alimenta as
entradas analégicas.

A conexao do sensor de presséo ocorre através dos terminais da entrada analdgica 1 ou:

* AN1: sinal 4-20 mA (-)
* +15V: alimentagado 15 Vcc (+)

O dispositivo suporta a instalagdo de um segundo sensor de pressao para:

» Operagéo a pressao diferencial constante (leia o capitulo dedicado).
» Substituicdo automatica do sensor de pressao principal em caso de falha.
» Troca do sensor de pressao ativo via entrada digital.

O sensor de pressao secundario é ligado através dos terminais de entrada analdgica 2, a saber:

* AN2: sinal 4-20 mA (-)
» +15V: alimentagdo 15 Vcc (+)

11. Fracionamento do sistema de bombeamento solar

11.1. Introducao.

Para maximizar a eficiéncia e confiabilidade de um sistema de bombeamento solar, ao invés de usar uma unica
bomba de alta poténcia, é possivel dividi-la em duas ou mais bombas em paralelo, cada uma controlada por um
inversor de velocidade variavel e alimentada pelo mesmo sistema fotovoltaico.

Quando o sistema é constituido por uma unica bomba, em condi¢bes de baixa irradiagdo, muitas vezes a bomba é
parada porque a energia fotovoltaica nao é suficiente para garantir o seu funcionamento.

Por outro lado, quando o sistema é dividido em varias bombas de menor poténcia, mesmo em condi¢des de baixa
irradiagao, pelo menos uma ou mais bombas continuam operando fornecendo agua.

Isso resulta em um aumento significativo na eficiéncia total do sistema.
Além disso, estdo segurados:

» maior confiabilidade do sistema, pois, se uma bomba ou inversor falhar, as outras bombas podem continuar a
operar
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» uniformidade do desgaste da bomba gragas a alternancia de operagéo gerenciada pelos inversores do grupo.

i
i
2

1: Inversor; 2: Bomba; 3: Valvula anti-retorno; 4: Sistema fotovoltaico; 5: Portdo; 6: Combinador de cordas com
protegdes; 7: Interruptor de desconexédo DC

11.2. Grupo de bombeamento solar com duas ou mais bombas COMBO
Solar.

O grupo é composto por duas ou mais bombas (até 8) cada uma controlada por um inversor. Os inversores sao
conectados entre si através da serial COMBO RS485.

Um inversor é configurado como mestre (enderego 00) enquanto os outros inversores sao configurados como
escravo (enderegos 01 a 07).

11.2.1. Principio da operagao em cascata.

No inicio do grupo, apenas uma bomba é acionada em velocidade variavel para maximizar a poténcia fotovoltaica
disponivel (MPPT).

Se a poténcia fotovoltaica for suficiente para atingir a frequéncia maxima da bomba, a segunda bomba do grupo é
acionada.

Se a energia fotovoltaica for suficiente para atingir a frequéncia maxima também da segunda bomba, a terceira
bomba do grupo é acionada e assim sucessivamente com base no niumero de bombas do grupo.

Quando a irradiagao diminui, as bombas s&o progressivamente desaceleradas e paradas em sequéncia.

11.2.2. Ligagoes elétricas.

- —— — — aarr — — 7 7 "1 r—-— — — 7 "
| MASTER:O - SLAVET | SLAVEIN
| COMBO ||  COMBO | |  COMBO |

| S1+ S1- G || S1+ S1- G | | S1+ S1- G |
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ATENCAO
Respeite a polaridade das ligacdes.

11.2.3. Programacao da unidade master.

Menu Parametro Valor
Parametros de controle COMBO ON para ativar.
Parametros de controle Endereco 00
Parametros de controle Alternacao ON para ativar/OFF desativar.
Parametros de controle Periodo de alternancia Determina apo6s quantas horas de operagéo continua as bombas no grupo séo forga-
das a alternar. Um valor 0 significa 5 minutos.
Parametros de controle Atraso de inicio AUX Recomenda-se definir 0 s.

11.2.4. Programacgao de unidades slave.

Menu Parametro Valor
Parametros de controle COMBO ON para ativar.
Parametros de controle Endereco de 01 a 07.
Parametros de controle Alternacao ON para ativar/OFF desativar. E possivel determinar quais dispositivos incluir na
alternancia e quais ndo. Os dispositivos excluidos da alternancia receberdo uma
prioridade de inicializagdo com base no endereco.

N
N

A\

A\

NOTA
Para iniciar ou parar um grupo no modo COMBO, basta premir o botdo START ou STOP somente na
unidade master.

NOTA

Para fazer alteragdes nos pardmetros operacionais de um grupo COMBO, recomenda-se agir no
master do grupo.

Ao sair do Menu do master, é solicitada a programagao remota da unidade slave ligada. Desta
forma, todos os parametros definidos no master também sdo copiados para os slaves com excegao
do parametro Endereco.

CUIDADO

Quando o Menu do master € acedido, a comunicagdo com as unidades slave € interrompida e o
alarme é gerado A13 Sem comunicagdo . A comunicagao é restaurada automaticamente quando
vocé sai do Menu do master.

ATENGCAO

No caso de bombas em modo COMBO, recomenda-se ligar ao motor e respeitar a mesma sequén-
cia de fases. Desta forma, é seguro que, ap’copiar o parametro Sentido de rotagdo da unidade
master para as unidades slave, todas as bombas do grupo manterdo o sentido de rotacdo correto.

11.2.5. Substituicdo automatica do master

No modo COMBO, se um slave ou a bomba ligada a ele falhar ou entrar em alarme, o grupo continuara a operar
com as unidades restantes.

No caso de o master ou a bomba ligada a ele falhar ou entrar em alarme, o grupo parara por cerca de 30 segun-
dos e produzira o alarme nos slaves A13 Sem comunicagéo. Apds o tempo de espera, o slave com enderego 1 se
tornara master e permite que o grupo retome a operacgao.

Quando o master reaparecer no grupo, o grupo ira parar novamente por cerca de 30 segundos e produz um
alarme no master e no slave 1 A12 Erro de enderego.

Apobs o tempo de espera, o master assumira o endereco 0 e o slave o enderego 1 e permite que o grupo retome a

operagao.
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CUIDADO

A Para permitir a retomada automatica do master, € necessario que o parametro Autorestart seja
definido a ON.
Durante o processo de retomada do master, é necessario néo tocar no teclado dos dispositivos.
Caso contrario, o processo de retomada do master sera interrompido.

f ATENCAO
Na presenca de alarmes, é necessario remediar imediatamente para salvaguardar a integridade do
préprio dispositivo e do sistema em que esta instalado.

Alarme

Descricao

Possiveis solugoes

LINE<->MOT INV.

Inverséo da ligagédo do cabo de alimen-
tagéo e do cabo do motor.

» Corrija a ligagao dos cabos de alimentacédo e do motor.

A01 Sobrecorrente do
motor

A corrente absorvida pelo motor exce-
de o valor definido no parametro Cor-
rente nominal do motor.

Modo de restauragao:

« Restabelecimento automatico apos
10 segundos para o0 maximo de sete
tentativas apds as quais é necessario
esperar 60 minutos.

* Remova a alimentacéo.

 Verifique se o valor definido para o parametro Corrente nominal
do motor corresponde pelo menos a corrente nominal do motor
conforme seus dados de placa.

NOTA
A queda de tens&o por meio do inversor (variavel

entre 20 e 40 VCA) faz com que o motor seja
alimentado a uma tenséo ligeiramente inferior
aos seus dados da placa de dados. A corrente
absorvida pelo motor poderia, portanto, ser ligei-
ramente superior a corrente nominal informada
em sua placa de dados e, para atingir o maximo
desempenho, é necessario aumentar o parame-
tro Corrente nominal do motor entre 5% e 10%.

ATENGAO
Verifique com o fabricante do motor quanto a

tolerabilidade para suportar uma corrente maior
que sua corrente nominal.

Verifique se todas as fases do motor foram ligadas corretamente e

se a ligagao esta adequadamente configurada em Estrela ou Trian-

gulo.

Verifiqgue se os parametros do motor estao definidos corretamente.

Em dispositivos com controle FOC, realize uma nova calibragdo do

motor.

Se houver filtros de saida (dV/dt ou sinusoidal), verifique se estdo

corretamente ligados e, em dispositivos com controle FOC, verifique

se definiu corretamente os parametros PWM e Dinamica FOC em

relagdo ao comprimento do cabo do motor e ao tipo de filtro utiliza-

do.

» Verifique se o sentido de rotacdo da bomba esta correto.

» Assegure-se de que o motor esteja livre para rodar e verifique se ha
causas mecanicas .

* Regular parametro Boost de tenséo

A02 Falha do sensor

O valor da corrente lida a partir da en-
trada analdgica é inferior a 4 mA.

Modo de restauragéao:

 Reinicializagédo do alarme por meio
da tecla STOP.

* Remocéao da alimentacéo

» Verifique se as ligagdes na lateral do dispositivo e na lateral do
sensor estao corretas.

» Verifique se a alimentacéo correta atinge o sensor.

» Verifique se o sensor esta a funcionar corretamente.

» Se somente um sensor ligado a entrada analdgica 1 for usado,
tente liga-lo a entrada analégica 2.
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Alarme

Descrigao

Possiveis solugoes

AO03 Inversor sobre tem-
peratura

A temperatura atingida pelo dispositivo
é superior ao valor maximo permitido.

Modo de restauragao:

» Restabelecimento automatico

» Verifique se a temperatura ambiente esta dentro dos limites permiti-
dos.

Verifique se o dispositivo esta protegido contra exposigéo direta a
luz solar ou fontes de calor.

Verifiqgue o funcionamento correto das ventoinhas de arrefecimento
externas e internas (se presentes).

Verifiqgue se os canais de dissipacéo estao limpos.

Verifique se foi garantido o arrefecimento do dispositivo conforme
prescrito no capitulo dedicado.

Reduza o parametro o maximo possivel PWM.

NOTA
g Para garantir a continuidade da operagao, o inver-

sor reduz automaticamente a frequéncia maxima
(ou seja, poténcia) quando a temperatura interna
atinge um certo limite. Se esta redugéo de frequén-
cia nao for suficiente para manter a temperatura
acima do valor maximo permitido, o inversor ira pa-
rar o motor e produzir o alarme AO3 Inversor sobre
temperatura.

A04 Cosphi a seco

O alarme W26 Sem agua ocorreu cin-
co vezes seguidas apo6s tentativas au-
tomaticas de restauragao.

Modo de restauragao:

» Reinicializagdo do alarme por meio
da tecla STOP.
* Remocéo da alimentagao

ATENGAO

Quando o aviso é ativado W26 Sem agua , o dis-
positivo reinicia automaticamente a carga apds um
tempo igual ao valor definido no parametro Atraso
de inicio multiplicado pelo nimero de tentativas fei-
tas. No final da quinta tentativa, o dispositivo inter-
rompera permanentemente a carga que produz o
alarme A04 Cosphi a seco. O alarme devera ser
reiniciado manualmente.

A\

A05 Sob tensdo

» Tensao de alimentagdo abaixo do va-
lor minimo permitido.

Poténcia de entrada insuficiente para
alimentar o dispositivo.

Modo de restauragao:

» Restabelecimento automatico se pa-
rametro Autorestart = ON

Verifique o valor da tensdo de alimentagdo a vacuo ou na carga.
Verifique se a fonte tem poténcia suficiente para alimentar a carga.

A06 Sobre tensédo

A tenséo de alimentagéo ou a tensao
dentro do dispositivo esta acima do va-
lor maximo permitido.

Modo de restauragao:

» Restabelecimento automatico se pa-
rametro Autorestart = ON

Verifique o valor da tensdo de alimentagdo a vacuo ou na carga.
Verifiqgue a presenga de regeneragéo a partir da carga.

Aumente o parametro Desaceleracdo

Aumente o parametro Rampa min motor freq

No caso de um motor com imans permanentes, verifique se a carga
nao esta colocada em movimento passivo.

A07 Alarme de valor
maximo

O valor lido da entrada analégica é su-
perior ao valor definido para o parame-
tro Valor maximo de alarme.

Modo de restauragao:

« Restabelecimento automatico

Verifique o valor definido para o parametro.

Assegure-se das causas hidraulicas que levam a condigdo de alar-
me que é atingida.

Verifique se o sensor funciona corretamente.

A08 Rotor bloqueado

A limitagdo automatica de frequéncia
operada pelo inversor apds uma absor-
Gao excessiva do motor (além do va-
lor definido no parametro Corrente no-
minal do motor) causa uma reducéo
da frequéncia abaixo do valor médio
entre Freqliéncia minima do motor e
Freqliéncia maxima do motor.

Modo de restauragao:

 Reinicializagédo do alarme por meio
da tecla STOP.
* Remocéo da alimentagado

Verifique as possiveis solugdes para o alarme A01 Sobrecorrente
do motor
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Alarme

Descrigao

Possiveis solugoes

A09 Sobrecarga do in-
versor

A corrente absorvida pela carga excede
a corrente nominal do dispositivo.

Modo de restauragao:

» Reinicializagédo do alarme por meio
da tecla STOP.

* Remogéo da alimentacdo

 Verifique se a corrente nominal do motor & inferior a corrente nomi-
nal do dispositivo.

Assegure-se de que o motor esteja livre para rodar e verifique se ha
causas mecanicas .

Aumente o valor do parametro Tempo de aceleragao.

Aumente o valor do parametro Rampa min motor freq.

Regular paréametro Boost de tenséo

Verifique o valor da tensdo de alimentagdo a vacuo ou na carga.

A\

CUIDADO

O dispositivo capaz de continuar a fornecer a car-
ga por 10 minutos com uma corrente absorvida de
101% em relagéo a corrente nominal do dispositi-
vo e por 1 minuto com uma corrente absorvida de
110% em relacéo a corrente nominal do dispositivo.

A10 Alarme de IGBT
TRIP

A corrente absorvida pela carga supe-
ra instantaneamente a protecéo de cor-
rente maxima do médulo de poténcia
do dispositivo.

Modo de restauragdo:

« Restabelecimento automatico apds
10 segundos para o maximo de trés
tentativas apos as quais é necessario
esperar 60 minutos.

* Reocgao da alimentagéo

Verifique as possiveis solugdes para alarmes A01 Sobrecorrente do
motor e A09 Sobrecarga do inversor.

Verifiqgue a presenga de atalhos entre as fases de saida e o isola-
mento ao solo.

Verifique a ligagao a terra correta do sistema.

Verifique se ha disturbios elétricos de outros dispositivos ligados ao
sistema.

A11 Sem carga

A corrente absorvida da carga é muito
baixa em relacdo ao parametro Corren-
te nominal do motor.

Modo de restauragao:

« Reinicializagdo do alarme por meio
da tecla STOP.
* Remogéo da alimentagao

Verifique as possiveis solugdes para o alarme A01 Sobrecorrente
do motor

A12 Erro de enderego

No modo COMBO, varios dispositivos
no grupo tém o mesmo endereco.

Modo de restauragéo:

» Restabelecimento automatico

Restaure o valor correto do pardmetro Endereco em todos os dispo-
sitivos do grupo.

Verifique em que situagdo o alarme aparece.

Se o alarme aparecer ap6s uma troca do master, verifique se o
parametro Autorestart esta ativado.

Verifique a ligagao elétrica entre a unidade slave e o master e a
presenga de quaisquer disturbios.

A13 Sem comunicagéo

No modo COMBO, a comunicacéo da
unidade slave com o master foi inter-
rompida.

Modo de restauragao:

« Restabelecimento automatico

Verifique a ligagao elétrica entre a unidade slave e o master e a
presenca de quaisquer distarbios.

Saia do menu de programacéo do master.

Tente reiniciar manualmente o alarme.

JAN

CUIDADO

Mantenha os cabos de sinal separados e nunca
paralelos aos cabos de poténcia. Se for necessario
encontra-los, certifique-se de que a travessia ocor-
ra perpendicularmente.

A14 Alarme de valor mi-
nimo

O valor lido da entrada analégica é in-
ferior ao valor definido para o parame-
tro Valor minimo de alarme.

Modo de restauragao:

» Restabelecimento automatico

Verifique o valor definido para o parametro.

Assegure-se das causas hidraulicas que levam a condigao de alar-
me que é atingida.

Verifiqgue se o sensor esta a funcionar corretamente.

A15 Falha do teclado

Um boté&o do teclado foi premido por
mais de 30 segundos.

Modo de restauragao:

 Reinicializagédo do alarme por meio
da tecla STOP.
* Remogéo da alimentagado

Verifiqgue se os botdes do teclado estdo livres mecanicamente.
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Alarme Descricao Possiveis solucoes

A16 CPU alarm Erro de comunicagao entre a parte de + Verifique o valor da tens&o de alimentagéo a vacuo ou na carga.
controlo e a parte de poténcia ou erro » Verifique se ha disturbios elétricos de outros dispositivos ligados ao
no CPU. sistema.

Verifique a integridade do cabo de comunicacéo entre a placa de

Modo de restauragéo: controlo e a placa de poténcia.

» Restabelecimento automatico

A17 Alarme travao Nos dispositivos equipados com tra-
vdes, indica a energia maxima que a
resisténcia a frenagem pode suportar.

Verifique as possiveis solugdes para o alarme A06 Sobre tensao.

Modo de restauragao:

« Restabelecimento automatico se pa-
rametro Autorestart = ON

A19 Fora de passo Com o parametro Tipo de motor defini- » Verifique as possiveis solugdes para o alarme A01 Sobrecorrente
do como PM sincrono, perda do contro- do motor
lo do motor.

Modo de restauragao:

» Restauragdo automatica com 3 minu-
tos de atraso.

A20 Perda de fase de Auséncia de uma fase de alimentagao.
entrada

Verifique a presenca de todas as trés fases de alimentagao.
Verifiqgue o equilibrio das fases de alimentagéo.

Modo de restauragao:

« Restabelecimento automatico se pa-
rametro Autorestart = ON

13. Alarmes (versao sem display)

ATENGAO
Na presenca de alarmes, € necessario remediar imediatamente para salvaguardar a integridade do
préprio dispositivo e do sistema em que esta instalado.

Alarme LED de Descrigao Possiveis solugoes
notificagao
LINE<- Led STAND-BY Inversao da ligagéo do cabo de ali-  Corrija a ligagao dos cabos de alimentagéo e do motor.
->MOT vermelho pis- mentagéo e do cabo do motor.
INV. cando muito ra-
pido.
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Alarme LED de Descrigao Possiveis solugoes
notificagao
A01 So- 2 piscadas do A corrente absorvida pelo motor ex- « Verifique se o valor definido para o parametro Corrente nomi-
brecor- led amarelo de cede o valor definido no parametro nal do motor corresponde pelo menos a corrente nominal do
rente do alarme Corrente nominal do motor. motor conforme seus dados de placa.
motor
Modo de restauracéo: NOTA
+ Restabelecimento automatico A queda de tens&o por meio do inversor
ap6s 10 segundos para 0 maximo (variavel entre 20 e 40 VCA) faz com que
de sete tentativas apés as quais o motor seja alimentado a uma tens&o ligei-
& necessario esperar 60 minutos. ramente inferior aos seus dados da placa
» Remova a alimentag&o. de dagos. A corrente a.bsc.erda pelo motpr
poderia, portanto, ser ligeiramente superior
a corrente nominal informada em sua placa
de dados e, para atingir o maximo desem-
penho, é necessario aumentar o parametro
Corrente nominal do motor entre 5% e 10%.
ATENGAO
A Verifique com o fabricante do motor quanto
a tolerabilidade para suportar uma corrente
maior que sua corrente nominal.
+ Verifique se todas as fases do motor foram ligadas correta-
mente e se a ligagao esta adequadamente configurada em
Estrela ou Triangulo.
+ Verifique se os parametros do motor estdo definidos correta-
mente.
» Em dispositivos com controle FOC, realize uma nova calibra-
¢éo do motor.
+ Se houver filtros de saida (dV/dt ou sinusoidal), verifique se
estdo corretamente ligados e, em dispositivos com controle
FOC, verifique se definiu corretamente os parametros PWM e
Dinamica FOC em relagédo ao comprimento do cabo do motor
e ao tipo de filtro utilizado.
« Verifique se o sentido de rotagdo da bomba esta correto.
» Assegure-se de que o motor esteja livre para rodar e verifique
se ha causas mecanicas .
* Regular parametro Boost de tenséo
A02 Falha 3 piscadas do O valor da corrente lida a partir da  Verifique se as ligagdes na lateral do dispositivo e na lateral do
do sensor led amarelo de entrada analdgica é inferior a 4 mA. sensor estdo corretas.
alarme - + Verifique se a alimentagéo correta atinge o sensor.
Modo de restaurag&o: + Verifique se o sensor esta a funcionar corretamente.
« Reinicializagao do alarme por + Se somente um sensor ligado a entrada analogica 1 for usado,
meio da tecla STOP. tente liga-lo a entrada analdgica 2.
* Remogéo da alimentacéo
A03 In- 4 piscadas do A temperatura atingida pelo disposi-  Verifique se a temperatura ambiente esta dentro dos limites
versor so- led amarelo de tivo é superior ao valor maximo per- permitidos.
bre tem- alarme mitido. + Verifique se o dispositivo esta protegido contra exposicéo dire-
peratura ta a luz solar ou fontes de calor.

Modo de restauracéo:

» Restabelecimento automatico

Verifique o funcionamento correto das ventoinhas de arrefeci-
mento externas e internas (se presentes).

Verifique se os canais de dissipagéo estéo limpos.

« Verifique se foi garantido o arrefecimento do dispositivo con-
forme prescrito no capitulo dedicado.

Reduza o parametro o maximo possivel PWM.

NOTA

Para garantir a continuidade da operagao, o
inversor reduz automaticamente a frequéncia
maxima (ou seja, poténcia) quando a tempe-
ratura interna atinge um certo limite. Se esta
reducdo de frequéncia néo for suficiente para
manter a temperatura acima do valor maximo
permitido, o inversor ira parar o motor e pro-
duzir o alarme AO03 Inversor sobre temperatu-
ra.
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Alarme LED de Descrigao Possiveis solugoes
notificagao
A04 Cos- 1 flash do led O alarme W26 Sem agua ocorreu ATENGAO
phi a seco amarelo de alar- cinco vezes seguidas apos tentati-
me vas automaticas de restauragao. A Quando o aviso ¢ ativado W26 Sem agua ,
o dispositivo reinicia automaticamente a car-
Modo de restauracéo: ga apo6s um tempo igual ao valor definido no
parametro Atraso de inicio multiplicado pelo
* Reinicializagao do alarme por nGmero de tentativas feitas. No final da quin-
meio da tecla STOP. ta tentativa, o dispositivo interrompera perma-
* Remogé&o da alimentag&o nentemente a carga que produz o alarme A04
Cosphi a seco. O alarme devera ser reiniciado
manualmente.
AO05 Sob Led STAND-BY » Tensé&o de alimentagdo abaixo do « Verifique o valor da tens&o de alimentagdo a vacuo ou na
tenséo vermelho pis- valor minimo permitido. carga.
cando + Poténcia de entrada insuficiente « Verifique se a fonte tem poténcia suficiente para alimentar a
para alimentar o dispositivo. carga.
Modo de restauracéo:
+ Restabelecimento automatico se
parametro Autorestart = ON
AO06 So- LED STAND-BY A tensédo de alimentagao ou a ten- + Verifique o valor da tensdo de alimentagéo a vacuo ou na
bre ten- vermelho e LED sao dentro do dispositivo esta aci- carga.
séo ALARM amarelo ma do valor maximo permitido. + Verifique a presencga de regeneragao a partir da carga.
piscando. B « Aumente o parametro Desaceleragéo
Modo de restauragao: A .
« Aumente o parametro Rampa min motor freq
. Restabelecimento automatico se + No caso de um motor com imans permanentes, verifique se a
parametro Autorestart = ON carga ndo esta colocada em movimento passivo.
A07 Alar- 7 piscadas do O valor lido da entrada analdgica « Verifique o valor definido para o parametro.
me de va- led amarelo de € superior ao valor definido para o «+ Assegure-se das causas hidraulicas que levam a condigéo de
lor maxi- alarme parametro Valor maximo de alarme. alarme que é atingida.
mo . + Verifique se o sensor funciona corretamente.
Modo de restauracéo:
» Restabelecimento automatico
A08 Rotor 2 piscadas do A limitagdo automatica de frequén- + Verifique as possiveis solu¢des para o alarme A01 Sobrecor-
bloquea- led amarelo de cia operada pelo inversor apds uma rente do motor
do alarme absorgdo excessiva do motor (além
do valor definido no parametro Cor-
rente nominal do motor) causa uma
reducéo da frequéncia abaixo do
valor médio entre Frequéncia mini-
ma do motor e Freqiiéncia maxima
do motor.
Modo de restauragdo:
* Reinicializagéo do alarme por
meio da tecla STOP.
* Remocéo da alimentagéo
A09 So- 5 flashes do led A corrente absorvida pela carga ex- + Verifique se a corrente nominal do motor € inferior a corrente
brecarga amarelo de alar- cede a corrente nominal do disposi- nominal do dispositivo.
do inver- me tivo. - Assegure-se de que o motor esteja livre para rodar e verifique
sor - se ha causas mecanicas .
Modo de restauragéo: « Aumente o valor do parametro Tempo de aceleracéo.
« Reinicializagao do alarme por * Aumente o valor do parametro Rampa min motor freq.
meio da tecla STOP. * Regular parametro Boost de tenséo
+ Remogao da alimentagio « Verifique o valor da tensdo de alimentagéo a vacuo ou na
carga.
CUIDADO
A O dispositivo capaz de continuar a fornecer
a carga por 10 minutos com uma corrente
absorvida de 101% em relagéo a corrente no-
minal do dispositivo e por 1 minuto com uma
corrente absorvida de 110% em relagéo a cor-
rente nominal do dispositivo.
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Alarme LED de Descrigao Possiveis solugoes
notificagao
A10 Alar- 5 flashes do led A corrente absorvida pela carga su- « Verifique as possiveis solugdes para alarmes A01 Sobrecor-
me de amarelo de alar- pera instantaneamente a protegéo rente do motor e A0O9 Sobrecarga do inversor.
IGBT me de corrente maxima do modulo de - Verifique a presenga de atalhos entre as fases de saida e o
TRIP poténcia do dispositivo. isolamento ao solo.
- + Verifique a ligacéo a terra correta do sistema.
Modo de restauragao: + Verifique se ha disturbios elétricos de outros dispositivos liga-
+ Restabelecimento automatico dos ao sistema.
apos 10 segundos para 0 maximo
de trés tentativas apds as quais &
necessario esperar 60 minutos.
* Reocao da alimentagao
A11 Sem LED de alarme A corrente absorvida da carga é « Verifique as possiveis solugdes para o alarme A01 Sobrecor-
carga amarelo aceso e muito baixa em relagéo ao parame- rente do motor
display de alar- tro Corrente nominal do motor.
me via App.
Modo de restauracéo:
* Reinicializagéo do alarme por
meio da tecla STOP.
* Remogéo da alimentacéo
A12 Erro 9 piscadas do No modo COMBO, varios dispositi- » Restaure o valor correto do parametro Endereco em todos os
de ende- led amarelo de vOs no grupo tém o mesmo endere- dispositivos do grupo.
reco alarme Go. « Verifiqgue em que situacéo o alarme aparece.
Modo d " . « Se o alarme aparecer ap6s uma troca do master, verifique se
0do de restauragao: o parametro Autorestart esta ativado.
. Restabelecimento automatico + Verifique a ligacéo elétrica entre a unidade slave e o master e
a presenga de quaisquer disturbios.
A13 Sem 6 piscadas do No modo COMBO, a comunicagao « Verifique a ligagao elétrica entre a unidade slave e o master e
comuni- led amarelo de da unidade slave com o master foi a presenga de quaisquer disturbios.
cagéo alarme interrompida. + Saia do menu de programagéo do master.
. « Tente reiniciar manualmente o alarme.
Modo de restauragao:
» Restabelecimento automatico Gller-fele)
Mantenha os cabos de sinal separados e nun-
ca paralelos aos cabos de poténcia. Se for
necessario encontra-los, certifique-se de que
a travessia ocorra perpendicularmente.
A14 Alar- 8 piscadas do O valor lido da entrada analdgica + Verifique o valor definido para o parametro.
me de va- led amarelo de € inferior ao valor definido para o - Assegure-se das causas hidraulicas que levam a condigéo de
lor mini- alarme parametro Valor minimo de alarme. alarme que é atingida.
mo ~ « Verifique se o sensor esta a funcionar corretamente.
Modo de restauragéo:
+ Restabelecimento automatico
A15 Falha LED de alarme Um botéo do teclado foi premido « Verifique se os botdes do teclado estdo livres mecanicamente.
do tecla- amarelo aceso e por mais de 30 segundos.
do display de alar-
me via App. Modo de restauragao:
* Reinicializagéo do alarme por
meio da tecla STOP.
* Remogéo da alimentacéo
A16 CPU 10 flashes do led Erro de comunicagéo entre a parte « Verifique o valor da tensdo de alimentacéo a vacuo ou na
alarm amarelo de alar- de controlo e a parte de poténcia ou carga.
me erro no CPU. - Verifique se ha disturbios elétricos de outros dispositivos liga-
- dos ao sistema.
Modo de restauragéo: + Verifique a integridade do cabo de comunicagdo entre a placa
» Restabelecimento automatico de controlo e a placa de poténcia.
A19 Fora LED de alarme Com o parametro Tipo de motor de- « Verifique as possiveis solugdes para o alarme A01 Sobrecor-
de passo amarelo aceso e finido como PM sincrono, perda do rente do motor
display de alar- controlo do motor.
me via App.
Modo de restauragao:
» Restauragdo automatica com 3
minutos de atraso.
A20 Per- LED de alarme Auséncia de uma fase de alimenta- « Verifique a presenga de todas as trés fases de alimentagéo.
da de fa- amarelo aceso e géo. « Verifique o equilibrio das fases de alimentag&o.
se de en- display de alar-
trada me via App. Modo de restauragao:

» Restabelecimento automatico se
parametro Autorestart = ON
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14. Alertas

Alerta

Descrigao

Possiveis solugoes

WO01 Entrada digital ati-
va 1

A entrada digital 1 foi ativada.

Verifiqgue a configuragdo e as conexdes na entrada digital 1.

W02 Entrada digital ati-
va 2

A entrada digital 2 foi ativada.

Verifiqgue a configuragao e as conexdes na entrada digital 2.

W03 Entrada digital ati-
va3

A entrada digital 3 foi ativada.

Verifique a configuragéo e as conexdes na entrada digital 3.

W04 Entrada digital ati-
va4

A entrada digital 4 foi ativada.

Verifique a configuragdo e as conexdes na entrada digital 4.

WO05 Irradiagdo minima

No modo de controlo MPPT, na presen-
¢a do parametro Solarimetro em larga
escala maior que 0, o valor lido da radi-
agao caiu abaixo do valor definido para
o parametro Irradiagdo minima da para-
gem.

Verifique a configuragéo correta dos parametros Solarimetro em
larga escala e Irradiagdo minima da paragem.

W18 Fluxo minimo

No modo de controlo MPPT, na presen-
¢a do parametro Medigao do fluxo ati-
vo, o valor lido da vazéo caiu abaixo do
valor definido para o parametro Fluxo
minimo de paragem.

Verifique a configuragéo correta dos parametros Medigao do fluxo e
Fluxo minimo de paragem.

W19 Interruptor de fluxo

ativo

No modo de controlo MPPT, na presen-
¢a do parametro Atraso de entrada di-
gital 2/3 maior que 30 segundos, a en-
trada digital 2, a qual o fluxostato esta
ligado, foi ativada.

Verifique a configuragéo correta da entrada digital 2.

Verifique o funcionamento correto do fluxostato e a ligagéo a entra-
da digital 2.

Verifique o valor do parametro Atraso de entrada digital 2/3.

W20 Limitagdo de tem-
peratura

O inversor esta limitando a frequéncia
maxima do motor para conter a tempe-
ratura do inversor abaixo do limite ma-
Xximo.

Verifique as possiveis solu¢des para o alarme AO3 Inversor sobre
temperatura.

W21 Sobrecarga de
15V

Sobrecarga da alimentagdo de 15V.

Verifique a absorgéo das cargas e quaisquer curto-circuitos ligados
a alimentagéao de 15V

W22 EEPROM COM.

Falta de comunicagdo com a EEPROM

Contate o suporte técnico.

W23 Erro EEPROM

Falha na EEPROM

Contate o suporte técnico

W24 Baixa energia foto-

voltaica

A energia proveniente dos painéis foto-
voltaicos é insuficiente para acionar o
motor até que sua frequéncia minima
seja atingida.

O inversor tenta uma partida automati-
ca a cada 5 minutos.

Verifiqgue a poténcia fotovoltaica disponivel em relagédo a poténcia
do motor e da bomba.

Verifique as ligagdes em série e em paralelo dos painéis fotovoltai-
cos.

Verifique a tensdo de circuito aberto do sistema fotovoltaico e a
corrente de curto-circuito. A corrente

Verifique a corrente de curto-circuito do sistema fotovoltaico. A cor-
rente de curto-circuito € proporcional a radiagéo disponivel.
Verifiqgue a poténcia disponivel em relacédo a radiagao disponivel.
Verifique se a superficie de todos os painéis esta limpa e livre de
sombras (mesmo que parciais).

Verifique se o valor do paradmetro Freqliéncia minima do motor ndo
€ muito alto em relagao ao parametro Frequéncia maxima do motor.
Geralmente, ndo excede 80%.

Verifiqgue os outros parametros do motor.

W25 Alarme Slave X

No modo de controlo COMBO, o mas-
ter detectou um alarme no slave X.

Verifique o estado da unidade escrava XX indicada pelo master.

W26 Sem agua

O fator de poténcia (cosphi) do motor li-
do pelo dispositivo esta constantemen-
te abaixo do valor definido no parame-
tro Cosphi a seco.

Verifiqgue se a bomba esta devidamente preparada.
Verifiqgue se o sentido de rotagdo da bomba esta correto.
Verifiqgue se o parametro Cosphi a seco esta definido corretamente.

W27 Bloco START/
STOP

Os botdes START/STOP foram blo-
queados.

Prima o botdo START ou STOP por pelo menos 5 segundos para
remover a trava.
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K

NOTA

Na presenca de motores assincronos trifasicos, o valor correto a ser definido para o parametro
Cosphi a seco depende:

» Do tipo de motor (fabricacado e dados de bobinamento). Em geral, os motores trifasicos de superfi-
cie possuem cosphi nominal maior em relacdo aos motores submersos de poténcia igual.

» Tipo de pompa (curva dos desempenhos hidraulicos e da poténcia absorvida).

» Caracteristicas de alimentacao (tenséo e frequéncia).

Em geral, o parametro Cosphi a seco pode ser ajustado para 60% do cosphi nominal mostrado nos
dados da placa da bomba.

O parametro também Cosphi a seco deve ser determinado empiricamente no final da instalagao.
Na presenca de bombas centrifugas com motor assincrono trifasico, um método simples consiste
na ligagdo da bomba a frequéncia nominal e, preste atengéo a sustentabilidade do sistema, feche

completamente a vazao ao ler os valores de cosphi medidos no ecra (ou na aplicagéo). O parametro

Cosphi a seco deve, portanto, ser definido como 10% menor em relagéo ao valor de cosphi lido na

condicao de vazao fechada.

CUIDADO
A protecao eletrénica contra auséncia de agua baseada em parametros Cosphi a seco funciona

corretamente somente com bombas centrifugas equipadas com um motor assincrono trifasico.

Na presenca de motores com magnetos permanentes, ndo é possivel basear a protecdo de ausén-
cia de 4gua no valor lido do cosphi, mas é necessério basear-se na poténcia absorvida.

Quando o parametro Tipo de motor é definido como PM sincrono, o parametro Cosphi a seco
assume o significado de porcentagem de poténcia absorvida.
Na presenca de outros tipos de bombas e motores, recomenda-se entrar em contato com a assistén-
cia técnica.

ATENGAO
Se o parametro Cosphi a seco for definido a um valor muito baixo, a protegéo eletrénica de auséncia

de agua pode nédo ser mais eficaz.
Tipicamente, recomenda-se ndo descer abaixo do valor de 0,5 com bombas centrifugas de superfi-
cie e 0,4 com bombas centrifugas submersas equipadas com motor trifasico assincrono.

A definicdo do parametro Cosphi a seco em 0 exclui completamente a protegdo da auséncia da
agua.

15. Avisos (versao sem display)

Alerta LED de notificagao Descrigao Possiveis solugoes
WO01 Entrada LED de alarme amarelo A entrada digital 1 foi ativada. » Verifique a configuragédo e as conexdes
digital ativa 1 piscando rapido na entrada digital 1.
W02 Entrada LED de alarme amarelo A entrada digital 2 foi ativada. » Verifique a configuragéo e as conexdes
digital ativa 2 piscando rapido na entrada digital 2.
WO05 Irradia- LED de alarme amarelo No modo de controlo MPPT, na presenca do  Verifique a configuragdo correta dos pa-
¢ao minima aceso e display de alar- parametro Solarimetro em larga escala maior rametros Solarimetro em larga escala e
me via App. que 0, o valor lido da radiagéo caiu abaixo Irradiagédo minima da paragem.

do valor definido para o parametro Irradiagdo

minima da paragem.
W18 Fluxo LED de alarme amarelo No modo de controlo MPPT, na presencga do  Verifique a configuragdo correta dos pa-
minimo aceso e display de alar- parametro Medigao do fluxo ativo, o valor lido rametros Medigao do fluxo e Fluxo mini-

me via App.

da vazao caiu abaixo do valor definido para o
pardmetro Fluxo minimo de paragem.

mo de paragem.

W19 Interrup-
tor de fluxo
ativo

LED de alarme amarelo
aceso e display de alar-
me via App.

No modo de controlo MPPT, na presenca do
parametro Atraso de entrada digital 2/3 maior
que 30 segundos, a entrada digital 2, a qual o
fluxostato esta ligado, foi ativada.

Verifique a configuragéo correta da en-
trada digital 2.

Verifique o funcionamento correto do flu-
xostato e a ligagdo a entrada digital 2.
Verifiqgue o valor do parametro Atraso de
entrada digital 2/3.
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NOTA
Na presenca de motores assincronos trifasicos, o valor correto a ser definido para o parametro
Cosphi a seco depende:

» Do tipo de motor (fabricacado e dados de bobinamento). Em geral, os motores trifasicos de superfi-
cie possuem cosphi nominal maior em relacdo aos motores submersos de poténcia igual.

» Tipo de pompa (curva dos desempenhos hidraulicos e da poténcia absorvida).

» Caracteristicas de alimentacao (tenséo e frequéncia).

Em geral, o parametro Cosphi a seco pode ser ajustado para 60% do cosphi nominal mostrado nos
dados da placa da bomba.

O parametro também Cosphi a seco deve ser determinado empiricamente no final da instalagao.

Na presenca de bombas centrifugas com motor assincrono trifasico, um método simples consiste

na ligagdo da bomba a frequéncia nominal e, preste atengéo a sustentabilidade do sistema, feche
completamente a vazao ao ler os valores de cosphi medidos no ecra (ou na aplicagéo). O parametro
Cosphi a seco deve, portanto, ser definido como 10% menor em relagéo ao valor de cosphi lido na
condicao de vazao fechada.

CUIDADO

A protecao eletrénica contra auséncia de agua baseada em parametros Cosphi a seco funciona
corretamente somente com bombas centrifugas equipadas com um motor assincrono trifasico.

Na presenca de motores com magnetos permanentes, ndo é possivel basear a protecdo de ausén-
cia de 4gua no valor lido do cosphi, mas é necessério basear-se na poténcia absorvida.

Quando o parametro Tipo de motor é definido como PM sincrono, o parametro Cosphi a seco
assume o significado de porcentagem de poténcia absorvida.

Na presenca de outros tipos de bombas e motores, recomenda-se entrar em contato com a assistén-
cia técnica.

ATENGAO

Se o parametro Cosphi a seco for definido a um valor muito baixo, a protecéo eletrénica de auséncia
de agua pode nao ser mais eficaz.

Tipicamente, recomenda-se ndo descer abaixo do valor de 0,5 com bombas centrifugas de superfi-
cie e 0,4 com bombas centrifugas submersas equipadas com motor trifasico assincrono.

A definicdo do parametro Cosphi a seco em 0 exclui completamente a protegdo da auséncia da
agua.
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16. Declaracao CE de conformidade

Com a presente, o fabricante:

Nastec srl

Via della Tecnica, 8, 36048, Barbarano Mossano, Vicenza, Italy
declara, sob sua prépria responsabilidade, que o produto:

MIDA Solar

cumpre as seguintes diretivas:

» 2014/53/EU Diretiva relativa aos equipamentos de radio (VERMELHO)
» 2011/65/EU - Diretiva RoHS

e que foram aplicadas as seguintes normas e especificagdes técnicas harmonizadas:

» EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

+ EN 61000-6-1:2007 + A1:2011

+ EN 61800-3:2004 + A1:2012

+ EN 62233:2008

» EN 62311:2008

« ETSIEN 301 489-17 V3.1.1:2017

« ETSIEN 301 489-1 V2.1.1:2017

« ETSIEN 300 328 V2.1.1:2016-11

* EN 60529:1991 + A1:2000 + A2:2013
» EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017
« EN 50581:2012

Barbarano Mossano
15/11/2018

Ing. Marco Nassuato
Managing Director
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