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1. INTRODUCAO

Este manual deve sempre acompanhar o respectivo equipamento e ser mantido em local acessivel
para consulta por técnicos qualificados designados para operagdo e manutencao do sistema.

E altamente recomendavel que o instalador/usudrio leia atentamente todas as instrucdes e informacdes deste
manual antes de usar o produto, a fim de evitar danos ou uso indevido da unidade,
o que também invalidaria a garantia.

Antes de operar o equipamento, leia atentamente o manual e siga todas as instru¢des fornecidas.

As informacdes e instrucdes deste manual referem-se ao uso padrdo deste produto; no caso de circunstancias
especiais, fun¢des ou aplicagdes ndo descritas neste documento, entre em contato com nossa central de
atendimento para obter assisténcia.

Se for necessaria assisténcia técnica ou pecas de reposi¢do, ao entrar em contato com o fabricante, especifique
sempre o cédigo de identificacdo do modelo e o nimero da construcdo conforme indicado na placa de dados.

Nossa central de atendimento estd a disposicdo para qualquer solicitagdo ou esclarecimento.

Ao receber a mercadoria, faga uma inspecdo imediatamente para garantir que o equipamento nao foi
danificado durante o transporte. Se forem encontrados defeitos, o cliente deve notificar imediatamente, no
prazo de 5 dias apds o recebimento da mercadoria, nosso revendedor ou no caso de compras diretas, o centro
de servigo do fabricante.

NB. as informacdes fornecidas neste manual estdo sujeitas a modificagdes sem aviso
prévio.

O fabricante ndo pode ser responsabilizado por qualquer dano causado em relagdo ao uso
destas instrugdes, uma vez que sdo fornecidas apenas para orientagdo. Observe que a ndo
observancia das instru¢des fornecidas neste manual pode causar lesdes fisicas ou danos a
propriedade.

Entende-se que o cumprimento das disposic8es locais e/ou regulamentacdes estatutarias em vigor é
obrigatério.
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2. AVISOS

-

O quadro elétrico deve ser utilizado exclusivamente para a finalidade e fun¢do especificadas no projeto.
Qualquer outra aplicagdo ou uso deve ser considerado impréprio e, portanto, perigoso.

Em caso de incéndio no local de instalagdo ou nas imediagdes, evitar a utilizagdo de jactos de dgua e
utilizar meios e meios de extin¢do adequados (p6, espuma, dioéxido de carbono).

Instale o equipamento longe de fontes de calor e em local seco e abrigado de acordo com o grau de
protecdo (IP) especificado.

Recomenda-se a instalagdo de um dispositivo de seguranca para proteger a linha de alimentacdo do painel
em conformidade com as normas de seguranca elétrica em vigor.

Antes de realizar qualquer trabalho no quadro ou sistema elétrico, desconecte a alimentagdo elétrica.

Nenhuma parte do painel deve ser removida sem a autorizacdo oficial do fabricante:qualquer alteracdo
ou alteracdo na unidade invalidara todos os termos da garantia.

Todas as operagdes de instalacdo e/ou manutenc¢do devem ser efectuadas por um técnico especializado e
conhecedor das normas de seguranga em vigor.

Certifique-se de que a instalagdo esteja conectada a um sistema de aterramento eficiente.

Ap6s concluir a ligagdo elétrica, verifique se todas as configura¢des do quadro elétrico estdo corretas para
evitar o acionamento automatico da eletrobomba.

O fabricante declina qualquer responsabilidade no caso de:
- Instalagdo incorreta;
- Utilizagdo por pessoal ndo devidamente treinado no uso correto do painel;
- Falha grave na execug¢do da manutengdo programada;
- Utilizagdo de pecas de reposi¢do ndo originais ou ndo especificas do modelo;
- Modifica¢des ou intervencdes ndo autorizadas;

- Inobservancia parcial ou total das instrugdes.
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3. VISAO GERAL

Fonte de alimentacdo placa monofasica 100-240Vac 50/60Hz;

Fonte de alimentagdo da placa trifasica 310-450Vac 50/60Hz;

Consumo préprio da placa eletrénica 3W;

Entradas G/P1 e G/P2 normalmente abertas para partida do motor;

Entradas C-MIN-MAX para sondas de nivel monopolar;

Entradas T1 e T2 normalmente fechadas para chave térmica do motor (Klixon);

GA entrada normalmente aberta para acionamento de alarme;

Entradas analégicas 4-20mA e 0-10V;

Saidas digitais para alarmes de sobrecorrente do motor, desde entrada GA e entrada sonda;

Saida de alarme cumulativa com contatos livres de tensdo (carga resistiva NC-C-NO - 5A / 250V);

Saida de alarme cumulativo, viva (12Vcc / 100mA);
display DIP-SWITCH 1 - inversdo de entrada NO/NC (G/P1 - G/P2 - GA);
Display DIP-SWITCH 2 - Exclus&@o de controle de sequéncia de fases;

Visor DIP-SWITCH 3 - Void;
Visor DIP-SWITCH 4 - Fixo/Pulso manual;

Parametros configuraveis:

- Idioma;

- Acionamento da rota¢do das bombas;

- Ativagdo da fungdo de arranque/paragem
interruptor boéia (auto-retencdo)

- Sensibilidade da sonda,

- Enchimento ou esvaziamento por sondas de
nivel;

- Ativacdo do alarme de nivel minimo;
- Tensdao minima;

- Tensdo maxima;

- Corrente maxima do motor;

- Corrente minima do motor;

Tecla SWITCH (alterar tela/configuracdes);
Tecla AUTOMATICA (ou seta PARA CIMA);
0 tecla 'standby' (ou seta PARA BAIXO);
Tecla MANUAL;

-Acionamento de controle de funcionamento
a seco em corrente minima;

- Reset automadtico de corrente minima e
temporizagao;

- Reset ciclico de corrente minima;

- Ativagdo do sinal analégico;

- Tipo de sinal analégico;

- Unidade de medida do sinal analégico;

- Fundo de escala do sinal analégico;
- Ponto de ajuste;

- Limite de arranque/paragem do motor;

Display: Volts, amperes, sinal analégico, horas de operagdo, estado do motor e alarmes;

Verificacdo de sequéncia de fase ausente ou incorreta na entrada da fonte de alimentacéo;

Operacdo de emergéncia na falha do sensor analégico;

Protec¢Bes de circuitos auxiliares e motor com fusiveis;
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Interruptor de desconexao geral da fechadura da porta (se houver);
Previsdo para capacitores de partida, versdo monofasica (ndo incluso);
Caixa em ABS, IP55;
Temperatura ambiente: -5/+40 °C;
Altitude asl 2000 m;
Umidade relativa 50% a 40 °C (sem condensacao).

CUIDADO!

Para mais dados técnicos, consulte a placa de identificacdo no painel de
controle.

)} As caracteristicas gerais podem variar se forem adicionados acessérios ao
produto padrdo. A adicao de acessérios pode resultar em alteragdes na
descrigdo acima.
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4. INSTALACAO

Certifique-se de que as especificagdes da fonte de alimentacao correspondem a tensao especificada na
placa de dados do painel elétrico e do motor conectado e, em seguida, forneca uma conexao de

aterramento antes de todas as outras conexdes.

Alinha de alimentacgao deve ser protegida por um disjuntor de corrente residual.

Aperte os cabos elétricos nos terminais correspondentes usando uma ferramenta adequada e de tamanho
correto para evitar o risco de danificar os parafusos de fixacdo. Tenha muito cuidado ao usar uma chave de

fenda elétrica.

O painel elétrico é projetado para montagem na parede usando parafusos e buchas nos orificios pré-
perfurados nos cantos do gabinete ou suportes quando disponiveis.

Instale o equipamento em areas compativeis com o grau de protecdo e certifique-se de que a caixa esteja
intacta ao fazer os furos para encaixe das abracadeiras.

Evite o uso de cabos multipolares onde existam fios conectados a cargas indutivas e cabos de poténcia e
cabos de sinais como sondas e entradas digitais.

Mantenha os cabos de conexdo o mais curto possivel, evitando tor¢des de cabos que podem ser prejudiciais
por efeitos indutivos nos equipamentos eletrdnicos.

Todos os fios usados na fiagdo devem ser dimensionados adequadamente para suportar a carga de energia.
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5. INDICADORES DE LUZ E COMANDOS

10

@00.»[

Unidade de exibicdo de visualizagdo e programacéo.

LED vermelho: alarme geral.

Tecla SETUP (troca de ecran).

Pressiona-lo e segura-lo na tela principal por 3 segundos da
acesso ao menu de configuragdes.

Tecla automaética e seta PARA CIMA.
0 e seta PARA BAIXO.

Pressione por 5 segundos na tela do motor para zerar o
horimetro.

Tecla manual.

Pressionar a seta e, em seguida, MAN redefine o alarme atual
apos eliminar a causa.
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6. PAGINA DA TELA PRINCIPAL

Quando o painel é ligado, a unidade de exibicdo mostra a seguinte sequéncia:

Ao final da sequéncia de inicializagdo, o menu principal é exibido, conforme descrito a seguir.

Esta pagina de tela exibe uma visdo geral do status do motor e do sistema:

-230V Leitura da tensdo da fonte de alimentacdo;
-7,0A Corrente total absorvida;

-10,0B Valor da entrada analégica (aqui, 10,0 bar);
-M1= Motor 1 ativo;

-M1=0 Motor 1 desativado;
-M2=1 Motor 2 ativo;

-M2=0 Motor 2 desativado;

Se nenhum sensor analdgico for usado, nenhum valor para entrada analdgica estara presente na tela
principal.

Somente a partir desta tela é possivel acessar o menu de configura¢des pressionando e segurando o
tecla SETUP por 3 segundos.

11
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7. PAGINA DA TELA DO MOTOR

Na tela principal, pressionando a tecla SETUP acede-se a pagina do ecra do motor onde se pode alterar o
estado do selector (automatico - desligado - manual), visualizar a corrente de cada motor e consultar as horas

de funcionamento.

As horas de operagdo podem ser redefinidas apds a substituicdo do motor pressionando a tecla OFF por 5
segundos.

Pressione a tecla SETUP novamente para voltar a tela principal.

12
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8. ENTRADAS E SAIDAS DA PLACA PRINCIPAL

T

Entrada normalmente aberta para motor 1 Klixon (interruptor

térmico). Jumper se ndo estiver usando esta entrada.

T2

Entrada normalmente aberta para motor 2 Klixon (interruptor

térmico). Jumper se ndo estiver usando esta entrada.

C - MIN - MAX

Entradas para sondas de nivel unipolares
Entrada para flutuacdo de nivel minimo (ligagdo entre C e MAX).
Entrada para habilitacdo geral (conexdo entre C e MAX).

Jumper C e MAX se ndo estiver usando esta entrada.

G/P1

Entrada para acionamento do motor 1.
Quando a operacao de rotagdo estiver ativa, o primeiro motor alternado

iniciard cada vez que a entrada for aberta e fechada.

G/P2

Entrada para acionamento do motor 2.
Quando a operacao de rotacdo estiver ativa, cada vez que a entrada for aberta e fechada,

iniciard ambos os motores, independentemente do estado da entrada G/P1.

GA

Entrada para disparo de alarme.

Saida de alarme cumulativa com contatos livres de tensdo (carga resistiva - 5A / 250V)para:

OUT ALAR

(NC-C-NO)

- Alarme de nivel de sonda.

- Alarme de entrada GA.

-Alarme de funcionamento a seco do motor.
- Alarme de sobrecorrente do motor.

- Alarme de sobretemperatura do motor.

- Alarme de tensdo muito baixa.

- Alarme de tensdo muito alta.
- Alarme de sequéncia ou falta de fase.

- Alarme de nivel maximo.

BUZZ +/-

Saida de alarme (12Vcc/ 100mA);

13
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MONOFASICO:

* L/S - Fase do motor

* N/R - Motor ocioso

* AVV - Iniciar com condensador instalado

SAIDA MOTOR  TRIFASICO:
* T1 (contator) - Fase do motor U
* T2 (contator) - Fase do motor V
* T3 (contator) - Fase do motor W
] Terra.

14
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9. ENTRADAS DE EXPANSAO

9.1 Expansao RS485

A(-) - B(+) Médulo para padrdo de comunicagdo RS485 com protocolo MODBUS

9.2 Expansao de contato sem tensao

Médulo para 6 saidas digitais 300mA 35V max para sinalizagdo de:

-01:Funcionamento do motor 1

-02: Funcionamento do motor 2

- O3: Protecdo de sobrecorrente para motor 1
- O4: Protegdo de sobrecorrente para motor 2
- O5: GA alarme ativo

- 06: Sonda/G.MIN alarme ativo

01-06

9.3 Ampliacdo da entrada da sonda para partida do motor

Médulo de entrada PRO-SL:

- C- MIN - MAX (na placa principal): partida do motor 1
C-S1+S4 - C (expansdo): comum

-S1-S2 (expansé&o): sonda para controle de partida do motor 2

- S3 - S4 (expansao): sonda para max. sinalizacdo de nivel

9.4 Expansao da entrada da sonda para infiltracao de 4gua na camara de é6leo

Médulo de entrada RL-H20:

- C: comum (para ser conectado ao potencial de terra)
C-S4+S5

- S4 (expansao): sonda para controle do motor 1

- S5 (expansdo): sonda para controle do motor 2

9.5 Expansao do dispositivo de bateria

Médulo PRODBT para conexdo de bateria 6V 1,2Ah para manter o controle do

alarme de nivel e para sinalizar falha na rede elétrica

15
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9.6 Expansao Bluetooth-WIFI

Permite que o painel seja conectado a qualquer dispositivo via Wi-Fi ou

Bluetooth para usar o APP Elentek

16
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leitura do valor da corrente absorvida do motor ou do fator de poténcia cos-fi.

DESCRICAO DO PARAMETRO VALOR

LANGUAGE (idioma)
0-4

0=ITA/ 1=ENG / 2=FRA / 3=ESP / 4=DEU
DISPLAY BRIGHTNESS ON STANDBY (brilho do display em standby)
Este parametro permite inserir a configuracao de brilho aplicada quando o 0-9
display estd em standby (aguarde 9 segundos para uma visualizagdo).
KLIXON SELF-RESET (auto reset klixon) AUTOMATICO
Este parametro define o reset automético ou manual do alarme de MANUAL
sobretemperatura do motor do Klixon.
ESPANSION PUMP (expansado de bombas)
Este parametro define se o sistema disponibiliza o cartdo para a 3% e 42 Y/N
bombas.
MINIMUM VOLTAGE (tensao minima) 207 (230)
Definido por padréo para -10%.(A alteragdo dos limites operacionais além dos 360 (400)
pardmetros padrdo tornard imediatamente a garantia nula e sem efeito).
MAXIMUM VOLTAGE (tensdao maxima) 253 (230)
Definido por padrdo para +10%.(A alteragcdo dos limites operacionais além dos 440 (400)
pardmetros padrdo tornard imediatamente a garantia nula e sem efeito).
MOTOR M1- M4 CORRENTE MAXIMA
Este parametro permite definir o limite maximo de corrente do motor.
Insira o valor maximo de corrente, aumentando-o em 10-15% em relacdo ao valor 1- A
nominal do motor. h
A alteragdo dos limites operacionais além dos pardmetros indicados na placa de
dados do modelo anulard imediatamente a garantia.
MINIMUM CURRENT OR COS-FI CONTROL ACTIVATION (intensidade minima ou
controlo cos-fi) CURRENT
Este parametro permite que o controle de funcionamento a seco seja habilitado pela COS-FI

17
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MOTOR M1-M4 MINIMUM CURRENT (intensidade minima motor M1-M4)

Este parametro permite definir a corrente MINIMA do motor abaixo da qual o
motor deve parar devido ao funcionamento a seco. Ao definir a corrente para 0,
o controle de funcionamento a seco de corrente minima é desativado.

Ative este parametro somente se nenhum flutuador ou sonda estiver em uso

para controle de nivel minimo.

MINIMUM COS-FI OF MOTOR M1 - M4 (cos-fi minimo do motor se o cos-fi
estiver ativado)

Este parametro permite definir o cos-fi minimo do motor abaixo do qual o motor 0-1
deve parar por funcionamento a seco.

PUMP ROTATION ENABLE (ativacao alternancia de bombas)

Este parametro permite que a comutacdo da bomba seja acionada toda vez que
as boias ou pressostatos forem acionados. Além disso, se a bomba principal for YouN
comutada para protecdo térmica (sobrecorrente), a segunda bomba é habilitada
(a funcdo START/STOP é desabilitada com N).

AUTOMATIC RESET FOR DRY RUN (reset automatico funcionamento em seco)

No caso de um alarme de funcionamento a seco (corrente minima de cos-fi) o
painel pode tentar uma reinicializagdo automatica, programavel em minutos.
Quatro tempos de reinicializacdo podem ser definidos, por meio dos quais o

sistema reinicia automaticamente ap6s a paragem.

AUTOMATIC RESET FOR DRY RUN TIME 1 ( primeiro reset automatico
funcionamento em seco)

Primeira tentativa de redefinir o alarme de funcionamento a seco (padrdo: 5
minutos).

1 - 240 minutos

AUTOMATIC RESET FOR DRY RUN TIME 2 (segundo reset automatico
funcionamento em seco)

. P o . . 1 - 240 minutos
Contagem da segunda tentativa de reinicializacdo a partir da tentativa de

reinicializacdo anterior (padréo: 10 minutos).

AUTOMATIC RESET FOR DRY RUN TIME 3 (terceiro reset automatico
funcionamento em seco)

Contagem da terceira tentativa de reinicializacdo a partir da tentativa de 1- 240 minutos
reinicializacdo anterior (padrdo: 20 minutos).
AUTOMATIC RESET FOR DRY RUN TIME 4 (quarto reset automatico
funcionamento em seco)
1 - 240 minutos

Quarta tentativa de reinicializagdo contando a partir da tentativa de reinicializagdo

anterior (padrdo: 30 minutos).

18
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RESET CICLICO PARA FUNCIONAMENTO A SECO

Configurando o/Malor péra reinicios autométicos apés a quarta tentativa, ao
definir oSvalor apés a quarta tentativa retoma o ciclo de reinicializagdo a partir da
quarta vez que é definido como um tempo infinito. Y/N

O sistema de protecdo contra funcionamento a seco do painel reinicia com base nas
configuragdes de tempo de programacao e zera o ciclo de reinicio sempre que o
sistema detecta a presenca de agua por mais de 10 segundos.

ANALOG SIGNAL ACTIVATION (ativagdo do sinal analégico)
Este parametro permite que a entrada seja habilitada com sinal analégico. Y/N

(com sinal analégico ativado, se o sensor C e MAX falhar, funciona como parada
de emergéncia e G/P1 como partida de emergéncia de bombas).

TYPE OF ANALOG SIGNAL (tipo de sinal analégico)

Este parametro permite que o tipo de sinal analégico de entrada do painel seja

selecionado
Sensor ativo de 2 fios:
0-10V: Terminal "A/B" = sinal; Terminal "-" = negativo; 0=0-10V
4-20mA: Terminal "+" = positivo; Terminal "A/B" = sinal;
1=4-20mA

Sensor ativo de 3 fios:
0-10V: Terminal "+" = positivo; Terminal "A/B" = sinal; Terminal "-" =
negativo;
4-20 mA: Terminal "+" = positivo; Terminal "A/B"= sinal; Terminal "-" =
negativo;
ANALOG SIGNAL UNIT OF MEASURE (unidade de medida de sinal analégico

R . . . . . - “ecm” / "m”
Este parametro permite selecionar a unidade de medida do sinal analégico de
entrada do painel: "bar"
Ao selecionar "bar", o painel funciona no modo PRESSURIZAGAO: os motores NONE

serdo habilitados quando o sinal analégico diminuir em relagdo ao valor do set
point (set point superior ao limite de partida).
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EMPTYING OR FILLING ANALOG SIGNAL (sinal analégico de esvaziamento
ou enchimento)

Visivel se "PRESSURIZACAQ" ndo estiver ativado.

Este pardmetro permite selecionar a I6gica de funcionamento do sinal analégico
se "none", "cm", "m" tiverem sido selecionados como unidade de medida.

No modo FILLING (enchimento), os motores serdo habilitados quando o sinal
analégico diminuir em relacdo ao valor do set point (set point maior que o limite
de partida).

No modo EMPTYING (esvaziamento), os motores serdo habilitados quando o
sinal analégico aumentar em relacdo ao valor do set point (set point inferior ao
limite de partida).

FILLING

EMPTYING

ANALOG SIGNAL FULL SCALE (escala completa de sinal analégico)
Visivel se "PRESSURIZAGAQ" n&o estiver ativado.

Este parametro permite selecionar o valor de fundo de escala do sensor
analdgico utilizado.

0,0-999,9

SET POINT (ponto de ajuste)
Visivel se "PRESSURIZACAO" ndo estiver ativado.

Este parametro permite que o set point seja mantido no sistema a ser
configurado.

O valor maximo configuravel depende do "VALOR DE ESCALA COMPLETA DO
SINAL ANALOGICO" definido no parametro anterior.

0,0-999,9

START THRESHOLD M1-M4 (limite arranque M1-M2)

Visivel se "PRESSURIZACAOQ" ndo estiver ativado.

Este parametro permite que o valor do primeiro reinicio do motor seja definido

amedida que o sinal analégico diminui.

0,0-999,9

ALARM LEVEL THRESHOLD (limite de nivel de alarme)
Visivel se "PRESSURIZAGAQ" n3o estiver ativado.

Este parametro permite definir o valor do alarme a medida que o sinal analégico
aumenta.

0,0-999,9
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FILLING OR EMPTYING LEVEL PROBES (sondas de nivel de enchimento ou
esvaziamento)
Este parametro habilita a selegéo se a entrada de sondas C-MIN-MAX é usada para a
modalidade de enchimento ou esvaziamento.
No modo FILLING (enchimento), a entrada é usada para habilitar o sistema quando a
agua nao esta presente. A entrada C-MIN-MAX tem que estar aberta para habilitar o FILLING
sistema. Se um flutuador de nivel tipo on/off for usado, ligar nas entradas C e MAX. (enchimento)
No modo EMPTYING (esvaziamento), a entrada de sondas é usada para habilitar o EMP_TY'NG
sistema quando a 4gua esté presente. A entrada C-MIN-MAX tém que estar fechada (esvaziamento)
para habilitar o sistema. Se um flutuador de nivel tipo on/off for usado, ligar nas
entradas C e MAX.
Nota: se o controlo de nivel minimo néo for usado, deve colocar um jumper entre C e
MAX.
PROBE SENSITIVITY (sensibilidade da sonda)
1-9
Este parametro permite ajustar o nivel de sensibilidade da sonda.
FLOAT START/STOP FUNCTION ENABLE (flutuador START/STOP habilitado)
Este parametro permite que as bombas ativas sejam desativadas somente na
abertura do contato C e MAX (min./ béia de paragem). YIN
Esta fungdo sé esta disponivel com a rotagdo da bomba habilitada e é usada
apenas para sistemas de esvaziamento.
MINIMUM LEVEL ALARM ACTIVATION (ativacdo de alarme de nivel
minimo) Y/N
Este parametro permite que a saida de alarme cumulativo seja removida para
nivel minimo.
EXPANSION TYPE (tipo de expansao)
Este parametro permite que qualquer expanséo adicionada seja removida.
0 =nenhuma expanséo aplicada
1 =PRO6DO expansdo (6 saidas digitais) 0-4
2 =PROSL expanséo (sondas de nivel para partida do motor)
3 =PROSL expansdo (sondas de infiltracdo de agua na camara de 6leo)
4 =PROSL expansdo (sondas de infiltracdo de 4gua na cdmara de dleo e
parada do motor)
MODBUS ADDRESSES (enderecos MODBUS) 10
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MAXIMUM NUMBER OF IGNITIONS PER HOUR M1 - M4 (nimero maximo de
arranques por hora M1 - M4)

Este parametro permite definir o nUmero maximo de partidas do motor em
uma hora além da qual o alarme é acionado.
Se definido como 0, o controle néo esta ativo

ENGINE STOP FOR MAXIMUM IGNITION NUMBER ALARM (motor para com
alarme do nimero maximo de arranques)

Este parametro permite parar o motor se o alarme para o nimero méaximo de
partidas por hora for acionado.

NUMBER IGNITIONS PER HOUR M1 - M4 (nimero arranques por hora M1 - M4

Exibicdo do nimero de arranques.

NETWORK REENTRY DELAY (atraso de reentrada na rede)

Este pardmetro permite que um tempo fixo de retorno a rede seja ativado antes
de ligar as bombas se os controles estiverem ativos.

ALARM HISTORY (histérico de alarme)

Exibicdo dos ultimos 10 alarmes registrados
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11. DISPLAY DE CONFIGURAGOES DO DIP-SWITCH

Configure os DIP-SWITCHES com o painel desligado.

11.1 DIP-SWITCH 1 - NO/NC (G/P1 - G/P2 - GA) inversao de entrada

OFF Entradas normalmente abertas.

ON Entradas normalmente fechadas.

DIP-SWITCH 1 permite inverter a habilitacdo das entradas digitais G/P1 - G/P2 - GA
Na posi¢do OFF, as entradas normalmente abertas permitem que o sistema feche o contato.

Na posicdo ON, as entradas normalmente fechadas permitem que o sistema abra o contato.

11.2 DIP-SWITCH 2 - Excluséo do controle de sequéncia e falta de fase

OFF Verificagdo de sequéncia de fase ausente ou incorreta habilitada.

ON Verificagdo de sequéncia de fase ausente ou incorreta desativada.

O DIP-SWITCH 2 desabilita a verificagdo da sequéncia de fase ausente ou incorreta na entrada do painel.
Na posicdo OFF, a verificacdo de sequéncia de fase ausente ou incorreta é habilitada.

Na posicdo ON, a verificacdo de sequéncia de fase ausente ou incorreta é desativada.

11.3 DIP-SWITCH 3 - Autoteste

OFF Autoteste do motor desabilitado.

ON Autoteste do motor ativado.

DIP-SWITCH 3 habilita o autoteste do motor.
Na posicdo OFF, o autoteste é desabilitado.
Na posi¢do ON, o autoteste é habilitado.

O autoteste tem tempo fixo e ndo ajustavel e habilitard a bomba, ou bombas dependendo do modelo do painel,
por 2 segundos a cada 48 horas.

Um autoteste da bomba sé pode ser ativado se a fungdo Automatico do painel estiver habilitada.
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11.4 DIP-SWITCH 4 - Tecla de pressdo ou impulso manual

OFF Tecla de pressdo manual.

ON Tecla de impulso manual.

DIP-SWITCH 4 configura o funcionamento da chave manual.
Na posi¢do OFF, a chave manual habilita o motor mantendo a chave pressionada; ao solta-la, o motor para.

Na posicdo ON, a chave manual habilita 0 motor no primeiro impulso e desliga o motor no préximo impulso.
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13. DIAGRAMAS DE LIGAGCAO DA PLACA PRINCIPAL
13.1 Esquema elétrico EXPRESS PRO monofasico (230V)
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13.2 Esquema elétrico EXPRESS PRO trifasico (400V)
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14. DIAGRAMAS DE FIACAO DE EXPANSAO
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16. ENDERECOS MODBUS RS485

MODBUS RTU RS485 9600 8N1

34

INDIRIZZO
0x100
0x101
0x102
0x103
0x104
0x105
0x106
0x107
0x108
0x109
0x10A
0x10B
0x10C
0x10D
0x10E
0x10F
0x110
0x111
0x112
0x113
0x114
0x115
0x116
0x117
0x118
0x119
0x11A
0x11B
0x11C
0x11D
Ox11E
Ox11F
0x120
0x121
0x122
0x123

REGISTRO

Nudmero de série do cartdo

Versdo do firmware em décimos
Tipo de display

Tipo de energia

Ndmero de bombas

Placa 1 valor da tensdo em V Placa 2
valor da tensdo em V Valor da corrente
em A/10 Bomba 1 Valor da corrente em
A/10 Bomba 2 Valor da corrente em A/
10 Bomba 3 Valor da corrente em A/10
Bomba 4 Valor cosphi em / 100 Bomba 1
entrada de valor cosphi/ 100 entrada de
valor cosphi da bomba 2 /100 entrada
de valor cosphi da bomba 3/ 100 status
do Dip-Switch da bomba 4

Valor atual definido Trimmer M1 MIN
Valor atual definido Trimmer M2 MIN
Valor atual definido Trimmer M3 MIN
Valor atual definido Trimmer M4 MIN
Valor definido Trimmer SENS.

Valor do sinal analégico em décimos Status
de entrada da placa MASTER Status de
entrada da placa SLAVE Status de expansao
da placa MASTER Status de expanséo da
placa SLAVE Status de saida

Estado do alarme 2

Estado de alarme 1

Histérico de alarme 1
Histérico de alarme 2
Histérico de alarme 3
Histérico de alarme 4
Historico de alarme 5
Historico de alarme 6

Historico de alarme 7
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0x124
0x125
0x126
0x127
0x128
0x129
0x12A
0x12B
0x12C
0x130
0x131

0x132
0x133
0x134
0x135
0x136
0x137
0x138
0x139
0x13A
0x13B
0x13C
0x13D
0x13E
0x13F
0x140
0x141

0x142
0x143
0x144
0x145
0x146
0x147
0x148
0x149
0x14A
0x14B
0x14C
0x14D
0x14E
0x14F
0x150

Histérico de alarme 8

Histérico de alarme 9

Histérico de alarme 10

Histérico de alarme 11

Histérico de alarme 12

Histérico de alarme 13

Histérico de alarme 14

Histérico de alarme 15

Histérico de alarme 16

Reinicializagdo do alarme 2

Reinicializagdo do alarme 1

Reinicializagdo do histérico de alarmes

Status da légica de comando MANUAL

Status da légica de comando AUTOMATICO

Horas de operagdo M1

Horas de operagdo M2

Horas de operagdo M3

Horas de operagdo M4

programa para rodar

tipo de TC

Linguagem

Brilho do visor em espera Ativando o

nome ELENTEK no painel Ativando o
nome do painel

klicson de reinicializagdo automatica

Configuracdo de corrente maxima em A/10 Tempo de
inibicdo do alarme no arranque em s/10 Tempo de atraso
no arranque da bomba em s/10

Tempo ritardo spegnimento pompa em s/10 Tempo de atraso
do desligamento da bomba em s/10 Tempo minimo de atraso
do alarme de corrente em s/10 Tempo ritardo allarme
massima corrente em s/10 Tempo méaximo de atraso do
alarme de corrente em s/10 Calibragdo de corrente da bomba
1

Calibracdo da corrente da bomba 2

Calibragdo da corrente da bomba 3

Calibragdo da corrente da bomba 4

Calibragdo da placa de tensédo 1

Calibragdo da placa de tensdo 2

Habilitagdo da rotagdo da bomba

Ativacdo da saida de alarme

Habilitagdo autoportante
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0x151

0x153
0x154
0x155
0x156
0x157
0x158
0x159
0x15A
0x15B
0x15C
0x15D
0x15E
0x15F
0x160
0x161

0x162
0x163
0x164
0x165
0x166
0x167
0x168
0x169
0x16A
0x16B
0x16C
0x16D
0x16E
0x16F
0x170
0x171

0x172
0x173
0x174
0x175
0x176
0x177
0x178
0x17A
0x17B
0x17C

Sensibilidade da sonda

Operagao da caixa de controle

Ativagdo do alarme de nivel minimo

Limite de alarme de tensdo minima

Limite de alarme de tensdo maxima

Limite maximo de alarme atual bomba 1 em A/10
Limite maximo de alarme atual bomba 2 em A/10
Limite maximo de alarme atual bomba 3 em A/10
Limite maximo de alarme atual bomba 4 em A/10
Cosfi/selecdo de alarme atual

Limite minimo de alarme cosfi bomba 1 pol /100 Limite
minimo de alarme bomba cosfi 2 pol /100 Limite minimo
de alarme bomba cosfi 3 pol /100 Limite minimo de
alarme bomba cosfi 4 pol /100 Limite minimo de alarme
bomba atual 1 em A/10 Limite minimo de alarme bomba
corrente 2 em A/10 Min limite de alarme corrente da
bomba 3 em A/10 Min Limite de alarme corrente da
bomba 4 em A/10 Reinicializagdo automatica para
corrente minima Tempo de reinicializagdo automatica 1
em minutos

Tempo de reinicializagdo automatica 2 em minutos

Tempo de reinicializagdo automatica 3 em minutos

Tempo de reinicializagdo automatica 4 em minutos

Ativar reinicializagdo ciclica

Ativar sinal analégico

Sele¢do do tipo de sensor

Selecionando unidades de medida

Operacdo de sinal analégico Retroescala

do sensor analégico em /10 Ponto de

ajuste em /10

Limite 1 iniciar/parar em /10

Limite 2 iniciar/parar em /10

Limite 3 iniciar/parar em /10

Limite 4 iniciar/parar em /10

Modo de servico

Datas de vencimento das manutenc¢des

programadas Dias desde a Ultima manutengdo

Dias de adiamento do alarme de manutengdo programada
Tipo de expansdo instalada

endereco MODBUS

Ativagdo do cartdo multibombas (somente EXPRESS)

Numero do contador de partidas da bomba 1
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0x17D
Ox17E
0x17F
0x180
0x181

0x182
0x183
0x184
0x185
0x186
0x187
0x188
0x189
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Contador do nimero de partidas da bomba 2
Contador do nimero de partidas da bomba 3
Contador do nimero de partidas da bomba 4
NuUmero méaximo de partidas/h bomba 1
Numero méaximo de partidas/h bomba 2
NuUmero méximo de partidas/h bomba 3
Ndmero maximo de partidas/h bomba 4
Ativacdo do atraso de retorno da rede

nivel de parada

nivel de alarme

Modo ATEX

Calibragao do sensor de pressdo WASTEK em /10 Selecao de

parada do motor em caso de max. alarme acc/h
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17. ALARMES

O valor minimo de corrente detectado é menor que o valor programado e o
quadro péra o motor.

O display e o LED vermelho piscam, ativando a saida cumulativa de alarme
e a saida "BUZZ".

O sistema reinicia automaticamente de acordo com os tempos definidos
durante a programacéo.

O alarme ainda pode ser redefinido manualmente pressionando a tecla OFF;
o sistema pode entdo ser redefinido automaticamente.

A absorc¢do de corrente do motor é superior ao valor definido e o quadro
para o motor em questdo.

O display e o LED vermelho piscam, ativando a saida cumulativa de alarme
e a saida "BUZZ".

Para redefinir o alarme manualmente, pressione a tecla OFF; o sistema pode

entdo ser redefinido automaticamente.

O interruptor térmico (Klixon) disparou devido a sobretemperatura.

O display e o LED vermelho piscam, ativando a saida cumulativa de alarme
e a saida "BUZZ".

Se a autorreinicializagdo do Klixon estiver ativada, o sistema reinicializa
automaticamente quando o contato do Klixon é fechado; se o auto-reset
estiver desabilitado, quando o contato Klixon estiver fechado, pressione a

tecla "AUT" e a seguir reinicie os motores individuais em alarme com "MAN".

Se ndo for usado, feche a(s) entrada(s) Klixon do motor.

A tensdo de rede medida é muito baixa (0 motor para).

O display e o LED vermelho piscam, ativando a saida cumulativa de alarme
e a saida "BUZZ".

O sistema é reinicializado automaticamente quando a tensdo aumenta.

A tensdo de rede medida é muito alta (o motor para).

O display e o LED vermelho piscam, ativando a saida cumulativa de alarme
e a saida "BUZZ".

O sistema é reinicializado automaticamente quando a tensdo diminui.
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A sequéncia de fase medida estd incorreta ou falta uma fase (o motor péara).

O display e o LED vermelho piscam, ativando a saida cumulativa de alarme e
a safda "BUZZ".

O sistema é reinicializado automaticamente desligando e ligando o quadro
elétrico ap6s religar corretamente os fios das fases.

A boia na entrada GA detecta o alarme de nivel maximo atingido (motor ndo
para).

O display e o LED vermelho piscam, ativando a saida cumulativa de alarme e
a saida "BUZZ".

O sistema reinicia automaticamente quando a béia do alarme é aberta.

A boia de nivel minimo, ou as sondas de nivel minimo, detectam o nivel
minimo atingido (o motor para).

O display e o LED vermelho piscam, ativando a saida cumulativa de alarme e
a safda "BUZZ".

O sistema zera automaticamente quando a boia de nivel minimo ou as
sondas de nivel minimo sdo fechadas (este alarme pode ser desabilitado no
menu SERVICE).

O sensor analégico utilizado esta desconectado, mal conectado ou com falha;

O display e o LED vermelho piscam, ativando a saida cumulativa
de alarme e a saida "BUZZ".

O sistema é ativado em modo de emergéncia onde C-MIN funciona como
parada de emergéncia e GP/1 como partida de todos os usuarios ndo
simultaneamente.

O sistema s6 reinicializa quando o sensor analégico retorna as condigdes
normais.

Através da expansdo PRO-SL, é detectada a presenca de dgua na cdmara de
6leo do motor (0 motor ndo para).

O display e o LED vermelho piscam, ativando a saida cumulativa de alarme e
a saida "BUZZ".

O sistema se reinicializa automaticamente apés a manuten¢do do motor
elétrico.
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O numero de partidas/hora definido foi excedido.
Se definido, o alarme para o motor

O display e o LED vermelho piscam, ativando a saida cumulativa de alarme
e a saida 'BUZZ'.

Com sensor analégico ativado, indica que o limite de alarme definido foi
atingido;

em caso de operacdo de PRESSURIZAGAO, o alarme desliga os motores;
em caso de operagdo de DRENAGEM, o alarme n&o desliga os motores;
em caso de operagdo FILL, o alarme ndo desliga os motores;

O display e o LED vermelho piscam, ativando a saida cumulativa de alarme
e a saida "BUZZ".

O sistema redefine automaticamente 5" ap6s o retorno do nivel de alarme
definido.
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18. TABELA DE TAMANHOS

CODIGO MODELO MEDIDAS TIPO
11630NB EXPRESS PRO 1-Mono
195X245X120 PLASTICO
12630NB EXPRESS PRO 2-Mono
11630 EXPRESS PRO 1-Mono
310X240X185 PLASTICO
12630 EXPRESS PRO 2-Mono
11633 EXPRESS PRO 1-Tri/7,5
11634 EXPRESS PRO 1-Tri/11 310X240X185 PLASTICO
11635 EXPRESS PRO 1-Tri/15
12633 EXPRESS PRO 2-Tri/7,5 310X240X185 PLASTICO
12634 EXPRESS PRO 2-Tri/11
390X310X230 PLASTICO
12635 EXPRESS PRO 2-Tri/15
13630 EXPRESS PRO 3-Mono
390X310X230 PLASTICO
14630 EXPRESS PRO 4-Mono
13633 EXPRESS PRO 3-Tri/7,5
13634 EXPRESS PRO 3-Tri/11 500X400X235 METALICO
13635 EXPRESS PRO 3-Tri/15
14633 EXPRESS PRO 4-Tri/7,5
14634 EXPRESS PRO 4-Tri/11 700X500%235 METALICO
14635 EXPRESS PRO 4-Tri/15
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19. RESOLUGCAO DE PROBLEMAS

PROBLEMA

VERIFICAGOES/SOLUCOES

ALARME
FALHA DE FASE

« Verifique se todas as fases estdo disponiveis na entrada do painel.
« Verifique e modifique a sequéncia de fases na entrada do interruptor de

desconexdo da fechadura da porta.

O PAINEL ESTA
LIGADO MAS O
MOTOR NAO LIGA

Verifique se a operagdo automatica esta habilitada na tela do motor.
Verifique o status e as configuragdes de entrada.

O PAINEL ESTA CONFIGURADO
NO MODO AUTOMATICO, MAS
O MOTOR NAO ARRANCA.

Verifique o status e as configuragdes de entrada.

No modelo monofésico, verifique se a tensdo 230V~ esta presente
nos terminais de saida do motor “L/S” e “N/R”; no modelo trifasico
verifique se a tensdo 400V~ estd presente nos terminais “L/S" e “N/R"
e se o0 enrolamento do contator estd energizado.

NO ARRANQUE DA BOMBA,

+ Verifique a configuracdo atual maxima nas configuragdes.
+ Verifique a corrente do motor com um grampo de corrente.

O INTERRUPTOR TERMICO n

DISPARA. + Verifique o estado do motor

AMPEROMETRICA

A INTERVENCAO FAZ + Verifique a configuragdo atual maxima nas configuragdes.
NAO VIAGEM

O PAINEL ESTA EM
SOBRETEMPERATURA DO
MOTOR ESTADO DO ALARME

« Verifique se o controle de superaquecimento esté desabilitado se o(s)
motor(es) ndo estiver(em) equipado(s) com um interruptor térmico.

* Verifique o estado do motor

O DISPLAY NAO LIGA

+ Verifique se o conector FLAT estd inserido corretamente.

+ Certifique-se de que o bloqueio da porta esta definido para ON.

* Na entrada do painel, verifique se as tensdes 230V~ ou 400V~ estdo
presentes entre os terminais de entrada da rede de ALIMENTAGAO.

+ Verifique se os fusiveis sdo eficientes.

ALARME MAXIMO DE
INICIO/HORAS ATIVADO

« Sistema hidraulico subdimensionado em relacdo a(s) capacidade(s) da(s)
bomba(s).

+ Verifique os niveis de flutuagéo.

+ Verifique as configura¢des de limite do(s) motor(es) START/STOP

+ Ativar a funcdo de flutuagdo START/STOP (auto-retengdo)
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NOTAS

43



Hidraulicart =

sistemas de Bombagem

ELENTEK SRL SOCIETA UNIPERSONALE

Via A. Meucci 5/11 - 35028 Piove di Sacco (PD) - ITALIA
Tel. +39 049 9730367 - Fax +39 049 9731063
www.elentek.com - info@elentek.com

N° IVA 04534630282

44



